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NIE MOZNA

niewygodne i zbyteczne czytanie i postgpowanie
wedtug instrukcfi  obsfugi; poniewaz  nie
wystarczy ustysze¢ od innych i zobaczyé, ze
maszyna jest dobra, Rupi¢ jq i wierzy¢ w to, Ze od
teraz wszystRo potoczy sig samo. UZytkownik,
wyrzqdzitby wtedy Rrzywde nie tylko sobie, lecz
takze popetnitoy blgd, zrzucajgc wing za
niepowodzenie na maszyng zamiast na siebie
samego. Aby byé pewnym sukcesu, nalezy
wnikngé w sedno rzeczy wzglednie zapoznac sig
z przeznaczeniem Razdego z zespofow maszyny i
postugiwaniem sig nim. Dopiero wtedy moina
by¢ zadowolonym z siebie i z maszyny. Celem
niniejszej instrukgji jest tego osiggnigcie.
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Dane identyfikacyjne

Producent-Adres

Czesci zamienne-zamawianie

Dane identyfikacyjne

Prosimy wpisac tutaj dane identyfikacyjne maszyny. Dane
identyfikacyjne znajdg Panstwo na tabliczce znamionowe;j.
Numer identyfikacyjny maszyny:

(dziesieciomiejscowy)

Typ: GPS-Switch

Rok budowy:

Masa podstawowa kg:

Dopuszczalna masa catkowita kg:

Maksymalny zatadunek kg:

AMAZONEN-WERKE

H. DREYER GmbH & Co. KG
Postfach 51

D-49202 Hasbergen

Tel.: + 49 (0) 5405 50 1-0
Fax.: + 49 (0) 5405 501-234

E-mail: amazone@amazone.de

Listy czesci zamiennych znajdujg sie w portalu czesci zamiennych
pod adresem www.amazone.de.

Zamoéwienia nalezy kierowa¢ do dealera AMAZONE.

Formalnosci dotyczace Instrukcji obstugi

Numer dokumentu: MG3476

Data utworzenia: 11.12

© Copyright AMAZONEN-WERKE H. DREYER GmbH & Co. KG, 2012
Wszystkie prawa zastrzezone.

Przedruk i sporzadzanie wyciggéw tylko za pisemnym zezwoleniem
AMAZONEN-WERKE H. DREYER GmbH & Co. KG.
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Przedmowa

Przedmowa

Uzytkownik-ocena

Pt

Szanowni Klienci,

zdecydowali sie Panstwo na zakup wysokiej jakosci produktu z
bogatej palety wyrobéw AMAZONEN-WERKE, H. DREYER GmbH &
Co. KG. Dziekujemy za Panstwa zaufanie.

Przy otrzymaniu maszyny prosimy ustali¢, czy nie wystagpity
uszkodzenia w transporcie i czy nie ma brakéw czesci! Prosimy
sprawdzi¢ kompletacje dostarczonej maszyny wigcznie z
zamoéwionym wyposazeniem specjalnym na podstawie listu
wysytkowego. Tylko natychmiastowa reklamacja prowadzi do
likwidacji szkod!

Przed pierwszym uruchomieniem maszyny prosimy przeczytac
niniejszg instrukcje obstugi, a szczegdlnie informacje dotyczace
bezpieczenstwa. Po starannym przeczytaniu mogg Panstwo w petni
wykorzystac zalety swojej nowo zakupionej maszyny.

Prosimy zatroszczy¢ sie o to, by wszystkie osoby obstugujace ma-
szyne przeczytaty niniejszg instrukcje obstugi przed jej
uruchomieniem.

Przy ewentualnych pytaniach lub problemach, prosimy czyta¢
instrukcje obstugi lub po prostu do nas zadzwonic.

Regularne przeglady i konserwacje oraz terminowa wymiana czesci
zuzytych lub uszkodzonych podnosi trwato$¢ Panstwa maszyny.

Szanowne panie, szanowni panowie,

nasze instrukcje obstugi sg regularnie aktualizowane. Dzieki
propozycjom ich poprawy pomogg Panstwo stworzy¢ instrukcje
bardziej przyjazng uzytkownikowi. Prosimy nadsyta¢ nam Panstwa
propozycje przez fax.

AMAZONEN-WERKE

H. DREYER GmbH & Co. KG
Postfach 51

D-49202 Hasbergen

Tel.: + 49 (0) 5405 50 1-0
Fax.: + 49 (0) 5405 501-234

E-mail: amazone@amazone.de
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1.1

1.2

1.3

Wskazowki dla uzytkownika

Wskazowki dla uzytkownika

Rozdziat 0 wskazoéwkach dla uzytkownika dostarcza informac;ji o
postugiwaniu sie instrukcjg obstugi.

Przeznaczenie dokumentow

Niniejsza instrukcja
e  opisuje obstuge i konserwacje maszyny.

. podaje wazne wskazowki dla bezpiecznego i efektywnego
obchodzenia sie z maszyna.

o jest sktadowg czescig maszyny i ma by¢ zawsze przewozona w
maszynie lub ciggniku.

. przechowywac jg do przysztych zastosowan.
Podawanie kierunkéw w instrukcji obstugi

Wszystkie kierunki podawane w tej instrukcji widziane sg zawsze w
kierunku jazdy.

Stosowane opisy

Czynnosci obstugowe i reakcje

Czynnosci wykonywane przez personel obstugujacy przedstawione
sg w postaci numerowanej listy. Zachowac¢ podang kolejnosé krokow.
Reakcja na kazdorazowg czynno$¢ jest w podanym przypadku
oznakowana strzatka.

Przyktad:
1. Czynnos¢ obstugowa krok 1

— Reakcja maszyny na czynno$¢ obstugowg 1
2. Czynnos¢ obstugowa krok 2

Wypunktowania

Wypunktowania bez wymuszonej kolejno$ci przedstawiane sg w
postaci listy punktowe;j.

Przyktad:
o Punkt 1
. Punkt 2

Cyfry pozycji w ilustracjach

Cyfry w nawiasach okragtych wskazujg na pozycje w ilustracjach.
Pierwsza cyfra wskazuje ilustracje a cyfra druga pozycje na ilustraciji.

Przyktad (Rys. 3/6)

° Rysunek 3
. Pozycja 6

GPS-Switch BAG0059.8 11.12 7



Pt

Ogolne wskazéwki dotyczace bezpieczenstwa

2 Ogdblne wskazéwki dotyczace bezpieczenstwa

Znajomos$c¢ podstawowych wskazowek dotyczgcych bezpieczehstwa
oraz przepisdw bezpieczenstwa jest warunkiem do bezpiecznej i bez-
awaryjnej pracy maszyny.

O

Instrukcja obstugi
e  zawsze przechowywac¢ w miejscu pracy maszyny!

. musi by¢ zawsze dostepna dla uzytkownika i personelu
konserwujgcego!

21 Przedstawienie symboli bezpieczenstwa

Wskazéwki dotyczace bezpieczenstwa oznakowane sg trojkatem
ostrzegawczym i stowem sygnalizujgcym. Stowo sygnalizujgce
(NIEBEZPIECZENSTWO, OSTRZEZENIE, OSTROZNIE) opisuje
ciezar grozacego niebezpieczenstwa i ma nastepujgce znaczenie:

A\

NIEBEZPIECZENSTWO

oznacza bezposrednie niebezpieczenstwo z wysokim ryzykiem
$mierci lub ciezkich zranien ciata (utrata czesci ciata lub
dlugotrwate jego uszkodzenie), jesli nie bedzie sie temu
zapobiegaé.

Nieprzestrzeganie tej wskazéwki grozi utrata zycia lub ciezkim
zranieniem ciafa.

OSTRZEZENIE

oznacza mozliwe zagrozenie ze srednim ryzykiem smierci lub
(ciezkiego) uszkodzenia ciata, jesli nie bedzie sie temu
zapobiegac.

Nieprzestrzeganie tej wskazowki grozi utrata zycia lub ciezkim
zranieniem ciata.

OSTROZNIE

oznacza zagrozenie o niewielkim ryzyku, ktére moze powodowacé
lekkie lub $rednio ciezkie uszkodzenia ciata albo szkody
rzeczowe, jesli nie bedzie sie temu zapobiegac.

S| B> P

WAZNE

oznacza zobowigzanie do specjalnego zachowania sie lub
czynnosci dla umiejetnego obchodzenia sie z maszyna.

Nieprzestrzeganie tej wskazéwki prowadzi¢ moze do
uszkodzenia maszyny lub otoczenia.

WSKAZOWKA

oznacza szczegOlnie przydatne podczas uzytkowania maszyny
informacje.

Wskazoéwki te pomoga Panstwu optymalnie wykorzystaé
wszystkie funkcje waszej maszyny.

GPS-Switch BAG0059.8 11.12
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Ogolne wskazéwki dotyczace bezpieczenstwa

2.2 Wskazowki bezpieczenstwa dot. komputera GPS-Switch

OSTRZEZENIE
Przegrody rozsiewajace rozsiewacza nawozu moga w trybie

automatycznym stanowié potencjalne zagrozenie dla os6b
przebywajacych w obszarze roboczym.

Zagrozenie moze spowodowac¢ automatyczne otwarcie zasuw
zamykajacych.

GPS-Switch BAG0059.8 11.12 9



Instrukcja montazu

3 Instrukcja montazu

31 Schemat potaczen
Podstawowe wyposazenie ciggnika (konsola z rozdzielaczem) musi
by¢ zamontowane w kabinie, w polu widzenia i zasiegu kierowcy tak,
aby nie podlegato drganiom i zapewnito przewodnictwo elektryczne.

Odlegtos¢ od radiostacji wzglednie anteny radiowej powinna wynosic¢
€O najmniej 1 m.

i =] GPS-Switch ) |E AMATRONT

Oprogramowanie GPS-Switch stworzono dlatego, ze na ciggniku
zamontowana jest antena GPS.
Jesli antena GPS byta przedtem zamontowana na maszynie, to przy
kalibracji istniejgcych punktéw referencyjnych nalezy zwrdci¢ uwage
na zmieniong pozycje anteny, patrz strona 47.

3.2 Przytacza komputera GPS-Switch

Rys. 1/...
(1) Przytacze przewodu Y.
(2) Przytacze odbiornika GPS.

Rys. 1

10 GPS-Switch BAG0059.8 11.12
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Opis produktu

4 Opis produktu

4.1 Wiacznik GPS do opryskiwaczy polowych i rozsiewaczy nawozéw

Przy stosowaniu maszyn rolniczych nie mozna catkowicie wykluczyé
niewlasciwego dozowania przy wigczaniu i wytgczaniu maszyn na
uwrociu i podczas jazdy brzegiem pola. Skutkiem jest naktadanie sie
na siebie rozprowadzanych srodkéw, co moze spowodowaé
uszkodzenie roslin, zbyt duzy odptyw do wdd powierzchniowych lub
zboze wylegte. Te niepozadane zjawiska mozna wyeliminowad,
korzystajac z komputera GPS-Switech polaczonego z
odbiornikiem GPS.

Komputer GPS-Switch umozliwia przetaczanie w doktadnie
okres$lonej pozycji na uwrociu, krawedziach pola lub objezdzaniu
przeszkéd.

Uwzgledniana jest przy tym charakterystyka wysiegu, sekcji
szerokosci i rozsiewu danej maszyny.

Podczas pierwszego objazdu pola rejestrowane sg jego granice. Na
podstawie tych granic komputer GPS-Switch — w zaleznosci od
parametréw maszyny — okresla na jakiej pozycji w polu urzadzenie
ma by¢ wigczone lub wytaczone lub kiedy zmieni¢ szerokosé
robocza.

Udostepniona jest 50-godzinna wersja testowa.

4.2 GPS-Track (opcja)

GPS-Track stuzy do prowadzenia $ciezek na polu.
Ta aplikacja jest zintegrowana w GPS-Switch, patrz str. 56.

Udostepniona jest 50-godzinna wersja testowa.

4.3 Import kart zastosowan VRA (opcja)

Pola, dla ktérych zostang zaimportowane karty zastosowan, zostang
poddane obrébce odpowiednio do zapisanych wartosci zadanych. Po
zaimportowaniu istnieje mozliwos¢ dopasowania wartosci zadanych.

Ta aplikacja jest zintegrowana w GPS-Switch, patrz str. 39.

Udostepniona jest 50-godzinna wersja testowa.

4.4 Wiacznik GPS do dowolnych maszyn rolniczych

Roéwniez bez automatycznego wigczania sekcji szerokosci mozna
poprzez reczng aktywacje we wigczniku GPS wyswietla¢ i zapisywac
obrabiang powierzchnie.

Dzieki korzystaniu z funkcji GPS-Track réwnolegta jazda jest
tatwiejsza dzieki wyswietlaniu sladow przejazdu na terminalu obstugi.

GPS-Switch BAG0059.8 11.12 11



Opis produktu

4.5

(1)
()
©)
(4)
(®)
(6)

(7)

4.6

(1)
()
©)
(4)

Budowa

GPS-Switch
Odbiornik GPS
Ztacze RS232
AMATRON'
Magistrala CAN

Wyposazenie
podstawowe

Licznik pracy
opryskiwacza lub
rozsiewacza

Rys. 2
Zawartos¢ pakietu GPS

Terminal GPS-Switch
Uchwyt do terminalu
Pamie¢ USB

Pakiet przewodow

o  Szeregowe przewody podigczeniowe
o  Przewdd modemu zerowego

12
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4.7 Stan oprogramowania

Niniejsza instrukcja obstugi jest obowigzujgca od

stanu oprogramowania:
Terminal GPS-Switch

GPS-Switch

Wersja SW: 3.19
Wersja BS: 4.2.422

MHX 02.03.20

Wyswietlanie stanu oprogramowania:

AMATRON"’

b

v

-

i .
1. ZSetw|wybrac.

2. potwierdzic.

GPS-Switch

Setup
GPS-Switch

4.8 Ztacze USB

49 Menu gtéwne

Menu gtéwne dzieli sie na 3 podmenu, w ktérych
przed rozpoczeciem pracy nalezy wprowadzic¢ Maschinentyp: Spritze

wymagane dane (Rys. 3).

Komputer GPS-Switch posiada ztagcze USB do wymiany danych
z pamiecig USB (dotgczona do zestawu).

Schlagdaten

Arbeitsbreite: 30.00 m

Schisgdsten Anzahl Teilbreiten: 9
* Menu Dane pola Schlagname: Amazone_FeldD1
= Einstellung
. Informacje o oprogramowaniu i Masch.-Geo.
licencjach. DGPS
0s
s | g
. Menu Ustawienia geometrii maszyny Arbeitsment | (3P5-Diagnose
Rys. 3
Setup
GPB-Svatch
. Menu KonRysuracja

GPS-Switch

GPS-Switch BAG0059.8 11.12 13
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410 Menu robocze

O Zanim wys$wietli sie menu robocze, nalezy utworzy¢ maszyne w menu
l Ustawienia geometrii maszyny.

e , ()
l Menu gtéwne Menu Praca
e

Podczas pracy komputer GPS-Switch
wys$wietla menu robocze.

Rys. 4, wskazanie granicy pola w menu Shift
roboczym. %

=
—
-

B.79 ha

b
230

Rys. 4
Rys. 5, wskazanie czesciowo obrobionego pola o
w menu roboczym. @] O
[A]
o
ﬁr\
[EINgE) 100%
1.58 ha 18.8 m
Rys. 5

14 GPS-Switch BAG0059.8 11.12



Rys. 6, wskazanie obrobionego uwrocia w menu
roboczym.

Opis produktu

R 100%
1.5 ha 12.8 m 01/oz
Rys. 6

Rys. 7, wskazanie catkowicie obrobionego pola
w menu roboczym.

[EER) 100%
1.58 ha 18.8 m

Rys. 7
Rys. 8, Wskazanie 3D, Karty zastosowan w Feldgrenzel 0/l
menu Praca. & -
FENNGRT] 103
Z2.22 ha
2.31 ha
Rys. 8

GPS-Switch BAG0059.8 11.12 15



Opis produktu

4.11 Menu Diagnostyka GPS

Pt

._ Menu gtéwne

RGN

=)

Diagnostyka GPS

(=] <«
Diagnostyka GPS wskazuje aktualne dane
sygnatu GPS i nieprzetworzone dane do Latitude: 510016945 M
diagnostyki btedow. Longitude: 7.9962030 E
Qualitat: 02 DGPS
Anzahl Sat. 03
Geschwindighkeit: 2.00 km/fh
Track: 90.00
DOR: 3,70

$GPYTG,50.0,T,50.0,M,4.3,M,8.0,K
$GPESA,A,3,01,02,03,,05,,07,,09,,11,12,4
$GPGGA, 102628, 14,5100, 10167,M,00759.7

Rys. 9

16
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412 Hierarchia menu GPS-Switch

Menu robocze

¢ G

Tryb reczny/
automatyczny
(Rec)

Ustal granice pola

Widok pola -
wieksze, mniejsze,
cate

Centruj
lokalizacje

Usun
granice

Kompas

Wyznacz/kalibruj
punkt referencyjny

Konfiguracja funkcji
GPS-Track

Diagnos-tyka GPS

Opis produktu

& ; = -
Menu giéwne < | Diagnos-
tyka GPS
o
a | Ustawienia KonRysuracja
ane pola geometrii GPS-Switch
maszyny

g G

g G2

¢ G

Nowe
Pobierz
Zapisz
Import
Eksport

Widok pola:

+-
Wysrodkuj

Pamieé

Usun
Edytuj
Aktywna

Stopien zachodzenia
Tolerancja zachodzenia
Odstep uwrocia
Tolerancja zachodzenia —
granica pola
Modelowanie maszyny
Rozpoznanie pél
Ostrzezenie akustyczne
o granicy pola
Czas wyprzedzenia
Geometria urzadzenia

Automatyczne obnizenie

GPS-Switch BAG0059.8 11.12
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413 Opis przyciskéw i pél funkcyjnych

Funkcje, ktére pokazane sg po prawej stronie
wyswietlacza na polach funkcji (pole kwadratowe
lub pole kwadratowe podzielone po przekatnej),

sterowane sg przez dwa rzedy przyciskéow RON ¥

umieszczonych po prawej stronie wyswietlacza. O @

. Jesli na wyswietlaczu pojawiajg sie
kwadratowe pola, wtedy tylko prawy

przycisk (Rys. 10/1) przyporzadkowany jest
do pola funkcyjnego (Rys. 10/A).

° Jesli pola podzielone sg po przekatnej:

o lewy przycisk (Rys. 10/2)
przyporzadkowany jest do lewego
gornego pola funkcyjnego (Rys. 10/B).

o  prawy przycisk (Rys. 10/3)
przyporzadkowany jest do prawego
dolnego pola funkcyjnego (Rys. 10/C).

Rys. 10

WL/ Wyt
(terminal AMATRON" wylaczaé¢ zawsze do jazdy po drogach
publicznych).

(

Powrét do poprzedniego widoku menu

Przetaczanie miedzy menu roboczym a menu gtéwnym
Anulowanie wprowadzania

Do menu roboczego (wcisnaé przycisk i przytrzymac
przynajmniej jedng sekunde)

. Przechodzenie do kolejnych stron menu (mozliwe tylko wtedy,
gdy na wyswietlaczu pokazywany jest symbol (rys. 9/4)

. Kursor na wyswietlaczu w lewo

Kursor na wyswietlaczu w prawo

. Przejecie wybranych cyfr i liter
. Potwierdzenie alarmow krytycznych
) 100% - ilo$¢ w menu roboczym

. Kursor na wyswietlaczu do goéry
. Zwiekszanie zadanej dawki rozsiewu podczas pracy
(np. +10%).

. Kursor na wyswietlaczu w doét
e  Zmniejszanie zadanej dawki rozsiewu podczas pracy
(np. -10%).

@ B @ =

18 GPS-Switch BAG0059.8 11.12



4131 Przycisk Shift

Aktywny w menu roboczym i menu Dane polal

e Na tylnej stronie urzadzenia znajduje sie

l (Rys. 11/1).

e  Jesli przycisk Shift jest aktywny, jest to
pokazywane na wys$wietlaczu (Rys. 12).

przycisk Shift

. Po nacisnieciu przycisku Shift pojawiajg sie
kolejne pola funkcyjne (Rys. 13) i
odpowiednio zmienia sie
przyporzadkowanie przyciskow
funkcyjnych.

Opis produktu

ALTO [TPR

1.06 ha

=
-~
-

Rys. 11
shitt| I
Rys. 12
shift

X

=
-—
—

DGPS

22m l]Igllll '@\

Q@’@Dé’

Rys. 13

GPS-Switch BAG0059.8 11.12
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414  Wprowadzanie danych do komputera GPS-Switch

@ Aby ufatwi¢ obstuge komputera GIPSH
l Switch, w tej instrukcji pokazywane
sq pola funkcyjne, co ma na celu
podkreslenie, ze nalezy uzyé przycisku

przynaleznego do danego pola

funkcyjnego.

Przyktad:

Opis w instrukcji obstugi:

o Pole funkcyjne ~

=2 Zapisywanie pola.
Akcja:
Aby zapisac to pole, operator naciska przycisk

(Rys. 14/2) przyporzadkowany polu funkcyjnemu
A (Rys. 14/1).

415  Wprowadzanie tekstu i cyfr

Jesli konieczne jest wprowadzenie tekstu i cyfr
do komputera GPS-Switech, pojawia sie
menu wprowadzania (Rys. 15).

W dolnej czesci wyswietlacza pojawia sie pole
wyboru z literami, cyframi oraz strzatkami (Rys.
15/1), z ktérych tworzy sie wiersz wprowadzania
(Rys. 15/2) (tekst lub cyfry).

@, @ @ @ Wybor liter |

cyfr w polu wyboru.

. @ Potwierdzenie wyboru (Rys. 15/3).

° wessten | Jsuwanie wiersza wprowadzania.
ag> A
. Zmiana wielkie/mate litery.
OK
. Po dokonaniu wpisu w wierszu

wprowadzania nalezy go zatwierdzic.

Strzatki <, > w polu wyboru (Rys. 15/4)
umozliwiajg poruszanie sie po wierszu tekstu.

Strzatka €€ w polu wyboru (Rys. 15/4) kasuje
ostatnie wprowadzenie.

i@ Bocdefahii

- dol_ -

~U opgrst
Uvwry 123 . O
(4\ sereo0.,
an

L o4

oo

00

@ ) @é

¢

Rys. 15

20
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4151 Wyboér opcji

1. - Strzatke wyboru (Rys. 16/1) przestawiac
i .

2 @ Potwierdzi¢ wybor

(Rys. 16/2).

4.15.2 Funkcja Toggle (przetaczania)

Wiaczanie/wytaczanie funkciji:

¢ Nacisng¢ przycisk funkcyjny (Rys. 17/2)
—  Funkcja wt. (Rys. 17/1).

3 Ponownie nacisna¢ przycisk funkcyjny

—  Funkcja wyt.

4.16 Definicja parametréow GPS

GPS

Opis produktu

o),
o0
& 00

Maschinentyp auswahlen und mit
Eingabetaste {ihernehmen

EEE

1 29X,

@ (2

Rys. 16

o
1/ 00*
X

» @ ® &L

Rys. 17

Global Positioning System (satelitarny system lokalizujacy)

DGPS

Differential GPS (réznicowy system GPS)

System korekcji zwieksza doktadnosé¢ do +/- 0,5 m do 0,02 m.

DOP

Dilution of Precision (wskaznik doktadnosci pozyciji)

GPS-Switch BAG0059.8 11.12
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Pt

417 Wymagania odnosnie do jakosci systemu GPS

Jakos¢ systemu GPS dla komputera GPS-Switch w zaleznosci
od parametrow GPS, DGPS i DOP.

Jakos¢ GPS
DGPS DOP 0 do 6 dobra
(stan zadany)
DOP 6 do 8 Srednia
DOP wiekszy niz 8 zta
GPS DOP 0 do 6 Srednia
DOP 6 do 8 zta
DOP wiekszy niz 8 zta

Opryskiwacz polowy:

Rozsiewacz nawozu:

Dobra jakosé¢:

. Mozliwos¢ oprysku w trybie automatycznym.
. Granica pola bez strefy bezpieczenstwa

Srednia jako$¢:
. Mozliwosé oprysku w trybie automatycznym.
e  Granica pola ze strefg bezpieczenstwa wynoszacg potowe

szerokosci roboczej
. Obrobiona powierzchnia jest podswietlona na zétto

Zia jakosc¢:
System GPS zbyt niedoktadny. Pole nie jest wyswietlane na
komputerze GPS-Switch. Tym samym obrobiona powierzchnia

nie jest zaznaczana, co z kolei uniemozliwia prace w trybie
automatycznym i ustalanie granicy pola.

Dobra jakos¢:

. Mozliwosé rozsiewu w trybie automatycznym.
. Granica pola ze strefg bezpieczenstwa wynoszacg potowe
szerokosci roboczej

Srednia jako$¢:
o Mozliwosé rozsiewu w trybie automatycznym.
. Granica pola ze strefg bezpieczenstwa, potowg szerokosci

robocze;j
. Obrobiona powierzchnia jest podswietlona na zétto

Zta jakosc:

System GPS zbyt niedoktadny. Pole nie jest wyswietlane na
komputerze GPS-Switch. Tym samym obrobiona powierzchnia
nie jest zaznaczana, co z kolei uniemozliwia prace w trybie
automatycznym i ustalanie granicy pola.

Zta jakosé sygnatu systemu GPS lub btedy w dziataniu powoduja
zawsze automatyczne przetaczenie komputera GPS-Switch
w tryb reczny!

Przejscie w tryb reczny powoduje zawsze wytgczenie maszyny.

22
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5 Uruchomienie
5.1 Pierwsze uruchomienie
O o Przy pierwszym uruchomieniu nowy odbiornik GPS potrzebuje

kilku minut na inicjalizacje. Dopiero potem komputer GIPS-
Switch otrzymuje sygnat.

Przy kolejnych cyklach roboczych komputer GPS-Switch
otrzymuje sygnaty DGPS po uptywie ok. 30 sekund.

5.1.1 Ustawianie jezyka

i Komputer GPS-Switch przejmuje jezyk ustawiony w terminalu
l AMATRON'.

Wybér jezyka w terminalu AMATRON'.

W tym celu w terminalu AMATRON", menu KonRysuracja
terminalu:

1.

Podtaczy¢ komputer GPS-Switch do terminalu
AMATRON".

@, @ Koniecznie nacisna¢ przycisk wyboru jezyka,
nawet wtedy, gdy strzatka wskazuje wtasciwy jezyk.
Wybrac jezyk.

potwierdzenie wyboru.

5.1.2 Podtaczanie do systemu GPS innych producentéw.

Jesli zamiast odbiornika GPS AMAZONE stosowany jest system
GPS innego producenta, w systemie GPS nalezy wprowadzi¢
nastepujace parametry:

Dostepne musi by¢ ztacze szeregowe, podtaczenie za pomocg
9-stykowego wtyku sub-D RS232

o  Predkosé: 19.200 bd
o  Dane: 8 bitow informacyjnych
o  Parzysto$c¢: brak
o Bit stopu: 1 bit stopu
(8N1)
Pasujace rekordy (protokotow NMEA)

o rekordy GPGGA, GPVTG (w 5 Hz), GPGSA (z
czestotliwoscig 5 Hz lub 1 Hz)

Musi by¢ dostepny sygnat korekcji (DGPS).

GPS-Switch BAG0059.8 11.12 23
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5.2 Stan podstawowy

i Stan podstawowy to stan maszyny, w ktérym powinna znajdowac sie
l ona po wiaczeniu i przed rozpoczeciem obstugi funkciji.

Po wigczeniu catego systemu znajduje sie on w trybie recznym!
Maszyna znajduje sie w stanie podstawowym.

Opryskiwacz:

. zawory sekcji szerokosci zamkniete

o  wszystkie sekcje szerokosci domyslnie wybrane
Rozsiewacz:

e  tarcze rozsiewajace wytgczone

o wszystkie sekcje szerokosci domysinie wybrane

. zasuwy zamkniete

5.3 Menu Ustawienia geometrii maszyny
- W menu gtéwnym wybraé Entferm.
Meues Gerat
Strever
Spritze
Entfern,
. Usuwanie wybranej maszyny z listy
wyboru (maszyna nie moze by¢ aktywna). Bearbei,
Bearbei,
. Aktives Gerdt:
Spritze Aktivie,
o  Tworzenie nowego urzgdzenia i

dodawanie do listy wyboru.
o  Wybér dostepnej maszyny. Rys. 18
(patrz strona 23).

@® Wybdr uprzednio wprowadzonej lub
l nowej maszyny za pomoca :_-l\-\/ )

Aktivie,

Aktywacja wybranej maszyny do
pracy z komputerem GPS-Switch.

— Aktywna maszyna jest wyswietlana na

wyswietlaczu.

24
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5.3.1 Tworzenie nowej maszyny

1. W przypadku nowej maszyny: -
Wprowadzanie nazwiska

Marne: Streuer Strevet
2. Wybor rodzaju maszyny Anz. Teibreiten: a]
Opryskiwacz / rozsiewacz nawozu. Standard Einzeltsilbr.: 3000
GRS -2500 GRSy 0

3. Wprowadzi¢ dane maszyny.

o liczba sekcji szerokosci, Th M 1L 2 ac 40
Th: 3000 3000 2000 3000

o  wartos¢ standardowa dla
pojedynczych sekcji szerokosci,

o  wymiary dla GPS xi GPS y w mm

(patrz ponizej), Arbeitsbreite; 18000 gespeichert Speich.
o  wartosci dla poszczegdlnych sekciji
szerokosSci.
Rys. 19

GPS y (Rys. 20)

A
N

Wymiar GPS y opisuje odstep odbiornika GPS / \
od osi srodkowe;j ciggnika poprzecznie do + GPS Y [ | -GPS Y
kierunku jazdy. |

Zaleca sie montowanie odbiornika GPS na 7 &
Srodku kabiny ciggnika. [ ]

>
Odbiornik GPS umieszczony na ciagniku 7))
bardziej %

-GPS X

e  w prawo: wprowadzi¢ wartos¢ GPS vy jako

wartos¢ ujemna. 1 \"—@—I—
i V i

e  wlewo: wprowadzi¢ wartos¢ GPS vy jako
wartos¢ dodatnia. Rys. 20

GPS x (Rys. 20)

Miara GPS x opisuje odstep nadajnika GPS od
punktu wylgczenia przy wjezdzie w nawrot.

. Opryskiwacz polowy: odstep od rozpylaczy.

. Rozsiewacz nawozéw: odstep od
srodkowego punktu tarcz rozsiewajacych.

(1) Punkt wytaczania

o Woprowadzi¢ warto$¢ GPS x jako wartos$¢ ujemna.

Rozsiewacz nawozow: aby dostosowac punkt wytgczania
rozsiewacza nawozOow, mozna manipulowac wartoscig GPS x.

Manipulacja punktem wtgczania odstepu na nawrotach, patrz strona
31.
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1.1 @ @ wyboér poszczegdinych danych
maszyny
@ potwierdzenie wyboru.

13 <& &>

wprowadzanie wartosci.
1.4 0O.K. potwierdzanie warto$ci.

—  Szerokos¢ robocza wynikajaca z wpisanych
danych maszyny jest obliczana
automatycznie i wyswietlana.

2. zapisywanie wprowadzonych
danych.

— Zapisane dane sg wyswietlane.

3. powro6t do Menu Ustawienia

geometrii maszyny.

Altivie,

e

aktywacja nowej maszyny.

— Zmiany zostaty zatwierdzone!

26
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5.4 Menu KonRysuracja GPS-Switch

Setup
GPS-Switch

- W menu gtéwnym wybraé

Strona pierwsza P oo | (Rys. 21-Rys. 23)
Uberlappungsgrad: 100%

Wprowadzi¢ stopien pokrycia, patrz iiberlappungstoleranz: 0 cm
strona 29. —_

+
V A Uberlappungstoleranz Feldgrenze: 0O cm
. , Wprowadzi¢ tolerancje -

pokrycia, patrz strona 30.

V i Rys. 21
. , Wprowadzi¢ tolerancje

pokrycia dla granicy pola, tylko dla
opryskiwaczy polowych, patrz strona 31.

. , A Odstep od nawrotu do Yorgewende-Abstand: 6.00 m

punktu wtgczenia, tylko dla rozsiewaczy —
nawozoéw, patrz strona 31.

Rys. 22
. £ Przez modelowanie maszyny Maschinenmodellierung: 2
symulowane sg rézne wtasciwosci gezngene Haschine ooz E
dofaczonego typu maszyny.
o  wylgczone (maszyna zawieszona na Rys. 23

TUZ)
0  maszyna zaczepiana

o  maszyna samojezdna
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Strona druga B o202 | (Rys. 24)

Wigczanie lub wytaczanie
akustycznego nadzorowania granic pola
przy przekroczeniu granicy pola.

[ , A Podaé¢ obwéd w km w

polach, przy tadowaniu.

Przedwczesne witgczanie
czasu wyprzedzenla sekcji szerokosci, tylko
dla opryskiwacza, patrz str. 32.

Opédznione wytaczanie czasu
wyprzedzema sekcji szerokosci, tylko dla
opryskiwacza, patrz str. 32.

Strona trzecia | (¥ crzmzl(Rys. 26)

F!EI:/

Wi.: Do maszyn z automatycznym
wigczaniem sekcji szerokosci.

Automatyczna geometria urzadzenia

Utworzy¢ maszyne w menu Ustawi¢
geometrie maszyny.

Wyt.: Do maszyn bez automatycznego
wigczania sekcji szerokosci ustawi¢ reczng
geometrie urzadzenia.

Ustawi¢ reczng geometrie
urzadzenia, patrz strona 33.

, A Opryskiwacz polowy:

Automatyczne obnizenie belki wewnatrz
granicy pola.

Wprowadz czas w milisekundach.

Czas od momentu wigczenia opryskiwacza,
w ktérym opuszczona jest belka polowa.

Standard: 0 ms
Maksymalnie: 5000 ms

Akustische Feldgrenzenwarnung: ein U;l

+
achlage erkennen {(Umkreis): 5.0 km
Rys. 24

+
¥orschauzeit Far Einschalten 600 ms

+
¥Yorschauzeit Far Ausschalten 300 ms

nzfoz —

Rys. 25

Automatische Gerategeometrie aus =

Gerategeometrie einstellen

Automatische Gestédngeabsenkung 2000 ms

03/03

Rys. 26

28
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5.4.1 Stopien zachodzenia

Podczas pracy mozna zaznaczy¢ obszary sekcji,
ktore sg juz obrobione lub ktére nie majg by¢
obrabiane.

Stopien zachodzenia informuje, czy odpowiednia
sekcja szerokosci ma by¢ wigczona.

Stopien zachodzenia 0% (Rys. 27):

— kiedy tylko dojdzie do minimalnego
zachodzenia, odpowiednia sekcja
szerokosci jest wylgczana.

Rys. 27
Stopien zachodzenia 50 % (Rys. 28):

—  kiedy zachodzenie na sekcje szerokosci
wynosi 50%, wtgczana jest sekcja
szerokosci.

Rys. 28
Stopien zachodzenia 100 % (Rys. 29):

— dopiero w przypadku catkowitego
zachodzenia na sekcje szerokosci, sekcja
szerokosci jest wylgczana.

Tylko w przypadku opryskiwaczy:

Na granicy lub w strefie bezpieczenstwa pracuje
sie zasadniczo przy stopniu zachodzenia 0%.

Rys. 29
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5.4.2 Tolerancja zachodzenia

Podaje niewrazliwo$¢ zewnetrznej sekgciji
szerokosci i zapobiega ciggtemu wigczaniu
sekcji szerokosci przy minimalnym zachodzeniu.

Zakres nastawczy: od 0 do 50 cm.

Przyktad 1 (Rys. 30):
Stopien zachodzenia: 0 %

Tolerancja zachodzenia: 50 cm

Przyktad 2 (Rys. 31):
Stopien zachodzenia: 100 %

Tolerancja zachodzenia: 50 cm

Rys. 30

Rys. 31

30
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5.4.3 Tolerancja zachodzenia — granica pola

Aby wyeliminowac ciagte wigczanie
zewnetrznych sekcji szerokosci na granicy,
mozna ustawi¢ osobng tolerancje zachodzenia
na granicy.

Ustawianie tolerancji zachodzenia na granicy.
o  maksymalna 25 cm
o standardowa/zalecana 0 cm
Na wtasng odpowiedzialnosc
(wskazéwka ostrzegawcza przy
przestawianiu) uzytkownik moze

ustawi¢ te wartos¢ na maks. 25 cm
(potowa odstepu miedzy dyszami).

5.4.4 Odstep uwrocia

Rys. 32/...

(V) Odstep na nawrotach ustala punkt
wigczania rozsiewacza nawozéw przy
wjechaniu ze Sciezki technologicznej w pole
(odlegtos¢ od uwrocia do tarczy
rozsiewajace;j).

(1) Nawroty
(2) Pole

(3) Punkt wylaczania przy wjezdzie w nawrét
(zaleznie od GPS x)

(4) Punkt wtaczania przy wjezdzie w pole
(zaleznie od GPS x oraz V)

Patrz strona 61.
Rys. 32

& Odstep V na nawrotach jest standardowo ustawiony na potowe
._ szerokosci robocze;j.

Przy szeroko$ci roboczej wiekszej, niz 30 m lub przy specjalnych
rodzajach nawozéw, moze by¢ konieczne dopasowanie.

Aby dopasowac¢ punkty wtgczania i wytgczania rozsiewacza
nawozow, mozna manipulowac wartoscig GPS x oraz odstepem dla
nawrotow.

Punkt wtgczania poprzez podanie wartosci odstepu dla nawrotow,
mozna ustawiaé tylko przy prawidtowym punkcie wytgczania (GPS x).
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5.4.5 Wiaczanie/wylaczanie wyprzedzenia dla opryskiwaczy

Aby przy przejsciu z powierzchni nieobrobionej na powierzchnie
obrobiong (Rys. 33/1) zagwarantowac ciagta obrobke pola, mozna
wprowadzi¢ czas wyprzedzenia.

Wyprzedzenie jest to warto$¢ czasowa w milisekundach i skutkuje
zachodzeniem obrabianej powierzchni.

Czas wyprzedzenia dla wiaczania (Rys. 33/2)

Przy wjezdzie z powierzchni obrobionej na powierzchnie
nieobrobiong sekcje szerokosci zatgczajg sie wczesniej
o0 wprowadzony czas wyprzedzenia.

Czas wyprzedzenia dla wylaczania (Rys. 33/3)

Przy wjezdzie na powierzchnie obrobiong sekcje szerokosci
wytaczajg sie pézniej — po uptywie wprowadzonego czasu
wyprzedzenia.

Rys. 33
e  Czas wyprzedzenia stuzy tylko do ustawienia trybu ciggtej
obrdbki pola.
e Wielko$¢ powierzchni zachodzacych na siebie zalezy od
predkosci jazdy.
. Przy normalnych predkosciach roboczych (10 km/h ~ 2,8 m/s)
nalezy nastawi¢ maksymalny czas wyprzedzenia rowny
1000 ms.
. Przy bardzo matej predkosci roboczej mozna nastawié¢ diuzszy
czas wyprzedzenia.
. Maksymalny czas wyprzedzenia, ktéry mozna nastawi¢, wynosi
5000 ms
o Dtuzsze czasy wyprzedzenia i wysokie predkosci mogg
doprowadzi¢ do niepozadanej charakterystyki przetagczen.
32 GPS-Switch BAG0059.8 11.12




P

5.4.6

Wykonac¢ nastepujace ustawienia recznej

Uruchomienie

Ustawi¢ geometrie urzadzenia

Maszyny bez automatycznego wtaczania sekcji szeroko$ci moga po
utworzeniu recznej geometrii urzadzenia

geometrii urzadzenia:

GPS X, Patrz strona 25
GPSYY, Patrz strona 25
szerokos$c¢ robocza

ilos¢ sekcji szerokosci

Wykonanie ustawienia:

1.

&
. @

3. Woprowadzi¢ wartosci w menu
wprowadzania.

4. Potwierdzié.

wykonywacé jazde rownolegta przy uzyciu funkcji GPS-Track.

REC

za pomocag funkgc;ji b w menu roboczym rejestrowac
obrabiang powierzchnie i wyswietla¢ jg na ekranie.

zgodnie z zaleceniami wigcznika GPS recznie ustawia¢ sekcje
szerokosci.

GPS X -2000 mm
GPS Y 0 mm
Arbeitsbreite 6000 mm
Anzahl Teilbreiten 4

Ok

GPS-Switch BAG0059.8 11.12 33



Uruchomienie

5.5 Setup terminala

l '

przegladac z

wcisnietym przyciskiem Shift!

Setup terminala stuzy do zmiany ustawien
wyswietlacza.

o setue | Zmiana ustawien wyswietlacza.

o [ zmniejszanie jasnosci wy$wietlacza.

AN

zwiekszanie jasnosci wyswietlacza.

Setup

S - Wersion . 2.56.00
BS - Version:  4.2.2
Rys. 35
Lhrzeit: 0904 37
Daturn: o7, 11, 2007
Hellighkeit: 100 % O O
+
Sprache: =0yl
Rys. 36

34
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5.6 Menu Dane pola

Schiagdaten

- W menu giéwnym wybraé

Seite eins | [F m,.-aal (Rys. 37-)

. nowa rejestracja pola.

— Bialy wyswietlacz oznacza gotowos¢ do
nowej rejestracji pola.

Nazwa pola: -brak nazwy-.

Uruchomienie

® Przy zapisywaniu pola nadawana jest
nazwa pola.

Amazone FelddS

B.49 ha

Laden

Speichem

Irnpaort

Export

010z

Laden
o Weczytaé atrybuty pola przed
rozpoczeciem pracy z pamieci USB

Speicham
. E zapisywanie pola po pracy w pamieci
USB.

— Poda¢ nazwe.

IMPORT
. |: Zaimportowac pliki Shape z pamieci
USB, patrz strona 38.

Export
. eksport pliku pola w formacie Shape

(shp) do dalszego wykorzystania na
komputerze PC.

Strona 2 (Rys. 38)

Rys. 37

Amazone Feld0S

®

GE\ Gl
. powiekszanie widoku pola
Y.
o Z “Nlzmniejszanie widoku pola
. .\ centrowanie lokalizaciji Freier
elcher
Freier ’
Speicher
. wyswietlanie wolnego miejsca w "
amieci USB. il
Speicher 8.49 ha pziz
o o optymalizacja pamieci USB, jesli Rvs. 38
dostepne miejsce nie jest wystarczajgce. ys.
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Uruchomienie

® Po 50 cyklach zapisywania
l przeprowadzana jest automatyczna

optymalizacja pamieci.
—  Potwierdzi¢ komunikat na
wyswietlaczu.

5.6.1

Pobieranie/lusuwanie danych pola

Dostepna jest mozliwos¢ wyswietlenia
nastepujacych danych pola:

Granica pola na poczatku obrobki pola.

Obrobiona powierzchnia (granica pola z
obrobiong czescig pola), jesli praca zostata
przerwana i jest teraz kontynuowana.

Slady przejazdu do funkcji GPS-Track
Przeszkody

Strefy wytaczenia

Karty zastosowan

Uwrocie

Dane pola, ktérych nie mozna wywotac,

wyswietlane sg na szaro.

Podtaczy¢ pamie¢ USB.

Laden

wywota¢ podmenu Pobierz.

Ja Mein
/ Zapisac¢ aktualng,
powierzchnie.

Urrkreis

o Pokazywane beda tylko pola z
ustawionym obwodem, patrz strona
28.

Alle
o Pokaz wszystkie pola.
@ , @ wybra¢ odpowiednie
pole
lub
Suchen
o po wprowadzeniu fragmentu

tekstu wyszukacé pole.

Laden

potwierdzenie wyboru.

Soll die aktuelle Aufnahme
gespeichert werden?

Mein

Ja

Rys. 39

Amazone_Feld...
Amazone_Feldd1
Amazone_FeldD2
Amazone_FeldD3

Amazone_FelddS

Laden

Suchen

Amazone_Feldo4

Urnkreis

Loeschen

Rys. 40
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@ , @ Zaznaczy¢ osobno

Uruchomienie

@Feldgrenze

6.
iqdane atrybuty po|a' .BEErbEitEtE Flache
[W/Leitspuren
7. @ Wybraé atrybuty pola. [ |Hindernisse
Ausschlusszonen
L o =
— Nie mozna wybiera¢ wyszarzonych
atrybutow pola.
a] 3 Ik
8. Weczytaé atrybuty
—  Woybrane pole wys$wietla sie na
wyswietlaczu. Rys. 41
EB=
9. powro6t do menu gtéwnego.
. usuwanie pola Amazone_Feld... i
z pamigci USB. Amazone_FeldD1
@ @ , Amazone_Feld02
1. , Zaznaczy¢ osobno Suchen
zadane atrybuty pola. Amazone_Feld03
Ja Mein Amazone_FeldDs -
2. / potwierdzenie wyboru. Hmkrets
Loaschen
Rys. 42
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5.7 Import plikbw Shape

1. Podtgczy¢ pamie¢ USB. Typ
Feldgrenze Import
Import Auss_chllfsszonen
2. Wyswietli¢ podmenu Importuj dane. Applikationskarten
3. . Wybrac¢ polecenie
Wybierz zgdane zasoby.
Irnport
4, Potwierdzi¢ wybor
Rys. 43

5. @ , @ Wybra¢ folder, w

ktérym znajduje sie plik Shape.

N @ Zmiana folderu

\.. Jeden poziom folderow nizej

YApplicationmaps
WDATA,
YExclugion Zones

Alle

\xxx Jeden poziom folderéw wyzej

YHindernisse
Laden \Leitspuren
6. Plik Shape zapisywany jest do hsCreencopy
aktualnego pola.
Rys. 44
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Uruchomienie

Importowanie kart zastosowan

Zaleca sie umieszczenie kart zastosowan w jednym folderze
applicationmaps, aby byty one fatwo dostepne w tym katalogu w
momencie importu.

Podczas importowania kart zastosowan nalezy Rat (ljha)

wybrac:

e dawke

e  zawarto$¢ substancji czynnej: kg lub litr
substancji czynnej/ha (substancje czynng
podac w %) izzzz

— W karcie zastosowan dawka zostanie '
przeliczona w zaleznosci od zawartosci
substancji czynne;j.

Rate Allz

Rate Elnzeln

Rate Alle
. Zmiana wszystkich dawek w
kartach zastosowan na warto$¢ podang w

0,
A). EQCIN[*_g~ordardl. zhF

Loschen

Rate Eirzeln Rys. 45
. Wybor poszczegdlnych dawek
@ , @ i ich zmiana.
Léschen
. Usuniecie karty zastosowan.
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6 Praca w polu
Przed rozpoczeciem pracy nalezy wprowadzi¢ nastepujace dane:
e  wprowadzi¢ dane pola (str. 22).
. ustawi¢ geometrie maszyny (str. 22).
. dokonac¢ konRysuracji (str. 25).
W zaleznosci od sposobu pracy zaleca sie
. dokonywanie zawsze nowej rejestracji pola (patrz str. 41),
e  zapisywanie podl lub granicy pdl po nowej rejestracji w pamieci
USB i ich pobieranie przed przystapieniem do obrébki pola
(patrz str. 43).
6.1 Wskazania menu roboczego
12
4 15
1
3
2
14
10
5 13
7
11
8 ~—
9 \Qﬂ]] 100% ' G F E
1.58 ha II
III
Rys. 46

(1)
()
©)
(4)
(®)
(6)
(7)
(8)

Granica pola (czerwony)
Obrobiona powierzchnia (zielony)
Nieobrobiona powierzchnia (biaty)
Symbol maszyny roboczej
Szerokos$¢ robocza

Sita sygnatu GPS

Stopien zachodzenia

Tryb automatyczny lub tryb reczny

(9) Powierzchnia catkowita pola (w granicach
pola)

(10) Punkt referencyjny, punkt do kalibraciji.
(11) Kompas

(12) Wskazanie maszyna na granicy pola
(13) Wezwanie do kalibracji

(14) Do trzech przypadkoéw zachodzenia (tylko
przy oprysku pola)
(15) wprowadzona przeszkoda

40
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Symbol maszyny roboczej z sekcjami szerokosci
w menu roboczym, Rys. 47.

(1) sekcje szerokosci (szary — maszyna nie
znajduje sie w pozycji roboczej)

(2) wigczone sekcje szerokosci
niebieski

(3) sekcje szerokosci wytgczone
o (czerwony)

o  z0Mty (reczna geometria maszyny)

Praca w polu

Rys. 47
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Praca w polu

6.2

Pola funkcyjne w menu roboczym

0/1

wybér trybu
recznego/automatycznego

@ tryb automatyczny potwierdzi¢ w

przeciggu pieciu sekund.

— Na wyswietlaczu wyswietla sie tryb
reczny/automatyczny.

PEC M
b Szczegdiny przypadek recznej
geometrii urzgdzenia (brak automatycznego

=
-
-

RN
NG

DGEPS

HE
@ IIII
18. 8 m 0103

9%}9

wiaczania sekcji szerokosci), patrz strona

[:] ustalanie granicy pola (bezposrednio
po pierwszym okrgzeniu pola przy nowej
rejestracji).

alternatywnie: usuwanie granicy

Funkcja GPS-Track: zapisywanie i
usuwanie sladéw przejazdu, patrz strona

58
l: powiekszanie widoku pola
zmniejszanie widoku pola

I wyswietlanie catego pola
centrowanie lokalizacji

N

42
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Strona druga i o0s |. é

Oznaczanie na terminalu przeszkody na
polu, patrz str. 49.

X

041

Usuwanie przeszkody.

ustawienie wyswietlacza

o ustawi¢ pétnoc na gorze,

o  ustawi¢ kierunek jazdy na gorze.

4

Ustawi¢ punkt referencyjny na polu

dla sygnatu GPS-Signal lub wybrac
istniejacy punkt referencyjny z listy, patrz
strona 47.

— przed nowg rejestracjg pola.

. ﬁ kalibracja pola.

—  w przypadku obrébki pola, ktére jest juz
zarejestrowane.

Setup
GPS-Switch

przejscie do menu KonRysuracja,

maszyna pozostaje w trybie
automatycznym, patrz str. 25.

Praca w polu

U

18.8 m :

DGEPS

Ba
lIII

020z

4
X

=
-

E’i
s

Setup
GEPS-Switch

Rys. 49
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o

6.3 Tryb automatyczny i tryb reczny

Komputer GPS-Switch mozna stosowac zaréwno w trybie
recznym, jak i automatycznym.

W trybie automatycznym sekcje szeroko$ci s wigczane
automatycznie zaréwno na polu, jak i na uwrociu.

Tryb automatyczny:

. Automatyczne witgczanie, wytgczanie, wigczanie sekcji
szerokosci za pomocg komputera GPS-Switch.

Tryb reczny:

e  Brak automatycznego wigczania sekcji szerokosci za pomocg
komputera GPS-Switch.

. Obstuga maszyny za pomoca terminalu AMATRON', dragzka
sterowego, AMACGLICK.

e Na wyswietlaczu komputera GPS-Switch dostepne tylko
wskazania i zaznaczenia.

Rozsiewacz nawozu:

1. Na terminalu AMATRON" wigczy¢ tarcze rozsiewajace.
2. Tryb automatyczny/reczny

e  Tryb automatyczny
01

o ustawi¢ komputer GPS-Switch w tryb auto.

0 @ potwierdzi¢ tryb automatyczny.
o  Zasuwy otwierajg sie i zamykajg automatycznie.

o  Sekcje szerokosci sg automatycznie wigczane poprzez
predkos¢ obrotowa tarcz rozsiewajgcych.

. Tryb reczny:

o  Zasuwy otwierajq sie i zamykajg za pomocg terminalu
AMATRON'.

o  Sekcje szerokosci sg wtaczane za pomocg terminalu
AMATRON' poprzez predkosé obrotowg tarcz
rozsiewajgcych.

3. Na terminalu AMATRON" wytgczyé tarcze rozsiewajace.
Opryskiwacz polowy:
1. Rozilozy¢ opryskiwacz i odblokowaé blokade wahah.
2. Tryb automatyczny/reczny
e  Tryb automatyczny
0/1

o ustawi¢ komputer GPS-Switch w tryb auto.

o} @ potwierdzi¢ tryb automatyczny.
o Naterminalu AMATRON' wigczy¢ opryskiwacze.

o  Sekcje szerokosci sg automatycznie wigczane.

44
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e  Tryb reczny:
Na terminalu AMATRON" wtgczyé opryskiwacze.
Na terminalu AMATRON" wigczyé sekcje szerokosci.
3. Na terminalu AMATRON" wylaczyé opryskiwacze.

» Warunki pracy w trybie automatycznym:

l . Rozsiewacz nawozu: Granica pola musi by¢ pobrana lub na
nowo zarejestrowana.

. Maszyna musi by¢ przygotowana:

o  Opryskiwacz: Roztozona belka z opryskiwaczami i
odblokowana kompensacja wahan.

— Jednostronny oprysk z zablokowang kompensacjg wahan jest
mozliwy tylko w trybie recznym.

o Rozsiewacz: Tarcze rozsiewajgce muszg by¢ wigczone.
. Sygnat GPS musi mie¢ odpowiednig jako$¢:

o GPSzDOP</=6

o DGPSzDOP</=8

O Przefgczanie poszczegodlnych sekcji szerokosci (za pomoca
sterowania maszyny) i uchwytu wielofunkcyjnego do trybu
l automatycznego.

. niemozliwe (inne maszyny).

. mozliwe (opryskiwacz AMABUS od wersji oprogramowania
7.15).

Opryskiwacz polowy:

o Wylaczanie sekcji szerokosci na urzadzeniu AMAGLICK
przesterowuje komputer GPS-Switch.

Powierzchnia za wytgczonymi w ten sposéb sekcjami szerokosci
jest jednak nadal zaznaczana na zielono.

—  Dzieki temu obszar, ktory byt recznie przesterowany, przy
kolejnym przejezdzie bedzie automatycznie wylgczany.

o Wybdr poszczegdlnych sekcji szerokosci na terminalu
AMATRON' jest mozliwy w trybie automatycznym.

Wylaczone zewnetrzne sekcje szerokosci sg przy tym
wylgczane na state takze w komputerze GPS-Switch, a
obszar ten nie jest zaznaczany na zielono.

—  Stwarza to mozliwos¢, np. w przypadku opryskiwacza o dtugosci
27 m, wylgczenia na state 2 zewnetrznych sekcji szerokosci i
obrébke pola ze sciezkami technologicznymi o szerokosci 21 m.

Wylaczanie opryskiwacza/wytaczanie napedu tarcz rozsiewajgcych
o rozsiewacza jest na terminalu AMATRON' mozliwe takze w trybie

l automatycznym.
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Pt

Po wyjsciu z menu roboczego, w razie zaktocen w dziataniu lub ztego
sygnatu GPS komputer GPS-Switch przetacza sie w tryb reczny.

—  Opryskiwacz: zamkna¢ sekcje szerokosci.
— Rozsiewacz: zamknaé¢ zasuwy.

OSTROZNIE

Mimowolne rozpylanie cieczy roboczej/rozsiewanie nawozu
podczas jazdy do tylu w trybie automatycznym na skutek
samoczynnego wiaczenia sekcji szerokosci.

Wiasciwe dziatanie komputera GPS-Switeh mozna zapewnié
tylko podczas jazdy do przodu. Z tego wzgledu podczas prac
manewrowych, zwtaszcza w potaczeniu z jazdg do tytu, nalezy ze
wzgledow bezpieczenstwa przetaczy¢ komputer GPS-Switch w
tryb reczny.

Alternatywnie na terminalu AMATRON":
. Opryskiwacz — wytaczy¢ lance opryskiwaczy,

. Rozsiewacz nawozu — zamkng¢ zasuwy zamykajace.

46
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6.4 Punkt referencyjny

Punkt referencyjny to odniesienie sygnatu GPS do potozenia
pola.

Punkt referencyjny

. musi by¢é wyznaczony przed zapisaniem pola lub odniesiony do
istniejacego

. powinien zosta¢ poddany kalibracji na polu po wywotaniu lub w
przypadku widocznych odchyleh od wskazan na terminalu.

Punkt referencyjny

e  to punkt na polu, nad ktérym znajduje sie odbiornik GPS na
ciggniku.

. nalezy najechac ciggnikiem i zarejestrowac, gdy pojazd stoi w
miejscu,

. stuzy do kalibracji lokalizacji dla sygnatu GPS,

e  jest dowolnym, odnajdywanym punktem. Powinien sie
znajdowacé na obrabianym polu lub w jego bezposrednim
sgsiedztwie.

(np. najechaé przednim kotem ciggnika na kamien graniczny),

. nalezy przy zapisywaniu granicy pola zapamietac dla
pdzniejszych cykli roboczych.

O

Punkt referencyjny powinien by¢ wyznaczany bardzo starannie.

Przy kazdej kalibracji najezdza¢ na punkt referencyjny w ten sam
sposob z tego samego kierunku.

W celu ustalenia i kalibracji punkt referencyjnego usilnie zalecana jest
dostepnos¢ sygnatu korekcji.

W przypadku braku ustalenia punktu referencyjnego zostanie
wystane ostrzezenie o jego niedoktadnosci.

O

Jesli po umieszczeniu na innym ciggniku pozycja anteny GPS ulegta
zmianie, nalezy ponownie wyznaczy¢ punkt referencyjny.

— W takim wypadku kalibracja nie jest wystarczajaca.

6.4.1 Btedna/nieprawidtowa kalibracja

O

Btednie skalibrowane dane sg nieprzydatne.

Jesli przez pomytke wykonano kalibracje w niewtasciwym miejscu,
istnieje mozliwos¢ najechania wtasciwego miejsca i ponownego
wykonania kalibracji.
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6.4.2 Wyznaczanie nowego punktu referencyjnego

W celu wyznaczenia nowego punktu referencyjnego nalezy
postepowac w nastepujgcy sposob:

1. Wprowadzi¢ dane pola

2. Skalibrowac pole

— W tym momencie istnieje mozliwo$¢ ustalenia nowego punktu
referencyjnego lub wybrania go z listy.

6.4.3 Zastosowanie RTK-GPS

o Warunkiem tego sposobu postepowania jest zastosowanie stacji
RTK.

. Przetwarzanie danych GPS przy
wyznaczaniu lub kalibracji punktu
referencyjnego trwa okoto 15 sekund (30

=
-
—

sekund bez sygnat korekcji) i jest Referenzpunkt gesetzt!
sygnalizowane na wyswietlaczu.
Weiter mit Enter...
. @ potwierdzi¢ punkt referencyjny.

oINS Ne
NE

ﬁ%@

@] DGPE
12.0 m @ -
: ol

Rys. 50
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6.5 Zaznaczanie przeszkod

Przeszkody na polu mozna zaznacza¢ na

terminalu.
L > 15 m
é =" 36 n
F

1. Dodawanie przeszkody.

2. @ @ @ ® Przesuwanie —

przeszkody. Rys. 51

— Wskazana zostanie pozycja przeszkody
wzgledem anteny GPS.

3. @ Zatwierdzenie pozyciji
. (X

Usuwanie przeszkod w promieniu 30

m.
& Przed osiggnieciem przeszkody & Hindernis! é,
l wigcza sie ostrzezenie akustyczne i

optyczne. i X
* ot

Rys. 52
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o

6.6 Sposob postepowania przy nowej rejestracji pola
Jesli zazwyczaj na poczatku prac polowych podczas okrazania
pola obrabiane jest uwrocie:
— Zawsze dokonywac¢ nowej rejestracji pola.
— Pierwsze okrgzenie pola wykonaé w trybie recznym.
—  Opryskiwacz polowy: pierwsze obramowanie pola mozna
wykonaé takze w trybie automatyki.
W tym celu, takze w trybie automatyki przy manewrowaniu ni
jezdzie do tytu nalezy recznie wigczy¢ i wytgczy¢ oprysk.
Rys. 53, przed nowa rejestracja: wyswietlacz bez pola/granicy pola.
)
[A]
U ® Wil %
18,8 m 1l
Rys. 53
1. wigczy¢ terminal AMIATRON', komputer
GPS-Switch wigcza sie automatycznie.
—  Po uptywie ok. 30 sekund komputer GPS-Switch otrzymuje
sygnat DGPS.
2. wybraé menu Dane pola.
3. nowa rejestracja pola.
— Utworzone pole -brak nazwy-.
& pour ,
4. powrét do menu gtéwnego.
E=s
5. wybraé menu robocze.
Ustawic/wczytac punkt referencyjny, jesli pole/granica pola ma
by¢ zapisana.
L
o} Najechac¢ na punkt referencyjny, ustawi¢ lub
[
0 Wybraé punkt referencyjny z listy.
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Punkt referencyjny musi by¢ wyznaczony / wczytany, jesli nowo
zarejestrowane pole ma by¢ zapisane.

Nalezy wyznaczy¢ / wezytac¢ punkt referencyjny, poniewaz tylko
wtedy mozliwa jest kalibracja pola.

—  Dzieki temu mozna wyeliminowac¢ niedoktadnosci spowodowane
dryfem satelitéw.
7. Pierwsze okrgzenie pola pracujgcg maszyng wykonaé w trybie
recznym (Opryskiwacz polowy: mozliwa takze automatyka),
patrz str. 44.
8. W AMATRON": wigczanie maszyny.
—  Wykona¢ prace na granicy pola.

9. W AMATRON": Maszyna wytaczona.
10. [:] Feldgrenze festlegen
11. [:] ustali¢ granice pola.
—  Woyswietla sie granica pola.

0/1
12. ustawi¢ komputer GPS-Switch w tryb auto.
13. @ potwierdzi¢ tryb automatyczny.
14. W AMATRON": wigczanie maszyny.
15. Obrobi¢ $rodek pola.
—  Sekcje szerokosci wtgczajg sie automatycznie!
— Po objechaniu catego pola wszystkie sekcje szerokosci
wytaczajg sie automatycznie.

Po pracy:

1. W AMATRON*: Maszyna wytgczona.

2. W razie potrzeby: zapisa¢ dane pola w pamieci USB
(patrz str. 31).

3. wytgczy¢ terminal AMAATRON', komputer

GPS-Switch wytacza sie automatycznie.
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Praca w polu
6.7 Sposob postepowania w przypadku pobierania granicy pola/pola

—  Mozliwosé okrazenia pola w trybie automatycznym.

W tym celu, takze w trybie automatyki przy manewrowaniu ni
jezdzie do tytu nalezy recznie wigczyc¢ i wyltgczy¢ oprysk

Rys. 54, zapisana/pobrana granica pola.

=
——
—

& Feldgrenze!

Jol NN
NE

,@%,@

b @ %
564 ha 2?7.8 n lll

Rys. 54

/@ +
1. w’rapzyc’: terminal AMATRON ', komputer GPS-
Switch wigcza sie automatycznie.

—  Po uptywie ok. 30 sekund komputer GPS-Switch otrzymuje
sygnat DGPS.

2. Granice pola/pole pobra¢ poprzez menu Dane pola (patrz str.
31).

I

3. powr6t do menu gtéwnego.
O

4. wybra¢ menu robocze.

5

Najecha¢ punkt referencyjny.

6. ﬁ Skalibrowac pole i nie ruszac sie z miejsca przez 15
sekund.

0/1

7. Ustawi¢ komputer GPS-Switch w tryb auto, patrz
str. 35.

8. @ potwierdzi¢ tryb automatyczny.

Am AMATRON": wigczanie maszyny.

©

— Dokonac obrébki pola w trybie automatycznym.
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Praca w polu

Po pracy:

1. W przypadku przerwania pracy: zapisac¢ pole w pamieci USB,
patrz str. 31.

2. W AMATRON": Maszyna wytaczona.

1/@ +
3. wytgczyc¢ terminal AMATRON', komputer GPS-

Switch wylgcza sie automatycznie.

6.8 Przerwanie pracy

W przypadku przerwania pracy na polu i wytgczenia komputera
poktadowego:

. Nalezy wyznaczy¢ punkt referencyjny.

. Po witagczeniu komputera okladowego na wyswietlaczu wyswietla
sie stan obrabianego pola i mozna kontynuowac prace.

3 Jesli po przerwaniu pracy a przed jej kontynuacjg obrabiane ma
by¢ inne pole, nalezy zapisac pole w pamieci USB.

Rys. 55, pobrane pole po przerwaniu pracy.

Amazone_Feld01 1.06 ha

Laden

Speichern

Expaort

Rys. 55

6.9 Podczas pracy

Jesli wyznaczono punkt referencyjny:

Przeprowadzi¢ mozliwie szybko nowa kalibracje,
jesli ostatnia kalibracja byta wykonywana cztery

godziny temu, a komputer GPS-Switch Die letzte Kalibrierung

poprosi o jej wykonanie. liegt zu lange zurick.
Bitte fuhren Sie bald P
eine neue Kalibrierung
durch!

Bestdtigen mit Enter...

T S &

Rys. 56
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Praca w polu

6.10

Strefa bezpieczenstwa

Przy tworzeniu granicy pola generowana jest strefa bezpieczenstwa.
Strefa ta lezy w granicach pola i jest oznaczona cienka linig (rys. 46).

W strefie bezpieczenstwa praca w trybie automatycznym nie jest
mozliwa.

Szerokos¢ strefy bezpieczenhstwa dla rozsiewaczy nawozu:
. potowa szerokosci roboczej (AB).
Szerokos¢ strefy bezpieczenstwa dla opryskiwaczy polowych:

e  Standardowa: 0 m (brak strefy bezpieczenstwa).
e W przypadku ztego sygnatu GPS: potowa szerokosci roboczej
(AB).

=
——
—

¥ AH
e

ISl Ne
NG

|
<
% o

b &
8.44 ha 18.8 m i

Rys. 57

Tryb automatyczny: Poszczegdlne sekcje szerokosci, ktore znajdujg
sie w strefie bezpieczenstwa, sg wytaczane.

=
——
—

& Feldgrenze!

JoNNE

,@%@
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6.11 REC przy recznej geometrii urzadzenia

Dla maszyn bez automatycznego wigczania
sekcji szerokosci:

1. Wiaczy¢ recznie sekcje szerokosci w
maszynie.

Jednoczes$nie

REC
2. s rozpoczg¢ od zapisu obrabianego
pola.
3. Przy kazdorazowym wytgczaniu sekcji
REC
szerokosci za pomocg e

réwnoczesnie przerwaé zapisywanie.

Praca w polu

DO

3

<KKKK

B8
IIII

0Ljoz

PEC
]

O

®

2

Rys. 59

moze by¢ utworzona w terminalu, zapisana i wykorzystana w

o Po zapisaniu w momencie oddalenia sie od granicy pola, granica pola
przypadku maszyn z automatycznym wigczaniem sekcji szerokosci.

GPS-Switch BAG0059.8 11.12
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Aplikacja GPS Track

7 Aplikacja GPS Track

71 Funkcja

GPS Track jest aplikacjg do prowadzenia $ciezek na polu.
Odpowiednio do pierwszej Sciezki przejazdowej tworzone sg sciezki
rownolegte.

Sciezki przejazdowe wys$wietlajg sie na terminalu.

Pasek swietlny pokazuje odchylenie ciggnika od Sciezki przejazdowe;j
i pomaga w ten sposéb w doktadnym przejezdzie po $ciezkach.

7.2 GPS Track w menu roboczym

D - BN

AR

(] Ell \i<
a “\\
..

Rys. 60

Shift

—

(1) Ponumerowane s$ciezki przejazdowe

(2) Aktywna Sciezka przejazdowa (niebieska)

(3) Kolejna sciezka przejazdowa

(4) Pasek swietlny umozliwiajacy znalezienie $ciezki

(5) Odstep od sciezki przejazdowej w cm

(A) Punkt wyjsciowy do tworzenia $ciezek przejazdowych

(B) Punkt koncowy do tworzenia sciezek przejazdowych
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7.3 Zastosowanie GPS T

Aplikacja GPS Track
rack

Konfiguracja GPS-Switch:
o  Wybra¢ schemat prowadzenia, patrz str. 59.
o  Wprowadzi¢ zagon, patrz str. 60.

o  Wprowadzi¢ odstep miedzy Sciezkami przejazdowymi,
patrz str. 59.

Podczas pierwszego przejazdu utworzy¢ Sciezki przejazdowe na
linii prowadzacej, patrz str. 58.

Utworzone sciezki przejazdowe wyswietlajg sie w wybranym
schemacie prowadzenia.

Poszukaé¢ kazdorazowo kolejnej ponumerowanej sciezki
przejazdowe;.

Po osiggnieciu $ciezki przejazdowej jest ona zaznaczana na
niebiesko.

Objechac¢ $ciezke przejazdowa.
Uwzgledni¢ przy tym wskazanie paska swietinego.

Przy pierwszym objezdzie zarejestrowaé przeszkody,
patrz str. 49.

GPS-Switch BAG0059.8 11.12
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Aplikacja GPS Track

74 Tworzenie sciezek przejazdowych

7.41 Sciezki przejazdowe wedtug schematu prowadzenia AB, gtadzone lub
identyczne

Przed utworzeniem Sciezek przejazdowych wprowadzi¢ w menu
Konfiguracja nastepujgce dane, patrz str. 59:

e  Wybra¢ schemat prowadzenia

. Przejazd przez zagon

. Odstep miedzy Sciezkami przejazdowymi

)
1. Wyznaczy¢ punkt poczatkowy A do tworzenia $ciezek
przejazdowych.

2. Wykonac¢ przejazd w celu utworzenia Sciezek przejazdowych.

A
3. Wyznaczy¢ punkt koncowy B do tworzenia $ciezek
przejazdowych.

—  Sciezki przejazdowe s3 obliczane i wyéwietlane na terminalu.

4. % Usuwanie sciezek przejazdowych.

<
2

Rys. 61

74.2 Sciezki przejazdowe wedtug schematu prowadzenia A+

)

1. Wyznaczy¢ punkt poczatkowy A do tworzenia sciezek
przejazdowych.
A

2. Wprowadzi¢ kat dla przebiegu sciezek przejazdowych.

—  Sciezki przejazdowe s3 obliczane i wyéwietlane na terminalu.
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Aplikacja GPS Track

7.5 Konfiguracja GPS-Switch (GPS Track)

I Pe-Sertch IR
W menu Praca: + Fiihrungsmuster: AB n{{{{{
+ //
i m,:rJa,l (Rys. 62) Beete 1 L
A // -
elllll~ L
R L g™
o Schemat prowadzenia linia Leitspurabstand 18000 cm ‘ ‘
taczaca lub dowolny kontur miedzy B
punktami A i B.
+ Lightbar 10 em +
i Empfindlichkeit W /_
o , Zagon.
"L'ﬂ‘ | Rys. 62
o z Odstep miedzy sciezkami
przejazdowymi

Standardowo szerokosc¢ robocza
maszyny. Aby zapewni¢ zachodzenie,
mozna nieco zredukowac te wartoseé.

0 [ , A Ustawianie doktadnosci

paska swietlnego w cm.

N I 5] DQ.-'fJSlI o] 03.-'03| patrz str. 27.

7.51 Schemat prowadzenia

GPS Track umozliwia tworzenie réznych schematéw prowadzenia.

Jazda réwnolegta

Sciezki przejazdowe sa liniami réwnolegtymi:

. AB — Sciezki przejazdowe to proste réwnolegte do potaczenia
wyznaczonych punktéw A i B.

. A+ —> Sciezki przejazdowe to proste réwnolegle wyznaczone
przez punkt A i kat, pod ktérym Sciezki maja przebiegac.

2 [ o 11 2 3
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Aplikacja GPS Track

Jazda konturowa

Sciezki przejazdowe sg dowolnymi konturami.

o Kontur wygtadzony — Sciezki przejazdowe zawierajg krzywe,
przy czym promien pierwszej sciezki jest dostosowywany. Obok
krzywych wewnetrznych promien sie zmniejsza, a obok
krzywych zewnetrznych sie zwieksza.

. Kontur identyczny — Sciezki przejazdowe zawierajg krzywe,
przy czym wszystkie Sciezki odpowiadajg pierwszej Sciezce
przejazdowej.

7.5.2 Przejazd przez zagon

Przy przejezdzie przez zagon ciggnik nie jedzie Sciezkg przejazdowg
po znajdujgcej sie obok Sciezce, lecz jedna lub kilka Sciezek sg
opuszczane i obrabiane w pézniejszym czasie.

W taki sposéb mozna unikngé manewrowania przy przejezdzie przez
znajdujacy sie obok Sciezke.

Nalezy wprowadzi¢ interwat Sciezek przejazdowych.

60
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Usterki/najczesciej zadawane pytania

8 Usterki/najczesciej zadawane pytania

Rozsiewacz nawozéw:

Komputer GPS-Switch

. za wczesnie wytacza w kierunku jazdy
. za pézno wytgcza w kierunku jazdy

. za wczesnie wigcza w kierunku jazdy
. za pbézno wiacza w kierunku jazdy
Przykiad:

Problem:

Rozsiewacz nawozow wytgcza sie o 5m za
wczesnie, aktualna warto$¢ GPS x -3000.

R

podwyzszy¢ wartos¢ GPS x
zmniejszy¢ wartos¢ GPS x
podwyzszy¢ odstep V dla nawrotéw

obnizy¢ odstep V dla nawrotéw

Rozwigzanie:

Wartos¢ GPS x: podwyzszy¢ na -8000.

%

Rozsiewacz nawozdéw wytgcza sie
prawidtowo, teraz jednak wigcza sie za
pozno.

Rozwigzanie:

Odstep dla nawrotéw V: zredukowaé o 5000.

. wigcza sie nieprawidtowo w poprzek do
kierunku jazdy

Tworzenie pasoéw miedzy torami

_)

_)
_)
_)

nieprawidtowa wartos¢ GPS y
nieprawidtowy znak przed wartoscig
nieprawidtowe Sciezki technologiczne

dryf GPS, skalibrowa¢ punkt referencyjny

2
Brak odbioru:

Wywolaé menu Diagnostyka GPS.

Dane sg dostepne? Nie

Dane sg dostepne? Tak ->

Sprawdzi¢ przytacza anteny/zewnetrznego
systemu GPS.

Swieci sie lampka na antenie?

(kolor czerwony: zasilanie, pomarahczowy:
GPS, zielony: DGPS)

Sprawdzi¢ zewnetrzne urzadzenie GPS.
Ustawienia: 19.200 bd, 8 bitow
informacyjnych, parzystos¢ — brak, 1 bit
stopu

Sprawdzi¢ rekordy NMEA urzadzenia
zewnetrznego. GGA, VTG, GSA, 5Hz

Sprawdzi¢ jakosc¢ sygnatu GPS/ Czy sygnat
GPS jest zbyt zly? Patrz lista wymogow dot.
sygnatu.

Nie mozna wiaczy¢ komputera GPS-
Switch i/lub terminalu Amatron+

Komputer GPS-Switch wytaczony i
wigczony za szybko.

Odczekac kilka sekund i wigczy¢ ponownie.

Wyciagna¢ 9-stykowy wtyk z wyposazenia
podstawowego i ponownie podtgczyé.

GPS-Switch BAG0059.8 11.12
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Usterki/najczesciej zadawane pytania

Pt

Komputer GPS-Switch nie zatacza
prawidtowo

(przewaznie za p6zno).

Sprawdzi¢ zewnetrzne urzgdzenie GPS.
Czy GGA, VTG i GSA sg nadawane z
czestotliwoscig 5 Hz?

Podczas jazdy symbol
rozsiewaczal/opryskiwacza nie porusza sie,

jest jednak wyswietlany i reaguje na
wigczanie/wytgczanie (kolor
niebieski/czerwony/szary).

Sprawdzi¢ zewnetrzne urzgdzenie GPS.
Czy GGA, VTG i GSA sg nadawane z
czestotliwoscig 5 Hz?

Komunikat bltedu: Utworzenie granicy pola
nie jest mozliwe.

— Granica pola juz istnieje.

Zapomniano utworzy¢ nowe pole.

Pole mozna wyswietli¢ za pomoca perspektywy z

lotu ptaka.

Utworzy¢ nowe pole, okrazy¢ kolejny raz
(ew. bez rozsiewania/opryskiwania),
nastepnie ustali¢ granice pola.

Komputer GPS-Switch nie reaguje na
maszyne.

Czy na komputerze GPS-Switch
ustawiona jest prawidtowa maszyna?

Einstallung .
Masch.Geo. Bearbei,

- —

Spritze| |Strever

Czy maszyna posiada odpowiednie
oprogramowanie?

Rozsiewacz: od wersji 2.31
opryskiwacz: od wersiji 7.06.01/02m

Czy przewdd Y jest prawidtowo podigczony
i czy nie jest uszkodzony?

Jedna lub wiecej sekcji szerokosci w
terminalu AMATRON' nie reaguje na
komputer GPS-Switch

lub odwrotnie.

Sprawdzi¢, czy liczba sekcji szerokosci w
komputerze GPS-Switch jest taka
sama jak w terminalu AMATRON".

Poszczegdlne sekcje szerokosci wlaczaja sie

za szybko lub za pézno

Sprawdzi¢, czy szeroko$¢ poszczegdlnych
sekcji szerokosci w komputerze GPS-
Switch jest taka sama jak w komputerze
roboczym.

Po pobraniu granica pola jest przesunieta.

Granica pola jest nadal przesunieta?

Skalibrowac¢ punkt referencyjny.

Punkt referencyjny nie zostat dokfadnie
znaleziony/najechany.

62
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Usterki/najczesciej zadawane pytania

Komputer GPS-Switch nie reaguje lub
reaguje nieprawidiowo.

o  Wyciagna¢ 9-stykowy wtyk z wyposazenia
podstawowego i ponownie podtgczyé.

o  Wiaczy¢ komputer GPS-Switch
) Utworzy¢ nowe pole!

. Nie zapisywac¢ starego pola!

Jesli komputer GPS-Switch nie odbiera
sygnatu GPS, jest to wskazywane na
wyswietlaczu (Rys. 63).

—  Komputer GPS-Switch przechodzi z
trybu automatycznego w tryb reczny!

Jesli komputer GPS-Switch identyfikuje
uciekajgcy sygnat GPS, jest to wskazywane na
wyswietlaczu (Rys. 64).

—  Komputer GPS-Switch przechodzi z
trybu automatycznego w tryb reczny!

Przejscie w tryb automatyczny jest mozliwe
wytgcznie w przypadku zdefiniowanej granicy
pola.

—  Zdefiniowa¢ granice pola w trybie recznym!

albo

— Pobraé granice pola.

& Feldgrenze [Shift |
GFPS ist ausgefallen!
Bestatigen mit Enter...

é L

12.56 ha 3gj,

Rys. 63
& Feldgrenze[ Shift
GPS5-Ausreisser!
Bestatigen mit Enter...
OGF 3
—_—
O SO
Rys. 64
Umschalten in den
Automatikmodus nur mit
definierter Feldgrenze
miglich.
Bestdtigen mit Enter...
OGFS
—
35 C alll

Rys. 65

GPS-Switch BAG0059.8 11.12
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Usterki/najczesciej zadawane pytania

Zty sygnat GPS podczas 1. okrgzenia: ST T
. Obszar, w ktérym pracowano przy ztym
sygnale GPS, jest zaznaczony na zétto. h

—  Strefa bezpieczenstwa powigksza sie.

@ DGP2
@g

23X 0|

2.86 ha Z7.8 n |
Rys. 66
Brak sygnatu GPS. Shift

=
—
—

— Przedstawienie pola nie jest mozliwe.

Rys. 67

Maszyna nie jest przygotowana:

. Czy naped tarcz rozsiewajacych nie jest
wigczony?

Die Maschine ist nicht fiir
den Automatikmodus
vorbereitet!

. Czy belka opryskiwacza nie jest
odblokowana?

/

Bestitigen mit Enter...

e 5

Rys. 68
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Konserwacja

9 Konserwacja
9.1 Zarzadzanie danymi w pamieci USB

Adresse | £ j a Wechseln zu

Mame = | Grife | Tvp | Geandert am |

|[hData Drateiordner 21.08.2007 04:43

| ZIGPS-SwitchExport Dateiordner 23.08.2007 06:11

Rys. 69

Pamie¢ USB zawiera dwa foldery, w ktérych zapisywane sg dane:
. Data
Trzy pliki z wszystkimi zapisanymi polami i granicami pol.

—  Folder Data do zapisania na komputerze, jesli pamie¢ USB jest
petna.

¢ GPS-Switch Export
Dane Shape do programu GIS.

GPS-Switch BAG0059.8 11.12
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Konserwacja

9.2

Wybor satelitow EGNOS

Pt

0

To menu konfiguracyjne nadaje sie tylko do oferowanego przez
AMAZDONE Receiver Hemisphere Crescent A100.

& Do dyspozyciji dla sygnatu korekcyjnego, sg trzy satelity EGNOS.
Wybiera sie dwa satelity (Standard SAT1 120, SAT2 124/
._ opcjonalnie SAT 126).

Przy awarii jednego satelity (120,124) moze on by¢ ewentualnie
zastgpiony przez satelite 126.

@

A100

Check| Kontrola konfiguracii wybranych

satelitow.

Wskazania OK

SATT
12n

Wybra¢ pierwszego satelite.

/SATQ ) )
126 | Wybrac¢ drugiego satelite.

A100
Config

Wskazania OK

Menu wyboru satelitéw EGNOS.

Latitude: 592.4611340 N
Longitude: 79169360 E
Cualitat: 02 DGPS
Anzahl Sat.: na
Geschwindigheit: 13.00  kmjh
Track: 25.00

DCPR: 1.00

$GPGGA, 140434, 25,5227 66945, M,00755.01724,
$GPYTG,25,00,7,25.00,M,7.02,M,12,00,K
$GPGSA, A,3,01,02,03,,05,,07,,09,,11,12,4.0,1.(

Skonfigurowaé¢ wybrane satelity.

Rys. 70

Latitude: 524617825 N

Longikude: 79174323 E

Cualicat: 02 DiErs

Anzahl Sat.: 08 A 100

Geschwindighkeit: 13.00  kmh Check

Track: 25.00

#100 Check; 0].4 A100

$EPEGEA, 140456, 28,5227, 70839, M,00755,04 704, Config

$GPYTE,25,00,T,25.00,M,7.02,1, 13,00, AT

$GPGSA,A,3,01,02,03,,05,,07,,09,,11,12,4.0,1.0 750
SATZ
124

Rys. 71
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9.3 Aktualizacja oprogramowania
wm
1. W’rapzyc’: komputer GPS-
Switch
2. _ wybra¢ menu Ustawienia geometrii
maszyny.

Konserwacja

Maschinentyp: Spritze
Arbeitsbreite: 30.00 m
Anzahl Teilbreiten: 9

Schlagname: Amazone_FeldD1

Schlagdaten

Einstellung
Mazch.-Geo.

i
| B,
Arbieitsrment) | GPS-Diagnose
Rys. 72
3. Zanotowa¢ maszyny podane na liscie.
Entfern,
= , o , Meues Gerdt
4. wywotaé ustawienia poszczegdinych
maszyn. Spritze 20m
Streuer 24m
Spritze 36m
Edit
Aktives Gerat: _
Spritze 20m Aktiv,
Rys. 73
5. Zanotowac¢ ustawienia poszczegdlnych
maszyn. Wazne informacje to: .
Spritze
o Liczba sekcji szerokosci harme: Spritze
o Przyporzadkowanie domysine &nz, Teibreiten:
pojedynczej sekcji szerokosci. vorbel, Einzeltelbr.: 2000
o GPSx GPS o -3500 GRSy 0
o GPSy Thihr 1L 2 3 4
o Tb
Tk 4000 0 35000 2000 3000
. Nalezy pamieta¢, ze na wyswietlaczu ¥wo0 0 a 0
wyswietlane sg tylko 4 pierwsze sekcje ¥ 13000 9250 G000 3000
szerokosci. .
Arbeitshreite; 30000 gespeichert Speich.
. @@ wyswietli¢ kolejne sekcje
szerokosci. Rys. 74
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Konserwacja
et
6. powrét do menu gtéwnego.
Setup
GPS-Switch
7. wywota¢ menu KonRysuracja.

8. Zanotowac ustawienia.

Na komputerze PC:
9. Rozpakowac plik zip.
10. Skopiowac dane do pamieci USB.

o  BTTOPInstaller.exe
o  Autorun.inf

o Terminal

o lib

o Install_GPSSwitch

Shift
Uberlappungsgrad: 100%
Uberlappungstoleranz: 30 cm
+
¥Yorgewende-Abstand: 6.00 m
Rys. 75
Mame + Grife | Tvp

EBTTOF‘InstaIIer.exe
“&aotorun.inf

2 Terminal

i ][]

| Install_GPS5witch

7I9KE  Anwendung

1kB  Setup-Informationen
Dateiordrer
Dateiordner
Dateiordner

11.

12.

13.

Ew. dostepne pliki mogg pozosta¢ w
pamieci USB.

Wiozy¢ pamie¢ USB do wytgczonego
komputera GPS-Switch.

nacisngc i przytrzymac, wiaczy¢

komputer GPS-Switch.

Nacisna¢ po kolei przyciski 1, 2, 3 (Rys.
77).

Rys. 76
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— Na wyswietlaczu wyswietla sie nastepujace
wskazanie (Rys. 78).

14, @ potwierdzic.

— Nowe oprogramowanie instaluje sie
automatycznie.

Instalacja jest zakohczona, kiedy wy$wietli
sie logo frmy AMAZONE.

15. Wyjac pamie¢ USB i usung¢ ponownie tych
pie¢ plikéw na komputerze PC.

/@
16. wiqczy(: komputer GPS-

Switch. Rys. 78
/@ i ]
17. ponownie wigczyé komputer GIPS-
Switch.
18. _ wybra¢ menu Ustawienia geometrii
maszyny.
19. ponownie utworzy¢ maszyny.
20. wybra¢ menu KonRysuracja GIPS-
Switch i dokonaé niezbednych
ustawien.
21. Aktywacja wybranej maszyny do
pracy z komputerem GPS-Switch.
9.4 Przechowywanie
Komputer poktadowy po wyjeciu z kabiny ciggnika, nalezy
przechowywac¢ w suchym otoczeniu.
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