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1 PROGRAMOWANIE

1.1 Przygotowanie do programowania

Przed przystapieniem do programowania komputera, sprawdzic¢:

* prawidtowe zamontowanie wszystkich komponentéw (zespo6t sterowania i czujniki);

* podigczenie zasilania;

* podtgczenie do komponentow (zespot sterowania i czujniki).

Btedne podiaczenie komponentéw instalacji lub uzycie komponentéw réznych od tych zalecanych moze uszkodzi¢ urzadzenie lub kom-

ponenty.

UWAGA: NIE PODLACZAC LACZNIKOW DO OPRAW DYSZ SELETRON.
PODLACZENIE ELEKTRYCZNE SELETRON MUSI BYC WYKONANE POZNIEJ, WYLACZNIE PODCZAS PROCEDURY ROZPO-

ZNAWCZEJ (rozdz. 12 Podtgczenie Seletron).
1.2 Wiaczanie

WERSJA PROGRAMU

deltat30

bravo400

K |

i yud ‘
’\4
(;?o WLACZANIE DELTA 80 - =
Backup Memories

Loa management

WLACZANIE Info / Alarms
@ BRAVO 400S / NINJA

Rys. 1 >
Probing devices... : “j 10:24

Rys. 4 Rys. 3
Trzymacé wcisniety klawisz wigczania przez 3 sekundy: po kilku sekundach monitor wyswietli strong Rys. 2.
Natychmiast po tym zostanie wykonana weryfikacja systemu, ktéra wykrywa zgodno$¢ podtaczonych zdalnych urzadzen i wersji oprogramowania (Rys. 4).
Jako ostatnia pojawi sie wersja oprogramowania monitora, a nastepnie strona ,Home” (Rys. 3).

AUTOMATYCZNE WYKRYWANIE PO WLACZENIU SYSTEMU

Hardware probe result:

Probing devices... the following parts have been detected
but the configuration is invalid 1 ZGODNOS$C ZDALNYCH URZADZEN

Ekran Rys. 6 wskazuje, ze zestawienie podigczonych
urzgdzen nie zostato przewidziane w systemie.
Sprawdz, czy podtgczone urzgdzenia sg odpowiednie.

Press OK to proceed with reduced functionality

Rys. 5 Rys. 6

2 AKTUALIZACJA ZDALNYCH URZADZEN

Ekran Rys. 7 wskazuje, ze system wykryt niezaktualizowane urzgdzenie (na przyktadzie jest to jednostka hydrauliczna).
Nacisng¢Ok w celu wykonania aktualizacji. Po zakonczeniu procedury nacisngé Ok aby uruchomi¢ ponownie system.

System update: Updating...
1. IBX100 Hydraulic

I BX] 00 Hyd rau I iC Update completed, press OK to reboot

Writing program memory

Press OK to proceed or ESC to skip

Rys. 7 Rys. 8 Rys. 9

A UWAGA: NACISNIECIE KLAWISZA E sc UNIEMOZLIWIA AKTUALIZACJE | BLOKUJE URZADZENIE.




1.3

PRZED WLACZENIEM URZADZENIA

Settings General options
Language: English *>
AlIEIs! cptione Units of measurement: Metric >
Backup Memories Date and time GPS updating: &
Loa management
Info / Alarms
Sampling period: Disabled »

Rys. 10 Rys. 11 Rys. 12

Przy pierwszym wigczeniu, po sprawdzeniu systemu, monitor przechodzi bezposrednio na strone ,Home” (Rys. 10).
Ustawi¢ jezyk uzytkowania monitora.

USTAWIENIE JEZYKA UZYTKOWANIA

- Na stronie ,Home” (Rys. 10) nacisnaé F8 w celu dostepu do menu Settings (Rys. 11).
- Wybraé pozycje General options > Language i ustawi¢ jezyk uzytkowania monitora.
- Nacisngé ES C i wréci¢ do menu "Home".

Przystapi¢ do podstawowych ustawien urzgdzenia (rozdz. 4).

ZWYKLE WLACZENIE

Kontynuuj ostatnig
prace

Zapisywanie pracy

Zarzgdzanie

Nowa praca :
pamieciami

Po sprawdzeniu systemu, monitor przechodzi bezposrednio na strone ,Home” (Rys. 13).
Przystgpi¢ do podstawowych ustawien urzgdzenia (rozdz. 4).
taduj prace Info / Alarmy

Rys. 13

Wytaczanie

A

Przytrzymac wcisniety klawisz wytgczania (Rys. 14) az do chwili, kiedy pojawi si¢ komunikat o wytgczeniu (Rys. 15), po czym
zwolni¢ go.

Teraz nacisna¢ klawisz O K aby potwierdzi¢ wytaczenie lub klawisz ESC aby je anulowa¢.
NIE NALEZY DLUGO PRZYTRZYMYWAC KLAWISZA WYLACZANIA (Rys. 16).

)

PRESS Ok TO POWER OFF RELEASE POWER BUTTON

=

Er= WYLACZANIE DELTA 80
s/ Y ZANIE 1
(g VYLACZANEE

BRAVO 400S / NINJA Rys. 15

Rys. 14

Rys. 16

Podczas wytaczania monitor zapamietuje automatycznie wykonywany cykl pracy: NIE wciska¢ zadnego innego klawisza i NIE
odtaczac zasilania dopdki wyswietlacz monitora nie zgasnie.

UWAGA: uzywa¢ ZAWSZE specjalnego klawisza w celu wytaczenia urzadzenia; w przeciwnym razie WSZYSTKIE dane dotyczace
zabiegow i programowania zostang utracone.




w

14 Obstuga klawiszy do programowania
WYBOR | DOSTEP DO POZYCJI MENU
A{Kalibracja e 3 2(‘;‘0’\?5/55%’:!;0'8]”0 w celu przejscia z jednej pozycji na drugg

Ustawienia odbiornika GPS

Kompensacja nachylenia:

Alarm HDOP: 4B ) 4.0 »
Typ korekji:
Zaawansowane dane odbiornika %

[ e v I
Rys. 17 B> == |

Wybrana pozycja jest podkreslona na szaro (A).

1B Naciskac kolejno w celu przechodzenia miedzy dostepnymi
pozycjami (PRAWO / LEWO).

Wizualizacje (B):

Wybrana opcja jest podkreslona na niebiesko.
- Opcja aktywna

@ Opcja nieaktywna

2 Nacisng¢ w celu uzyskania dostepu do wybranej pozyciji lub w celu
zatwierdzenia zmiany.

3 Nacisng¢ w celu wyjscia ze strony lub w celu wyjscia bez
zatwierdzenia zmiany.

WPROWADZENIE WARTOSCI NUMERYCZNEJ

Numer sekcji

<>

09 A3

Wartosc minimalna:

Wartos¢ maksymalna: k%
d Ustawienie numeru sekcji belki. k‘)

ys 18 s> ==

1 Nacisng¢ w celu przestawiania kursora (€) miedzy liczbami
2 Nacisng¢ w celu zmiany liczby podkreslonej przez kursor
(zwigkszanie, zmniejszanie)

3 Nacisng¢ w celu zatwierdzenia danej

4 Nacisng¢ w celu wyjscia ze strony lub w celu wyjsécia bez
zatwierdzenia zmiany

WPROWADZENIE TEKSTU

ol i %@

IR W20 oM s W5R ROR S SEs on N

Gl iz alalimha il vt il o)
iiihcoate e Wilinghs il o j*k‘B-’
Pz X"V A“ %

v

Rys. 19 @

Legenda:

usr01 | n

Wopisana Kursor Wybrany znak

== |

znakami nazwy
nazwa

Przestawiajg kursor migdzy | Uaktywnia / wytgcza duze | Usuwa znak przed

1A Naciskac kolejno w celu wybrania znaku do wprowadzenia
(GORA/DOL).

1B Naciskac kolejno w celu wybrania znaku do wprowadzenia
(W PRAWO / W LEWO).

Nacisng¢ w celu:

2 zatwierdzenia wybranego znaku.

2 usuniecia znaku przed kursorem

(gdy zostat wybrany symbol ,[E&Y")

2 zapisania wprowadzonego tekstu

(gdy zostat wybrany symbol .| IETN)

3 usunigcia znaku przed kursorem

4 zapisania wprowadzonego tekstu

(gdy jest wybrany symbol | NIENN)

5 wyjscia ze strony bez zatwierdzenia zmiany

—

Zapisuje wprowadzony
kursorem tekst

Ramka w dolnej czesci strony reasumuje w skrécie obstuge klawiszy podczas programowania.

Wprowadza 8 Kasuje F7 | Fe [N ra | Fo (.
oo 5oy R (wer) R KA (GORAI DOL)

Zatwierdz Wychodzi z __
Zmniejszenie mdostep lub Efunkcji lub ze

zmiane danej zmiany danej 1. 4




TRYB

( (on)

sl
R E N

2 STRUKTURA MENU

w Przy pierwszym wiaczeniu, wykonaé¢ podstawowe ustawienia urzadzenia (rozdz. 4).

roz. 10
Menu ,,Home”

Kontynuuj ostatnig
prace

Zapisywanie pracy

roz. 4 S ]
Ustawienia _ 7
pOdstawowe tadyj prace Info / Alarmy

Utwérz / Wprowadz ustawienia™:
Uzytkownik (,usrxx”)
Konfiguracja

(,macxx’, ,impxx’, ,traxx”)

Najnowsze

* Typ wyswietlonej konfiguracji zmienia sie w oparciu o typ

tra00 / imp00 ustawionej instalacji (rozdz. 4):
00 - konfiguracja typu "macxx" jest powigzana z maszynami samo-
gieC bieznymi,

. - konfiguracje typu "impxx" i "traxx" sq powigzane z maszynami
UHoraron z przyrzgdem ciggnionym lub przewozonym ("impxx" dla przy-
Uzytkownik B> rzgdu, "traxx" dla ciggnika)

Konfiguracja P
Kopiuj B>

roz. 11
Menu pracy

Syncro

Dane pracy.
Kamera

Zbiornik

Podswietlenie belki Mrugajaca

t:]o:Jo:]o -

Nastepnie, za pomocg klawisza F7 wystarczy wybra¢ wstepnie wykonane ustawienia.

Dane GPS

Funkcje automatyczn

roz. 6
Programowanie
zaawansowane

Zmien utworzone konfiguracje*(rozdz. 4).
Programowanie systemu.

 Ustawienia przyrzadu

Przyrzad imp00 >
Ciggnik tra00 >
Uzytkownik usr00 *
Opcje ogélne 2

Ustawienia przyrzadu

Q3

Stan urzgdzenia ﬂ

»

roz. 9

BT

iyw ]

L Kol

“;




SEKCJA

ZANOR e

3 STRUKTURA MENU

Przy pierwszym wiaczeniu, wykonaé podstawowe ustawienia urzadzenia (rozdz. 4).
Nastepnie, za pomoca klawisza F7 wystarczy wybra¢ wstepnie wykonane ustawienia.

’ rozdz. 10
m Menu ,,Home”

n IF](:?Qynuuj gstatnia Zapisywanie pracy
rozdz. 4 Y e rozdz. 6
Ustawienia s _ | Programowanie
pOdStawowe ° taduj prace Info / Alarmy Zaawansowane

Zmien utworzone konfiguracje*(rozdz. 4).
Programowanie systemu.

Utworz / Wprowadz ustawienia®:
Uzytkownik (,usrxx”) b2
Konfiguracja «

(,macxx’, ,impxx”, traxx’)

fieliEs * Typ wyswietlonej konfiguracji zmienia sie w oparciu o typ .
tra00 / imp00 ustawionej instalacji (rozdz. 4): Przyrzad imp00 >
- konfiguracja typu "macxx" jest powigzana z maszynami samo- W 1
mac00 bieznymi, Ciggnik tra00 >
. - konfiguracje typu "impxx" i "traxx" sq powigzane z maszynami Uzytkownik usr00 >
Utwérz nowy ;. ; 5 " "
z przyrzagdem ciggnionym lub przewozonym ("impxx" dla przy- Opcje ogdlne >
Uzytkownik B> | rzadu, "traxx" dla ciggnika)
Konfiguracja g
Kopiuj P>

Zaladii
7€ . tkown! Ustawienia przy

N B

Syncro Dane pracy ' Qo Dane GPS Stan urzadzenia ﬂ
Fa ‘

Zbiornik Kamera %+ l Menu

Mapy zadanego przeb. Widok ogolny
(=]

Podswietlenie belki Mrugajaca »

rozdz. 13
Funkcje robocze



4 USTAWIENIA PODSTAWOWE

PIERWSZE WLACZENIE - USTAWIENIA

W przypadku posiadania pliku konfiguracji (Backup), prawidtowo zapisanego na pendrive’ie / karcie SD, nacisng¢ F4 (A na Rys. 20) i wykonaé czynnosci

wymienione w ust. 10.4.2.

WE WSZYSTKICH INNYCH PRZYPADKACH NACISNAC F7 (B): ZAPISZ UZYTKOWNIKA | KONFIGURACJE MASZYNY;
NASTEPNIE OD RAZU URUCHOM PROGRAMOWANIE NADZOROWANE ZA POMOCA KLAWISZA F 8 (Rys. 22 lub Rys. 23).

Zarzadzanie
pamieciami

o IR
a = m.‘ _

Rys. 20

USTAWIENIA AKTYWNE NA ZAKONCZENIE
PROGRAMOWANIA NADZOROWANEGO

maszyna maszyna
samobiezna z przyrzadem
Rys. 21 ciggnignym / przewozonym

3 PROGRAMOWANIE NADZOROWANE
Ponizej dwa przypadki:

MASZYNAYSAMOBIEZNA

Zarzadzanie >
Zarzagdzanie

pamieciami N

Info / Alarmy @
= h

Rys. 22

(IMASZY NAY{RRZY,RZADEM
CIRGNIANYMIJPRZE WO ZONYM

Zarzagdzanie
pamieciami

Info / Alarmy @

Rys. 23

PROGRAMOWANIE NADZOROWANE - MENU

PODSTAWOWE USTAWIENIA PRZYRZADU /
URZADZENIA SAMOBIEZNEGO

* RODZAJ PRZYRZADU

Opryskiwacz (Seletron): instalacja z zaworami Seletron.
Opryskiwacz (Elektrozawory): instalacja z elektrycznymi zaworami - z
motoreduktorem.

* GLOWNY ZAWOR

Typ gtéwnego zaworu sterowniczego zainstalowanego na zespole sterowania:
Zaden

2-drozny (zawér spustowy)

3-drozny (zawér gtéwny)

* TYP PUNKTU OPRYSKIWANIA

Typ Seletron: pojedynczy, podwadjny, poczworny

* CZUJNIK DO OBLICZANIA NATEZENIA PRZEPLYWU

Typ urzgdzenia uzywany do obliczenia wydatkowania:

Przeptywomierz

Czujnik ci$nienia: zmierzone cinienie jest uzywane do obliczania dozowania.
Obydwa: w granicach roboczych komputer uzywa przeptywomierza, poza
granicami jest zastosowany czujnik ci$nienia, TYLKO jezeli jest odpowiednio
skonfigurowany.

* DYSZE KONCOWE

Zaden

Dysze dla ,Buffer zone": umozliwia rozpoczecia uzytkowania dysz w
powigzaniu z ,Buffer zone”, patrz par. ,7.3.1 Funkcja ,Buffer Zone” wigczona” na
stronie 64.

Dysze typu ,Fence”: umozliwia rozpoczecia uzytkowania dysz ,Fence” patrz par.

,7.3.2 Funkcja ,Fence nozzle” wigczona” na stronie 65.

+ ZRODLO POZIOMU CYSTERNY

Typ urzadzenia uzywany do odczytu poziomu cysterny:
Reczny: brak Jpodfaczonego urzadzenia
Przeptywomierz napetniania

Czujnik poziomu cysterny

USTAWIENIA KIEROWANIA /
PODSTAWOWE USTAWIENIA CIAGNIKA

* JAZDA SAMODZIELNA: jednostka sterujgca kierowania automatycznego.
ECU-S1: jednostka sterujaca ARAG kod 4679100
Zaden

* ODBIORNIK GPS

Smart-Ag

Smart 6 AgStar Atlas

dam
il

\——/ A100: odbiornik ARAG kod 520100.693.

Hemisphere

: odbiorniki ARAG kod 467016xx.

NMEA: wszystkie odbiorniki GPS z protokotem NMEA183 i o nastepujacych charak-
terystykach:

- Komunikat GGA przy 10 Hz i dane szerokosci i diugosci geograficznej z co najmniej
6 dziesietnymi.

- Komunikat VTG przy 10 Hz.

- Komunikat ZDA przy 0.1 Hz.

- Port szeregowy 57600 bps, n, 8, 1.

Demo: monitor symuluje kierowanie.
Zaden

ZAKONCZYLES WYKONANIE PODSTAWOWYCH USTAWIEN. NASTEPNIE WYKONAC PROGRAMOWANIE ZAAWANSOWANE,
OPISANE W ROZ. 6. System przydziela monitorowi TYLKO menu wiasciwe dla odpowiednich ustawien.

138 Wprowadza I8 Kasuje

wybrany i Bl Przesuw
znak znak . ’ (LW/PR)

ﬂ wybrany

Fe Przesuw
GORA/ DOL

L

Wozrost / Zatwierdz Wychodzi z
Zmniejszenie “dostep lub funkgiji lub ze Par.
danych zmiane danej zmiany danej 1 4'
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5 SYSTEM PODLACZONY DO ZEWNETRZNYCH KOMPUTEROW
Aplikacja wykrywa i steruje potgczeniem do zewnetrznych komputeréw serii Bravo 180S, Bravo 300S i Alfa 350, zaktualizowanych w sposéb
kompatybilny. W tym trybie system:
- odbiera stan sekcji z podtaczonego komputera
- pozwala na wigczenie automatycznego zamknigcia zaworu gtéwnego (komputery zewnetrzne z bezposrednim potgczeniem)
- pozwala na wigczenie automatycznego zamknigcia sekcji (komputery zewnetrzne z potgczeniem RCU)
- steruje zmiennym zastosowaniem za pomoca map zadanego zabiegu.
Aby wigczy¢ ten tryb, nalezy przeprowadzi¢ programowanie nadzorowane (,Ustawienia podstawowe” na stronie 10).
PROGRAMOWANIE NADZOROWANE - MENU
PODSTAWOWE USTAWIENIA PRZYRZADU / USTAWIENIA KIEROWANIA /
URZADZENIA SAMOBIEZNEGO PODSTAWOWE USTAWIENIA CIAGNIKA
Ponizszy ekran pokazuje, ze system wykryt potaczenie z komputerem zewnetrz- * JAZDA SAMODZIELNA: jednostka sterujgca kierowania automatycznego.
nym. Nacisngé¢ O K aby wigczy¢ konfiguracje. ECU-S1: jednostka sterujgca ARAG kod 4679100
Zaden
* ODBIORNIK GPS
Smart-Ag
Smart 6 AgStar Atlas : odbiorniki ARAG kod 467016xx.
Wykryto urzadzenie: ! - ( )
Bravo180S - SPR \ i ‘ \\A \.f —— |
[OK] Potwierdz = -
(Esc) Cofnij
" A100: odbiornik ARAG kod 520100.693.
_ NMEA: wszystkie odbiorniki GPS z protokotem NMEA183 i o nastepujacych charak-
terystykach:
- Komunikat GGA przy 10 Hz i dane szerokosci i diugosci geograficznej z co najmniej
6 dziesietnymi.
- Komunikat VTG przy 10 Hz.
- Komunikat ZDA przy 0.1 Hz.
- Port szeregowy 57600 bps, n, 8, 1.
Demo: monitor symuluje kierowanie.
Zaden
ZAKONCZYLES WYKONANIE PODSTAWOWYCH USTAWIEN. NASTEPNIE NALEZY WYKONAC PROGRAMOWANIE ZAAWANSOWANE.
System przydziela monitorowi TYLKO menu wilasciwe dla odpowiednich ustawien.
MASZYNA SAMOBIEZNA MASZYNA Z PRZYRZADEM CIAGNIONYM /. PRZEWOZONYM
Ustawienia Ustawienia
Uﬁeniaiplzyrz'adu ) Ustawieniaiplzyrzqdu
Maszyna samobiezna mac00 > Przyrzad imp00 >
Uzytkownik usr00 » Ciggnik %z;aoa >
Opcje ogdlne > % Uzytkownik usr00 > %
Opcje ogodlne > E
Rys. 24 e

USTAWIENIA APARATU / URZADZENIA SAMOBIEZNEGO / TRAKTORA

* USTAWIENIA KOMPUTERA ZEWNETRZNEGO (B180S / B300S / ALFA350)

Ustawienia belki: pochodzgce z komputera zewnetrznego, bez mozliwosci edytowania.

Zawory: Czas zamykania, Czas otwierania - str. 26.

Parametry pracy: Zarzadzanie automatyczne sekcjami - str. 35, Automatyczne zamykanie gldwnego zaworu, Kierowanie - str. 38.

* GEOMETRIA PRZYRZADU (par. 6.6)

* USTAWIENIA ODBIORNIKA GPS (par. 6.8)

* JAZDA SAMODZIELNA (par. 6.9)

* USTAWIENIA ZAAWANSOWANE CIAGNIKA. (par. 6.10)

UZYTKOWNIK (par. 6.12)

OPCJE OGOLNE (par. 6.13)

POMOC ZDALNA (par. 6.14)

1"



6 PROGRAMOWANIE ZAAWANSOWANE
USTAWIENIA AKTYWNE

Przed przystapieniem do programowania zaawansowanego, nalezy
wybra¢ typ konfiguracji instalacji: wszystkie zmiany programowania
zaawansowanegdo zostang zastosowane w AKTYWNYCH
USTAWIENIACH (mac, imp, tra, usr).

maszyna maszyna z przyrzadem
samobiezna ciggnignym / przewozonym

6.1 Sterowanie konfiguracjami

Nacisng¢ F7 na stronie ,Home” (Rys. 26).
Teraz mozesz zdecydowac czy utworzy¢ nowe ustawienie (A) czy wybra¢ jedno z juz istniejgcych (B):
we wszystkich przypadkach ustawienie zostanie uaktywnione i mozesz zobaczy¢ nazwe na stronie ,Home”.

Zarzadzanie konfiguracjami

Zapisywanie pracy 5 [ — = == e =

Kontynuuj ostatnig

prace e A
Uzytkownik P>
Nowa praca Zarzadzame' Konfiguracja »>
pamieciami
Kopiuj B>
¢ ¢ B [«
aduj prace Info / Alarmy
Konfiguracja g
Uzytkownik P>

Ch

Rys. 26

UTWORZENIE NOWEGO USTAWIENIA (Utworz nowy > Uzytkownik / Utwérz nowy > Konfiguracja)

1 Wybierz Utworz nowy > Uzytkownik (2 na Rys. 28) w celu utworzenia nowego ustawienia i nacisnij O K.

2 Okreslenie uzytkownika: wybierz Tak w celu przeprowadzenia rozszerzonej konfiguraciji, Nie w celu przeprowadzenia ograniczonej konfiguraciji urzagdzenia (par.
6.2) - TYLKO W PRZYPADKU ,,NOWEGO UZYTKOWNIKA”.

Sledzi¢ zaproponowane fazy, wybierajgc wymagane opcje. O K: nastepna faza E S G: poprzednia faza.

3 Utworzy¢ nazwe (w przyktadzie Rys. 29: usr01) i nacisng¢ OK.

Teraz nowe ustawienie jest aktywne w komputerze (Rys. 30). Przed przej$ciem do programowania zaawansowanego, wykona¢ ustawienia podstawowe (rozdz. 4).

Mozna powtérzyé te same fazy dia ustawieri Utwérz nowy > Konfiguracja (b)

Eq@ ST Zapisywanie pracy

Uzytkownik a prace
Wybierz czy uzytkownik bedzie ‘@ Tak E:@ 2 e
miat mozliwosc zmiany - e arzgdzanie
ustawien urzadzenia O Nie 171273456 780 plowdipraca pamieciami

tadyj prace Info / Alarmy

tra00 / imp00

macQ1
Rys. 28 Rys. 29 Rys. 30

KOPIA USTAWIENIA (Utworz nowy > Kopiuj*: KOPIA DANYCH Z ISTNIEJACEGO USTAWIENIA)

* kopia wazna tylko dla plikéw typu ,Konfiguracja”

1 Wybraé¢ Kopiuj (C na Rys. 31) w celu skopiowania aktywnego ustawienia i zapisa¢ dane w nowym ustawieniu; nacisngé¢ O K.
Sledzi¢ zaproponowane fazy, wybierajgc wymagane opcje. O K: nastepna faza E S G: poprzednia faza.

2 Utworzy¢ nazwe (w przyktadzie Rys. 32: imp01) i nacisngé OK.

Teraz zapisane ustawienie jest aktywne w komputerze (Rys. 33). Przej$¢ do programowania zaawansowa{?qo.

Edytowanie nazwy przyrzadu

< Kontynuuj ostatnig

Uzytkownik prace apisywanie pracy
Konfiguracja
A E:\‘l\/) + AT Zarzadzanie
Kopiuj C ) e prad pamigciami
taduj prace Info / Alarmy
Rys. 31 Rys. 32 Rys. 33

CIAG DALSZY

12



KLIKNAC NA USTAWIENIE

Zamiast zapisania mozna aktywowac ustawienie zapisane poprzednio.

1 Wybra¢ Zataduj > Konfiguracja (d na Rys. 34) i nacisna¢ O K.

2 Z przyktadu Rys. 35 wybra¢ typ konfiguracji do zatadowania i nacisng¢ OK.

Sledzi¢ zaproponowane fazy, wybierajgc wymagane opcje. O K: nastepna faza E S G: poprzednia faza.
Teraz wybrane ustawienie jest aktywne w komputerze (Rys. 36). Przej$¢ do programowania zaawansowanego.

Mozna powtérzyc te same fazy dla ustawienia Zataduj > Uzytkownik ( e )

Typ konfiguracji
Kontynuuj ostatnig

V 2y Zapisywanie pracy
(=13 ;®-’ prace

Maszyna :
g Zarzadzanie
samobiezna Nowa praca -
pamieciami

Wybierz typ konfiguracji do O Przyrzad i Ciggnik -m
zatadowania:

O Przyrzad
O Ciagnik taduj prace Info / Alarmy

Konfiguracja

Uzytkownik e

Rys. 34

Rys. 35 Rys. 36

Teraz mozna przystapi¢ do programowania zaawansowanego: wszystkie zmiany zostang zastosowane w AKTYWNYCH
USTAWIENIACH (mac, imp, tra, usr).

6.2 Ograniczona konfiguracja urzadzenia

Pozwala na ograniczenie poziomu dostepu do parametréw sterowania.

1 Wybra¢ Utwérz nowy > Uzytkownik i nacisng¢ OK.

2 Okreslenie uzytkownika: wybierz Nie aby przeprowadzi¢ ograniczong konfiguracje urzadzenia (Rys. 37). Nacisng¢ OK.
3 Utworzy¢ nazwe (w przyktadzie Rys. 38: usr01) i nacisng¢ OK.

Teraz nowe ustawienie jest aktywne w komputerze (Rys. 39).

S ——— — Kontynuyj ostatnig . _
@+ usro1 prace Zapisywanie pracy

/ Zarzadzanie
W P W N L WO . N ” 0 flowaiiacs pamieciami

Uzytkownik

Okreslenie uzytkownika

Wybierz czy uzytkownik bedzie
miat mozliwos¢ zmiany
ustawien urzadzenia

taduj prace Info / Alarmy

nfiguracji urzgdzenia.

Rys. 37 Rys. 38 Rys. 39

Uzytkownik P>

innych niz te, ktére sg juz obecne.

wKiedy jest wiaczona konfiguracja ograniczona, NIE MOZNA UTWORZYC ANI ZALADOWAC konfiguracji (mac, imp, tra)
Konfiguracja urzadzenia nie moze by¢ zmieniana, a struktura menu jest uproszczona.

Wzrost / Zatwierdz Wychodzi z I!!J

Zmniejszenie funkciji lub ze
danych zmiane danej zmiany danej

L3l Wprowadza 23 Kasuje F7 | Fe [y, ro [N
i :/::l:any L34 ;Vr:l:;:any L AL 3 (LW/PR) X B (GORA/DOL)
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6.3

Ustawienia

Kontynuuj ostatnig

prace Zapisywanie pracy
prace

Zarzgdzanie

Nowa praca Ay
pamieciami

taduj prace Info / Alarmy

E&ﬁ

MASZYNA SAMOBIEZNA

 Ustawienia przyrzadu
Maszyna samobiezna
Uzytkownik

Opcje ogdlne

Rys. 42

MASZYNA Z PRZYRZADEM CIAGNIONYM /
PRZEWOZONYM

Ustawienia

Ustawienia przyrzadu

Przyrzad m imp00 >
Ciggnik btﬁ'aoo >
Uzytkownik usr00 > b

Opcje ogolne ’ E

e T

1 Na stronie ,Home” (Rys. 41) nacisngé F8 w celu wejécia do menu Ustawienia (Rys. 42 / Rys. 43).
2 Przystgpi¢ do programowania zaawansowanego monitora: wybra¢ wymagang pozycje w menu
(za pomocg F4 lub F6);

3 Za pomocg klawisza O K przej$¢ do programowania wybranej pozycji.

MASZYNA SAMOBIEZNA

USTAWIENIA ZAAWANSOWANE PRZYRZADU (par. 6.4)
PODLACZENIE DO URZADZENIA SYNCRO (par. 6.5)
USTAWIENIA ODBIORNIKA GPS (par. 6.8)

JAZDA SAMODZIELNA (par. 6.9)

USTAWIENIA ZAAWANSOWANE CIAGNIKA. (par. 6.10)

UZYTKOWNIK (par. 6.12)

OPCJE OGOLNE (par. 6.13)

POMOC ZDALNA (par. 6.14)

PRZYRZAD
USTAWIENIA ZAAWANSOWANE PRZYRZADU (par. 6.4)

PODLACZENIE DO URZADZENIA SYNCRO (par. 6.5)
GEOMETRIA PRZYRZADU (par. 6.6)

CIAGNIK

USTAWIENIA ODBIORNIKA GPS (par. 6.8)

JAZDA SAMODZIELNA (par. 6.9)

USTAWIENIA ZAAWANSOWANE CIAGNIKA. (par. 6.10)

UZYTKOWNIK (par. 6.12)

OPCJE OGOLNE (par. 6.13)

POMOC ZDALNA (par. 6.14)

F1
a

Wprowadza I8 Kasuje F7 | Fo SN F6
wybrany wybrany
znak —‘ znak «|» CURG

Przesuw ’
(GORA/ DOL)

Wozrost / Zatwierdz Wychodzi z
Zmniejszenie “dostep lub Efunkcp lub ze
danych zmiane danej zmiany danej
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6.4 USTAWIENIA ZAAWANSOWANE PRZYRZADU

Z TYM WIAZE, ROWNIEZ ZAAWANSOWANE PROGRAMOWANIE URZADZENIA.

ww ZALEZNOSCI OD PODSTAWOWYCH USTAWIEN (ROZDZ. 4), ZMIENIA SIE POZYCJE ORAZ ROZMIESZCZENIE MENU, | CO SIE
W Rys. 42 E Rys. 43 ZNAJDZIESZ PODSUMOWANIE NAWIGACJI.

TRYB
B LCrn bedded

6.3.1 BLC

Rozruch P>

BLC >

Konfiguracje punktéw opryskiwania >

Ustawienia belki >

Przeptywomierz 4
Rys. 44

To menu jest widoczne WYLACZNIE po wiaczeniu funkcji BLC na jednostce sterujacej (licencje na oprogramowanie nalezy
zakupi¢ osobno).
Zapoznac sie z instrukcja dostarczong wraz z zestawem BLC, aby udoskonali¢ efektywnos$¢ systemu.

6.3.2 TTC

Rozruch P>

BLC >

TTC :

Konfiguracje punktow opryskiwania >

Ustawienia belki 4

Przeptywomierz >
Rys. 45

To menu jest widoczne WYLACZNIE po wigczeniu funkcji TTC na jednostce sterujacej (licencje na oprogramowanie nalezy
zakupi¢ osobno).
Zapoznac si¢ z instrukcja dostarczong wraz z zestawem TTC, aby udoskonali¢ efektywnos¢ systemu.

(20 Wprowadza W Kasuje F7 | Fa I8 Fa | re [ Wzrost / Zatwierdz Wychodzi z |..|
wybrany O RN « | » Lrvzvefl,ivé 3 goe,iuAvf DOx) | Zmniejszenie dostep lub mfunkcji ubze oo
a znak znak ( ) * ( danych zmiane danej zmiany danej F1‘a4r.
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6.4.1

sl
NRE N

TRYB

( (on)

Konfiguracje punktéw opryskiwania

Pozwala na ustawienie 20 réznych konfiguracji (odpowiadajgcych 20 kombinacjom dysz), ktére moga by¢ przywotane w momencie uruchomienia cyklu pracy.
Kazda konfiguracja wskazuje jaki typ dyszy jest zainstalowany na punktach opryskiwania belki.

sl

-
D

N

7 |
Punkt opryskiwania ?: | i\ [\‘
m-m-md - -'-'--—Jﬁ-'-----él:-'------ e L =
'. 4

Dysza A Dysza A Dysza C

DY.SZE o =L =

)

\ | © |

+)
©
lj \ :g% 2 i [e Z

Rys. 46 Dysza B Dysza B Dysza D

Podczas programowania nadzorowanego (rozdz. 4), komputer zazgda wybrania typu Seletron do zainstalowania w punktach opryskiwania (pojedynczy, podwadjny,
poczwérny).
W zaleznosci od wybranej opcji, zmieni sig liczba dysz do zaprogramowania w tym menu.

- Wybra¢ konfiguracje do ustawienia (Rys. 47).

- Wybra¢ dysze do ustawienia (A, B, Co D, in Rys. 48).

- Wybra¢ dysze uzywang wsrdd tych zaproponowanych (Rys. 49): w przypadku, gdy dysza NIE jest uzywana, wytgczy¢ jg wybierajac pozycje |X|
- Powtorzy¢ programowanie dla kazdej konfiguraciji.

Ustawione dysze s3 jednakowe dla wszystkich punktéw opryskiwania belki.

Konfigu a n

A B (& D Dysza A
0 - 3 Dysza B W
Pl % > :
] % g [foseaC :
4] > Dysza D
5] > Wymiany dysz personalizowanych:
[6] >  Przerwy wymiany dyszy
7 >
Rys. 47 Rys. 48 Rys. 49
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TRYB

0l * Wymiany dysz personalizowanych

Najpierw nalezy wigczy¢ menu, aby mdc je skonfigurowaé (¢~ Menu wtaczone / 6) Menu wylaczone).

selesr,
NREN

Dysza A
Pozwala wigczyé dostosowane zestawienie dysz;
Dysza B przej$¢ do menu Przerwy w wymianie dyszy, z ktérego mozna programowac zestawienia.
Dysza C Konfiguracje punktow opryskiwania
Dysza D A B c D
Wymiany dysz personalizowanych: )| - 150 B8
Przerwy wymiany dyszy > 2] 150 IS

Menu ,Zmiana dopasowanych dysz”
jest WLACZONE dla konfiguraciji 1

Rys. 51

* Przerwy w wymianie dyszy

W systemie Seletron to menu optymalizuje automatyczny dobor dysz (par.): umozliwia zaprogramowanie
zestawienia dysz, wykorzystujgc TYLKO NIEKTORE w odniesieniu do zakresu wydatkowania.

56 pr. 6
v 2 Kazdy zakres zawiera specyficzne zestawienie dysz oraz wydatkowanie zmiany, po przekroczeniu ktérego
Typ dyszy: X X B komputer wykorzystuje zestawienie z kolejnego zakresu.

Natezenie przeptywu wymiany1 0.634 I/min » | Zakres 1
Typ dyszy: K ¥ B
_ Zakres 2
Natezenie przeptywu wymiany2 0.951 I/min »
diplyeay XX TR X
Zakres 3
Natgzenic przeplywu wymiany3 1.269 I/min >

Ustawienie ilosci przerw

Rys. 52

* llos¢ przerw

Wskaza¢ liczbe dopasowanych zakreséw.

Ustawienie ilosci przerw

Rys. 53

- Zaprogramuj menu Typ dyszy oraz Natezenie przeptywu wymiany odpowiadajgce kazdemu zakresowi.
- Przeprowadz programowanie dla wszystkich zakresow.

* Typ dyszy * NateZenie przeptywu wymiany

Wigcz / wytgcz dysze uzywane w kazdym zakresie. Zaprogramuj limit wydatkowania danego zakresu.

- Wybierz menu Typ dyszy pierwszego zakresu (Rys. 54).

- Wybierz dysze do wykorzystania spo$réd zaproponowanych: w przypadku, gdy chcesz
wykluczy¢ jedng lub wiecej dysz, wybierz je za pomocg strzatek F7 / F 8, nastgpnie
naci$nij O K, aby je wylaczy¢ (pojedynczo). =

Na ponizszym przyktadzie, na cztery dostepne dysze <. jest wytgczona.

los¢ przerw: e 6 »

Typ dyszy: X X B2

Natezenie przeptywu wymiany|1 - 0.634 I/min » Zakres|1 O 6 34
Typ dyszy: pae % B

Natezenie przeptywu wymiany2 0.951 I/min »

Typ dyszy: ¥ X B B ainiiageniibi- -

Natgzenie przeptywu wymiany3 1.269 I/min >

CIAG DALSZY ,,Ustawienia belki / Konfiguracja sekcji” na stronie 18 > > >
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PROGRAMOWANIE ZAAWANSOWANE T2 207

6.4.2 Ustawienia belki / Konfiguracja sekcji

vienia belki

Odlegtos¢ punktow opryskiwania: 50.0 om » Odlegloéé punktéw
Numer sekcji > opryskiwania

Liczba punktow opryskiwania: 32 ﬂ % %

Szerokosé belki: 16.00 m
- i QQA

: 3

Sekcja 1:

Sekcja 2: 4> A, ;\v “fm\ IR IERIR RN J/?\.n\ Vit )\k\\:\‘ AIEAN = Lk
: Sekqa~" Sekqa s ekejat Y S ekeja Y Sekeja

Rys. 56

TRYB Tryb podziatu belki na sekcje ustala sie wedfug uznania operatora: stuzy do dziatania na odpowiednim napedzie, gdy wykonuje sie reczne
zamykanie sekcji.
Natomiast w automatycznym zarzadzaniu, komputer dziata samodzielnie na kazdym pojedynczym Seletron.

Selez,

Jstawienia belki
W oparciu o wykonane programowania, zmieni si¢ zaréwno liczba punktéw opryskiwania jak i

Odlegto$é punktow opryskiwania; 50.0 cm » wartos¢ szerokosci belki, wyswietlane na Rys. 58.

Numer sekgji T8>

Liczba punktow opryskiwania: 32 = ,IL \ =

Szerokosé belki: 16.00 m

Sekcja 1: 4 >

AAAAAAAA AAAAA

- : [
SRR WA SN A ) SRR S i AN AR, ‘s“ ERE AR AR A SRR T AR P R A

Sekcja 2: 45 AAAAAAAAAAAAA

>

zerokosc'belki' "

Rys. 58 Rys. 59

(j-dlr;*gh:v—:;l: punktow opryskiwania

0050.0 cm

WS BER RSN H.0GH Wskazac¢ odlegto$¢ miedzy punktami opryskiwania (oprawy dysz).

Warto$¢ maksymalna: 1000.0 cm

Numer sekeji

7

Warto$¢ minimalna: |

Wskazac ilo$¢ sekcji tworzacych belke.

Wartosé maksymalna:

CIAG DALSZY > > >
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DROGRAMOWAN AAWANSOWAN "PRZYRZ[AD"

04 - Sekeja 1 <13,

Wartos¢ minimalna; 1 - Wskazac¢ liczbe punktéw opryskiwania (oprawy dysz) zamontowanych na kazdej sekcji belki.
Wartos¢ maksymalna: 50 - Powtorzy¢ programowanie dla kazdej sekcji (Rys. 56).

Rys. 62

ZARZADZANIE SEKCJAMI

Sekcja 1: -

Sekcja 2: [ &

g b s «© e aktywaciji sekcji

Sekcja 4: ) o . , N
) . Pozwala na uaktywnienie/wytaczenie okreslonych sekcji belki.

Sekcja 5: «@ (@~ Sekcja aktywna / (xJJ) Sekcja nieaktywna).

- Wybra¢ sekcje do ustawienia.
- Powtdrzy¢ programowanie dla kazdej sekcji (Rys. 63), wytgczajac wyjscia nie podigczone.

Rys. 63

Wozrost / Zatwierdz Wychodzi z I!!J
Zmniejszenie dostep lub Efunkcji lub ze Par
danych zmiane danej zmiany danej 1 4'
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6.4.3 Przeptywomierz

Ustawi¢ dane odnoszace sig do przeptywomierza zamontowanego na instalacji.
Ponizsza tabela wskazuje wartosci, ktére zostang ustawione automatycznie, wybierajac kod przeptywomierza.
W przypadku, gdy zamontowany przeptywomierz nie znajduje sie wsrdd tych wyszczegolnionych, wybraé pozycje Inny i ustawi¢ odpowiednie dane.

PRZEPLYWOMIERZE ORION PRZEPLYWOMIERZE WOLF
Typ: Orion 462 XX A4 XXXX * .. ..
L il Minimalne | Maksymalne Minimalne | Maksymalne
Stata: 300 pis/I > Stata natezenie | nateZzenie Stata natezenie | natezenie
Minimalne natgzenie przeptywu: 10.0 Typ przeplywu | przeplywu Typ przeplywu | przeplywu
pls/l| pls/gal | /min | GPM | I/min | GPM pls/l|pls/gal | /min | GPM | I/min | GPM

Malksymalne natezenie przeptywu: 200.0

4621xA0xxxx [6000| 22710 | 0,5 | 0,10 | 10 | 2,6 462x2xxx |1025| 3880 | 2,5 | 0,7 | 50 | 13,2
4621xATxxxx [3000| 11355 1 | 0,30 | 20 | 53 462x3xxx | 625| 2366 | 50 | 1,3 | 100 | 26,4
4621xA2xxxx |1200| 4542 | 2,5 | 0,70 | 50 | 13,2 | | 462x4xxx [250| 946 | 10,0 | 2,6 | 200 | 52,8
4621xA3xxxx |600| 2271 | 5 | 1,30 | 100 | 26,4 | | 462x5xxx | 132| 500 | 20,0 | 53 | 400 | 1057
462xxAdxxxx |300| 1135 | 10 [ 2,60 | 200 | 52,8 | | 462x7xxx | 60 | 227 | 40,0 | 10,6 | 800 | 211,3
Rys. 64 4622xA5xxxx | 150 | 568 | 20 |5,30 | 400 | 1057
4622xA6xxxx | 100| 378 | 30 | 7,90 | 600 | 1585

[ iny  [625] 2366 | 10 [260] 200 | 528 |

O Orion 4621 X AQ XXXX
QO Orion 4621 X AT XXXX
O Orion 4621 X A2 XXXX
QO Orion 4621 X A3 XXXX
@® Orion 462 XX A4 XXXX
Q Orion 4622 X A5 XXXX
O Orion 4622 X AG XXXX

Wskazac¢ typ zamontowanego przeptywomierza.

QO Wolf 462 X 2 XXX

Wskazac¢ statg odnoszaca sie do zamontowanego przeptywomierza.

Wartosé minimalna: pls/1

Wartosé maksymalna:

Maksymalne natgzenie przeptywu:

* Minimalne natezenie przeptywu
* Maksymalne natezenie przeptywu

O ‘I 0 O |/m | n 200 O |/m | n Pozycje Minimalne nateZzenie przeptywu i
. . WMaksymalne natezenie przeptywu moga byé
modyfikowane tylko wtedy, kiedy zostanie
wiaczona opcja Inny (menu Typ na Rys. 65).

Wartosé minimalna: ( min Wartosé minimalna: ( min
Warto$é maksymalna: 999.9 I/mir Wartos¢ maksymalna: 999.9 [/mir Uaktywni¢ specjalng funkcje menu A|army
(par. 6.4.13) jezeli wymagane jest wigczenie alarmu
przez komputer, gdy podczas zabiegu wydatkowanie
przeptywomierza przekroczy ustawione granice.

Granica minimalnego natezenia przephyw Granica maksymalnego natezenia przeplywu

Rys. 67 Rys. 68
138 Wprowadza I8 Kasuje F7 | Fo SN Fo [, Wzrost / Zatwierdz Wychodzi z
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6.4.4 Przeptywomierz napetniania

To menu jest widoczne tylko wowczas, gdy przeptywomierz napetniania jest wybrany jako zrodto dla poziomu cysterny
(ustawienia podstawowe, rozdz. 4).

Przeplywomierz napetniania Przeptywomierz napetniania pozwala na wyswietlenie danych zatadunku cysterny w rzeczywistym czasie.
Ustawi¢ dane odnoszace sie do przeptywomierza napetniania zamontowanego na instalacji: Ponizsza tabela wskazuje
Typ: Orion 462 XX A4 XXXx » Wwartosci, ktore zostang ustawione automatycznie wybierajgc kod przeptywomierza.

W przypadku, gdy zamontowany przeptywomierz napetniania nie znajduje sie wsrod tych wyszczegdlnionych, wybrac

Stata: 300 pls/1 > pozycje Inny i ustawi¢ odpowiednie dane.
ini reni : 10.0
LI 7l el gl : PRZEPLYWOMIERZE ORION PRZEPLYWOMIERZE WOLF
Maksymalne natezenie przeptywu: 200.0
Minimalne | Maksymalne Minimalne | Maksymalne
Stata natezenie | natezenie Stata natezenie | natezenie
Typ przeptywu | przeptywu Typ przeptywu | przeptywu
pls/l|pls/gal | l/min | GPM | I/min | GPM pls/l|pls/gal| I/min | GPM | I/min | GPM

462XXA4XXXX|300| 1135 | 10 | 2,60 | 200 | 52,8 | |462xaxxx|250| 946 | 10,0 | 2,6 | 200 | 52,8
4622XA5XXXX| 150 | 568 | 20 | 530 | 400 | 1057 | |462x5xxx|132| 500 |20,0| 53 | 400 | 1057
4622XA6XXXX|100| 378 | 30 | 7,90 | 600 | 1585 | |462x7xxx| 60 | 227 | 40,0 | 106 | 800 |211,3

[ iy  [625] 2366 | 10 [260 | 200 | 5258 |

® Orion 462 XX A4 XXXX

O Orion 4622 X A5 XXXX
O Orion 4622 X A6 XXXX

O Wolf 462 X 4 XXX
;

O Wolf 462 X 5 XXX

Wskazac¢ typ zamontowanego przeptywomierza.
O Wolf 462 X 7 XXX yp go przepty

O Inny

00300 pls/| g

Poda¢ statg odnoszaca sie do przeptywomierza napetniania zamontowanego na instalacji.

Warto&¢ minimalna:
Warto$¢ maksymalna: 32000 pls/I

Maksymalne natezenie przeptywu:

* Minimalne natezenie przeptywu
» Maksymalne natezenie przeptywu

0 1 O O |/m | N 2 OO 0 |/m | N Pozycje Minimalne natezenie przeplywu i
& 2 @Maksymalne natezenie przeptywu moga byé
modyfikowane tylko wtedy, kiedy zostanie

Wartosé minimalna: 0.1 1/min Wartosé minimalna: | min wlqczona opcja |nny (Rys' 70)_
Wartosé maksymalna: 999.9 I/min Wartosé maksymalna:  999.9 1/mir L. X .
Wskaza¢ minimalne i maksymalne cisnienie odnoszgce

sie do przeptywomierza napetniania zamontowanego na
instalacji.

Granica minimalne

Rys. 72 Rys. 73

Wzrost / Zatwierdz Wychodzi z I!!_l
Zmniejszenie m dostep lub Efunkcji lub ze Par
danych zmiane danej zmiany danej 1 4'
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6.4.5 Czujnik ciSnienia

Przede wszystkim uaktywni¢ status czujnika ci$nienia w celu skonfigurowania tego menu
Czujnik cisnienia (@1 Czujnik aktywny / @[~ Czujnik aktywny nie podlegajacy modyfikaciji / < J Czujnik nieaktywny).

Stan: . & - Ustawi¢ dane odnoszace sig do czujnika ci$nienia zamontowanego na instalacji.
Typ: 466113.200 » Ponizsza tabela wskazuje wartosci, ktére zostang ustawione automatycznie wybierajgc kod czujnika.
Maksymalne ciénienie: 20000 W przypadku, gdy zamontowany czujnik nie znajduje sie w$rod tych wyszczegoélnionych, wybraé pozycje

Inny i ustawi¢ odpowiednie dane.

CZUJNIKI CISNIENIA ARAG

Maksymalne

Typ ciénienie

bar PSI

EEEEr .-

Rys. 74 ARAG 466113.500 50.0 725
| Inny 50.0 725 |

W zaleznosci od wykonanych podstawowych ustawien(Czujnik do obliczania natezenia przeptywu, rozdz. 4), czujnik ci$nienia, odpowiednio
skonfigurowany, jest uzywany dla ré6znych funkcji:

* Czujnik cisnienia: ci$nienie mierzone przez czujnik stuzy do obliczania dawki.

* Przeptywomierz: czujnik cisnienia wy$wietla TYLKO ci$nienie robocze.

* Obydwa: czujnik cisnienia wyswietla ci$nienie robocze, gdy maszyna pracuje w granicach przeptywomierza.

Gdy przeptywomierz pracuje poza granicami, zmierzone ci$nienie przez czujnik jest uzywane do obliczania dozowania.

lyp

® 466113.200
O 466113.500
O Inny

Wskazac typ zainstalowanego czujnika cisnienia.

Maksymalne cisnienie

050.0 bar -

WPozycja Maksymalne ci$nienie moze zostaé zmodyfikowana jedynie wéwczas, gdy zostaje

uaktywniona opcja Inny.
Wartosé minimalna: 0.1 bar y pc) y.

Wartos¢ maksymalna: 150.0 bar

Wskazac¢ zakres skali odnoszacy sie do czujnika cisnienia zamontowanego na instalacji.

Rys. 76

Zmniejszenie funkgiji lub ze
danych zmiane danej zmiany danej

Wzrost / Zatwierdz Wychodzi z
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6.4.6 Zawory

Zawor glowny

Typ: 3-drozny,
Zamykanie automatyczne sekcji:

Automatyczne zamykanie gléwnego zaworu: @) Ustawi¢ typ zainstalowanych zaworéw na instalacji oraz odpowiednie dane.

Czas interwengji: 105> <*> Pozycje Gtowny zawor > Typ i Zamykanie automatyczne sekcji wyswietlaja sie jako
PRZYPOMNIENIE: zostaja uaktywnione podczas programowania nadzorowanego (rozdz. 4).

Zawor regulacyjny ci$nienia W zwiazku z tym na tej stronie nie moga by¢ zmodyfikowane.

Kierunek regulacji: Standard

Zawnrv eelkrvine

zadzie

Rys. 77

GLOWNY ZAWOR
* Typ (NOTATKA)

Gtéwny zawér sterujgcy zainstalowany, wsréd opcji:
Zaden, 2-drozny (zawér spustowy), 3-drozny (zawér gtéwny)

» Zamykanie automatyczne sekcji (NOTATKA)

W instalacji typu Seletron, zamykanie automatyczne sekgiji jest aktywne w sposéb domysiny (typ "M").
W niniejszym trybie, zawory sekcyjne sg zamykane lub otwierane poprzez dziatanie na gtéwny zawér sterowania, w zaleznosci od tego, jak sg ustawione elementy

sterownicze dotyczgce poszczegolnych zawordw sekcyjnych, czyli:
- jezeli elementy sterownicze sekcji s ustawione na OFF, po zadziataniu na gtéwny element sterowniczy sekcje pozostang zamknigte;
- jezeli element sterowniczy jednego lub kilku zaworéw sekcyjnych jest ustawiony na ON, po zamknieciu lub otwarciu zaworu gtéwnego zostang zamkniete lub otwarte

réwniez zawory sekcyjne.

* Automatyczne zamykanie gtéwnego zaworu

Gdy wszystkie zawory sekcyjne zostang zamkniete i jest aktywowana niniejsza opcja, rowniez zawér gtéwny zostaje zamkniety w sposéb automatyczny.
(@7~ Automatyczne zamknigcie gtéwnego zaworu aktywowane / (x Jl) Automatyczne zamknigcie gléwnego zaworu dezaktywowane)

CIAG DALSZY ,,* Czas interwencji” na stronie 25 > > >

Wychodzi z I!!_'
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6.4.7

SEKCJA

ZAWOR PROGRAMOWAN AAWANSOWAN "PR;ZYR:Z/AD"

Zawory

Zawodr giowny
(e 3-droznyCx)
Zamykanie automatyczne sekcji: 0 | I
Automatyczne zamykanie gléwnego zaworu: @) Ustawic¢ typ zainstalowanych zaworéw na instalacji oraz odpowiednie dane.

Czas interwencji: 105> ® Ppozycja Gtéwny zawor > Typ wyswietla si¢ jako PRZYPOMNIENIE: jest aktywowana podczas
programowania nadzorowanego (rozdz. 4).

Zawdr regulacyjny cisnienia Na tej stronie nie moze by¢ wigc zmieniona.

Kierunek regulacji: Standard

Zawnn selrvine

Rys. 78

GLOWNY ZAWOR
« Typ (NOTATKA)

Gtowny zawor sterujgcy zainstalowany, wéréd opgji:
Zaden, 2-drozny (zawér spustowy), 3-drozny (zawor gtowny)

» Zamykanie automatyczne sekgcji

Pozwala na wigczenie/wytgczenie automatycznego zamykania sekcji, gdy gtéwny zawoér sterowniczy zostaje zamkniety.

* Tryb funkcjonowania "P" (opcja (xJ):

e zawory sekcyjne sg sterowane w niezalezny sposob.

Zawor gtowny . . . ? . . . . . . .
Funkcje sterowania na zaworze gtéwnym nie wptywajg na otwieranie ani zamykanie zaworéw sekcyjnych.

Typ: 3-drozny

* Tryb funkcjonowania "M" (opcja @/ ):
Zamykanie automatyczne sekcji: &) zawory sekcyjne sg zamykane lub otwierane poprzez dziatanie na gtéwny zawdr sterowania, w zaleznosci

Automatyczne zamykanie giownego Zaworu: @) oq t.eg_o, jak sg ustawione_ element_y sterowniz_:ze dotyczgce poszc;egc’)lr_]ych za\{voréw sekcyjnych, czy_Ii:

- jezeli elementy sterownicze sekgcji sg ustawione na OFF, po zadziataniu na gtéwny element sterowniczy
Czas interwencji: 105> sekcje pozostang zamkniete;

- jezeli element sterowniczy jednego lub kilku zaworéw sekcyjnych jest ustawiony na ON, po zamknigciu
Zawdr regulacyjny cisnienia lub otwarciu zaworu gtéwnego zostang zamknigte lub otwarte rowniez zawory sekcyjne.
Kierunek regulacji @~ TRYB AKTYWOWANY BEZ MOZLIWOSCI MODYFIKACJI: ma miejsce wéwczas, gdy w

urzadzeniu nie jest zainstalowany zaden zawér gtéwny lub gdy jest on typu 2-drozny.

Zawnns cakrvina

Na przyrz

Rys. 79

» Automatyczne zamykanie gtéwnego zaworu

Gdy wszystkie zawory sekcyjne zostang zamkniete i jest aktywowana niniejsza opcja, réwniez zawor gtéwny zostaje zamknigty w sposéb automatyczny.
(@7 Automatyczne zamknigcie gtéwnego zaworu aktywowane / @ Automatyczne zamknigcie gléwnego zaworu dezaktywowane)

(1) TRYB DEZAKTYWOWANY BEZ MOZLIWOS$CI MODYFIKACJI: ma miejsce wéwczas, gdy w urzadzeniu nie jest zainstalowany zaden zawor
gtéwny.

CIAG DALSZY ,,» Czas interwencji” na stronie 25 > > >
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>>>6.4.6 Zawory

* Czas interwencji

Wskaza¢ czas, ktéry uptywa miedzy wystaniem komendy do gtéwnego zaworu a rzeczywistym rozruchem / przerwaniem doprowadzania produktu.

Czas interwencji

Rys. 80

10s

Warto$¢ minimalna:
Wartos¢ maksymalna:

0.1s

1.0s

ZAWOR REGULACYJNY CISNIENIA

* Kierunek regulacji

Wskaza¢ typ zainstalowanego zaworu regulacyjnego, wsréd opciji:
P

-
E

» Standard =

» Odwrotna =

CIAG DALSZY >>>
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>>>6.4.6 Zawory

ZAWORY SEKCYJNE

Czas interwencji: ! s>

Zawor regulacyji

Kierunek regulacji: Standard

* Typ (NOTATKA)
Tvo: 2-drozny W instalacji typu Seletron, zawory sekcyjne sg typu 2-drozny (wykalibrowane zawory powrotne) i sg
s ustawiane automatycznie.
Czas zamykania: 035>
Czas otwierania: 035>
CIAG DALSZY ,,» Czas zamykania” > > >
Rys. 81
SEKCJA

ZAWOR ZAWORY SEKCYJNE

Zawor regulacyjny cisnienia
Kierunek regulacji: Standard

Wskazac typ zainstalowanych zaworéw regulacyjnych, wéréd opcii:
Typ: 2-drozny [EXEREN) 2-drogowy (wykalibrowane zawory powrotne)
3-drogowy: (wykalibrowane zawory bezzwrotne)

Zawory sekeyjne

Czas zamykania: 035>
Czas otwierania: 035 »
CIAG DALSZY ,,» Czas zamykania” > > >
Rys. 82

03s

Wskaza¢ czas, ktory uptywa migedzy wystaniem komendy do zaworéw, a rzeczywistym przerwaniem
Wartosé minimalna: 0.15 doprowadzania produktu.
Wartosé maksymalna: 1.0s

08s

Wskazac czas, ktéry uptywa migdzy wystaniem komendy do zaworéw, a rzeczywistym rozruchem
Wartosé minimalna: 0.15 doprowadzania produktu.
Wartosé maksymalna: 1.0s

Rys. 84

KONIEC 6.4.6 Zawory
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6.4.8 Dane dyszy

Natezenie przeptywu: 1.00 y/min >
0.60 I/min Cignienie: 5.0 bar >
0.80 I/min 3.0 bar > Cignienie minimalne: 2.0 par >
150025 1.00 I/min 3.0 bar > Cisnienie maksymalne: 10.0 bar >
1.20 I/min 3.0 bar >
15004 | 1.60 I/min 3.0 bar >
2.00 I/min 3.0 bar >
Bovsl 2o Logris

B Wydatkowanie odniesienia
C Cisnienie odniesienia

Cignienie:

Natezenie przeplywu:

05.0 bar

Warto$é minimalna: bar

01.00 I/min

Warto$¢é minimalna:  0.10 I/min
Wartos¢ maksymalna: 50.0 bar

Wartos¢ maksymalna: 10.00 I/min

Rys. 87

Cignienie minimalne: Cisnienie ma

10.0 bar

Warto$é minimalna: bar

02.0 bar

Wartosé minimalna: bar
Wartos¢ maksymalna: 50.0 bar

Warto$¢ maksymalna: 50.0 bar

Pozwala na ustawienie charakterystycznych
danych

12 typdw dysz ISO i 6 "Uzytkownika" (A, B, C,
D, E, F).

Dane Natezenie przeptywu i
WCiénienie sa modyfikowane TYLKO

dla dysz "Uzytkownika", ale nie dla
"ISO".

- Wybra¢ dysze do ustawienia (Rys. 85).
- Wpisa¢ parametry (Rys. 86).

- W razie koniecznosci powtorzyé
programowanie dla kazdej dyszy.

* Natezenie przeptywu
* Ci$nienie

Ustawi¢ wydatkowanie i ci$nienie odniesienia
dla wybranej dyszy.

Wydatkowanie dyszy pozostajacej w uzyciu
umozliwia monitorowi obliczenie ci$nienia w
przypadku braku czujnika ci$nienia.

* Cisnienie minimalne
» Maksymalne cisnienie

Ustawi¢ granice ci$nienia dla wybranej dyszy.
Uaktywni¢ specjalng funkcje menu Alarmy
(par. 6.4.13) jezeli pozadane jest wigczenie
alarmu przez komputer wéwczas, gdy dysza
znajdzie sig¢ poza ustawionymi granicami.

TRYB

sel@ssr, q@

Wdlatego konieczne jest, aby byly one prawidtowo ustawione.

Granice ci$nienia dyszy pozostajacej w uzyciu umozliwiajag monitorowi wybraé¢ odpowiednia dysze podczas zabiegu,
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TRYB

SeleSsrr.

6.4.9 Dane dysz ,Fence”

w Niniejsze menu jest widoczne wytacznie wéwczas, gdy dysze koncowe sg wigczone i ustawione na Dysze typu ,Fence”
(ustawienia podstawowe, rozdz. 4).

L 5 rjv © _

< > '1 .6V IImln' [—0 baq > Natezenie przeptywu: 1.60 |/min »

Cignienie: 3.0 bar »

Pozwala na ustawienie charakterystycznych
danych
dyszy ,Fence”.

- Wybra¢ dysze do ustawienia (Rys. 91).
- Wpisa¢ parametry (Rys. 92).

Legenda:
A Wydatkowanie odniesienia
B Cisnienie odniesienia

Rys. 91 Rys. 92

Cisnienie

. Natezenle przeptywu

01.60 I/min 03.0 bar

Wartos¢ minimalna:  0.10 I/min Wartosé minimalna: 0.1 bar

Ustawi¢ wydatkowanie i ci$nienie odniesienia
dla dyszy ,Fence”.

Te dane pozwolg prawidtowo wyregulowac
dozowanie, gdy sa aktywowane dysze ,Fence”.

Warto$¢ maksymalna: 10.00 [/min Warto$¢ maksymalna: 50.0 bar

Rys. 93 Rys. 94

CIAG DALSZY ,,Czujnika kofa” na stronie 29 > > >
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6.4.10 Czujnika kota

Informacje, ktére dotycza predkosci zazwyczaj sg odbierane przez GPS, podtgczony bezposrednio do monitora.
W przypadku braku sygnatu z GPS to menu pozwala na uzycie czujnika kota jako zrodta predkosci w alternatywie dla GPS i nastepnie obliczenie
danych w oparciu o impulsy uzyskane przez czujnik predkosci zainstalowany na kole.

Czujnik kota

Stata:

Ustawienie stalej czujnika kota

Rys. 95

4.25 cm/pls ¥

Pozwala na wprowadzenie wartosci statej kota, obliczonej na podstawie specjalnego wzoru.

Stata kota moze by¢ obliczona z dobrym przyblizeniem, namierzajgc odlegto$¢ przebytg przez koto, na
ktérym jest zainstalowany czujnik predkosci.

Im dtuzsza bedzie przebyta odlegto$¢, tym wieksza bedzie doktadnos¢ obliczenia statej kota.

przebyta odlegtos¢ (cm)

Koto = - - - -
nr. punktéw namierzania x nr. obrotéw kota

<przebyta odlegtos$¢> odlegtos¢ wyrazona w cm, przebyta przez koto podczas przebiegu namierzania.
<nr. punktéw namierzania> ilo$¢ punktéw namierzania (np. magnesy, wkrety itp.) zamontowanych na
kole.

<nr. obrotow kota> ilo$¢ obrotéw, ktére koto wykonuje w celu przejscia przebiegu namierzania.

Wykona¢ pomiary z oponami napompowanymi z cisnieniem roboczym.
Préba musi by¢ przeprowadzona na terenie o sredniej twardosci; jezeli zabieg jest wykonywany na bardzo migkkim lub bardzo
twardym gruncie, rézna srednica toczenia sie moze spowodowac btedy w obliczeniu dystrybucji; w tym wypadku zaleca sie

powtorzy¢ procedure.

Podczas préoby przejecha¢ odcinek z cysterng zaladowang jedynie woda, do potowy jej catkowitej objetosci.

6.4.11 Obrotomierz

Obrotomierz

Stan:
Stata:

Minimalna predkosé obracania:

Maksymalna predkosé obracania:

Rys. 96

-~

100 pls/rev >
100 rpm »
500 rpm »

100 pls/rev

Warto$é minimalna:

Wartos¢ maksymalna:

Ustawienie stalej obrotomierza

Rys. 97

Przede wszystkim uaktywni¢ status obrotomierza w celu skonfigurowania tego menu
(@~ Obrotomierz aktywny / () Obrotomierz nieaktywny).

Ustawi¢ dane odnoszace sie do obrotomierza zamontowanego na instalacji.

Wskaza¢ statg odnoszacg sie do obrotomierza zainstalowanego na instalacji.

Maksymalna predkosé obracania:

00100 rpm

Warto&¢ minimalna:

Wartosé maksymalna:

* Minimalna predkosé obracania
* Maksymalna predkos¢ obracania

0 O 5 O O r- m Uaktywnié specjalng funkcje menu Alarmy
p (par. 6.4.13) jezeli wymagane jest wtgczenie
alarmu przez komputer, gdy podczas zabiegu
pomierzone RPM przekraczajg ustawione
granice.
W przypadku minimalnej predkosci, kontrola
jest aktywna tylko gdy opryskiwanie jest
aktywne (gtéwny na ON).

Wartosé minimalna: pPm
Warto$é maksymalna: 10000 rpm

Ustawienie maksymalne] predkosci obracanie

Ustawienie minimalnej predko

Rys. 98 Rys. 99
(38 Wprowadza (-4 Kasuje F7 | Fe F6 Wzrost / Zatwierdz Wychodzi z I..l
wybrany wybrany Przesuw Przesuw Zmniejszenie mdostep lub Efunkcji lub ze ———
a znak 134 znak «|» CUR A (GORA/DOL) danych zmiane danej zmiany danej F1‘a4r.

29



6.4.12 Zbiornik

Zrédto poziomu cysterny: Zrédto poziomu cysterny:

Reczny / Przeptywomierz napetniania Czujnik poziomu cysterny
Rezerwa: 150 | » Rezerwa: 150 | »
Pojemnogé: 2000 | > Profil cysterny. >

Pozwala na ustawienie danych odnoszacych sie
do cysterny.

Ustawienia zmienia si¢ w zaleznosci od
zrodta wyboru dla odczytu poziomu cysterny
(ustawienia podstawowe, rozdz. 4).

Ustawienie alarmu rezenwy cystemy. Ustawienie alarmu rezerwy cystemy.

Rys. 100 Rys. 101

ZRODLO POZIOMU CYSTERNY: RECZNY / PRZEPLYWOMIERZ NAPELNIANIA

Rezerwa:

0150 |

Wskazac wartos¢ rezerwy.
Warto$¢ minimalna: 1| Alarm cysterny wigcza sie, gdy podczas zabiegu, poziom cysterny spada ponizej ustawionej wartosci.

Wartos¢ maksymalna:

Ustawienie alarmu r

Rys. 102

Pojemnosé:

02000 |

Wskaza¢ pojemnosé rny.
Warto$¢ minimalna: 11 skazac¢ pojemnosc cysterny.

Warto$¢ maksymalna: 9999

Wozrost / Zatwierdz Wychodzi z
Zmniejszenie “dostep lub Efunkcp lub ze
danych zmiane danej zmiany danej
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ZRODLO POZIOMU CYSTERNY: CZUJNIK POZIOMU CYSTERNY

0150 |

Wskaza¢ warto$¢ rezerwy.
Warto$é minimalna: 1| Alarm cysterny wigcza sie, gdy podczas zabiegu, poziom cysterny spada ponizej ustawionej wartosci.

Warto$¢ maksymalna: 2000 |

Rys. 104
Tank250 Tank5250min93
* Profil cysterny
Tank5802 Tank9302

Profile cysterny mogg by¢ zatadowane lub zapisane w pamigci wewnetrznej w celu ponownego
skonfigurowania komputera w razie koniecznosci, rozwigzania probleméw lub skonfigurowania innej
cysterny bez koniecznosci powtarzania wszystkich operacji recznie.

W tym menu wskazac¢ ktéry profil cysterny jest uzywany.

Profile sg dostepne TYLKO jezeli s skopiowane w pamieci wewnetrznej (par. 10.4.4) lub po
wykonaniu kalibracji profilu cysterny (par. 6.4.15).

Po zatadowaniu profilu cysterny KONIECZNE jest wykonanie nastawienia zera czujnika poziomu
(Wartos¢ zerowa cysterny, par. 6.4.15).

Nacisnij w celu wybrania profilu cysterny.

Rys. 105

Wzrost / Zatwierdz Wychodzi
Zros! dss\?g;rluzb m ychodzi z I____l

Zmniejszenie funkciji lub ze Par.
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6.4.13 Alarmy

Kontrola zuzycia dysz:

Granica procentowa zuzycia dysz

Alarm minimalnego cignienia:

e

Alarm maksymalnego cisnienia:

Alarmy przeptywomierza

Alarm minimalnego natezenia przeptywu:

Ustawi¢ alarmy robocze monitora.

g

Alarm maksymalnego natezenia przeptywu: @)
Rys. 106

ALARMY DYSZ
Granica procen * Kontrola zuiycia dysz

Przede wszystkim uaktywni¢ kontrole zuzycia dysz,

Kontrola zuzycia dysz: o) aby mozna byto skonfigurowaé to menu:
: — 3 @1~ Kontrola aktywna
Granica procentowa zuzycia dysz. 10 % » - ;
(1 Kontrola nieaktywna
Alarm minimalnego cignienia: 0 ) 1 0 cy i L
0 Ten alarm jest aktywowany TYLKO jezeli na

Alarm maksymalnego cisnienia: o instalacji znajduje sie zaréwno przeptywomierz
Waria44 p— jak i czujnik cisnienia
Ala”“y przﬂﬂwwofnlefla ar 'lJ‘SC minimalna oy . .
o L Wantdsc malsymalnade * Granica procentowa zuzycia dysz.
Alarm minimalnego natezenia przeptywu: @
Ustawi¢ dopuszczalny prég: monitor poréwnuje

wydatkowanie rzeczywiste, odczytane przez
_ przeptywomierz i to obliczone za pomoca czujnika
Rys. 107 Rys. 108 csniena. , o
Gdy réznica migdzy dwiema warto$ciami
wydatkowania przekracza ustawiony procent, wtgcza
sie alarm.

Alarm maksymalnego natezenia przeptywu: @)

Kontrola zuzycia dysz: @)

* Alarm minimalnego cisnienia

Granica procentowa zuzycia dysz. (Rl - Alarm maksymalnego cisnienia

larm minimalnego cignienia: V) . ) A . . L
A 90 = L9 Pozwala na uaktywnienie/wytaczenie alarméw minimalnego i maksymalnego cisnienia dla dysz w uzyciu.

Alarm maksymalnego cisnienia: Q) - Wybra¢ pozycje do ustawienia.
- Wigezy¢ / wytgczy¢ alarm (@) Alarm aktywny / < Ji) Alarm nieaktywny).

Alarmy przeptywomierza - Powtorzy¢ programowanie dla kazdego alarmu.

Alarm minimalnego natezenia przeptywu: (3 Poza granicami ustawionymi w menu Ci$nienie minimalne / Maksymalne ci$nienie
@) (par. 6.4.8 Dane dyszy), komputer wigcza alarm.

Alarm maksymalnego natezenia przeptywu:

Rys. 109

CIAG DALSZY >>>
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>>>6.4.13 Alarmy

ALARMY PRZEPLYWOMIERZA

Kontrola zuzycia dysz:
Granica procentowa zuzycia dysz.

Alarm minimalnego cignienia:

0
10

O
0 J

Alarm maksymalnego cisnienia:

Alarmy przeptywomierza
Alarm minimalnego natezenia przeptywu: - &
Alarm maksymalnego natezenia przeptywu: @

Rys. 110

Alarm maksymalnego cisnienia:

B
B

Alarm minimalnego natgzenia przeptywu:

Alarm maksymalnego natezenia przeptywu:

Alarmy obrotomierza
o«

Alarm maksymalnej predkosci: @)

Rys. 111

Alarm minimalnej predkosci:

KONIEC 6.4.13 Alarmy

* Alarm minimalnego natezenia przeptywu
* Alarm maksymalnego natezenia przeptywu

Pozwala na uaktywnienie/wylaczenie alarméw minimalnego i maksymalnego wydatkowania dla
przeptywomierza.

- Wybra¢ pozycje do ustawienia.

- Wigczy¢ / wytgezyé alarm (@ Alarm aktywny / (<] Alarm nieaktywny).

- Powtorzy¢ programowanie dla kazdego alarmu.

Poza granicami ustawionymi w menu Minimalne natezenie przeptywu / Maksymalne natezenie
przeptywu (par. 6.4.3 Przeptywomierz), komputer wigcza alarm.

ALARMY OBROTOMIERZA

* Alarm minimalnej predkosci
* Alarm maksymalnej predkosci

Pozwala na uaktywnienie/wytgczenie alarméw minimalnej i maksymalnej predkosci dla obrotomierza.
- Wybra¢ pozycje do ustawienia.

- Wigezy¢ / wytaczy¢ alarm (@) Alarm aktywny / (<Ji) Alarm nieaktywny).

- Powtorzy¢ programowanie dla kazdego alarmu.

Poza granicami ustawionymi w menu Minimalna predko$¢ obracania / Maksymalna predkosé
obracania
(par. 6.4.11 Obrotomierzrz), komputer wtgcza alarm.
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6.4.14 Parametry pracy

Parametry pracy

Granica opryskiwania

Ograniczenie predkosci pracy:
Minimalna predkos¢ obracania: 1.0
QOgraniczenie ci$nienia pracy:

Minimalne cignienie regulacji:

1.00 >

1.00 kg/1 @
Zarzqdzanie automatyczne sekcjami

Mnoznik popr. nat.przept.:

Mnoznik poprawkowy poziomu:

Rys. 112

Ustawi¢ granice robocze maszyny rolniczej.

® Pozycja Mnoznik poprawkowy poziomu jest obecna tylko wéwczas, gdy zostat wybrany
Czujnik poziomu cysterny w rozdziale 4 ,,Ustawienia podstawowe”.

GRANICA OPRYSKIWANIA

Parametry pracy

Granica opryskiwania

Ograniczenie predkosci pracy: (V
1.0 km/h >
O
Minimalne cignienie regulacji: 1.0
1.00 >

1.00 kg >

Minimalna predkos¢ obracania:

Qgraniczenie ci$nienia pracy:

Mnoznik popr. nat.przept.:

Mnoznik poprawkowy poziomu:

Zarzqdzanie automatyczne sekcjami

Granica opryskiwania

QOgraniczenie predkosci pracy:

Minimalna predkos¢ obracania: 1.0

QOgraniczenie ci$nienia pracy: o
Minimalne cisnienie regulacji: 1.0 bar »
Mnoznik popr. nat.przept.: 1.00 »
Mnoznik poprawkowy poziomu: 1.00 kg »

Zarzadzanie automatyczne sekcjami

Rys. 115

Mnoznik popr. nat.przept.

1.00

Warto$¢ minimalna: 0.25
Wartosé maksymalna: 4.00

Rys. 117

yziomu:

0001.00 kg/I

Warto$é minimalna: 0.00 kg/l
Wartos¢ maksymalna: 9999.00 kg/|

Rys. 118

Minimalna predkos$¢ obracania

* Ograniczenie predkosci pracy

Przede wszystkim uaktywni¢ predkosé

ggniczna w celu skonfigurowania tego menu:
O 1 .O kl I I/h ) Granica aktywna

(%3 Granica nieaktywna

* Minimalna predkos¢ opryskiwania

Ustawi¢ minimalng predkos$¢ robocza:
monitor zamyka gtéwny zaw6r, gdy predkosé
ciggnika jest mniejsza od tej ustawionej.

Wartos¢ minimalna: 0.4 km/h
Wartos¢ maksymalna:  99.9 km/h

Rys. 114

Minimalne cisnienie regulacji

* Ograniczenie ci$nienia pracy

Przede wszystkim uaktywni¢ ci$nienie
ggniczne w celu skonfigurowania tego menu:

01 0 b a r WL Granica aktywna
o (%3 Granica nieaktywna

* Minimalne cisnienie regulacji

Wartos¢é minimalna: 0.1 bar

Wartos¢ maksymalna: 99.9 bar S i
Ustawi¢ minimalne ci$nienie robocze:

monitor blokuje regulacje automatycznag
zaworu proporcjonalnego, gdy cisnienie jest
mniejsze od tego ustawionego.

Rys. 116

* Mnoznik popr. nat.przept.

Jezeli uzywacie przeptywomierza topatkowego i wydana ciecz ma gesto$¢ odmienng od gestosci wody,
komputer moze wskaza¢ btedne pomiary; w celu skorygowania tego pomiaru, zmodyfikowaé mnoznik
poprawkowy wydatkowania:

« jezeli pod koniec opryskiwania cysterna zawiera jeszcze ciecz, zmniejszy¢ wspoétczynnik;

« jezeli ciecz wyczerpie sig przed zakofnczeniem dystrybucji, zwigkszy¢ wspoétczynnik.

Przeplywomierze serii ORION (kod. 462xxx) nie odczuwaja réznicy gestosci cieczy: ustawic
wartos¢ na 1.00.

* Mnoznik poprawkowy poziomu

Jezeli wydana ciecz posiada cigzar odmienny od ciezaru wody, urzadzenie moze wskazywac btedne
pomiary; w celu poprawki niniejszej wartosci zmodyfikowac¢ ciezar wydanej cieczy, w odniesieniu do 1 litra
produktu.

CIAG DALSZY >>>




> > > 6.4.14 Parametry pracy

Minimalne ci$nienie regulacji

Mnoznik popr. nat.przept.:

Zarzgdzanie automatyczne sekcjami

Granica zachodz.na siebie sekcji:

Granica zachodz.na siebie obwodu:

Opo6znienie zamykania opryskiwania:

Wyprzedzenie otwarcia opryskiwania:

1.00 »

o0 ]
0%

00m>
00m>

* Granica zachodz.na siebie sekcji

Ustawi¢ dopuszczalny proég zachodzenia na siebie zabiegu w stosunku do $ciezek juz obrobionych.

Gdy wartos¢ ta zostanie przekroczona, monitor interweniuje w celu przywrécenia prawidtowego zabiegu: w
zaleznos$ci od aktywnego zarzadzania sekgcji (par. 9.7 Zarzadzanie sekcjami belki), monitor zasygnalizuje
zamkniecie odpowiednich zaworéw lub dopilnuje wykonania automatycznego zamykania punktow
opryskiwania.

Granica zachodz.na siebie sekcji 0% Granica zachodz.na siebie sekcji 100 %

Rys. 120

——

Rys. 121

Minimalne cisnienie regulacji

Mnoznik popr. nat.przept.:

Zarzadzanie automatyczne sekcjami
ST
5% 1

Granica zachodz.na siebie sekgji:

Granica zachodz.na siebie obwodu:

Opdznienie zamykania opryskiwania:

Wyprzedzenie otwarcia opryskiwania:

Rys. 122

00m>
00m>

* Granica zachodz.na siebie obwodu

Ustawi¢ dopuszczalny prég przekroczenia zabiegu w stosunku do obwodu pola.

Gdy ta warto$¢ zostanie przekroczona, monitor interweniuje w celu przywrécenia prawidtowego zabiegu:
w zaleznosci od aktywnego zarzgdzania sekcjami (par. 9.7 Zarzadzanie sekcjami belki), monitor
zasygnalizuje czy zawory sekcyjne, ktore obrabiajg poza obwodem pola muszg by¢ otwarte czy zamknigte
lub dopilnuje wykonania automatycznego otwierania / zamykania punktéw opryskiwania.

Aby mozna byto uzy¢ tego ustawienia konieczne jest:
- zaznaczenie obwodu pola (zaznaczony na czerwono na rysunkach), uzywajac funkgcji
F 4 Strefa (par. 13.4).
- Po uaktywnieniu automatycznego zarzadzania sekcjami: ikona EEE na stronie jazdy wskazuje
czy automatyczne zarzadzanie jest aktywne.

Granica zachodz.na siebie obwodu 0%

Granica zachodz.na siebie obwodu 100%

Sygnat zamykania / otwierania zaworéw sekcyjnych nastgpi przy minimalnym

Sygnat zamykania / otwierania zaworéw sekcyjnych nastgpi TYLKO gdy maszyna
wykonuje zapieg poza krawedzig pola n? catym oprysku (100%).

'OBWO
 POLA
Rys. 123 Rys. 124
CIAG DALSZY >>>
(28 Wprowadza - Kasuje F7 | FB Fa | Fe Wzrost / Zatwierdz Wychodzi z l..'
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> > > 6.4.14 Parametry pracy

* Op6znienie zamykania opryskiwania

Wskazuje o jaka odlegto$é zostanie opdznione zamykanie sekcji na przejéciu w taki sposoéb, aby zapewni¢ jeden oprysk cato$ciowy zabiegu.

UWAGA: Wartosci ujemne wskazujg wyprzedzenie w stosunku do obliczonego punktu.

Warto$é minimalna: 0.0m

Warto$é maksymalna: 5.0m

Rys. 125 Rys. 126

* Wyprzedzenie otwarcia opryskiwania

Wskazuje o jaka odlegtosé zostanie wyprzedzone otwieranie sekcji na przejsciu w taki sposéb, aby zapewnic jedno pokrycie zabiegu.

UWAGA: Wartosci ujemne wskazujg opdznienie w stosunku do obliczonego punktu.

Warto$é minimalna: 0.0m

Warto$¢ maksymalna: 5.0m

Rys. 127 Rys. 128

CIAG DALSZY >>>
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AUTOMATYCZNA REGULACJA STEROWANIA

* Regulowania potozenia zaworu

Ta funkcja jest wskazana, kiedy sg uzywane zespoty sterujgce bez skalibrowanych powrotéw oraz przy wtgczonym sterowaniu automatycznym
punktéw opryskiwania
(rodzaj instalacji Seletron).

DZIALANIE

Po zamknigciu jednego lub wigcej zaworéw sekcyjnych podczas zabiegu, zawor regulacyjny otwiera sie proporcjonalnie, aby obnizy¢ cisnienie instalacji.
Przy pierwszej zmianie warunkéw opryskiwania (przy jednej lub kilku sekcjach w potozeniu ON), zawér regulacyjny zamyka sie, aby zapewni¢
dystrybucji odpowiednie cisnienie.

Ta funkcja pozwala zaprogramowac Granica natezenia przeptywu (przy jednej lub kilku sekcjach w potozeniu OFF), ponizej ktérego zawér regulacyjny
zamyka sie na ustawiony Czas aktywacji, tak aby podnie$¢ ci$nienie zanim zawory zostang ustawione na ON.

W ten sposob prawidtowe opryskiwanie zostanie przywrdcone szybciej.

regulowania potozenia zaworu D )

sranica natezenie przeptywu

Czas aktywa
Najpierw nalezy wigczy¢ menu, aby moc je skonfigurowac.
(&7~ Menu wiaczone / 3 Menu wytaczone).

Promien skretu: 0.0 m »

Kompensacja odl. Linii adnies 0.00 m »

Rys. 129

Granica natezenie przeptywu:

1 O O O O 3 O Ustawi¢ limit wydatkowania.

$¢ minimalna Wa oh * Czas aktywacji

Warto&é maksymalna art aksymalna: Ustawi¢ czas dziatania.
Rys. 130 Rys. 131
- Wl - I (- R - | [ Rk . TR - TR —-
a znak 134 znak «|» [CUNLD Ll R g (GORA/DOL) danych zmiane danej zmiany danej
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* Promien skretu

Ta warto$é pozwala na zasygnalizowanie w postaci alarmu dzwiekowego, doktadnego momentu, w ktdérym operator musi skreci¢ w celu wyposrodkowania nastepne;j
$ciezki bez pozostawienia pustych przestrzeni lub zachodzenia na siebie miedzy dwoma przej$ciami. Alarm dzwiekowy moze by¢ uaktywniony lub wytgczony w menu
Uzytkownik > Uwaga skret (par. 6.12.4).

Ta odlegto$¢ powinna odpowiadaé promieniowi skretu przyrzgdu (A na Rys. 133), uzywanego na koncu pola w celu zmiany kierunku biegu i wznowienia zabiegu na
Sciezce obok, ale musi by¢ wyregulowany w oparciu o charakterystyke operatora i predko$¢ pojazdu.

Alarm uaktywnia sie TYLKO jezeli kierunek pojazdu tworzy kat ponad 85° w stosunku do $ciezki do przebycia i zostat wybrany tryb jazdy prosto (par. 13.2).

00.0 m

Wartosé minimalna: 0.0m

Wartos¢ maksymalna:  20.0m

Rys. 132 Rys. 133

* Kompensacja odl. Linii odnies.

Ta warto$¢ pozwala na zmiane odlegtosci miedzy $ciezkami odniesienia.

ydl. Linii odnies

+001.00 m])

Wartosé minimalna: -100.00 m

Gdy wartos¢ jest dodatnia zmniejsza sie odlegto$¢
miedzy $ciezkami odniesienia (czarne linie).

Wartos¢ maksymalna: 100,00 m od e li
Boczne pasy przej$¢ zachodzg na siebie.

Rys. 134

Rys. 135

acjaodl. Linii odnies

- 001.00 m

Wartos¢ minimalna: -100.00m

Gdy wartos¢ jest ujemna zwieksza
sie odlegto$¢ miedzy $ciezkami
odniesienia (czarne linie).

Migdzy jednym a drugim przejsciem
pozostajg przestrzenie nie obrobione.

Warto$¢ maksymalna: 100.00 m

Rys. 136

Rys. 137

KONIEC 6.4.14 Parametry pracy
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6.4.15 Kalibracja urzadzenia

Pozwala na wigczenie kalibracji dla urzadzen podtgczonych do monitora.

W ZALEZNOSCI OD PODSTAWOWYCH USTAWIEN (CAP. 4), ZMIENIA SIE POZYCJE ORAZ ROZMIESZCZENIE MENU, | CO SIE Z
TYM WIAZE, ROWNIEZ ZAAWANSOWANE PROGRAMOWANIE URZADZENIA.

TRYB

Sel

* Usuniecie numerow identyfikacyjnych

SYSTEM SELETRON

System Seletron

Usunigeie numerow identyfikacyjnych

Ustawienie zera czujnika cisnienia »>
Warto$¢é zerowa cysterny P>
Kalibracja profilu cysterny »>

Rys. 138

Pozwala na usuniecie numerow
identyfikacyjnych wszystkich zapisanych
Seletron w przypadku, gdy chcesz powtorzy¢
procedure rozpoznania (rozdz. 12).

Usuwanie numeréw
D identyfikacyjnych wszystkich
X Seletron

- Wybra¢ pozycje Usuniecie numerow
identyfikacyjnych (Rys. 138)

i nacisng¢ OK.

- Komunikat na Rys. 139 wyswietla sig na
wys$wietlaczu: zatwierdzi¢ usunigcie naciskajgc
ponownie OK.

Zatwierdzié?

Na zakornczenie usuwania, ODLACZYC
WSZYSTKIE SELETRON i powtorzy¢
procedure rozpoznania (rozdz. 12).
Rys. 139

CIAG DALSZY ,,* Ustawienie zera czujnika ci$nienia” na stronie 40 > > >

3l Wprowadza 23 Kasuje F7 | FB [
wybrany wybrany
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P E 8 (GORA/ DOL) Zmniejszenie - LSl dostep lub funkciji lub ze Par
danych zmiane danej zmiany danej 1 4'

39




> > > 6.4.15 Kalibracja urzgdzenia

CZUJNIKI

* Ustawienie zera czujnika cisnienia

System Seletron

Usunigcie numerow identyfikacyjnych
WAby mozna bylo uzy¢ tego menu konieczne jest, aby czujnik cisnienia byt aktywny
(@), par. 6.4.5)

Czujniki

SN e il SETTEE o W przypadku, gdy na wyswietlaczu zostanie wyswietlona wartosé cisnienia odmienna od zera, przy braku
Wartos$¢ zerowa cysterny 7o cisnienia w obwodzie, nalezy przystapi¢ do kalibracji warto$ci zerowej czujnika.
Kalibracja profilu cysterny #> Przed wykonaniem jakiejkolwiek operacji, wytaczyé pompe odiaczajac ja z zasilania.
APO sprawdzeniu, Zze pompa zostata odtagczona, otworzy¢ gtéwny zawér i wszystkie zawory
sekcyjne.

Kalibracja czujnika cisnienia 0Od ku... 1_Wybrac’: pozycje Ustawienie zera czujnika
e ci$nienia (Rys. 140) i nacisngé OK.

2 Komunikat na Rys. 141 wys$wietla sie na

wyswietlaczu: wykona¢ podane instrukcje

~ \ nastgpnie uruchomié procedure naciskajgc
bar mA oK.

Wytacz pompg i otworz gtowny zawdr i wszystkie zawory sekcyjne. ‘ ‘ 3 Nacisnaé O K w celu V.\Iy.zero.vya.ma.
resztkowego sygnatu czujnika cisnienia.

Nacisnaé (Ok] w celu uruchomienia procedury kalibracji. L.
Wartos$¢ niedopuszczalna!

Jezeli wyswietli sie ten alarm, oznacza,
Cisnienie: 0.000 bar Ze zostaly namierzone nieprawidtowe

wartosci cis$nienia: sprawdzi¢ prawidiowe

funkcjonowanie czujnika.

czy nie wystepuje ci$nienie resztkowe w

Rys. 141 Rys. 142 instalacji.

* Wartos¢ zerowa cysterny

System Seletron

Usunigcie numerdw identyfikacyjnych

Przystgpi¢ do nastawienia zero czujnika poziomu w tych przypadkach.

1 Monitor wys$wietla obecnos$¢ cieczy w cysternie, pomimo ze jest ona pusta;

Ustawienie zera czujnika cisnienia P> 2 Zaladowano profil cysterny (par. 6.4.12).
Wartos$¢ zerowa cysterny ks
: 2 W celu uzycia niniejszego menu, czujnik poziomu musi by¢ aktywny
>
il el o K W(Zrodh poziomu cysterny, rozdz. 4). Wykonaé kalibracje przy pustej cysternie

Kalibracja czujnika poziomu

1 Wybraé pozycje Warto$¢ zerowa cysterny
(Rys. 143) i nacisng¢ OK.
2 Komunikat na Rys. 144 wyswietla sie na

wyswietlaczu: wykona¢ podane instrukcje,
3 nastgpnie uruchomié¢ procedure naciskajgc
mA oK

Upewnij sig czy cysterna jest pusta. ‘ 3 Nacisng¢ O K w celu wyzerowania
resztkowego sygnatu czujnika poziomu.

Naciénij (0k) w celu rozpoczecia procedury kalibracji.

Wartogé zapamietana: 4.0 mA Wartos¢ niedopuszczalnal
Jezeli wyswietli si¢ ten alarm, oznacza, ze
zostaly namierzone nieprawidiowe wartosci:
Nacisnij (@K) w celu zatwierdzenia wartoéci zero sprawdzi¢ prawidtowe funkcjonowanie
czujnika.

Rille Py Ll Jezeli problem nie ustepuje, sprawdzi¢ czy
Rys. 144 Rys. 145 nie wystepuje resztka cieczy w cysternie.

Wartosé odczytana: 4.3 mA

CIAG DALSZY > > >

Zmniejszenie funkgiji lub ze
danych zmiane danej zmiany danej
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> > > 6.4.15 Kalibracja urzadzenia

* Kalibracja profilu cysterny

@ Kalibracja profilu cysterny jest mozliwa WYLACZNIE jezeli na instalacji jest zamontowany przeptywomierz (par. 6.4.3).

APrzed uruchomieniem procedury wykona¢ nastepujace operacje:

1 Upewni¢ sig, czy gtéwny element sterowniczy znajduje si¢ w pozycji OFF

(par. ,,7.2 Przetaczniki do funkcjonowania zaworéw w zespole sterowania” na stronie 63 lub ,,6.4.16 Joystick ,,Explorer”” na stronie 42).
2 Napetni¢ zbiornik czystag woda BEZ DODATKU SUBSTANCJI CHEMICZNYCH. Cysterna musi by¢ obowigzkowo napetniona.
Sprawdzi¢ wizualnie osiggniety poziom.

3 Wyregulowac dystrybucje na maksimum manipulujac napedem zaworu regulacyjnego (bedzie koniecznych ok. 7 sekund).

2733

Kalibracja urzadzenia Kalibracja profilu cysterny

System Seletron

Usunieci ow identyfikacyjnych . . "
SUDIgRIS nUMGHOWN. I sty kT 4 Wybra¢ pozycje Kalibracja profilu cysterny

(Rys. 146) i nacisng¢ O K.
Kalibracja rozpoczyna sie.

Ustawienie zera czujnika cignienia > Upeniwj sig czy cysterna jest petna. ) . )
) 5 Komunikat na Rys. 147 wyswietla sie na

Warto$¢ zerowa cysterny 7o Naciénij (O w celu rozpoczecia procedury kalibracji. wyswietlaczu: wykonaé podane instrukcje, nastepnie

Kalibracja profilu cysterny P> uruchomi¢ procedure naciskajgc OK.

6 Wiagczy¢ instalacje opryskiwania: otworzyé
wszystkie zawory sekcyjne i nastepnie gtéwne
sterowanie (ON).

Procedura kalibracji profilu cystemy

rys. 140 [N rys 17

Procedura kalibracji w toku.

Display wyswietla w rzeczywistym czasie ilo$¢
/;/—'-\ y p = wydanej wody i postep kalibracji (Rys. 148).
7 Po wyczerpaniu wody w cysternie, mozna
zakonczy¢ procedure naciskajac na klawisz OK:
Zmierzony prad:| 18.1 mA M Odczyt czujnika poziomu musi by¢ ponizej 5,0
llos¢ rozdana:|{ 10.7 | % & : Complete procedure mA i musi by¢ wprowadzonych co najmniej 10

Natezenie przeptywu: 55.8 7min : Kontynuuj procedure litrow.

Zakonczenie procedury kalibracji..

8 Nacisngé ponownie O K w celu zapisania profilu
cysterny: wyswietli sie strona do wprowadzenia
nazwy (Rys. 150).

Status: Nabywanie danych...

Nacignij w celu przerwania procedury kalibracji.

Rys. 148 Rys. 149

di Tank02

9 Wpisa¢ nazwe:

B
At- 1->Z salle=Ladeabcaloilis k@ A Naciskaé kolejno w celu wybrania znaku do wprowadzenia (GORA / DOL).
v 7 (W e NP T R S ST S P B Naciska¢ kolejno w celu wybrania znaku do wprowadzenia (PRAWO / LEWO).
T = Rl RN [l 0 (KT8 E C Nacisna¢ w celu zatwierdzenia wybranego znaku
- - k@ D Nacisng¢ w celu usunigcia znaku przed kursorem

E Wybraé symbol n i nacisna¢ przycisk O K, aby zapisa¢ nazwe.

Kalibracja profilu cysterny prawidtowo zakonczona! 11 Komunikat zatwierdzenia wy$wietli sie na wy$wietlaczu na zakonczenie zapisywania

e T (Rys. 151). Nacisng¢ OK lub ES .

Kalibracja zostata zakonczona.

I
rs o (D O

Zmniejszenie funkciji lub ze Par.
danych zmiane danej zmiany danej 1 4'
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6.4.16 Joystick ,Explorer”

Joystick ,Explorer” umozliwia bezposrednie zarzgdzanie funkcjami opryskiwania i ruchami hydraulicznymi belki.
To menu pozwala na przegladanie funkcje zwigzanych z joystickiem i / lub konfigurowa¢ specjalne funkcje po nacisnigciu kazdego przycisku.
Na str. 43 i str. 44 znajduje sie podsumowanie wstepnie przypisanych funkcji.

MENU JEST WIDOCZNE TYLKO JEZELI Joystick ,,Explorer” (KOD. 46701801) JEST PODLACZONY DO MONITORA.
JOYSTICK MUSI CALKOWICIE ZASTAPIC PANEL PRZELACZNIKOW (NIE MOGA BYC PODLACZONE OBA).
Instrukcje dotyczace instalacji i uzytkowania urzadzenia sg zataczone do produktu.

Okres$la numer strony za pomoca joysticka.

Numer stron it Wybraé pozycje Numer stron i nacisnaé
Strona 0 3 O K. Sledzi¢ zaproponowane fazy, wybierajgc
O1 wymagane opcje.
Strona1a : 02 D K: nastepna faza
Strona 2a > Numer stron joysticka 03 E S C: poprzednia faza.
"Explorer’;
Strona 1b > & ®4 Wybrana opcja wigcza menu ustawien dla kazdej

Os strony (Rys. 152).

Opcja 1: strona 0

Opcja 2: strona 0 + 1a

Opcja 3: strona 0 + 1a +2a

Opcja 4: strona 0 + 1a + 2a + 1b (DEFAULT)
Opcja 5: strona 0 +1a +2a +1b + 2b

Procedura okreslenia numeru stron

Rys. 1562 Rys. 1563

* Konfiguracja klawiszy joysticka

Funkcja przycisku

® Llolololos A Oo X Wejdz do menu odpowiadajacego stronie (Strona 0 w
2o © @l 01 s, przyktadzie na Rys. 154).
nA( Wybraé potozenie klawisza (widoczne na wyswietlaczu) i
O 6 Yoo’ 02 rm nacisng¢aK;
03 o= zaprogramowac jedng z dostepnych opcji (Rys. 155).
A
= Klawiszy P1i P2 nie mozna dostosowywac:

P1 ‘1." Wejscie Str. 1a/ Str. 1b

P2 @ Wejscie Str. 2a / Str. 2b

Rys. 154 Rys. 155
Dostepne opcje:
0 >< Brak funkcji 9 ‘gﬂ Ramig nr 1 Lewe (2) 21 rh Blokowanie belki (O) 30 & Qg;li)lla“g}:":iozowania
1 A 1A Wysokosé (0) 10 ‘gl:l Ramig nr 1 Lewe (O) 22 a Blokowanie belki (Z) 31 r Q:r:gg\zn:;:le sekcjami
2 Y Y Wysokosé (2) 11 D;" Ramie nr 1 Prawe (2) 23 ﬁ Sekw. 1 Lewe 32 (=D ;L\il\‘::ﬁ)a/mzr?to barra
3 vﬂ‘ Nachyl. belki (O) 12 Dg’ Ramie nr 1 Prawe (O) 24 Jh Sekw. 1 Prawe 33 : Cvl;.ll;g:“:lcgzy
4 “%. Nachyl. belki (Z) 13 -gﬂl'_'l Ramig nr 2 Lewe (Z) 25 ﬁ Sekw. 2 Prawe 34 Ki; 22‘;3':;0 timone sterz.
5 ""‘-ﬂﬂ g)e)om. zm. LEWO 14 3ﬂ o Ramie nr 2 Lewe (O) 26 I‘A Sekw. 2 Lewe 35 pi :rznz:r:zrgf;t: angolo
6 ZACGem N | 15 Y mamenrzrrawe@ | 27 R [Ttk | gg [ Tmenestew
7 ED’A‘ ((i)e)om. zm. PRAWO 16 o D‘:— Ramie nr 2 Prawe (O) 28 @ =+ + cisnienie 37 K IL:;ZTI?;';. (S%)
g 9 h.\ :.-‘;om. zm. PRAWO 17 ‘gag’:?ze;mle nr 1 Lewe+Prawe 29 @ — . Cisnienie
4 ¢ Ramienr1Lewe+Prawe

18 ~goo=(0)

19 :ﬂubﬁ-RZa)mle nr 1 Lewe+Prawe

20 3ﬂDD£Fc;mle nr 1 Lewe+Prawe

CIAG DALSZY >>>

funkgiji lub ze
danych zmiane danej zmiany danej

138 Wprowadza I8 Kasuje F7 | Fe [y F6 F‘rzesuw
wybrany wybrany )
i znak 3.4 znak « (LW/PR) (GORA/ DOL)
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Wzrost / Zatwierdz Wychodzi z
Zmniejszenie mdostep lub E




>>>6.4.16 Joystick ,Explorer”

STRONA 0 (,MAIN”) - WSTEPNIE USTAWIONE POLECENIA

Wysokos¢ (0)

Wysokosé (Z)

Geom. zm. LEWO (0)

Nachyl. belki (0)

Nachyl. belki (Z)

Geom. zm. PRAWO (0)

Zo0| Geom. zm. LEWO (2Z) Geom. zm. PRAWO (2)
@ Wejscie Str. 1a/ 1b Wejscie Str. 2a/ 2b
ﬁ Sekw. 1 Lewe Sekw. 2 Prawe
=2 | Sekw. 1 Prawe Sekw. 2 Lewe
‘ &R | Przetacznik zaworu gtéwnego
Rys. 156
STRONA 1a - WSTEPNIE USTAWIONE POLECENIA
~2,o| Ramie nr 1 Lewe (0) Ramie nr 1 Prawe (0)
-gn Ramie nr 1 Lewe (Z) Ramie nr 1 Prawe (2Z)

Ramie nr 2 Lewe (0)

Ramie nr 2 Lewe (Z)

Wejscie Str. 1a/ 1b

@ | Blokowanie belki (0)

Blokowanie belki (Z)

Rys. 157

Ramie nr 2 Prawe (0)

Ramie nr 2 Prawe (Z)

Wejscie Str. 2a/ 2b

Przetacznik zaworu gtéwnego

CIAG DALSZY >>>

138 Wprowadza I8 Kasuje F7 | Fa
wybrany wybrany
ﬂ znak G znak “»

Przesuw
(LW /PR)

Pr;esuw )
(GORA/ DOL)

Wozrost /
Zmniejszenie
danych

Zatwierdz
dostep lub

zmiane danej

Wychodzi z
funkgji lub ze
zmiany danej

L]

Par.

1.4

43




=10 RAIVIOVWAN AYARDITFAY)

> > > 6.4.16 Joystick ,Explorer”

OWAN

sPRZYRZADx

STRONA 1b - WSTEPNIE USTAWIONE POLECENIA

A2 | Wysokosé (0)

Nachyl. belki (0)

YanY| Wysokosé (Z)

Nachyl. belki (Z)

~oow=| Ramie nr 1 Lewe+Prawe (0)

Ramie nr 1 Lewe+Prawe (0)

£ _%_{ Ramie nr 1 Lewe+Prawe (Z)

Ramie nr 1 Lewe+Prawe (Z)

@ Wejscie Str. 1a/ 1b

Wejscie Str. 2a/ 2b

@ | Blokowanie belki (0)

Blokowanie belki (Z)

‘ﬂ Przetacznik zaworu gtéwnego

Rys. 158

STRONA 2a - WSTEPNIE USTAWIONE POLECENIA

ON/OFF
Controllo timone sterz.

Azzeramento angolo
timone sterz.

+

+ Cisnienie

Timone sterz.
controllo man. (Dx)

= | - Ci$nienie

D| @

Timone sterz.
controllo man. (Sx)

@ Wejscie Str. 1a/ 1b Wejscie Str. 2a/ 2b
0 AUTO/MAN . AUTO/MAN
Regulacja dozowania Livellamento barra
r AUTO/MAN o AUTO/MAN
Zarzadzanie sekcjami Wybér dyszy
‘ﬂ Przetacznik zaworu gtéwnego
Rys. 159
w Na stronie 2b NIE ma wstepnie ustawionych polecen (opcja X dla wszystkich klawiszy).
KONIEC 6.4.16 Joystick ,Explorer”
138 Wprowadza 28 Kasuje F7 | Fo SN Fa | Fo [N Wzrost / mZatwierdi Wychodzi z I!!_l
wybrany wybrany ' . Zmniejszenie dostep lub funkcji lub ze
a znak 134 znak «|» [CUILD Ll R g (GORA/DOL) danych zmiane danej zmiany danej F1‘a4r.
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6.4.17 Urzadzenia o$wietlajace

6.5

Umozliwia podtgczenie do urzgdzen oswietleniowych oraz odpowiadajgcych im funkcji w menu cyklu pracy
Podswietlenie belki (par. 11.4);
Mrugajaca (par. 11.9).

Urzadzenia o$wietlajgce

Podswietlenie belki:

=T =l
IDD Syncro Dane pracy: ‘!!I_]

)

{
v

e
L

Mrugajgca

—— Zbiornik Kamera M

% Mapy zadanego przeb. Widok ogdlny l!!

AL
@ Podswietlenie belki Mrugajaca _D_

Rys. 160 Rys. 161

PODLACZENIE DO URZADZENIA SYNCRO

6.5.1

Stan

Umozliwia zdalne potgczenie z komputerem Syncro oraz funkcje F 1 Syncro (menu cyklu pracy, par. 11.1).

Przyrzad : imp00

Synero Dane pracy I
Parametry pracy > ¢ e ‘!_
Kalibracja urzadzenia >
Zbiornik Kamera N

Slalus

% Mapy zadanego przeb. Widok ogdlny l!!
Ustawienia geometrii >
Zajmowana przestrzen pozioma belki 24.00 m »

|
N7
@ Podswietlenie belki Mrugajaca  — D ca

Enable/Disable tilt col

Rys. 162 Rys. 163

L3l Wprowadza 23 Kasuje F7 | Fe [y, ro [N
i :/::l:any L34 ;Vr:l:;any L AL 3 (LW/PR) X B (GORA/DOL)

Wzrost / Zatwierdz Wychodzi z I!!_l
Zmniejszenie mdostep lub Efunkcji lub ze Par
danych zmiane danej zmiany danej '

1.4
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6.6 GEOMETRIA PRZYRZADU (MASZYNA Z PRZYRZADEM CIAGNIONYM/PRZEWOZONYM)

Wyswietlanie niniejszego menu zalezy od wykonanych podstawowych ustawien (rozdz. 4).
ODNOSNIE GEOMETRII MASZYN SAMOBIEZNYCH ZAPOZNAC SIE Z PAR. 6.10.2 1 6.10.3.

6.6.1 Ustawienia geometrii (PRZYRZAD CIAGNIONY)

@Ustawienia wyswietlone w dalszej czesci zmieniaja typ ustawionej instalacji (rozdz. 4).

Przyrzad :in

Obrotomierz >
Cysterna >
Alarmy > Wpisa¢ wymiary maszyny rolniczej (Rys. 164).
Paramnetiy. pracy 5 - Naci§n§é na klawi_sze_ str_zalkowe (GORA, POL) w c'el.u przechodzenia pomiedzy opisami wartosci:
; . ) na wyswietlaczu pojawia sie obraz wybranej wysokosci.
Kalibracja urzgdzenia > Zatwierdzi¢ za pomocg O K w celu wejscia do ustawienia.
- Wpisa¢ dana.
- Wybrac i zaprogramowat pojedynczo wszystkie wysokosci.
Ustawienia geometrii ?
Rys. 164

1a geometrii

Ustawienia geometrii Ustawienia geometrii

Punkt zaczepu/0$ Punkt zaczepu/0$

tylna 5.00m tylna 1.50m
Punkt aplikacji/Os i i . Punkt aplikacji/O$ lﬂ

tylna tylna

Punkt aplikac)i/Os Punkt aplikacyi/0s
wzdtuzna 7! wzdiuzna

Punkt zaczepu/0$
tylna

Punkt aplikacji/Os

tylna
Punkt aplikacji/Os
,! wzdtuzna

Rys. 165 Rys. 166 Rys. 167
@ Punkt aplikacji / O$ wzdtuzna

. -1.50m ) ) ) +1.50 m o

Punkt aplikacji f»l) . 0s wzdtuzna 0s wzdluzng *__)14”—: Punkt aplikacji

ge

WARTOSCI UJEMNE:
punkt aplikacji jest
przesuniety w lewo w
stosunku do osi wzdtuznej

WARTOSCI DODATNIE:
punkt aplikacji jest
przesuniety w prawo w
stosunku do osi wzdtuznej

Rys. 168 Rys. 169"
138 Wprowadza 28 Kasuje F7 | Fo SN Fa | Fo [N Wzrost / Zatwierdz Wychodzi z I!!_l
wybrany o wybrany P . Zmniejszenie “dostep lub funkciji lub ze
a znak S znak «|» [CUILD Ll R g (GORA/DOL) danych zmiane danej zmiany danej I:a4r.
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6.6.2 Ustawienia geometrii (PRZYRZAD PRZEWOZONY)

WUstawienia wyswietlone w dalszej czesci zmieniaja typ ustawionej instalacji (rozdz. 4).

Przyrzad

Obrotomierz >
Cysterna >
Alarmy >
Parametry pracy >
Kalibracja urzadzenia >
Geometria przyrzadu

Ustawienia geometrii >

Rys. 170

Wopisa¢ wymiary maszyny rolniczej (Rys. 171).

- Nacisna¢ na klawisze strzatkowe (GORA, DOL) w celu przechodzenia pomiedzy opisami wartosci:
na wyswietlaczu pojawia sig obraz wybranej wysokosci.

Zatwierdzi¢ za pomocg O K w celu wejscia do ustawienia.

- Wpisa¢ dana.

- Wybrac¢ i zaprogramowac pojedynczo wszystkie wysokosci.

ia geometrii

Punkt aplikacji/Punkt

zaczepu 1.50m

~ Punkt aplikacji/Os ‘
wzdluzna

g