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A | Informacje na temat niniejszej instrukcji obstugi | AMAZ ﬂ N E

Informacje na temat niniejszej instrukcji
obstugi

020869

Znaczenie instrukcji obstugi

020879

Instrukcja jest waznym dokumentem i elementem
wyrobu elektronicznego.

1. Przed przystgpieniem do pracy zapoznac sie
z poszczegolnymi fragmentami instrukcji obstugi
i stosowac sie do ich tresci.

2. Przechowywac instrukcje obstugi w dostepnym
miejscu.

3. Przekazac instrukcje obstugi nastepnym
uzytkownikom.

Dodatkowo obowigzujace dokumenty

020877

e Instrukcja obstugi odbiornika GPS

e Instrukcja obstugi oprogramowania maszyny

Obowigzywanie

020867

Niniejsza instrukcja obstugi obowigzuje dla wers;ji
oprogramowania 01.09.00

Informacje dotyczace wersji oprogramowania: "Setup"” >
"Diagnostyka" > "Wersje oprogramowania”
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A | Informacje na temat niniejszej instrukcji obstugi | Stosowane opisy

Stosowane opisy

4.1 Wskazowki

WSKAZOWKA

Oznacza porady w zakresie uzytkowania i wskazéwki
pozwalajgce optymalnie korzystac¢ ze wszystkich
funkgcji urzadzenia.

4.2 Instrukcje czynnosci

Numerowane instrukcje czynnosci

Czynnosci, ktore nalezy wykonac¢ w kolejnosci
chronologicznej, sg podane w formie ponumerowanych
instrukcji czynnosci. Zachowac¢ podang kolejnos¢
krokow. Reakcja na kazdorazowg czynno$¢ jest
oznakowana strzatka.

1. Czynnosc¢ 1

=» Reakcja urzgdzenia na czynnos¢ 1

2. Czynnosc¢ 2

Instrukcje czynnosci z czynnoscia alternatywna

Alternatywne instrukcje czynnosci zaczynajg sie od
stowa ,lub”. Przyktad:

1. Czynnos¢
albo
czynnosc¢ alternatywna

2. Czynnos¢

Instrukcje czynnosci tylko z jedng czynnoscia
Instrukcje czynnosci tylko z jedng czynnoscig nie sg
numerowane, lecz rozpoczynajg sie od wypetnionego

trojkgta skierowanego w prawo

» Czynnosé
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A | Informacje na temat niniejszej instrukcji obstugi | Stosowane opisy

AMAZONE

Instrukcje czynnosci bez kolejnosci

Instrukcje czynnosci, ktére nie muszg by¢ wykonywane
w okreslonej kolejnosci, sg zamieszczone w formie list
z wypetnionym trojkgtem skierowanym w prawo.

» Czynnos¢
» Czynnos¢

» Czynnos¢

4.3 Listy

Listy wykorzystywane sg na przyktad do prezentacji
réznych mozliwosci wyboru. Wpisy na listach
rozpoczynajg sie od kropek.

Przyktad:

e Wpis 1

e Wpis 2

e Wpis 3

4.4 Numery pozycji
Numery pozycji w tekscie lub legendzie odnoszg sie do
numerdéw pozycji na grafikach zamieszczonych obok lub

powyzej. Numery pozycji na grafikach mogg by¢
powigzane z liniami pozyc;ji.

|I| Pozycja 1
IZI Pozycja 2

@ Pozycja 3

021155

007273

007274
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AMAZU N E A | Informacje na temat niniejszej instrukcji obstugi | Panstwa zdanie jest wazne.

4.5 Sciezki orientacyjne

W celu szybkiej orientacji, szczegolnie przy selektywnym
czytaniu majgcym na celu rozwigzanie problemu, stuzg
Sciezki orientacyjne zamieszczone na poczatku
fragmentdéw z instrukcjg czynnosci. Przyktad: "Setup” >
"Diagnostyka" > "Wersje oprogramowania”

Panstwa zdanie jest wazne.

Szanowni Czytelnicy, nasze instrukcje obstugi sg
regularnie aktualizowane. Dzieki propozycjom ich
poprawy pomogg Panstwo stworzy¢ instrukcje bardziej
przyjazng uzytkownikowi. Propozycje prosimy nadsyta¢
droga listowg, faksem lub pocztg elektroniczng.
AMAZONEN-WERKE

H.DREYER GmbH & Co.KG

Postfach 51

D-49202 Hasbergen

faks: +49 (0) 5405 501-234

e-mail: td@amazone.de
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B | Instrukcja montazu | AMAZONE

Instrukcja montazu

1. Zamontowac odbiornik GPS w ciggniku, patrz
instrukcja obstugi odbiornika GPS.

2. Terminal obstugowy AMATRON 3 mozZna podtqczy¢
za pomocq podstawowego wyposazenia ciggnika
lub okablowania ISOBUS.

Zamontowac¢ podstawowe wyposazenie ciggnika
(konsola z rozdzielaczem) w kabinie w polu widzenia
i zasiegu kierowcy tak, aby nie podlegato drganiom

i zapewnito przewodnictwo elektryczne. Odlegtos¢
od radiostacji bgdz anteny radiowej powinna
wynosi¢ co najmniej 1 m.

3. W punktach zamontowania usung¢ farbe tak, aby
zapobiec gromadzeniu sie tadunkéw elektrycznych.
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B | Instrukcja montazu | Montaz dla trybu ISOBUS

AMAZONE

Montaz dla trybu ISOBUS

» W przypadku maszyn, ktore sq podtgczane do
ciggnika ISOBUS za pomocq okablowania ISOBUS
Light:

Wytgczy¢ funkcje ISOBUS terminala ciggnika.
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B | Instrukcja montazu | Montaz dla trybu AMABUS AMAZIJ N E

Montaz dla trybu AMABUS
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AMAZU N E B | Instrukcja montazu | Montaz dla trybu réwnolegtego

Montaz dla trybu réwnolegtego

AMATRON3 AMATRON3

GPS
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C | Przeglad AMATRON 3 | AMAZONE

Przeglad AMATRON 3

AMATRON 3

Wiorek , 15.03.2016 GPS-Switch

Opryskiwacz

. AMAZONE UX

21,00 m 9

7 Sekcje szerokosci
Urzadzenia AUX-N

g% Ciagnik 1
5,®) =
Ciggniki Zlecenia
. GPS-Switch ~¢'

GPS-Track . .
GPS-Maps e Konfiguracja

2016-03-1507:21:44

Esc “‘l"

III Przycisk przetgczenia: przechodzenie miedzy Izl ACK: zatwierdzanie komunikatow z terminala
wybranymi menu i aplikacjami uniwersalnego. W trybie AMABUS: przewijanie

w sterowaniu maszyny
|z| Przyciski funkcyjne: naciskanie przyciskow na

wyswietlaczu |E| Escape: powro6t, anulowanie
@ Przyciski kursora: zmiana wyboru na wyswietlaczu, @ Wigcznik/wytgcznik: wigczanie i wytgczanie
zmian wartosci liczbowych, zatwierdzanie wyboru AMATRON 3
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AMAZONE C | Przeglad AMATRON 3 | Tyt

Tyt

Przycisk Shift

|I| Przycisk Shift dla menu Praca sterowania maszyny

Tabliczka znamionowa i oznakowanie CE

Na tabliczce znamionowej podane sg nastepujgce dane:

[1] Nr identyfikacyjny urzadzenia ANNANZ JOINENWTERIKE
D-49205 Hasberqgen / BBG D-04249 Leipzig

T Gerite-Ident-Nr.| ) [ |
[2]Typ |C€
I

Typ | 2)

e L LR

MG5560-PL-Il | D.1 | 2016.09 13



D | Podstawowa obstuga | AMAZB N E

Podstawowa obstuga

Korzystanie z przycisku przelgczenia

Przyciskiem przetgczenia |I| mozna przechodzi¢ miedzy
wybranymi menu. AMATRON 3

» Aby po kolei przetqcza¢ miedzy wybranymi menu,

Wrorek , 15.03.2016 GPS-Switch | Oprysidwacz

AMAZONE UX

krétko naciskac @ e = =
%@ Ciagnik 1 Urzadzenia AUX-N
o) [

2016-03-1507:21:44
- Ciagniki Zlecenia

» Aby przejs¢ do menu gtéwnego,

£ GPS-Switch zho3
GPS-Track

os  Konfiguracia

przytrzymac nacisniety przycisk @

WSKAZOWKA

Menu dla przycisku przetgczenia mozna wybraé
w menu Setup, patrz strona 32.

W ustawieniach fabrycznych standardowo
uaktywniony jest GPS-Switch. Jesli do magistrali
podtgczone sg dalsze urzgdzenia, takie jak
opryskiwacz, AmaPilot* lub nowe urzadzenia
wspotpracujgce z ISOBUS, zostang one
automatycznie aktywowane.

14 MG5560-PL-1l | D.1 | 2016.09



AMAZU N E D | Podstawowa obstuga | Korzystanie z przyciskéw funkcyjnych

Korzystanie z przyciskow funkcyjnych

Ukfad przyciskow "F1" do "F8" odpowiada ukfadowi
przyciskow na wyswietlaczu. W celu objasnienia operacji AMATRON 3
w niniejszej instrukcji obstugi wykorzystywane bedg

symbole na przyciskach. W celu wykonania operacji
konieczne jest nacisniecie odpowiedniego przycisku ";*
funkcyjnego.

[l 2016-03-1507:21:44

a : aby wybra¢ gorny prawy przycisk oes-switch

GPS-Maps

@: aby wybrac goérny lewy przycisk

Korzystanie z przyciskéw kursora

a i e: przenoszenie wyboru w gore lub

w dot

e i e: przenoszenie wyboru w lewo lub w prawo

Q: zatwierdzanie cyfry

Wprowadzanie tekstéw

Jesli wprowadzane beda teksty, otwiera sie menu
z tablicg znakow i dodatkowymi przyciskami.

MG5560-PL-Il | D.1 | 2016.09 15



D | Podstawowa obstuga | Wprowadzanie wartosci liczbowych AMAZ ﬂ N E

Przeglad menu tekstowego
<|| [ ID przenoszenie kursora w lewo i w prawo

<ZI: usuwa znak przed kursorem

, lub : zmiana miedzy wielkimi a matymi

literami

&
GEl: wyswietla litery z akcentami

@ : usuwa zawartos¢ pola wprowadzania tekstu

1. Wybra¢ przy pomocy przyciskéw kursora zadany
znak z tablicy znakow.

2. Wstawi¢ wybrany znak przyciskiem Q w pole
wprowadzania tekstu.

3. Zatwierdzi¢ wprowadzony tekst przyciskiem V

albo

przyciskiem x anulowaé wprowadzony tekst.

Wprowadzanie wartosci liczbowych

Jesli wprowadzane bedg wartosci liczbowe, otwiera sie
menu z klawiaturg numeryczng i dodatkowymi
przyciskami.

Przeglad menu liczbowego
<|| i ID przenoszenie kursora w lewo i w prawo
y .
—=: odwraca poprzedzajgcy znak
HI}:' : zwieksza zaznaczong cyfre o 1
= «
: zmniejsza zaznaczong cyfre o 1

@ : usuwa zawarto$¢ pola wprowadzania tekstu

16 MG5560-PL-1l | D.1 | 2016.09
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D | Podstawowa obstuga | Korzystanie z przycisku Shift

1. Wybrac¢ przy pomocy przyciskow kursora zadang
cyfre na klawiaturze numeryczne;.

2. Wstawi¢ wybrang cyfre przyciskiem Q w pole
wprowadzania liczb.

WSKAZOWKA

Warto$¢ maksymalna i warto$¢ minimalna sg

wyswietlane z prawej strony pola wprowadzania liczb.

3. Potwierdzi¢ wprowadzone dane przyciskiem V

albo

anulowac¢ wprowadzone dane przyciskiem x .

Korzystanie z przycisku Shift

Przycisk Shift jest potrzebny do menu Praca sterowania
maszyny. Jesli przycisk Shift jest aktywny, jest to
widoczne na wyswietlaczu.

» Nacisng¢ I z tytu terminala AMATRON 3.

= Wyswietlone zostang dalsze pola funkcyjne, przez
€O zmieni sie zastosowanie przyciskdéw funkcyjnych.

MG5560-PL-I1 | D.1|2016.09
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E | Po wigczeniu

AMAZONE

Po wiaczeniu

Wybér trybu BUS

Po uruchomieniu terminala AMATRON 3 mozna wybra¢
jeden z 2 trybéw BUS. Wybér trybu BUS zalezy od
podtgczonego urzgdzenia.

Tryby BUS:
e AMABUS
e ISOBUS

WSKAZOWKA

Po uptywie 10 sekund terminal AMATRON 3
uruchamia sie automatycznie w ostatnim wtgczonym
trybie BUS. Jesli AMATRON 3 ma sie uruchamia¢
bezposrednio w ostatnim wybranym trybie BUS,

w menu Setup nalezy uaktywni¢ wtasciwy tryb, patrz
strona 32.

1. Wybra¢ tryb przyciskiem a lub 6

2. Zatwierdzi¢ przyciskiem Q

AMAZIONIE

SW - Version: V01.08.00
BS - Version: 4.2.3344

AMABUS

ISOBUS
8s
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AMAZU N E E | Po wigczeniu | Kontrola przyporzgdkowania AUX-N

= Ustawiony tryb BUS jest wyswietlany w menu
gtéwnym |I|

Witorek, 15.03.2016 GPS-Switch Opryskiwacz

b AMAZONE UX

21,00 m
7 Sekcje szerokosci ;
S Urzadzenia AUX-N
=% Ciagnik 1
OO [EE
Ciggniki Zlecenia
~ GPS-Switch ,a’

GPS-Track = .
GPS-Maps Konfiguracja

2016-03-15 07:21:44

Kontrola przyporzadkowania AUX-N

Po kazdym ponownym uruchomieniu terminala
AMATRON 3 ze wzgleddw bezpieczenstwa konieczne
jest skontrolowanie i zatwierdzenie przyporzadkowania
zewnetrznych urzgdzen wejscia. Terminal AMATRON 3
wykrywa zewnetrzne urzadzenia wejscia tylko w trybie
ISOBUS.

Otwarta zostanie lista wszystkich dostepnych funkgiji.
Lista zawiera funkcje komputera AMATRON 3 oraz
funkcje podtaczonych urzadzen.

1. Przejrzet liste z przyporzagdkowaniami za pomocg
przycisku Q i e

2. Jesli przyporzqgdkowania AUX-N majq zostaé¢
zmienione,
patrz strona 20

albo

jesli przyporzqdkowania AUX-N sq prawidtowe,
zatwierdzi¢ przyporzadkowania AUX-N.

MG5560-PL-Il | D.1 | 2016.09 19



E | Po wigczeniu | Zmiana przyporzgadkowan AUX-N AMAZ ﬂ N E

Zmiana przyporzadkowan AUX-N

1. Przyciskiem Q wybra¢ zgdang funkcje z listy.

=» Otwarta zostanie lista przyciskéw wejsciowych.

2. Zapomocg Q wybrac¢ zgdany przycisk
wejsciowy.

=» Do przycisku wejsciowego przypisana jest wybrana
funkcja.

3. Przyporzadkowanie dalszych funkgc;ji

albo

Zatwierdzi¢ przyporzgdkowania przyciskiem V

WSKAZOWKA

Przyporzgdkowanie przyciskdw mozna zmienié
w dowolnej chwili w menu Setup, patrz strona 33.
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AMAZBNE F | Przeglad menu gtéwnego |

Przeglad menu giéwnego

|I| Godzina i data
|z| Wybrane urzgdzenie GPS-Switch  Qnrus
@ Wybrany ciggnik
Urzadzenia
Uruchomione zlecenie
E u i z i 'i)%
Ciagniki
|E| Aktywowane aplikacje GPS z pozostatym czasem
pracy w godzinach i GPS-Switch Gﬁ
GPS-Track
GPS-Maps || Konfiguracja

: otwiera GPS-Switch. Korzystanie z GPS-Switch,
patrz strona 72

&: otwiera menu sterowania urzgdzenia. Symbol
rézni sie w zaleznosci od podtgczonego urzadzenia.

: otwiera menu zarzgdzania urzadzeniami.
Konfigurowanie urzgdzen, patrz strona 44

{5 : otwiera wykaz przyporzgdkowania AUX-N.
Korzystanie z wykazu przyporzgdkowan AUX-N, patrz
strona 123

: otwiera menu zarzgdzania ciggnikami.
Konfigurowanie ciggnikow, patrz strona 48

Oy
: otwiera menu zarzgdzania zleceniami.
Zarzadzanie zleceniami, patrz strona 53

: otwiera menu Setup. Konfigurowanie menu Setup,
patrz strona 22
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Konfigurowanie menu Setup

006870

»  Wybra¢ menu gtéwne > "Setup”. 07-36

Wiorek , 15.03.2016

£ AMAZONE UX
21,00 m

7 Sekcje szerokosci

=% Ciagnik 1

5] 2016-03-15 07:21:44

- GPS-Switch
GPS-Track 2 .
GPS-Maps sosus  Konfiguracja

= \Wyswietlone zostanie menu Setup.

% Przyporzadkowanie AUX-N

% Zarzadzanie licencjami

Diagnostyka

Wprowadzanie ustawien

006876

» Wybra¢ "Setup" > "Ustawienia".

= \Wyswietlone zostanie menu "Ustawienia".
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Mozliwy wybor:
: "Ustawienia podstawowe”, patrz strona 23

: "ISOBUS", patrz strona 27

S "Interfejsy”, patrz strona 28

: "Przycisk przetgczenia", patrz strona 32
@: "Tryb uruchomienia", patrz strona 32

: "Tryb ro'wnolegfy", patrz strona 33

ISOBUS
Interfejsy
Przycisk przetaczenia

Tryb uruchomienia

Tryb rownolegty

1.1 Wprowadzanie ustawien podstawowych

» Wybra¢ "Setup"” > "Ustawienia" > "Ustawienia
podstawowe".

Mozliwe ustawienia:

-
: aktywacja lub dezaktywacja zarzadzania
zleceniami, patrz strona 23

@: okresla, czy terminal AMATRON 3 ma by¢
wigczany i wytaczany wraz z zaptonem pojazdu, patrz
strona 24

e
[<I§' : regulacja gtosnosci sygnatow dzwiekowych
i dzwiekéw alarmowych, patrz strona 24
0%
o5 : regulacja jasnosci wyswietlacza, patrz strona 25

LY
: ustawianie daty i godziny, patrz strona 26

%; wybor regionu i jezyka, patrz strona 26

@ WH./Wyt. z zaptonem

ﬁ% Glosnosé 10

200 7z
<Fs Jasnosé

(B Datai godzina

% Region i jezyk

1.1.1 Aktywacja lub dezaktywacja zarzadzania zleceniami

Zarzgdzanie zleceniami pozwala na przetwarzanie
zlecen w formacie ISO-XML. Zarzgdzanie zleceniami
mozna aktywowac lub dezaktywowaé. Standardowo
zarzadzanie zleceniami jest dezaktywowane. Jesli
zarzgdzanie zleceniami jest aktywowane, GPS-Switch
mozna uzywac tylko z uruchomionym zleceniem

w formacie ISO-XML.
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AMAZONE

1. Wybrac¢ "Setup" > "Ustawienia" > "Ustawienia
podstawowe”".

2. Aktywacja lub dezaktywacja zarzgdzania zleceniami

3. Uruchomi¢ ponownie AMATRON 3.

Wt./Wyt. z zaptonem

¢ Glosnos¢ 10
1} Py
<0 Jasnosé
'Pﬁ Data i godzina

% Region i jezyk

1.1.2 Aktywacja lub dezaktywacja potaczenia z zaptonem

To ustawienie okresla, czy terminal AMATRON 3 bedzie
powigzany z zaptonem pojazdu.

WARUNKI

v Terminal AMATRON 3 jest w trybie ISOBUS, patrz

strona 18

1. Wybra¢ "Setup" > "Ustawienia" > "Ustawienia
podstawowe”.

Mozliwe ustawienia:

Q: przy wigczaniu lub wytgczaniu zaptonu pojazdu
terminal AMATRON 3 wtgcza lub wytgcza sie.

I:l : terminal AMATRON 3 musi by¢ recznie witgczany
i wylgczany.

2. Aktywowa¢ lub dezaktywowac potgczenie
z zaptonem.
1.1.3 Regulacja gtosnosci

W tym menu mozna ustawic¢ gtosnos¢ dzwiekow
sygnalizacyjnych.

% »

Zarzgdzanie zleceniami L]

(l% Gtosnosé 10

00 -
s Jasnosc
‘% Data i godzina

% Regioni jezyk

24
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1. Wybrac¢ "Setup"” > "Ustawienia" > "Ustawienia
podstawowe" > "Gfo$nosc".

2. Woprowadzi¢ warto$¢ od 1 do 20.
3. Potwierdzi¢ wprowadzone dane.

WSKAZOWKA

Terminala AMATRON 3 nie mozna wyciszyc.

1.1.4 Regulacja jasnosci

»  Wybra¢ "Setup"” > "Ustawienia" > "Ustawienia
podstawowe" > "Jasnosc".

Mozliwe ustawienia:

o8¢0
255 : warto$é procentowa jasnosci wyswietlacza w dzien

s le
a@n . . P -
¢ wartos¢ procentowa jasnosci wyswietlacza w nocy

./ : ustawia jasno$¢ wyswietlacza na wartos¢ podang
w punkcie "Jasnosc w trakcie pracy nocg".

o0o
3?: : wartos¢ procentowa jasnosci podswietlenia
przycisku na terminalu AMATRON 3

>

@ WL./Wyt. z zaptonem

980 ..
<% Jasnosé

Zarzadzanie zleceniami

Data i godzina

% Region i jezyk

>

@ Wt./Wyl. z zaptonem

Zarzadzanie zleceniami

(I‘é. Glosnosé
Y

'% Data i godzina

% Region i jezyk

32 Jasnosé ekranu w nocy
20

=)

%&:;. Podswietlenie klawiatury 50
0 %

Praca noca |
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1.1.5 Ustawianie daty i godziny

» Wybrac¢ "Setup" > "Ustawienia" > "Ustawienia
podstawowe" > "Data i godzina".

Mozliwe ustawienia:
: dzien, miesiac i rok dla biezacej daty
./ godziny i minuty dla biezacej godziny

[ﬁ]: warto$¢ od -13 do +12 dla odpowiedniej strefy
Czasowej

: format 24-godzinny lub format 12-godzinny

: rézne formaty daty, "DD" dla dnia, "MM" dla
miesigca, "RRRR" dla roku
1.1.6 Wybér regionu i jezyka

»  Wybra¢ "Setup" > "Ustawienia" > "Ustawienia
podstawowe" > "Region i jezyk".

Zarzadzanie zleceniami
@ Wt./Wyt. z zaptonem

[(l% Gtognoséé
L4 £ 4
2Gs Jasnosc
©
B

% Regioni jezyk

Godzina

[E] Strefa czasowa

UTC+1
Dy Format godzin
9 y 24 h
Format daty
DDMMRRRR

Zarzadzanie zleceniami ]

@ WL/Wyt. z zaptonem &

(I:-;- Gtosnosé 10

800 .
<O Jasnosc

Data i godzina

26
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Mozliwe ustawienia:
§=
: jezyk interfejsu uzytkownika

: kropka lub przecinek jako separator liczb
dziesietnych (0.1 lub 0,1)

Eﬁ: system jednostek miar

1.2 Konfigurowanie ISOBUS

WARUNKI

v ISOBUS mozna konfigurowac¢ tylko w trybie
ISOBUS, patrz strona 18

1. Wybra¢ "Setup" > "Ustawienia" > "ISOBUS".

AMATRON 3 ma w stosunku do terminala
uniwersalnego jednoznaczny numer identyfikacyjny,
numer UT ISOBUS. Jesli sterowanie urzgdzenia ma by¢
wyswietlane na terminalu AMATRON 3, numer UT
ISOBUS musi zgadza¢ sie z numerem UT ISOBUS
urzadzenia. Jesli terminal AMATRON 3 jest jedynym
podtgczonym terminalem, urzgdzenie automatycznie
pobierze numer UT ISOBUS terminala AMATRON 3.

2. W punkcie "Numer UT ISOBUS" wprowadzi¢ numer
identyfikacyjny terminala uniwersalnego AMATRON
3.

W celu dokumentowania zlecen terminal AMATRON 3
posiada jednoznaczny numer identyfikacyjny, Task
Controller ID. Jesli dokumentacja zleceh ma by¢
zapisywana w terminalu AMATRON 3, Task Controller ID
musi zgadza sie z Task Controller ID urzgdzenia. Jesli
terminal AMATRON 3 jest jedynym podtgczonym
terminalem, urzgdzenie automatycznie pobierze Task
Controller ID terminala AMATRON 3.

3. W punkcie "Task Controller ID" wprowadzi¢ numer
identyfikacyjny Task Controller terminala AMATRON
3.

Znak dziesietny
Eé] Jednostki miary

metryczna

-

[ P kontrolera zadan (TC-ID)

C3 TCIDTECU 1

TC-ID ASD / GPS-Maps 1
>

| Numer UT ISOBUS 1

& TCIDTECU

TC-ID ASD / GPS-Maps 1
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Jesli podigczony ciggnik nie przesyta danych geometrii
lub danych czujnikéw badz dane ciggnika nie bedg
wykorzystywane, terminal AMATRON 3 moze
symulowac ciaggnik. Na potrzeby symulacji ciggnika
terminal AMATRON 3 posiada jednoznaczny numer
identyfikacyjny, TC-ID TECU. Aby symulowana TECU
mogta by¢ uzywana, TECU-ID musi zgadzac¢ sie z Task
Controller ID.

4. W punkcie "TC-ID TECU" wprowadzi¢ numer
identyfikacyjny dla symulowanej Tractor-ECU.

Jesli do interfejsu ASD podtgczone jest urzadzenie, TC-
ID ASD/Mapy GPS okresla, dokad przesytane majg byc¢
nadchodzace dane. Aby moc korzystaé z interfejsu ASD
i map GPS, TC-ID ASD/Mapy GPS musi zgadzac sie

z Task Controller ID.

5. W punkcie "TC-ID ASD/Mapy GPS" wprowadzi¢
numer identyfikacyjny interfejsu ASD i map GPS.

1.3 Konfigurowanie interfejsow
»  Wybra¢ "Setup” > "Ustawienia" > "Interfejsy".

Mozliwe ustawienia:

L
: konfiguracja "GPS", patrz strona 29

o100l
0loE=s

°'°: predkos¢ transmisji zautomatyzowanej
dokumentacji pdl

BD <
: aktywuje zewnetrzny wskaznik diodowy

WSKAZOWKA

Gdy wskaznik diodowy jest aktywny, nie mozna juz
konfigurowaé odbiornika GPS.

)

=

Numer UT ISOBUS 1

ID kontrolera zadar (TC-D) 1

TCHD ASD / GPS-Maps 1

=
=
=

Numer UT ISOBUS 1

ID kontrolera zadan (TC-ID)

TCHD TECU 1

Szybkos¢ transmisji ASD

Pasek swietlny ]

28
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1.3.1 Konfigurowanie odbiornika GPS

W zaleznosci od stosowanego odbiornika GPS w tym
miejscu nalezy wprowadzi¢ odpowiednie ustawienia.

WARUNKI

v Odbiornik GPS podtgczony;

v Pasek swietlny dezaktywowany

» Wybra¢ "Setup” > "Ustawienia" > "Interfejsy" >
"GPS".

Przeglad menu GPS

o
I. : pobieranie informacji GPS, na przykfad szerokosci
i dlugosci geograficzne;j.

I\I\_I\I-I: resetowanie odbiornika GPS, jesli nie dziata
prawidiowo.

Konfigurowanie odbiornika A100/A101
1. Wybra¢ "Sterownik GPS" > "A100/101".

2. W punkcie "Satelita 1"i "Satelita 2" wybra¢ "Auto”.

=» Przy ustawieniu "Auto” odbiornik GPS
automatycznie wyszukuje wiasciwe satelity.

Y A100/ A101

&8 satelita Auto
136 SES-5

Satelita 2 Auto
120 Inmarsat 3F2 AOR-E EGNOS EU

YD A100/ A101

58 Satelita Auto
136 SES-5

Satelita 2 Auto
120 Inmarsat 3F2 AOR-E EGNOS EU

MG5560-PL-I1 | D.1|2016.09

29



G | Konfigurowanie menu Setup | Wprowadzanie ustawien AMAZBNE

Konfigurowanie odbiornika AG-STAR/SMARTG6

1. Wybra¢ "Sterownik GPS" > "AG-STAR/SMART6".

2. W punkcie "Sygnat korekgji" wybraé zgdany sygnat i AG;STAR/ SMARTG
korekciji. Sygnat korekcji
j £3, Sv9 j

SBAS GPS

Mozliwe ustawienia:

e SBAS GPS

e SBAS GPS/GLONASS
e GPS/GLONASS 1

e GPS/GLONASS 2

WSKAZOWKA

Do systeméw SBAS, Satellite Based Augmentation —
satelitarnych systemoéw wspomagajgcych — nalezg na
przyktad systemy korekcyjne EGNOS, WAAS i MSAS.
Blizsze informacje na ten temat, patrz instrukcja
obstugi odbiornika satelitarnego.

Konfigurowanie innych odbiornikéw GPS

1. Wybra¢ "Sterownik GPS" > "Inne".

2. W punkcie "Szybko$é transmisji” wprowadzié i Sonstige (NMEA 0183)
szybkos¢ transmisji odbiornika GPS.

Szybkosé¢ transmisji
WSKAZOWKA

Informacje dotyczgce szybkosci transmisji podane sg
w instrukgcji obstugi odbiornika GPS.

Podtaczony odbiornik musi przesyta¢ do
terminala nastepujace wiadomosci:

e GGA
e GSA
e VTG
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1.3.2 Konfigurowanie interfejsu ASD

Przez interfejs ASD mozna przesyta¢ wartosci zadane
dawki rozsiewu/oprysku z czujnika. Aby moc korzystaé
z tych wartosci zadanych, wartosci zadane musza
zostac¢ dodane do zlecenia, patrz strona 62.

Chcac skonfigurowa¢ interfejs ASD, nalezy wybraé s >
szybkos¢ transmisji danych podtagczonego urzgdzenia. GPS
Prawidtowa szybkos$c¢ transmisji jest podana w instrukgciji ok

obstugi urzgdzenia.

»  Wybra¢ "Setup” > "Ustawienia" > "Interfejsy" >
"Szybkos¢ transmisji ASD".

us Pasek swietlny |

Mozliwe ustawienia:
e 57600 bd
e 19200 bd

1.3.3 Ustawianie paska swietlnego

Pasek swietlny |I| pokazuje odchylenie ciggnika od
Sciezki przejazdowej i pomaga w ten sposéb w
doktadnym przejezdzie po Sciezkach.

Przeszkodal

1,57h
5,99 h

8.0 km/h

6 a e
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1. Wybrac¢ "Setup" > "Ustawienia" > "Interfejsy” >

"Pasek swietlny".
2. Aktywacja lub dezaktywacja paska swietlnego Fol
5% GPS
3. Uruchomi¢ ponownie AMATRON 3.
#5 Szybkos¢ transmisji ASD 57600
= Baud

1.4 Konfigurowanie przycisku przetaczenia

Przyciskiem e mozna przechodzi¢ miedzy
wybranymi menu i aplikacjami.

1. Wybrac¢ "Setup" > "Ustawienia" > "Przycisk
przetgczenia".

2. Wybraé¢ menu, ktére bedg dostepne przez pasek
przetaczenia.

&y AUX-N
o/

Konfiguracja

GPS-Switch
Zlecenia

Opryskiwacz

1.5 Okreslanie trybu uruchomienia

AMATRON 3 moze by¢ uruchamiany w 3 réznych
trybach.

»  Wybra¢ "Setup” > "Ustawienia” > "Tryb
uruchomienia”.
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Mozliwe ustawienia:

Eu
: tryb BUS mozna wybra¢, gdy AMATRON 3
zostanie uruchomiony.

el : AMATRON 3 uruchamia sie zawsze w trybie
AMABUS

: AMATRON 3 uruchamia sie zawsze w trybie
ISOBUS

1.6 Konfigurowanie trybu réwnolegtego

Roéwnoczesnie mozna korzystac z kilku terminali. Chcac
korzysta¢ rownoczesnie z kilku terminali, nalezy
skonfigurowa¢ ISOBUS w ustawieniach ISOBUS

i w razie potrzeby w obstudze maszyny (UT), patrz
strona 27. W tym menu okresla sie, jakie funkcja ma
przeja¢ AMATRON 3. Jesli na przyktad uzywane sg dwa
terminale AMATRON 3, jeden AMATRON 3 moze
odzwierciedla¢ sterowanie urzadzenia, natomiast drugi
AMATRON 3 funkcje GPS.

»  Wybrac¢ "Setup” > "Ustawienia" > "Tryb rownolegty".

Mozliwe ustawienia:

&

: za pomocg terminala AMATRON 3 mozna mieé
dostep do sterowania urzadzenia i dostepne sg funkcje
GPS.

o | za pomocg terminala AMATRON 3 mozna mie¢
dostep tylko do sterowania urzadzenia. Kontroler zadan
jest wylogowywany przez BUS.

b |
: na terminalu AMATRON 3 dostepne sg funkcje
GPS. Terminal UT jest wylogowywany przez BUS

Tryb AMABUS
Tryb ISOBUS

AMATRON (tylko UT)

GPS-Switch (tylko Task
= Controller)

H N

Okreslanie przyporzagdkowania AUX-N

Poprzez przyporzadkowanie AUX-N do okreslonych
funkcji terminala AMATRON 3 i urzadzenia mozna
przypisac przyciski zewnetrznego urzgdzenia
wejsciowego. Funkcje AMATRON 3 mozna jednak
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przypisa¢ do zewnetrznego urzgdzenia wejsciowego
tylko wtedy, gdy AMATRON 3 posiada numer UT
ISOBUS 1, patrz strona 27.Takim zewnetrznym
urzgdzeniem wejsciowym jest na przyktad AmaPilot*.
Jesli do jednego z przyciskow AmaPilot* przypisana
zostanie funkcja urzadzenia, funkcje mozna uruchomic
przypisanym przyciskiem.

WARUNKI

v Terminal AMATRON 3 jest w trybie ISOBUS, patrz
strona 18

» Wybra¢ "Setup"” > "Przyporzgdkowanie AUX-N".
= WysSwietlona zostanie lista dostepnych funkcji.

Mozliwe ustawienia:

Okreslanie przyporzadkowania AUX-N na podstawie

listy funkcii, patrz strona 34 (
A
AB. S o |

Okreslanie przyporzadkowania AUX-N na podstawie

listy elementéw wejéciowych, patrz strona 35 an v @
{ASING
N\AAN @

&, = o< @
;e O

o/1

8° ¢

2.1 Okreslanie przyporzadkowania AUX-N na podstawie listy funkcji

W przypadku przyporzgdkowania AUX-N na podstawie
listy funkgji z lewej strony wyswietlona bedzie lista
wszystkich dostepnych funkcji. Do przyciskow
zewnetrznego urzgdzenia wejsciowego mozna przypisac
te funkcje.
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1. Jesli funkcje nie sq wyszczegolnione z lewej strony,
E)
Wybra¢ 1.

2. Wybra¢ funkcje z listy.

= Wyswietlona zostanie lista z dostepnymi
przyciskami.

3. Wybrac¢ przycisk z listy.

=» Funkcja zostanie przypisana do wybranego
przycisku.

A

NSNS

F G
RZRZSE \NAAN/

an

os1

an

os1

ag

NV |

NN

%

TS ]

» AUX-N-Belegung

&

N

NSNS
© D

8¢
08 09 <

N

YL Y

Y

2.2 Okreslanie przyporzadkowania AUX-N na podstawie listy elementow

wejsciowych

W przypadku przyporzadkowania AUX-N na podstawie
listy elementow wejsciowych z lewej strony wyswietlona
bedzie lista wszystkich dostepnych przyciskow. Do tych
przyciskéw mozna przypisa¢ funkcje.

MG5560-PL-I1 | D.1|2016.09

35



G | Konfigurowanie menu Setup | Okreslanie przyporzadkowania AUX-N AMAZBNE

1. Jesli przyciski nie sq wyszczegdlnione z lewej
strony,

E
Wybraé 3.

2. Wybra¢ przyciski z listy.

= \WysSwietlona zostanie lista z dostepnymi funkcjami.

3. Wybrac¢ funkcje z listy.

=» Wybrana funkcja zostanie przypisana do przycisku.

2.3 Usuwanie wybranego przyporzadkowania AUX-N

1. Wybra¢ zgdane przyporzadkowanie z listy.

2. Wybra¢ @
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3. Zatwierdzi¢ przyciskiem "Tak".

P

Usuna¢ przyporzadkowanie?

=» Przyporzadkowanie zostanie usuniete.

2.4 Usuwanie wszystkich przyporzadkowan AUX-N

1. Wybrac m .

2. Zatwierdzi¢ przyciskiem "Tak".

o
Usungc¢ wszystkie
przyporzadkowania?

=» Przyporzadkowanie zostanie usuniete.
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Korzystanie z zarzadzania licencjami

Na terminalu AMATRON 3 pracowa¢ moga 3
aplikacje:

e GPS-Switch
e GPS-Track
o GPS-Maps

WSKAZOWKA

3 aplikacje sg aktywowane na czas uzytkowania
wynoszgcy 50 godzin. Chcgc korzystac z aplikacji bez
ograniczen, nalezy zakupi¢ w firmie AMAZONE klucz
licencyjny.

Zarzgdzanie licencjami umozliwia aktywowanie 3
aplikacji terminala AMATRON 3 pozwalajacego na state
korzystanie z tych aplikacji.

Ponizsza tabela zawiera zestawienie funkcji, ktore sg
aktywowane przy pomocy licencji.

Funkcje GPS-Switch GPS-Track GPS-Maps

Bez licencji

Wyznaczanie
punktow
referencyjnych

i kalibracja GPS

Rozpoznawanie
kierunku jazdy

Powiekszanie,
pomniejszanie X X X
i przesuwanie mapy

Konfigurowanie
nawrotow

Tworzenie granic pola

Tworzenie przeszkod

Reczne rejestrowanie
obrébki pdl

Reczne

i automatyczne
wigczanie sekcji
szerokosci

Automatyczne
obnizenie belki

Tworzenie Sladow
przejazdu
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Funkcje GPS-Switch GPS-Track

GPS-Maps

Bez licencji

Tworzenie $ladéw
przejazdu na X
nawrocie

Wyswietlanie siatki
mapy

Wykorzystywanie kart
aplikacyjnych

1. Wybrac¢ "Setup" > "Ustawienia" > "Zarzgdzanie
licencjami”.

2. Wybra¢ zgdane aplikacje.

GPS-Track
&3

GPS-Maps
& P

37:35h
BWEMSWNHJWAINUSFTR

09:40 h
BWEMSWNHJWAINUSIBG

50:00 h
BWEMSWNHJWAINUSLSV

3. nacisngc¢ Q

4. Wprowadzi¢ i zatwierdzi¢ klucz licencyjny.

Schliissel:
Status:

Restzeit:

=» Aplikacja zostata aktywowana.

WSKAZOWKA
Jesli klucz licencyjny zostat przypadkowo usuniety,

nacisngé 65 aby go przywrocié.

: GPS-Switch

: BWEMSWNHJWAINUSFTR

DR AR

WEMSWNHJWAINUSFTR

0000000000
nieaktywny

37:35h
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AMAZONE

Korzystanie z diagnostyki

» Wybra¢ "Setup"” > "Ustawienia" > "Diagnostyka".

Mozliwy wybor:
° : wykaz wersji zainstalowanego oprogramowania

E' : przeglad certyfikatow AEF komputera AMATRON
3

: korzystanie z "Zarzgdzania USB"; patrz
strona 40

: korzystanie z "Zarzgdzania danymi pool”; patrz
strona 41

E}: korzystanie z "Diagnostyki CAN"; patrz strona 42

@: przeprowadzanie "Resetu”; patrz strona 43

4.1 Korzystanie z zarzadzania USB

Menu zarzadzania USB pozwala na zarzadzanie danymi
na podtgczonej pamieci USB.

» Wybra¢ "Setup"” > "Ustawienia"” > "Diagnostyka" >
"Zarzgdzanie USB".

= Wyswietlona zostanie lista z danymi pamieci USB.

Formatowanie pamieci USB

Zarzadzanie USB
Zarzadzanie danymi pool

E) Diagnostyka CAN

@ Reset

data
TaskData_work
Shape-Applikationskarten

ScreenCopy

40
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1. Jesli wszystkie dane w pamieci USB majq zostac
usuniete.

Wybrac¢ [%

2. Zatwierdzi¢ przyciskiem "Tak".

=» Pamie¢ USB zostanie sformatowana.

Usuwanie pliku lub katalogu z pamigci USB

1. Wybra¢ zadany plik lub katalog z listy.

2. Wybra¢ ﬁ .

3. Zatwierdzi¢ przyciskiem "Tak".

=» Plik lub katalog zostanie usuniety.

Zapisywanie danych w pamieci USB

Ta funkcja pozwala zapisa¢ wszystkie zarejestrowane
dane zlecen w pamieci USB.

WARUNKI

v Zarzgdzanie zleceniami aktywowane; patrz
strona 23

» Wybrac @

=» Dane zlecen zostang zapisane w pamieci USB.

4.2 Korzystanie z zarzagdzania danymi pool

Pod pojeciem ,pool” rozumie sie plik opisujgcy obraz
oprogramowania urzgdzenia w terminalu. Po pierwszym
podtgczeniu urzadzenia lub po aktualizacji pool
urzgdzenia jest automatycznie wczytywany i zapisywany
w terminalu. Dane pool mozna ponownie wczytag, jesli
zostaty one wczesniej usuniete w menu zarzadzania
danymi pool i terminal oraz maszyna zostaty ponownie
uruchomione.

1. Wybra¢ "Setup” > "Ustawienia" > "Diagnostyka" >
"Zarzgdzanie danymi pool".
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= \Wyswietlona zostanie lista z danymi ,pool”.

2. Wybra¢ dane pool.

3. Wybraé ﬂjl‘ .

4. Zatwierdzi¢ usuniecie.

+ » Pools

Fertilizer - Amazonen Werke H. Dreyer
Samaschine - Amazonen Werke H. Dreyer

Fertilizer - Amazonen Werke H. Dreyer

Samaschine - Amazonen Werke H. Dreyer

5. Uruchomi¢ ponownie AMATRON 3.

4.3 Korzystanie z diagnostyki CAN

Diagnostyka CAN jest przeznaczona wytgcznie dla
pracownikéw serwisu do celow serwisowych.

WARUNKI

v Pamie¢ USB podtaczona

1. Wybra¢ "Setup" > "Ustawienia"” > "Diagnostyka" >
"Diagnostyka CAN".

2. W punkcie "Wtgcz CAN-Trace" ustawi¢, czy funkcja
CAN-Trace ma by¢ uruchamiana recznie, czy tez po
ponownym uruchomieniu terminala AMATRON 3.

_ . . _ Czas pracy (min)

3. W punkcie "Czas pracy" ustawi¢ czas rejestrowania
w minutach.

4. Jesli w punkcie "Wtqcz CAN-Trace"” wybrano
opcje"recznie”,

przyciskiem ° uruchomi¢ CAN-Trace

albo

jesli w punkcie "Wiqcz CAN-Trace" wybrano
opcje"po ponownym uruchomieniu terminalu”,
uruchomi¢ ponownie AMATRON 3.

=» Funkcja CAN-Trace jest uruchomiona.

5. Aby zatrzymac CAN-Trace,

Wybrac¢ ‘i‘
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4.4 Przeprowadzanie resetu

W tym menu mozna zresetowac ustawienia GPS-Switch
oraz ustawienia AMATRON 3.

1. Wybra¢ "Setup" > "Ustawienia" > "Diagnostyka" >
"Reset".

2. Aby zresetowac ustawienia GPS-Switch,
wybrac¢ "Resetuj GPS-Switch/Track".

3. Aby zresetowac ustawienia AMATRON 3 i usunqg¢
dane,
wybra¢ "Ustawienia fabryczne”.

4. Zatwierdzi¢ reset.

Iv\_nl] Ustawienia fabryczne

MG5560-PL-I1 | D.1|2016.09
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AMAZONE

Konfigurowanie urzadzen

Aby méc korzysta¢ z funkcji GPS-Switch, konieczne
jest skonfigurowanie nastepujacych urzadzen:

e urzadzenia AMABUS
e urzadzenia, ktére nie moga komunikowac sie

z terminalem

AMATRON 3 moze sterowa¢ podtgczonym urzgdzeniem
za pomocg wprowadzonych danych urzgdzenia.

Nalezy poda¢ nastepujace dane urzadzenia:
e Nazwa urzadzenia

e Typ maszyny

e Dane geometrii

e Dane sekcji szerokosci

Urzadzenia ISOBUS logujg sie automatycznie i nie
trzeba ich konfigurowac.

» Wybra¢ Menu gtéwne > "Urzadzenia".

07:36

Witorek , 15.03.2016

AMAZONE UX
21,00 m
7 Sekcje szerokosci

Ciaggnik 1

2016-03-1507:21:44

4. GPS-Switch

GPS-Track
GPS-Maps

006871
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Przeglad menu urzadzen
|I| Istniejgce urzadzenia

|z| Informacje na temat wybranego urzgdzenia
@: otwiera menu gtéwne

+: dodaje urzgdzenie

m : usuwa wybrane urzadzenie

/ : wysSwietla dane wybranego urzadzenia, patrz
strona 45

AMAZONE 09-37-48 (ISOBUS-Opryskiwacz)
6,00 m Ocm
2 Ocm

Edycja danych urzadzenia

WSKAZOWKA

Dane urzadzen ISOBUS muszg by¢ edytowane przez

sterowanie urzgdzenia w menu Setup terminala UT.
1. Wybra¢ "Menu gtéwne" > "Urzgdzenia".
2. Doda¢ nowe urzgdzenie
albo

edytowac¢ wybrane urzgdzenie.

= \Wyswietlone zostanie menu "Dane urzgdzenia".
3. W punkcie "Nazwa" nada¢ nazwe urzgdzeniu.

4. Jesli podtqczone jest urzqdzenie AMABUS,
wybra¢ w punkcie "Typ urzgdzenia" podtgczone
urzgdzenie.

WSKAZOWKA

Typ urzadzenia mozna wybrac¢ tylko, jesli terminal
AMATRON 3 zostat uruchomiony w trybie AMABUS,
patrz strona 18.

l »

L5 Rozdrabniacz

* AMAZONE UX (ISOBUS-Opryskiwacz)

UXx4200

Typ maszyny
A AMABUS-

6][ Dane geometrii

o Liczba sekcji szerokosci 9
(e

Standard. sekcja 300,0
ng J cm
o Sekeja szerokosci nr 300,0
==

cm
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AMAZONE

5. W punkcie "Liczba sekcji szerokosci" okresli¢ liczbe
sekcji szerokosci maszyny.

6. Aby do wszystkich sekcji przypisa¢ takq samq
szerokos¢,
w punkcie "Standard. sekcja szerokosci" wprowadzic
wspolng wartos¢ dla wszystkich sekcji szerokosci.

7. Jesli szerokos¢ ma zosta¢ przypisana do
okreslonych sekcji,
w punkcie "Sekcja szerokosci nr:" wprowadzi¢
wartosc¢ dla danej sekgji.

WSKAZOWKA

Sekcje szerokosci sg ponumerowane od lewej do
prawej, patrzgc w kierunku jazdy.

1.1 Edycja danych geometrii urzgdzenia

Aby aplikacja GPS-Switch dziatata prawidtowo,
niezbedne sg dane geometrii urzadzenia. Wtgczanie
sekcji szerokosci, jazda rownolegta i zmienne
sterowanie dawka zalezg od prawidtowych danych
geometrii.

1. Wybra¢ "Dane urzgdzenia" > "Dane geometrii".

2. W punkcie "X1" wprowadzi¢ odlegtos¢ miedzy
punktem sprzegu a punktem aplikacji.

WSKAZOWKA

Punkty aplikacji:
e Opryskiwacze polowe: dysze opryskowe

e Rozsiewacze nawozoéw: srodek tarcz
rozsiewajgcych

e Siewniki: tylne redlice wysiewajace

3. W punkcie "X2" wprowadzi¢ odlegtos¢ miedzy
punktem sprzegu a osig.

& Nazwa

Typ maszyn
% yp yny

= Standard. sekcja

oo Sekcja szerokosci nr
o]

AMABUS-Opryskiwacz

oo Liczba sekcji szerokosci 9
=EH

UX4200

300,0

cm

300,0

cm
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WSKAZOWKA

e Wartos¢ "X2" jest potrzebna tylko dla maszyn
zaczepianych (ciagnionych). Jesli w ustawieniach
GPS-Switch wybrany zostanie model maszyny
“Maszyna ciggniona”, mozna wprowadzi¢ wartos¢
"X2", patrz strona 80.

e Jesli zmienione zostang wartosci geometrii dla
rozsiewacza, w ustawieniach GPS-Switch nalezy
zmienic¢ odstep nawrotéw o takg samg wartosg¢,
patrz strona 84.

Wyboér urzadzenia

Jesli podigczone jest jedno z ponizszych urzgdzen,
nalezy wybra¢ to podigczone urzadzenie, aby méc
korzysta¢ z aplikacji GPS-Switch:

e urzgdzenie AMABUS

e urzadzenia, ktdre nie mogg komunikowac sie
z terminalem

Urzadzenia ISOBUS logujg sie automatycznie przy BUS,
dlatego nie trzeba ich wybierac.

WARUNKI

v Dane urzadzenia po zakonczeniu edyciji, patrz
strona 45

Urzgdzenia, ktére mozna wybrac, oznaczone sg polem =)
wyboru: D <L Rozdrabniacz

» Zaznaczy¢ zgdane urzgdzenie.

| UX4200 ( AMABUS-
=, 27,00 m
)
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Konfigurowanie ciagnikéw

Aby terminal AMATRON 3 mogt poprawnie sterowac
podtgczonym urzadzeniem, do terminala AMATRON 3
nalezy rowniez przesta¢ dane uzywanego ciggnika.

Potrzebne sa nastepujace dane ciagnika:
e Dane geometrii

e Dane czujnikdéw

WSKAZOWKA

Ciagniki ISOBUS potrafig samodzielnie przesytaé
swoje dane do terminala AMATRON 3. W tym celu
ciggnik ISOBUS musi by¢ odpowiednio
skonfigurowany. Informacje na ten temat podane sg
w instrukcji obstugi ciggnika ISOBUS.

WSKAZOWKA

Ciagnik musi zosta¢ skonfigurowany

w nastepujacych przypadkach:

e Terminal AMATRON 3 pracuje w trybie AMABUS

e Transmisja danych ciggnika ISOBUS jest
dezaktywowana

e Przestane dane ciggnika ISOBUS nie bedag
uzywane

» Wybra¢ Menu gtéwne > "Ciggniki".

48 MG5560-PL-1l | D.1 | 2016.09



AMAZU N E I | Konfigurowanie ciggnikéw | Edycja danych ciggnika

Przeglad menu Ciggniki

|I| Istniejgce ciggniki
,54%
|z| Informacje na temat wybranego ciggnika
60 Ciagnik 1

@: otwiera menu gtéwne

+: dodaje ciggnik, patrz strona 49

Ciagnik 0
12cm Czujnik
. . Ocm 0,0 km/h
: usuwa wybrany ciggnik 80 cm 0 U/min

/: wyswietla dane wybranego ciggnika w celu
edycji.patrz strona 49

Edycja danych ciggnika

1. W menu "Ciggniki" doda¢ nowy ciggnik

albo

Ciagnik 1

edytowac¢ wybrany ciggnik.

5 Ciagnik 0
12cm Czujnik
0cm { 0,0 km/h
80cm Z 0U/min

= \Wyswietlone zostanie menu "Dane ciggnika".

2. W punkcie "Nazwa" nada¢ nazwe ciggnikowi.

Ciagnik 0
Dane geometrii

g Wyslij dane geometrii

> Ciagnik 0
12cm Czujnik
0cm s 0,0 km/h
80 cm &1 0U/min
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AMAZONE

1.1 Edycja danych geometrii ciggnika

Dane geometrii ciggnika sg niezbedne do prawidtowego
dziatania aplikacji GPS-Switch. Wigczanie sekcji
szerokosci, jazda réwnolegta i zmienne sterowanie
dawka zalezg od prawidtowych danych geometrii.

Dane geometrii nalezy poda¢ w nastepujacych
przypadkach:

e Ciggnik nie przesyta danych geometrii.

o Przestane dane geometrii ciggnika nie bedg
uzywane.

e Odbiornik GPS zostat dodatkowo zamontowany
w ciggniku.

1. "Dane ciggnika" > "Dane geometrii".

2. Jesli odbiornik GPS jest zamontowany z prawej
strony od srodka osi,
w punkcie "A" wprowadzi¢ dodatnig wartosé
odlegtosci miedzy odbiornikiem GPS a srodkiem osi

albo

jesli odbiornik GPS jest zamontowany z lewej
strony od srodka osi,
w punkcie "A" wprowadzi¢ ujemng wartosé

odlegtosci miedzy odbiornikiem GPS a srodkiem osi.

3. Jesli odbiornik GPS jest zamontowany przed
srodkiem osi,
w punkcie "B" wprowadzi¢ dodatnig wartos¢
odlegtosci miedzy odbiornikiem GPS a srodkiem osi

albo
jesli odbiornik GPS jest zamontowany za Srodkiem

0si,
w punkcie "A" wprowadzi¢ ujemng wartos¢

odlegtosci miedzy odbiornikiem GPS a srodkiem osi.

=

4

Nazwa
[
Ciggnik 0

Wyslij dane geometrii Z

o

S Czujniki

5 Ciagnik 0
12 cm &% Czujnik
0cm 0,0 km/h

80 cm 0 U/min
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4. W punkcie "C" wprowadzi¢ odlegtos¢ miedzy tylng
osig a punktem sprzegu.

=» Dane geometrii ciggnika zostaty okreslone.

5. Aby mdc korzysta¢ z danych geometrii, 5 >
w menu "Dane ciggnika" aktywowac funkcje "Wyslij Nazwa

[
Q

dane geometrii”. Ciagnik 0

Dane geometrii

0 U/min

1.2 Konfigurowanie czujnikéw ciggnika

Czujniki ciggnika muszg zosta¢ skonfigurowane tylko
wtedy, gdy ciggnik nie posiada czujnikow predkosci,
przez co nie przesyta danych predkosci. W takim
przypadku dane predkosci mogg by¢ przesytane do
terminala AMATRON 3 z zewnetrznych czujnikéw, na
przyktad z czujnikéw kot lub czujnikow GPS.

WARUNKI

v~ AMATRON 3 uruchomiony w trybie ISOBUS,patrz
strona 18

1. "Dane ciggnika" > "Czujniki". 53
= Nazwa
Ciagnik 0

it Dane geometrii
Tiasal

Wyslij dane geometrii Z

S Czujnik
0,0 km/h
&l 0 U/min

= Wyswietlone zostanie menu "Czujniki".
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AMAZONE

2. W punkcie "Zrédfo predkosci” podaé, w jaki sposéb
ustalana bedzie predkos¢ ciggnika.

WSKAZOWKA

Wyswietlane sg tylko Zzrédta predkosci, ktore jeszcze
nie sg zalogowane w ISOBUS.

3. W punkcie "WOM" podac liczbe impulséw, ktére
przesyta wat odbioru mocy na jeden obrot.

4. Jesli w punkcie "Zrédto predkosci” wybrano czujnik
kota lub czujnik radarowy,
w punkcie "Impulsy na 100 m" wprowadzic liczbe
impulséw, ktérg czujnik kota lub czujnik radarowy
przesyta na odcinku jazdy 100 m

albo

jesli liczba impulséw na 100 m nie jest znana,
wybrac¢ "Przejedz impulsy na 100 m" i postepowac
zgodnie z instrukcjami na wyswietlaczu.

Czujnik kota
Impulsy na 100 m

i Przejedz liczbe impulséw na

wWOM 1

Impulsy na obrét

5 Ciagnik 0
12cm 5 Czujnik
2 0,0 km/h

El 0U/min

Ocm
80 cm

Wybor ciagnika

Aby korzystac z aplikacji GPS-Switch, nalezy wybra¢
ciagnik.

WARUNKI

~ Dane ciagnika po zakonczeniu edycji, patrz
strona 45

» Zaznaczy¢ zgdany ciagnik.

= Ciggnik jest wybrany.

Ciagnik 1

> Ciggnik 0

12cm % Czujnik
0,0 km/h

% 0U/min

Ocm
80 cm
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Korzystanie z zarzgdzania zleceniami

Zarzadzanie zleceniami pozwala na przetwarzanie
zlecen w formacie ISO-XML. Zlecenia ISO-XML moga
by¢ tworzone za pomocg systemu FMIS (Farm
Management Information System) i za pomocg pamieci
USB przenoszone do terminala AMATRON 3. Inng
mozliwo$cig jest tworzenie i edycja zlecen na terminalu
AMATRON 3.

Z poziomu zlecenia w formacie ISO-XML za pomocg
aplikacji GPS-Switch mozna przetwarza¢ granice pola
i karty aplikacyjne.

Mozna importowaé dwa typy kart aplikacyjnych:

e Typ 1: ten typ kart jest pokazywany na mapie GPS-
Switch. Zapisane wartosci zadane sg przesytane do
urzgdzenia i przetwarzane.

e Typ 2: ten typ kart nie jest pokazywany na mapie
GPS-Switch. Zapisane wartosci zadane sg
przesytane do urzgdzenia i przetwarzane.

Po uruchomieniu zlecenia na terminalu AMATRON 3
granica pola i karta aplikacyjna bedg wyswietlane na
mapie GPS-Switch, a dane zlecenia bede rejestrowane.
To, ktére dane zlecenia beda rejestrowane, zalezy od
utworzonego zlecenia ISO-XML i podigczonego
urzgdzenia.

Rejestrowane moga by¢ miedzy innymi nastepujace
dane zlecenia:

e dawki rozsiewu/oprysku

e pozycje rozsiewu/oprysku

e czas pracy ciagnika i urzadzen

Zlecenia po edycji mozna eksportowac i dalej
przetwarza¢ w systemie FMIS (Farm Management
Information System).

WARUNKI

v Zarzgdzanie zleceniami aktywowane, patrz
strona 23

v Pamie¢ USB podtagczona
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AMAZONE

» Menu gtéwne > "Zlecenia".

Przeglad menu zlecen:
|I| Istniejgce zlecenia

@ Informacje na temat wybranego zlecenia

@: otwiera menu gtéwne

@ : wyswietla menu danych podstawowych, patrz
strona 55

+: dodaje zlecenie, patrz strona 62
m : usuwa wybrane zlecenie

o lub |i|: uruchamia lub zatrzymuje wybrane
Zlecenie, patrz strona 69 i patrz strona 70

%: kopiuje wybrane zlecenie, patrz strona 69
: eksportuje zlecenia, patrz strona 70

@ : otwiera wyszukiwanie, patrz strona 68

07:36

Wiorek , 15.03.2016

AMAZONE UX
21,00 m
7 Sekcje szerokosci

=% Ciagnik 1

2016-03-1507:21:44

. GPS-Switch

GPS-Track
GPS-Maps

i | &

Zlecenia

E Nowe zlecenie 2

Nowe zlecenie 3

Pole

Dane klientow
00h:01m:37s
15.03.2016 11:03h

Importowanie zlecen

WARUNKI

v Zlecenia zostaty utworzone w formacie 1ISO-XML

v Plik "TASKDATA.XML" znajduje sie w pamieci

USB w katalogu "Taskdata"
v Pamie¢ USB podtaczona

v Zarzadzanie zleceniami aktywowane, patrz
strona 23

013998
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» Uruchomi¢ terminal AMATRON 3.

=» Zlecenia zostang automatycznie zaimportowane.

Zarzadzanie danymi podstawowymi

Dane podstawowe to dodatkowe informacije, ktére
mozna tworzy¢ i zapisywac¢ w terminalu AMATRON 3.
Utworzone dane podstawowe mozna dodawac do
zlecen. Danych podstawowych z systemu FMIS (Farm
Management Information System) nie mozna edytowac.

Do danych podstawowych nalezg nastepujace
informacje:

e Wartosci zadane dawek rozsiewu/oprysku
e Dane pola

e Dane klientéw

e Dane pracownika

e Dane produktu

» Wybrac "Zlecenia" > @ .

Nowe zlecenie 3
Nowe zlecenie 2

00h:01m:37s
15.03.2016 11:03h

= \WysSwietlone zostanie menu "Dane podstawowe".

MG5560-PL-Il | D.1 | 2016.09 55



J | Korzystanie z zarzadzania zleceniami | Zarzgdzanie danymi podstawowymi

AMAZONE

Mozliwe ustawienia:

ng zarzgdzanie "Warto$ciami zadanymi”, patrz
strona 56

ﬁ: zarzgdzanie "Polami", patrz strona 58
&: zarzgdzanie "Klientami", patrz strona 59
ﬂ%: zarzadzanie "Pracownikami”, patrz strona 60

—
[ =1: zarzgdzanie "Produktami", patrz strona 61

WSKAZOWKA

Pola oznaczone symbolem "*"to pola obowigzkowe,
ktére muszg zosta¢ wypetnione. Przyktadem pot
obowigzkowych jest "Warto$ci zadane" lub
"Nazwisko".

2.1 Zarzadzanie wartosciami zadanymi

Do sterowanych elementéw urzadzenia mozna
przypisa¢ wartosci zadane. | tak na przyktad okresla sie
dawke oprysku opryskiwacza, dawke rozsiewu
rozsiewacza lub siewnika.

» Wybra¢ "Zlecenia" > @ > "Wartosci zadane".
Przeglad menu wartosci zadanych

@: wyswietla menu danych podstawowych

E:]:': dodaje wartos¢ zadana

ﬁiﬂ‘ : usuwa wybrang wartos¢ zadang

ﬂ% Pracownik

Produkty

@® 200,00 I/ha Produkt 2

@#® 300,00 I/ha Produkt 3

“ 100,00 I/ha

Produkt 1
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2.1.1 Edycja wartosci zadanych
Wartosci zadane mogg sktadac¢ sie z roznych produktéw,
aby udokumentowad, ktére produkty byty

wykorzystywane w zleceniu.

Aby tgczy¢ wartosci zadane z roznych produktéw, nalezy
utworzy¢ produkty, patrz strona 61.

1. Wybrac warto$¢ zadang z listy

albo

@® 200,00 I/ha Produkt 2
doda¢ nowa wartos¢ zadang.

@® 300,00 I/ha Produkt 3

100,00 I/ha
54 Produkt 1

= Wyswietlone zostanie menu "Warto$¢ zadana".

O :wiersz na catkowita dawke rozsiewu/oprysku
I/ha Produkt 1

. w dukt
: wiersz na produkt. 200,00

I/ha Produkt 2
300,00 I/ha Produkt3

(=] 0,00 Jedn Dane produktu

2. W pierwszej kolumnie wprowadzi¢ wartosci zadane
produktow.

3. W drugiej kolumnie wybrac jednostke miary wartosci
zadanych.

4. W trzeciej kolumnie wybra¢ produkty.

WSKAZOWKA

W menu wyboru produktdéw mozna réwniez tworzy¢
i edytowac produkty, patrz strona 61.

5. Zatwierdzi¢ wprowadzone dane.
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= Catkowita dawka rozsiewu/oprysku i jednostka miary
zostaly przekazane do maszyny. Tutaj w przyktadzie
"Produkt 1" 500 I/ha.

2.2 Zarzadzanie polami

Mozna tworzy¢ pola, aby dokumentowac, ktore pola byty
obrabiane w poszczegélnych zleceniach.

» Wybra¢ "Zlecenia" > @ > "Pola".

@: wyswietla menu danych podstawowych
I:|I:I|:': dodaje pole

@ : usuwa wybrane pole

p : otwiera wyszukiwanie; patrz strona 68

2.2.1 Edycja danych pola
1. Wybrac pole z listy
albo
Dodac¢ nowe pole.
= Wyswietlone zostanie menu "Dane pola”.

2. Wprowadzi¢ i zatwierdzi¢ dane.

Pole 1
1,00 ha
Dane klientow

58
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2.3 Zarzadzanie klientami

Dane klientéw mozna dodawac¢ do zlecen. W ten sposob
mozna udokumentowac, dla ktérego klienta
przetwarzane jest dane zlecenie.

» Wybra¢ "Zlecenia" > @ > "Klienci".
Przeglad menu klientow

|I| Istniejgcy klienci

|Z| Informacje na temat wybranego klienta

@: wyswietla menu danych podstawowych

ED:': dodaje klienta

]ﬁ‘ : usuwa wybranego klienta

p : otwiera wyszukiwanie

2.3.1 Edycja danych klienta
1. Wybra¢ klienta z listy
albo
dodac¢ nowego klienta.
= Wyswietlone zostanie menu "Dane klienta".
2. Woprowadzi¢ dane klienta.

3. Zatwierdzi¢ wprowadzone dane.
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2.4 Zarzadzanie pracownikami

Dane pracownikéw mozna dodawac¢ do zlecen. Jest to
sposob dokumentowania czasu pracy kazdego
pracownika.

» Wybra¢ "Zlecenia" > @ > "Pracownik".
Przeglad menu pracownikow
@: wyswietla menu danych podstawowych

I:|I:|I:': dodaje pracownika

ﬂ%} Pracownik 2

ﬂiﬂ‘ : usuwa wybranego pracownika ED Pracownik 3

p : otwiera wyszukiwanie

Pracownik

2.4.1 Edycja danych pracownika
1. Wybrac¢ pracownika z listy
albo
doda¢ nowego pracownika.
= \Wyswietlone zostanie menu "Dane pracownika".

2. Wprowadzi¢ dane pracownika.

g »

L3

3. Zatwierdzi¢ wprowadzone dane.

N

—
[
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2.5 Zarzadzanie produktami

Produkty mozna dodawac¢ do wartosci zadanych. W ten
sposob mozna dokumentowadé, ktére produkty zostaty
uzyte i w jakich ilosciach.

» Wybra¢ "Zlecenia" > @ > "Produkty”.
Przeglad menu produktow
b: wyswietla menu danych podstawowych

+: dodaje produkt

=
m : usuwa wybrany produkt Produkt 3

Produkt 2

@ : otwiera wyszukiwanie

2.5.1 Edycja danych produktu
1. Wybrac¢ produkt z listy
albo
doda¢ nowy produkt.
= \Wyswietlone zostanie menu "Dane produktu”.

2. Wprowadzi¢ i zatwierdzi¢ dane.

WSKAZOWKA

Produkt moze zosta¢ dodany do grupy produktéw
tylko wtedy, gdy dane grup produktéw zostaty
utworzone w systemie FMIS (Farm Management
Information System). Dane te sg automatycznie
wczytywane z pamieci USB.
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Tworzenie nowego zlecenia

Z pomocg terminala AMATRON 3 mozna tworzy¢

i edytowac zlecenia w formacie ISO-XML. Utworzone
Zlecenia mozna eksportowac i dalej przetwarzac

w systemie FMIS (Farm Management Information
System).

Dane dodatkowe, ktére mozna dotgczy¢ do zlecen:
e Dane pola

e Dane klientow

e Wartosci zadane dawek rozsiewu/oprysku

e Dane produktu

e Dane pracownika

e Dane urzadzenia

e Dane ciggnika

1. Wybrac¢ Zlecenia > +

=» WysSwietlone zostanie menu "Nowe zlecenie".
2. Wprowadzi¢ nazwe zlecenia.

3. Wybrac pole.

4. Wybrac klienta.

WSKAZOWKA

W menu wyboru klienta, patrz strona 59 i wyboru
pola, patrz strona 58mozna réwniez tworzy¢ klientéw
i pola.

5. Zatwierdzi¢ wprowadzone dane.

Nowe zlecenie

& Dane klientow

3.1 Dodawanie wartosci zadanych do zlecenia

Do sterowanych elementow urzgdzenia mozna
przypisa¢ wartosci zadane. | tak na przyktad okresla sie
dawke oprysku opryskiwacza, dawke rozsiewu
rozsiewacza lub siewnika.

Wartosci zadane dawek rozsiewu/oprysku moga
pochodzi¢ z nastepujacych zrédet:

e Wartosci zadane utworzone w terminalu AMATRON
3
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e Z zaimportowanej karty aplikacyjnej w formacie
shape

e Z zewnetrznego urzadzenia przez interfejs ASD

3.1.1 Dodawanie utworzonych wartosci zadanych

WARUNKI

v Zlecenie uruchomione, patrz strona 69

Jesli wartos¢ zadana ma pochodzi¢ z danych

podstawowych:

v Warto$¢ zadana utworzona w danych
podstawowych, patrz strona 56

Jesli wartos¢ zadana ma pochodzi¢ z karty

aplikacyjnej w formacie shape:

v Zaimportowana karta aplikacyjna w formacie
shape, patrz strona 114

Jesli wartos¢ zadana ma by¢ przestana za

pomocy interfejsu ASD:

v Skonfigurowany interfejs ASD, patrz strona 31

1. "Zlecenia" > wybra¢ uruchomione zlecenie.

Nowe zlecenie 3
Nowe zlecenie 2

00h:01m:37s
15.03.2016 11:03h

2. Wybra¢ "Wartosci zadane".

Nowe zlecenie 1

% AMAZONE UX

© 00h
Z, 0.00 km
0.00 ha
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= WysSwietlone zostanie menu "Wartosci zadane".
Wyswietlone zostang sterowane elementy
urzadzenia.

3. Wybra¢ sterowany element urzadzenia.

500,00 I/ha Produkt 1

= Wyswietlone zostanie menu wyboru wartosci
zadanej. Wyswietlone zostang wartosci zadane

utworzone w danych podstawowych. Brak wartosci zadanej

WSKAZOWKA

Jesli zadne wartosci zadane nie sg dostepne, terminal
AMATRON 3 automatycznie otworzy menu tworzenia
wartosci zadanej. W tym przypadku, patrz strona 57.

i 100,00 I/ha
Produkt 1

4. Wybra¢ zadang warto$¢ zadang z listy.

=» \Wybrana wartos¢ zadana jest przypisana do

sterowanego elementu urzadzenia.
100,00 I/ha Produkt 1

3.2 Dodawanie pracownika do zlecenia

Do zlecenia mozna przypisywaé pracownikow, aby
rejestrowac ich czas pracy.
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WARUNKI

v Pracownik utworzony w danych podstawowych,
patrz strona 56

v Zlecenie uruchomione, patrz strona 69

1. "Zlecenia" > wybra¢ uruchomione zlecenie.

Nowe zlecenie 3
Nowe zlecenie 2

00h:01m:37s
15.03.2016 11:03h

E »
2. Wybrac ﬂ%
X\ Przypisz pracownika

Lol AMAZONE UX

% AMAZONE UX
0.0 h
0.00 km

% 0.00 ha

= \Wyswietlone zostanie menu "Przypisz pracownika".
Wyswietleni zostang przypisani juz pracownicy.

R

ﬂ%: rejestrowanie czasu pracy uruchomione ' ]
n%] Pracownik 2

15.03.2016 12:13:51

Eﬂ: rejestrowanie czasu pracy zatrzymane ﬂ% Pracownik 3
15.03.2016 12:13:49

@: otwiera wybrane zlecenie 15.03.2016 12:13:53
I:|I y|:': dodaje nowego pracownika

o lub E’: uruchamianie lub zatrzymywanie
rejestrowania czasu pracy wybranego pracownika

3. Aby dodac pracownika,

Wybrac¢ I:|I:|I:I
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4. Wybra¢ zgdanego pracownika z listy. g »

X
Pracownik 2

ﬂ%] Pracownik 3

Pracownik 1

=» Wybrany pracownik zostanie dodany do zlecenia.

5. Aby uruchomic rejestrowanie czasu pracy

pracownika, -
o 15.03.2016 12:24:35
Wybra¢ . :
(&, Pracownik 2
15.03.2016 12:24:50
6. Aby zatrzymad rejestrowanie czasu pracy ED Pracownik 3
pracownika, 15.03.2016 12:24:51

Wybra¢ ‘i‘

3.3 Dodawanie urzadzen i ciggnikow do zlecenia

Do zlecenia mozna przypisywaé urzadzenia i ciggniki,
aby rejestrowac¢ czas pracy tych urzadzen i ciggnikow.

WARUNKI

v Urzadzenie skonfigurowane, patrz strona 44
v Ciagnik skonfigurowany, patrz strona 48

v Zlecenie uruchomione, patrz strona 69

1. "Zlecenia" > wybra¢ uruchomione zlecenie.

Nowe zlecenie 1

& 00h:00m:30s
E 14.08.2015 10:03h
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2. Wybrac %

= WysSwietlone zostanie menu "Przyporzgdkowanie
urzgdzenia". Wyswietlone zostang
przyporzgdkowane juz urzadzenia i ciggniki.

@: rejestrowanie czasu pracy uruchomione
'@: rejestrowanie czasu pracy zatrzymane
@: otwiera wybrane zlecenie

ED:': otwiera menu urzgdzeniami i ciggnikami do
wyboru

o lub E‘: uruchamianie lub zatrzymywanie
rejestrowania czasu pracy wybranego urzadzenia lub
ciggnika

3. Aby doda¢ urzqdzenie lub ciggnik,
Wybrac¢ E:]:'

= \Wyswietlone zostanie menu z urzgdzeniami
i ciggnikami do wyboru.

4. Wybraé zgdane urzadzenie lub zgdany ciggnik
z listy.

=» \Wybrane urzgdzenie lub wybrany ciggnik zostanie
dodany do zlecenia.

» AMAZONE UX
@ 00h
Z, 0.00 km

A 0.00 ha

15.03.2016 12:22:27

@ Clqgmko 15.03.2016 12:22:28

AMAZONE UX
0.0 h

0.00 km

% 0.00 ha
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5. Aby uruchomi¢ rejestrowanie czasu pracy
urzqdzenia lub ciggnika,

Wybrac¢ °

6. Aby zatrzymac rejestrowanie czasu pracy
urzqdzenia lub ciggnika,

Wybrac¢ ‘i‘

3.4 Kontrola typu karty

Jesli zlecenie z kartg aplikacyjng w formacie 1ISO-XML

zostato przestane z systemu FMIS (Farm Management
Information System) do terminala AMATRON 3, w tym

miejscu pokazywany jest typ karty.

e Typ karty 1: karta aplikacyjna jest wyswietlana
w aplikacji GPS-Switch i wartosci zadane sg
przetwarzane.

e Typ karty 2: karta aplikacyjna nie jest wySwietlana
w aplikacji GPS-Switch, ale wartosci zadane sg
przetwarzane.

15.03.2016 12:22:27

'@ Clqgnlko 15.03.2016 12:22:28

ix)

Lol AMAZONE UX

(=

AMAZONE UX

Wyszukiwanie zlecen

1. Wybrac¢ Zlecenia > @

2. Wprowadzi¢ szukane hasto.

3. Potwierdzi¢ wprowadzone dane.

=» Znalezione zlecenia zostang wys$wietlone.

Nowe zlecenie 1

Nowe zlecenie 2

00h:0Tm:17s
15.03.2016 12:15h
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Kopiowanie zlecen

Aby wielokrotnie edytowac zlecenia z tymi samymi
danymi, zlecenia mozna skopiowac.

1. "Zlecenia" > wybraé zlecenie.

2. Wybrac %

3. Zatwierdzi¢ kopiowanie.

Nowe zlecenie 3
Nowe zlecenie 2

00h:01m:37s
15.03.2016 11:03h

= Zlecenie zostanie skopiowane i oznaczone
symbolem "*".

Nowe zlecenie 1
Nowe zlecenie 3
Nowe zlecenie 2

Uruchamianie zlecenia

Gdy zlecenie zostanie uruchomione, dane zlecenia bedg
rejestrowane. Dane pola zapisane w zleceniu bedg
wyswietlane na mapie w GPS-Switch.

WARUNKI

v Zlecenie zaimportowane lub utworzone
o Importowanie zlecenia, patrz strona 54

o Tworzenie zlecenia, patrz strona 62
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1. "Zlecenia" > wybrac¢ zlecenie.

Nowe zlecenie 1

2. Wybra¢ °

Nowe zlecenie 2

00h:0Tm:17s

3 15.03.2016 12:15h

=» \Wybrane zlecenie zostanie uruchomione.

Zatrzymywanie zlecenia

Gdy zlecenie zostanie zatrzymane, dane zlecenia nie
beda juz rejestrowane.

1. "Zlecenia" > wybrac trwajgce zlecenie.

2. Wybraé ‘i‘
Nowe zlecenie 3

Nowe zlecenie 2

00h:01m:37s —H |
4 15.03.2016 11:03h

=» \Wybrane zlecenie zostanie zatrzymane.

Eksportowanie zlecen

Wyeksportowane zlecenia zapisywane sg w pamieci
USB. Wyeksportowane zlecenia mozna nastepnie dalej
przetwarzaé przy pomocy systemu FMIS (Farm
Management Information System).

WARUNKI

v Pamie¢ USB podtgczona
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» Wybrac "Zlecenia" > F—EB

Nowe zlecenie 1

Nowe zlecenie 2

@ O00h:0Tm:17s
E 15.03.2016 12:15h

= \Wszystkie zlecenia zostang wyeksportowane
i zapisane w pamieci USB.
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Korzystanie z GPS-Switch

Przeglad aplikacji GSP-Switch

1.1 Przeglad interfejsu GPS-Switch

1.1.1 Symbole na mapie

0
i et || A

P
i Ed C6 E5 4 E
[0]
[9] e 3
ol
4,08 h: 77 [ p——{ 6 |
+j| 5,99 hh |

6.0 kms/h e
2.20 ha (\'
8 . 8 bar
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|I| Ostrzezenie o granicy pola

|Z| Kompas

@ Obrobiona powierzchnia na jasnozielono,
podwajnie obrobiona powierzchnia na
ciemnozielono

E Symbol ciagnika i symbol urzadzenia
|E| Granica pola na czerwono

@ Zrodho korekty, liczba satelitow i sita sygnatu GPS

1.1.2 Wskazania poza mapa

|I| Odchylenie od sladu przejazdu w centymetrach,
symbole strzatek kierunku i sita odchylenia od sladu
przejazdu

|Z| Przyciski menu GPS-Switch

@ Informacje o urzadzeniu

& =] B [e] [=] [&]

Predkos¢ ,GPS”

Obrobiona powierzchnia i pozostata powierzchnia
Przeszkoda

+Wirtualny” nawrot na szaro

Slad przejazdu z numerem $ladu przejazdu

Tryb wigczania sekcji szerokosci

444

1 [
Przeszkodal!
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1.1.3 Menu GPS-Switch

Strona 1
@: otwiera menu gtéwne
: przejscie miedzy strong 1 i strong 2

°uruchamia i ‘i’ zatrzymuje: rejestrowanie przy
maszynie recznej

)
uruchamiai @ zatrzymuje rejestrowanie przy
maszynie ISOBUS lub AMABUS

@: otwiera menu "Dane pola”

B o B8, worzen |

2l |ub |E): tworzenie punktu poczgtkowego i punktu
koncowego sladow przejazdu lub usuwanie sladow
przejazdu

ﬂ lub Cﬂ: tworzenie granicy pola lub usuwanie
granicy pola

I% lub % : obrot symbolu pojazdu

% lub IfTe zmiana miedzy powiekszeniem

a przesuwaniem mapy

Strona 2

a : tworzy wirtualny nawro6t i aktywuje go. @:
aktywuje obrébke wnetrza pola i blokuje wirtualny nawroét

@: usuwa ,wirtualny” nawrot

A : tworzy przeszkode
& : usuwa przeszkody
@: otwiera menu kalibracji GPS-Switch

2%

: otwiera ustawienia GPS-Switch

014005

PIPPD 0 44444

L3 8 ) q

2] -1] 0

PIPPP 0 ddddd
3 B 0 i

2] 1]
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1.1.4 Symbole btedéw

-
: brak danych zlecenia. Tworzenie danych zlecenia,
patrz strona 53

: brak ECU ciaggnika, tworzenie ciggnika, patrz
strona 48

Q: brak urzadzenia, tworzenie urzadzenia, patrz
strona 44

&: brak sygnatu GPS, konfigurowanie GPS, patrz
strona 29

1.2 Przeglad funkcji GPS-Switch

[

68

Il
0.0 kmsh
2.34 nha
68 bar

1.2.1 Automatyczne wigczanie sekcji szerokosci

Jesli sekcje szerokosci podtgczonego urzgdzenia sg
wigczone, obrobiona powierzchnia jest zaznaczona na
mapie AMATRON 3 na zielono. Aby uzyska¢ optymalne
pokrycie, terminal AMATRON 3 moze automatycznie
wigczac i wylgczac sekcje szerokosci podtgczonego
urzadzenia. Do tego AMATRON 3 wykorzystuje sygnat
GPS podfgczonego odbiornika GPS.

WSKAZOWKA
Podtaczony odbiornik musi przesytaé do
terminala nastepujace wiadomosci:
e GGA
e GSA
e VTG

W celu automatycznego wiaczania sekcji szerokosci
dostepne s3 nastepujace ustawienia:

e Stopnie pokrycia 0%, 50% lub 100%

e Tolerancje pokrycia do 25 cm

e Tolerancje pokrycia na granicy pola do 25 cm

e Pokrycia (naktadki) lub omijaki w kierunku jazdy od

-1000 cm do +1000 cm

Te ustawienia umozliwiajg ingerencje w automatyczne
wigczanie sekcji szerokosci w celu dostosowania
automatycznego wigczania sekcji szerokosci do
indywidualnych potrzeb.

i) ox

RTK fix
2]

12.0 kmsh
2.64 na
8 ] 3 bar

100+

I
ha
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1.2.2 Jazda réwnolegta z GPS-Track

W terminalu AMATRON 3 mozna tworzy¢ slady
przejazdu, ktére wspomagajg kierowce w doktadnej
obrdébce pola. Po utworzeniu $lady przejazdu sg
wysSwietlane na mapie.

Dostepne sa nastepujace wzorce prowadzenia:

e Linia A-B: prosty $lad przejazdu miedzy dwoma
punktami

e A+: prosty Slad przejazdu zgodnie z miarg kata

e Kontur: krzywa $ladu przejazdu w formie

ddddd

AL

Hindernis!

1]

RTK fi
]

przejechanej trasy

Aby kierowca mogt niezawodnie podgzac za sladami

H 100=

1
200 4,

przejazdu, na gornej krawedzi mapy wyswietlany jest
pasek swietlny. Pasek swietlny sktada sie z tréjkatnych
symboli, ktére wskazujg odchylenie od sladu. Dzieki
temu kierowca moze odpowiednio reagowac.

WSKAZOWKA

Ta aplikacja jest aktywowana na czas uzytkowania
wynoszacy 50 godzin. Chcac korzystac z aplikacji bez
ograniczen, nalezy zakupi¢ w firmie AMAZONE klucz
licencyjny.

1.2.3 Zmienne sterowanie dawka z aplikacjag GPS-Maps

Aplikacja GPS-Maps umozliwia importowanie ok
i korzystanie z kart aplikacyjnych w formacie shape. li4
Karty aplikacyjne pozwalajg na sterowanie elementem
podtgczonego urzgdzenia. | tak na przyktad mozna
sterowac¢ dawkg oprysku opryskiwacza, dawka rozsiewu
rozsiewacza nawozu lub siewnika.

WSKAZOWKA

Chcac korzystaé z tej funkcji bez ograniczen, nalezy
zakupi¢ w firmie AMAZONE klucz licencyjny.

1.3 Wymagania odnosnie jakosci GPS

DGPS HDOP 6 do 8

Jakos¢ GPS
0 do 6 (stan wymagany) Dobra
Srednia
HDOP powyzej 8 Zia
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Jakosé GPS
HDOP 0 do 6 Srednia
GPS HDOP 6 do 8 Zta
HDOP powyzej 8 Zta

e Dobra jakos$¢: obrobiona powierzchnia jest
wyswietlana na zielono

e Srednia jako$é: obrobiona powierzchnia jest
wyswietlana na zoto

e Ziajakos¢: GPS zbyt niedoktadny. Pole nie jest juz
wyswietlane w aplikacji GPS-Switch

Uruchamianie aplikacji GPS-Switch

2.1 Uruchamianie GPS-Switch z zarzadzaniem zleceniami

Przy aktywowanym zarzgdzaniu zleceniami zlecenia
mozna importowac¢ w formacie ISO-XML i edytowac.

WARUNKI

Jesli aplikacja GPS-Switch ma by¢é uruchamiana
z zarzadzaniem zleceniami, spetlnione musza by¢
nastepujgce warunki:

v GPS skonfigurowany, patrz strona 29

v W przypadku urzgdzen ISOBUS i urzadzeh
AMABUS: urzadzenie podtgczone

v W przypadku urzgdzen ISOBUS: ISOBUS
poprawnie skonfigurowany, patrz strona 27

v W przypadku urzgdzen AMABUS i urzadzen,
ktére nie mogg sie komunikowac z terminalem:
urzagdzenie wybrane, patrz strona 47

< Ciagnik wybrany, patrz strona 52

v Zarzadzanie zleceniami aktywowane, patrz
strona 23

v Pamie¢ USB podtagczona

v Zlecenie zaimportowane w formacie ISO-XML lub
utworzone:

o Importowanie zlecenia, patrz strona 54
o Tworzenie zlecenia, patrz strona 62

v Zlecenie uruchomione, patrz strona 69
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» Wybra¢ Menu gtéwne > "GPS-Switch".

07:36 Al

Wtorek , 15.03.2016 GPS-Switch

AMAZONE UX
21,00 m
7 Sekcje szerokosci

=% Ciagnik 1

-| 2016-03-15 07:21:44

. GPS-Switch
GPS-Track
GPS-Maps

=» GPS-Switch zostanie uruchomiony.

Na mapie GPS-Switch pokazywane sg nastepujace
tresci:

e Symbol ciggnika
e Symbol urzadzenia

e Utworzona w zleceniu granica pola i karta aplikacyjna
USUWANIE BLEDU
Tresci nie sg wyswietlane na mapie GPS-Switch?
Warunki uruchomienia GPS-Switch nie zostaty

spetnione. Na mapie GPS-Switch migajg symbole
bfedow.

1. Sprawdzi¢ warunki uruchomienia GPS-Switch.

2. Ponownie uruchomi¢ GPS-Switch.

4 2 B

0.0 kmsh
2.34 ha Bl

6.8 o
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2.2 Uruchamianie GPS-Switch bez zarzadzania zleceniami

WARUNKI

nastepujace warunki:
v GPS skonfigurowany, patrz strona 29

v W przypadku urzgdzen ISOBUS i urzadzeh
AMABUS: urzadzenie podtgczone

v W przypadku urzgdzen ISOBUS: ISOBUS
skonfigurowany, patrz strona 27

v W przypadku urzgdzen AMABUS i urzagdzen,
ktore nie mogg komunikowac sie z terminalem:
urzgdzenie wybrane, patrz strona 47

v Ciggnik wybrany, patrz strona 52

v Zarzagdzanie zleceniami dezaktywowane, patrz
strona 23

» Wybra¢ Menu gtéwne > "GPS-Switch".

=» GPS-Switch zostanie uruchomiony.

Na mapie GPS-Switch pokazywane sg nastepujace
tresci:

e Symbol ciggnika

e Symbol urzgdzenia

Jesli aplikacja GPS-Switch ma by¢ uruchamiana
bez zarzadzania zleceniami, spetnione musza by¢

07:36

Wiorek , 15.03.2016

= AMAZONE UX

21,00 m
7 Sekcje szerokosci

Ciagnik 1

2016-03-1507:21:44

GPS-Switch
GPS-Track
GPS-Maps

013352

GPS-Switch
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USUWANIE BLEDU

Tresci nie sg wyswietlane na mapie GPS-Switch?

Warunki uruchomienia GPS-Switch nie zostaty
spetnione. Na mapie GPS-Switch migajg symbole
btedow.

1. Sprawdzi¢ warunki uruchomienia GPS-Switch.

2. Ponownie uruchomié GPS-Switch.

1 & B

0.0 kmsh
2.34 ha ]

6.9 sar H

Wprowadzanie ustawien podstawowych GPS-Switch

009343

PRbbb 44444
> Wybra¢ "GPS-Switch" > k| > & . r@!--oM
&)l 50 > i
3] 2] C1] 0 i

= \WysSwietlone zostang ustawienia GPS-Switch

3.1 Okreslanie modelu urzadzenia o

Informacje o modelu informacji sg potrzebne w celu
symulowania réznych wtasciwosci jezdnych urzadzen.
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»  Wybra¢ "GPS-Switch" > > "Dane maszyny".

Rozpoznawanie kierunku jazdy

Ciggnik + GPS

T Stopien pokrycia 50
I %
5 Tolerancja pokrycia 50
==i=' cm
Tolerancja naktadki przy 0

cm

= Naktadanie w kierunku 0

E

¢

||
o
=
5

Mozliwe ustawienia:

e "Maszyna zawieszana": dla urzadzen przewozonych
i samojezdnych bez kierowania wszystkimi kotami

e "Maszyna ciggniona": dla urzadzen z dyszlem

e "Pojazd samojezdny": dla urzadzenia samojezdnego
z kierowaniem wszystkimi kotami

WSKAZOWKA

Jesli wybrano model urzadzenia "Maszyna
ciggniona”, w przypadku maszyn AMABUS lub
maszyny recznej w danych geometrii urzgdzenia
nalezy wprowadzi¢ wartos¢ "X2", patrz strona 46.

3.2 Wybor zrédta rozpoznawania kierunku jazdy

Funkcja rozpoznawania kierunku jazdy zapobiega
obracaniu sie symbolu ciggnika, gdy ciggnik jedzie do
tytu. Do rozpoznawania kierunku jazdy dostepne sg
rézne zrodta. Jesli zrodta nie wykrywajg prawidtowego
kierunku jazdy, rozpoznawanie kierunku jazdy mozna
wytgczyé.

»  Wybra¢ "GPS-Switch" > > "Rozpoznawanie
kierunku jazdy".

ﬂﬁ, Dane maszyny

Maszyna

Ciagnik + GPS
w— Stopien pokrycia
pien poKry

5y Tolerancja pokrycia 50
Em.d. cm
E Tolerancja naktadki przy 0
!\lak’radaﬁie w kierunku 0

- jazdy ) cm

Mozliwe ustawienia:

° "Wyﬁ "
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* 'GPS"

e "Ciggnik+GPS: jesli ciggnik dostarcza sygnat
kierunku jazdy, bedzie on wykorzystywany. Je$li nie,
wykorzystywany bedzie sygnat GPS."

WSKAZOWKA
Zwrot symbolu ciggnika mozna odwrdci¢ recznie;

patrz strona 93. Jesli traktor przesyta sygnat
cofania, funkcja ,Zmiana kierunku” nie jest dostepna.

3.3 Aktywacja akustycznego ostrzezenia o granicy pola

Gdy pojazd zbliza sie do granicy pola, terminal
AMATRON 3 moze generowac sygnat ostrzegawczy.

»  Wybra¢ "GPS-Switch" > > "Akustyczne
ostrzezenie o granicy pola”.

Wzorzec prowadzenia
{iid

H Odleglo$¢ miedzy sladami 2700

cm

m Zagon 1

wa Pasek swietlnyCzulos¢ 10
EE cm

Rozpoznawaj pola (okolica) 5,0

km

3.4 Okreslanie widoku mapy

Mapa w aplikacji GPS-Switch moze by¢ wyswietlana
w dwoch lub trzech wymiarach.

1. Wybra¢ "GPS-Switch" > > "Widok mapy".

2. Wybra¢ zgdany widok mapy. @ Orientacja mapy

Potnoc
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3.5 Okreslanie orientacji mapy

Dla orientacji mapy dostepne sg 2 mozliwe
ustawienia:

e '"Kierunek jazdy"™ mapa obraca sie wraz z pojazdem.
Kompas na mapie pokazuje aktualny kierunek jazdy.

e "Pofnoc". mapa jest zawsze tak samo ustawiona.

1. Wybra¢ "GPS-Switch" > > "Orientacja mapy".

2. Woybra¢ zgdang orientacje mapy.

=] Widok ma
Py

—
(N)
i

3.6 Wprowadzanie ustawien GPS-Switch dla rozsiewaczy

3.6.1 Automatyczne tworzenie strefy bezpieczenstwa

Ta funkcja okresla, czy w obrebie granicy pola
automatycznie tworzona bedzie strefa bezpieczenstwa.

WARUNKI

Dla rozsiewacza AMABUS:
v Rozsiewacz podigczony

v AMATRON 3 uruchomiony w trybie AMABUS;
patrz strona 18

v Rozsiewacz wybrany w menu urzgdzen, patrz
strona 47

Dla rozsiewacza ISOBUS:

v Rozsiewacz podtgczony

v AMATRON 3 uruchomiony w trybie ISOBUS,
patrz strona 18
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» Wybra¢ "GPS-Switch" > gc}} > "Automatyczne

& Widok ma
tworzenie strefy bezpieczenstwa". By

2D
@ Orientacja mapy

Potnoc

v

Mozliwe ustawienia:

[ ]
Q: jesli tworzona jest granica pola, automatycznie
tworzona jest strefa bezpieczenstwa.

[ J
|:| : jesli tworzona jest granica pola, wyswietlane
jest pytanie, czy strefa bezpieczenstwa ma byé
tworzona.

3.6.2 Ustawianie szerokosci poprzeczniaka 013343

Szerokos$¢ poprzeczniaka Eljest odlegtoscig miedzy

granicg nawrotu E a punktem aplikacji rozsiewacza

IZI. Dopiero gdy punkt aplikacji rozsiewacza jest
oddalony o szeroko$¢ poprzeczniaka od granicy
nawrotu, mozna rozpoczg¢ rozsiew. Jesli szerokos¢
poprzeczniaka jest ustawiona prawidtowo, zapobiega to

sieganiu rozsiewanego strumienia |I| w nawrot.

[TH—

A
4]

o
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WARUNKI

Dla rozsiewacza AMABUS:
v Rozsiewacz podtgczony

v AMATRON 3 uruchomiony w trybie AMABUS;
patrz strona 18

v Rozsiewacz wybrany w menu urzadzen, patrz
strona 47

v Warto$ci geometrii rozsiewacza zostaty
prawidtowo podane, patrz strona 46

Dla rozsiewacza ISOBUS:

v Rozsiewacz podtgczony

v AMATRON 3 uruchomiony w trybie ISOBUS;
patrz strona 18

1. Wybra¢ "GPS-Switch" > g > "Szeroko$c
poprzeczniaka".

2. Wprowadzi¢ i zatwierdzi¢ zgdang szerokosc¢
poprzeczniaka.

3.7 Wprowadzanie ustawien GPS-Switch dla opryskiwaczy

3.7.1 Ustawianie automatycznego obnizenia belki

Funkcja automatycznego obnizenia belki automatycznie
obniza belke polowg, gdy opryskiwacz wjezdza na
nieobrobiong powierzchnie.

WSKAZOWKA

Wprowadzana warto$¢ odnosi sie do czasu trwania
obnizania.

Prawidlowe pod wzgledem czasowym dziatanie
automatycznego obnizenia belki zalezy od
nastepujgcych czynnikéw:

e Predkosc¢ jazdy
e \Wyposazenie ciggnika
e Wyposazenie urzgdzenia

e Skok belki polowej

Wartos¢ czasu trwania opuszczania nalezy ustali¢
recznie.
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WARUNKI

Dla opryskiwaczy AMABUS:
v Opryskiwacz podtgczony

v AMATRON 3 uruchomiony w trybie AMABUS;
patrz strona 18

v Opryskiwacz wybrany w menu urzadzen, patrz
strona 47

v Granica pola utworzona, patrz strona 95

Dla opryskiwaczy AMAZONE ISOBUS:
v Opryskiwacz podtgczony

v~ AMATRON 3 uruchomiony w trybie ISOBUS,
patrz strona 18

v Granica pola utworzona, patrz strona 95

1. Wybra¢ "GPS-Switch" > > "Automatyczne
obnizenie belki".

2. Wprowadzi¢ czas trwania obnizania
w milisekundach i zatwierdzic.

= Widok ma
Py

@ Orientacja mapy

Péinoc

3.8 Wprowadzanie ustawien GPS-Switch dla siewnikéw

3.8.1 Konfigurowanie asystenta jazdy

Asystent jazdy pomaga kierowcy w doktadnej obrébce
pola. Wskutek opdznienia przetgczania siewnika

i nierownomiernej predkosci jazdy moze dochodzi¢ do
powstawania naktadek i omijakow rzedow siewnych. Za
pomocg sygnatu dzwiekowego i symbolu asystent jazdy
zwraca uwage kierowcy, ze pojazd zbliza sie do punktu
przetgczania i utrzymywana musi by¢ stata predkosc¢
jazdy.

Wprowadzana wartosc¢ okresla odlegtos¢ miedzy
maszyng a punktem przetgczania, przy ktorej asystent
jazdy jest aktywowany.

Mozliwe punkty przelgczania:
e Granica pola

e Granica nawrotu

86
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e Granica miedzy obrobiong i nieobrobiong
powierzchnig

WSKAZOWKA

Blizsze informacje na temat korzystania z asystenta

jazdy, patrz strona 116.

WARUNKI

Dla siewnika AMABUS:
v Siewnik podigczony

v AMATRON 3 uruchomiony w trybie AMABUS,
patrz strona 18

v Siewnik wybrany w menu urzgdzen, patrz
strona 47

Dla siewnika ISOBUS:

v Siewnik podtaczony

v AMATRON 3 uruchomiony w trybie ISOBUS,
patrz strona 18

1. Wybra¢ "GPS-Switch" > > "Asystent jazdy".

2. Wprowadzi¢ i zatwierdzi¢ zgdany odstep
albo

jesli asystent jazdy ma by¢ dezaktywowany,
wprowadzi¢ "0" i zatwierdzié¢

1 Widok mapy

Orientacja mapy

2D

Potnoc
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3.9 Ustawianie czaséw wyprzedzenia

Gdy sekcje szerokosci sg wigczane |I| mija kilkaset
milisekund do chwili rzeczywistego rozpoczecia

rozsiewu/oprysku |Z| To opdznienie wigczenia @ moze
prowadzi¢ do powstania omijakow przy obrabianiu pola.
Gdy sekcje szerokosci sg wytgczane, rowniez mija
kilkaset milisekund do chwili rzeczywistego zatrzymania
rozsiewu/oprysku. To op6znienie wytgczenia moze
prowadzi¢ do powstawania nakfadek przy obrabianiu
pola.

A RARARARR AR AR AR AR AR R AR R RR R AR AR

Czasy wyprzedzenia kompensujg te opdznienia przy
wigczaniu i wytgczaniu sekcji szerokosci.

WSKAZOWKA

Czasy wyprzedzenia mozna ustawia¢ dla siewnikow
AMABUS i opryskiwaczy AMABUS.

WSKAZOWKA

"Czas wyprzedzenia dla wigczania"” musi by¢ tak
ustawiony, aby rozsiew/oprysk rozpoczynat sie
dokfadnie, a przez to eliminowane byty omijaki.

"Czas wyprzedzenia dla wytgczania" musi by¢ tak
ustawiony, aby rozsiew/oprysk konczyt sie doktadnie,
a przez to eliminowane byty nakfadki.

Granice rozpoczecia i zakonczenia rozsiewu/
oprysku:

e Granica od obrobionej do nieobrobionej
powierzchni

e Granica pola

e Granica nawrotu

Jesli dochodzi do powstawania niepozgdanych
nakfadek lub omijakéw, prawidtowe czasy
wyprzedzenia mozna ustali¢ na podstawie tabeli lub
wzoru; patrz strona 89.

Niepozadane naktadki lub omijaki mozna okresli¢ za
pomocg ustawienia " Naktadanie w kierunku jazdy ",
patrz strona 109.

WARUNKI

v Maszyna AMABUS podtgczona

v AMATRON 3 uruchomiony w trybie AMABUS,
patrz strona 18

v Maszyna AMABUS wybrana w menu urzadzen,
patrz strona 47
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1. Wybra¢ "GPS-Switch" > > "Wyprz. WE".

2. Wprowadzi¢ ustalony czas wyprzedzenia.

3. Wybra¢ "GPS-Switch" >

;a? > "Opézn. WYE",

4. Wprowadzi¢ ustalony czas wyprzedzenia.

— Widok mapy

I@ Orientacja mapy

Poinoc

® Opodzn. WYL

o

@ 5 Asystent jazdy 50
% m

=1 Widok mapy
@ Orientacja mapy

@ Wyprz. WL

o4

.
(5)
LL1]]

@ = Asystent jazdy

ik

3.10 Okreslanie czasow korekty dla czaséw wyprzedzenia

Dtugos¢ pokrycia (naktadki) (A) / dlugos$¢ nieobrobionej powierzchni (B)
0,5m 1,0m 1,5m 20m 25m 3,0m
5 360 ms 720 ms 1080 ms 1440 ms 1800 ms 2160 ms
6 300 ms 600 ms 900 ms 1200 ms 1500 ms 1800 ms
7 257 ms 514 ms 771 ms 1029 ms 1286 ms 1543 ms
g 8 225 ms 450 ms 675 ms 900 ms 1125 ms 1350 ms
x; 9 200 ms 400 ms 600 ms 800 ms 1000 ms 1200 ms
E 10 180 ms 360 ms 540 ms 720 ms 900 ms 1080 ms
:g 11 164 ms 327 ms 491 ms 655 ms 818 ms 982 ms
E’ 12 150 ms 300 ms 450 ms 600 ms 750 ms 900 ms
13 138 ms 277 ms 415 ms 554 ms 692 ms 831 ms
14 129 ms 257 ms 386 ms 514 ms 643 ms 771 ms
15 120 ms 240 ms 360 ms 480 ms 600 ms 720 ms

Czasy korekty dla niewyszczegélnionych predkosci i
odstepow (A, B) mozna interpolowac, ekstrapolowac lub
oblicza¢ za pomocg nastepujgcej formuty:
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Czasy korekty dla czasow Dtugosc [m]
wyprzedzenia [ms] Predko$é jazdy [km/h]

Na czas wyprzedzenia przy wiaczaniu i wytgczaniu
w uktadach siewnikowych wplyw majg nastepujace
czynniki:

e Czas transportu w zaleznosci od rodzaju materiatu
siewnego, odcinka transportu i liczby obrotow
dmuchawy

e Sposob jazdy w zaleznosci od predkosci,
przyspieszenia i hamowania

e Doktadnos¢ GPS w zaleznosci od sygnatu korekty
i predkosci aktualizacji odbiornika GPS

WSKAZOWKA

Aby przelgczanie na nawrocie nastepowato
precyzyjnie — zwlaszcza w przypadku siewnikow —
konieczne jest spelnienie nastepujacych
warunkow:

e Doktadnos¢ RTK odbiornika GPS (predkos¢
aktualizacji przynajmniej 5 Hz)

e Roéwnomierna predkos¢ przy wjezdzaniu
i wyjezdzaniu z nawrotu

3.11 Kontrola czaséw wiaczania i czaséw wyltaczania

Gdy sekcje szerokosci sg witgczane, mija kilkaset
milisekund do chwili rzeczywistego rozpoczecia
rozsiewu/oprysku. To opéznienie wigczenia moze
prowadzi¢ do powstania omijakow przy obrabianiu pola.
Gdy sekcje szerokosci sg wylgczane, rowniez mija
kilkaset milisekund do chwili rzeczywistego zatrzymania
rozsiewu/oprysku. To opdznienie wytgczenia moze
prowadzi¢ do powstawania naktadek przy obrabianiu
pola.

Czasy przetgczania kompensujg te opoznienia przy
wigczaniu i wytaczaniu sekcji szerokosci.

WSKAZOWKA

Czasy przetgczania wyswietlane sg tylko przy
siewnikach ISOBUS i opryskiwaczach ISOBUS.
Czasy przefgczania mozna zmieni¢ tylko przez
sterowanie urzadzenia.
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WARUNKI

v Maszyna ISOBUS podtgczona

v AMATRON 3 uruchomiony w trybie ISOBUS,
patrz strona 18

1. W ustawieniach GPS-Switch sprawdzi¢ wartosci
"Czas wigczenia"i "Czas wytgczenia".

— Widok mapy

2. Jesli czasy przetqczania nie sq poprawne,
zmieni¢ czasy przetgczania w sterowaniu
urzadzenia. ¢ Czaswlaczenia

@ Orientacja mapy

®

oo

==z Automatyczne obnizenie belki 0
b ms

Powiekszanie i pomniejszanie mapy

009642

Mape powieksza, pomniejsza sie i przesuwa
przyciskami kursora. Funkcja, ktora jest w danej
chwili aktywna, jest wyswietlana w menu GPS-
Switch:

®
%: powigkszanie i pomniejszanie
° I‘—*Te
). przesuwanie mapy

1. Jesli przesuwanie mapy jest aktywne, PPPPP 0 44444

Wybrac IgTe

= Wyswietlony zostanie symbol powiekszania
i pomniejszania: %

2. Aby powieksza¢ i pomniejsza¢ mape w matych
krokach,

naciskac a i e
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3. Aby powiekszac i pomniejszaé mape w duzych
krokach,

naciskac a i e

4. Aby przywrdcié¢ karte do wymiaru standardowego
i ustawic symbol pojazdu posrodku,

nacisng¢ Q

Przesuwanie mapy

006940

Mape powigksza, pomniejsza si¢ i przesuwa
przyciskami kursora. Funkcja, ktora jest w danej
chwili aktywna, jest wyswietlana w menu GPS-
Switch:

[ ]
%: powigkszanie i pomniejszanie

° L&Te
). przesuwanie mapy

1. Jesli powiekszanie jest aktywne, PPPPP 0 44444
-3} =] ) I

2] -1] 0

= WysSwietlony zostanie symbol przesuwania mapy:
LX

2. Przesung¢ mape przyciskami kursora.

3. Aby ustawi¢ symbol pojazdu posrodku i przywrécic¢
mape do wymiaru standardowego,

nacisng¢ Q
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Odwracanie zwrotu symbolu ciggnika

014051

Jesli zwrot symbolu ciggnika na mapie nie pokrywa sie
z kierunkiem jazdy ciggnika, symbol pojazdu mozna
odwrdci¢ recznie. Kierunek jazdy ustalany jest przez
ciggnik lub sygnat GPS, patrz strona 81. Symbol jest
wyswietlany tylko wtedy, gdy sygnat analizowany jest
przez GPS. Jesli sygnat doprowadzony jest z ciggnika,
symbol nie jest wyswietlany.

1. Jesli ciggnik jedzie do tytu, jednak symbol ciggnika
jest zwrécony do przodu,

Wybrac¢ % .

2. Jesli ciggnik jedzie do przodu, jednak symbol
ciggnika jest zwrécony do tytu,

Wybrac ﬂ .

Zaznaczanie przeszkody

006937

1. "GPS-Switch"> A M - -@
S
[smanensEann:]
RTK fix
0.49 ha “]
0.71 ha 0,0 km/h
1.8 km e 1
2.5k3/hha 3 0+
4 L ? bar ( 1 O O %

=» Na mapie miga symbol przeszkody A

=» Dane dtugosci przesuniecia sg wyswietlane obok
symbolu przeszkody.
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2. Przesunag¢ symbol przeszkody przyciskami kursora
w zgdane miejsce.

=» Przy naciskaniu przyciskdéw kursora symbol
przeszkody jest teraz przesuwany kazdorazowo
o jeden metr.

3. Jesli symbol przeszkody zostat przesuniety
w Zgdane miejsce,

nacisng¢ Q

= Przeszkoda jest rozmieszczona. Dane diugosci
przesuniecia sg ukrywane.

<8m -tf:)

A AS5m

[mnmssssnan: )
RTK fix
0,71 ha 0,0 km/h
2.0 kmrh e 1
2.53 ha 0 "ha

4.7

s

100=

|innnnnmnnm ]
RTK fix
0,71 ha 0,0 km/h
2.0 kmsh M |
. EE 0 ha

4.7

100 *

Usuwanie oznaczenia przeszkody

Usuniete zostang wszystkie oznaczenia przeszkod
w promieniu 30 m.

1. Ustawi¢ pojazd w odlegtosci najwyzej 30 m
wzgledem zaznaczonej przeszkody.

2. "GPS-Switch" > .&

3. Zatwierdzi¢ usuniecie.

94
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Tworzenie granicy pola

006936

Terminal AMATRON 3 moze tworzy¢ granice pola

z obrobionej powierzchni. Na podstawie granicy pola
terminal AMATRON 3 moze obliczy¢ wielkosé pola.
Z wielkosci pola wynika obrobiona powierzchnia

i pozostata powierzchnia.

WARUNKI

v Krawedz pola w petni obrobiona

7]

» "GPS-Switch" > . ﬁ-M g
3 0 [

-1}

=» Granica pola wytyczana jest dookota obrobionej ok
powierzchni. i
RTK fix

4,08 ha “]
5,99 ha 0,0 km/h

6.0 m e |
2.2k0/hha 3 0 a
6 £ 8 bar Cj 1 O O %
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Usuwanie granicy pola

1. "GPS-Switch"> Iﬁﬁ

2. Zatwierdzi¢ usuniecie.

013949

o 444
)@ sox || Przeszkoda!
-3 - 0 il

2| -1

Tworzenie wirtualnego nawrotu

WARUNKI

v Granica pola utworzona, patrz strona 95

1. "GPS-Switch" > a

2. Wprowadzi¢ i zatwierdzi¢ szeroko$¢ nawrotu.

= WysSwietlone zostanie pytanie dotyczgce sladu
przejazdu nawrotu.

009639

4,08 ha

RTK fix
f‘]
5,99 ha 0,0 km/h

6.0 kmsh 1
2.20 ha iy 0

6.8 barH 100=

96
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WSKAZOWKA

Jesli pierwszy slad przejazdu przebiega na granicy
pola, drugi $lad przejazdu nawrotu poprowadzony jest
0 jedng szerokosc¢ roboczg dalej w obrebie granicy
pola.

WSKAZOWKA

Jesli pierwszy slad przejazdu nawrotu nie przebiega
na granicy pola, pierwszy s$lad przejazdu nawrotu
poprowadzony jest o pét szerokosci roboczej dalej
w obrebie granicy pola.

3. Jesli pierwszy slad przejazdu nawrotu ma
przebiega¢ na granicy pola,
wybrac "Tak"

albo

jesli pierwszy Slad przejazdu nawrotu nie ma
przebiegac na granicy pola,
wybraé "Nie".

=» Po utworzeniu nawrotu nawrot przedstawiany jest
jako szara powierzchnia w obrebie granicy pola.

WSKAZOWKA

Aby madc rozpoczaé rozsiew/oprysk na nawrocie
i korzysta¢ ze sladéw przejazdu w obrebie nawrotu,
nawrot nalezy odblokowad, patrz strona 98.

RTK fix
5,99 ha 0,0 km/h
6.0 kmsh e 1
2.20 ha 0 "ha

6.8 bar H

100=*

4,08 ha
5,99 ha 0,0 km/h

6.0 kmsh
2.20 ha A

E.8 sar H

RTK fix
5,99 ha 0,0 km/h
6.0 kmsh hde |
2.20 ha 0

E.8 bar H

100~*
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11.1 Blokowanie lub odblokowanie nawrotu oosess

Nawrét mozna zablokowaé lub odblokowaé na potrzeby
rozsiewu/oprysku. Ta funkcja nie wymaga licencji GPS-
Track.

e Nawrot zablokowany: nawrét przedstawiony jest na
szaro. W trybie automatycznym wytgczane sg sekcje
szerokosci, jesli sekcje wystajg w nawrot.

e Nawro6t odblokowany: nawr6t przedstawiony jest na
pomaranczowo. W trybie automatycznym witgczane
sg sekcje szerokosci, jesli sekcje wystajg w nawrét.
W obrebie nawrotu tworzone sg $lady przejazdu.

11.2 Usuwanie nawrotu 009641

" B PIPD 0 44444
1. "GPs-Switch"> (1], )@ sox | |Przedzkoda!
3 1] 0] 1

2
-3

2. Zatwierdzi¢ usuniecie. =

= Nawr6t zostat usuniety.

Korzystanie ze sladéw przejazdu

014006

Slady przejazdu wspomagaijg kierowce w doktadnej
obrébce pola. W zaleznosci od wymagan mozna wybrac
rézne wzorce prowadzenia. Jesli pole bedzie obrabiane
w zagonach, $lady przejazdu mozna wyrozni¢

w okreslonych odstepach.

Aby kierowca mogt tatwiej podgzac za Sladami
przejazdu, na terminalu AMATRON 3 nad mapa
wyswietlany jest pasek swietlny. Pasek swietiny
wskazuje dlugosc odchylenia od sladu. Pasek swietlny
mozna skonfigurowac w ustawieniach GPS-Switch.

WARUNKI

v GPS-Track aktywowany, patrz strona 38
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12.1 Wybér wzorca prowadzenia

Terminal AMATRON 3 umozliwia rejestrowanie réznych
rodzajoéw sladéw przejazdu. Wzorzec prowadzenia
mozna zmienia¢ w ustawieniach GPS-Switch.

Dostepne wzorce
prowadzenia

Objasnienie

Rysunek

A-B

Prosty slad przejazdu, ktory
jest tworzony miedzy
dwoma punktami.

PPPPP 0 4444

A+

Prosty slad przejazdu, ktory
jest tworzony pod podanym
katem. Podany kat sladu
przejazdu ustawiony jest
wzgledem osi pétnoc-
potudnie.

Kontur

Nieregularny slad
przejazdu rejestrowany
podczas jazdy miedzy
dwoma punktami. Kontury
sg automatycznie
wygtadzane.

2,85ha

RTK fix
el
4,63 ha

6.0 kmsh ) !
e 200 43

20 H 100~
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1. Wybra¢ "GPS-Switch" > > "Wzorzec
prowadzenia".

2. Wybra¢ zgdany wzorzec prowadzenia i zatwierdzi¢.

Akustyczne ostrzezenie o 2
granicy pola

il

A-B

H Odleglos¢ miedzy sladami 27100

cm
m Zagon 1
uween  Pasek swietinyCzutosé 10
ﬂ]:% cm

Roipoznawaj pola (okolica) 5,0
"@ km

12.2 Okreslanie odlegtosci miedzy sladami

Odlegtos¢ miedzy sladami jest automatycznie okreslana
w oparciu o szerokos¢ roboczg. Jesli slady sg doktadnie
utrzymywane, zapewnione jest petne pokrycie. Jesli
pozadane jest zachodzenie rzedoéw, odlegto$¢ miedzy
Sladami mozna zmieni¢ recznie.

WSKAZOWKA

Jesli odlegtos¢ miedzy sladami zostanie zmniejszona
celem uzyskania zgdanego zachodzenia, nalezy
odpowiednio dostosowac¢ tolerancje pokrycia, patrz
strona 107.

1. Wybra¢ "GPS-Switch" > > "Odlegfo$¢ miedzy
Sladami”.

2. Wprowadzi¢ i zatwierdzi¢ dlugo$¢ zadanej odlegtosci
miedzy sladami.

12.3 Tworzenie zagonéw

Aby utworzy¢ zagony, mozna wyrézni¢ okreslone slady
przejazdu. Wyrdznione $lady przejazdu wskazuja,

w jakim rzedzie nalezy przejechaé przez obszar roboczy,
aby utworzy¢ zagon o zadanej wielkosci. Wprowadzana
liczba wyraza rytm, w ktérym nalezy przejechac po
Sladach przejazdu. Jesli na przyktad wprowadzona
zostanie liczba 2, konieczne bedzie przejechanie po co
drugim sladzie przejazdu. W ten sposob opuszczany jest

Akustyczne ostrzezenie o

granicy pola

Wzorzec prowadzenia
{ i

%8

=

m Zagon

w  Pasek swietlnyCzulosé 10
EE cm

Rozpoznawaj pola (okolica) 5,0

km

100
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zawsze jeden $lad, a przez to tworzony jest zagon
0 szerokosci roboczej.

1. Wybra¢ "GPS-Switch" > > "Zagon".

2. Woprowadzi¢ i zatwierdzi¢ zgdany rytm

@ Akustyczne ostrzezenie o
granicy pola

Wzorzec prowadzenia

z B

A-B
H Odlegtosé miedzy sladami 2100

cm

ww Pasek swietinyCzutos¢ 10
3:5 cm

Rozpoznawaj pola (okolica) 5,0

km

12.4 Okreslanie czutosci paska swietlnego

Jesli pojazd zbacza z przejezdzanego sladu, symbole
strzatek, ktére po kolei zaczynajg Swieci¢ na zo6tto,
sygnalizujg dlugos¢ odchylenia od sladu przejazdu |I|
Czutos$¢ paska swietlnego wyraza dlugos¢, o ktérg
pojazd moze zboczy¢ ze sladu, zanim dodatkowy
symbol wskazania odchylenia od $ladu zaswieci sie na
z6tto.

1. Wybra¢ "GPS-Switch" > > "Pasek $wietlny —
Czutosc”.

2. Wprowadzi¢ i zatwierdzi¢ dlugo$¢ wymaganego
odchylenia od sladu przejazdu.

Przeszkoda!

Akustyczne ostrzezenie o Z
granicy pola 7
1\ Wzorzec prowadzenia

==

I

===

A-B
Odleglosé miedzy sladami 2100

cm

Zagon 1

8 I

50

km

Rozpoznawaj pola (okolica)
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12.5 Tworzenie sladéw przejazdu

12.5.1 Tworzenie sladu A-B

WARUNKI

v Wzorzec prowadzenia "A-B" wybrany, patrz
strona 99

v Punkt koncowy $ladu przejazdu musi by¢

oddalony od punktu poczatkowego o przynajmniej

15 m.
1. Przejecha¢ na poczatek rzedu.

2. Wybraé EJE]

=» Punkt poczatkowy Sladu przejazdu zostanie
ustawiony na pozycji pojazdu.

3. Przejechac na koniec rzedu.

4. Wybrac |;1El

=» Punkt koncowy sladu przejazdu zostanie ustawiony
na pozycji pojazdu. Dodane zostang kolejne slady
przejazdu.

A

-

0,0 km/h

RTK fix
2l

1.9 kmsh
RV

2.65
4.7

1
0 ha

100=

PIPD o

44444

102
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12.5.2 Tworzenie sladu konturowego

WARUNKI

v Wzorzec prowadzenia "Kontur" wybrany, patrz
strona 99

1. Przejecha¢ na poczatek rzedu.

2. Wybraé E‘]El

=» Punkt poczatkowy sladu przejazdu zostanie
ustawiony na pozycji pojazdu.

3. Przejechac na koniec rzedu.

WSKAZOWKA

Punkt koncowy sladu przejazdu musi by¢ oddalony od
punktu poczgtkowego o przynajmniej 15 m.

4. Wybrac |;]El

=» Punkt kohcowy Sladu przejazdu zostanie ustawiony

na pozycji pojazdu. Dodane zostang kolejne slady
przejazdu.

12.5.3 Tworzenie sladow A+

WARUNKI

v Wzorzec prowadzenia "A+" wybrany; patrz
strona 99

1. Przejecha¢ na poczatek rzedu.

2. Wybrac E]El

= \Wyswietlona zostanie klawiatura numeryczna w celu
wprowadzania kata sladu przejazdu.

WSKAZOWKA

Domysinie ustawiony kat sladu przejazdu odpowiada
ustawieniu pojazdu wzgledem osi pétnoc-potudnie.
Jesli domysinie ustawiony kat bedzie uzywany, sladu
przejazdu bedg ustawione w kierunku jazdy.
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3. Jesli slady przejazdu majq nie by¢ ustawione
w kierunku jazdy,
wprowadzi¢ i zatwierdzi¢ zgdany kat sladow
przejazdu.

Korzystanie z wigczania sekcji szerokosci

13.1 Korzystanie z recznego wiaczania sekcji szerokosci

Z aplikacji GPS-Switch mozna réwniez korzystaé
recznie; wéwczas automatyczne wigczanie sekcji
szerokosci jest dezaktywowane. Sekcje szerokosci
muszg by¢ wigczane i wylgczane recznie.

WARUNKI

Dla urzadzen AMABUS i urzadzen recznych:

v Urzadzenie AMABUS lub urzadzenie reczne
skonfigurowane, patrz strona 44

Dla urzadzen ISOBUS:

v Urzgdzenie ISOBUS podtgczone

Urzadzenia AMABUS i ISOBUS

Rejestrowanie obrobionej powierzchni rozpoczyna sie

z chwilg recznego wigczenia sekcji szerokosci

i zatrzymuje sie w momencie recznego wytgczenia sekcji
szerokosci.

Aktywowany tryb jest pokazywany na mapie |I| Ii‘

» Jesli aktywowany jest tryb automatyczny,

w menu GPS-Switch wybraé @ .

RTK fix
sl
12,0 km/h
12.0 kmsh 1
2.64 na el 200 73

6.3 barH 100=%

= Tryb reczny jest aktywowany. Sekcje szerokosci
muszg by¢ wigczane i wytgczane recznie.
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Urzadzenia reczne

WSKAZOWKA

W przypadku urzadzen recznych rowniez
rejestrowanie nalezy uruchamiac i zatrzymywac
recznie.

1. Aby uruchomi¢ rejestrowanie,

w menu GPS-Switch @

2. Aby zatrzymac rejestrowanie,

w menu GPS-Switch wybra¢ E‘

13.2 Korzystanie z automatycznego witaczania sekcji szerokosci

GPS-Switch moze pracowaé w trybie recznym i w trybie
automatycznym. W trybie automatycznym aktywne jest
automatyczne wigczanie sekcji szerokosci.

Jesli sekcie szerokosci beda przechodzity przez
ponizsze granice, sekcje beda automatycznie
wiaczane i wytgczane.

e Granica pola
e Granica od obrobionej do nieobrobionej powierzchni

e Granica nawrotu

Rejestrowanie obrobionej powierzchni rozpoczyna sie
z chwilg wtgczenia sekcji szerokos$ci i zatrzymuje sie
w momencie wyfgczenia sekcji szerokosci.

WARUNKI

v Urzadzenie AMABUS lub urzadzenie ISOBUS
podtgczone

v Podigczone urzadzenie skonfigurowane w celu
automatycznego wigczania sekcji szerokosci
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Aktywowany tryb jest pokazywany na mapie |I|
» Jesli aktywny jest tryb reczny,

N3
w menu GPS-Switch wybraé .

=» Tryb automatyczny jest aktywowany. Sekcje
szerokosci sg automatycznie przetgczane zaleznie
od wybranych naktadek.

13.2.1 Okreslanie stopnia pokrycia

Stopien pokrycia okresla procent, o ktory sekcja
szerokosci moze wyj$¢ poza granice, zanim zostanie

wytgczona. Ustawiony stopien pokrycia |I|jest
wyswietlany obok symbolu trybu automatycznego.

Granice stopnia pokrycia:
e Granica od nieobrobionej do obrobionej powierzchni

e Granica nawrotu

1. Wybra¢ "GPS-Switch" > "Stopien pokrycia".

2. Wybra¢ i zatwierdzi¢ warto$¢ procentowa.

12,0 km/h

RTK fix
il
aﬁilll

12.0 kmsh
2.64 ha (Wi
63 bar

200 5=
100+x

12,0 km/h

RTK fix
il
aﬁilll

12.0 kmsh
vl

6.3 vm

I
200 5

100

‘ﬂﬂ Dane maszyny

Fa
s

I% Rozpoznawanie kierunku jazdy

m,  Tolerancja pokrycia 50
tm.zt cm
ﬁ Tolerancja naktadki przy 0

cm

== Naktadanie w kierunku jazdy 0

Maszyna

Ciagnik + GPS

50
%

cm
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13.2.2 Okreslanie tolerancji pokrycia

Tolerancja pokrycia okresla, na ile zewnetrzne sekcje
szerokosci moga przechodzi¢ przez obrobiong
powierzchnie, zanim zostang wytgczone. Tolerancja
pokrycia zapobiega ciggtemu wytaczaniu zewnetrznych
sekcji szerokosci przy jezdzie rownolegtej i wigczaniu w
momencie dojechania do granicy.

Granice tolerancji pokrycia:

e Granica od nieobrobionej do obrobionej powierzchni

e Granica nawrotu

» Wybra¢ "GPS-Switch" > > "Tolerancja pokrycia"

Mozliwe ustawienia:

e Potowa szerokosci roboczej lub 0 cm do
maksymalnie 150 cm

WSKAZOWKA

Tolerancja pokrycia ma wptyw na prace tylko, jesli
stopien pokrycia ustawiony jest na 0% lub 100%;
patrz strona 106.

009334

'ﬂi Dane maszyny

Maszyna

Iﬂ Rozpoznawanie kierunku jazdy
Ciagnik + GPS

g Stopien pokrycia 50

[T

ﬂ Tolerancja naktadki przy

Naktadanie w kierunku jazdy 0
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13.2.3 Okreslanie tolerancji pokrycia na granicy pola

Tolerancja pokrycia na granicy pola okresla, na ile
zewnetrzne sekcje szerokosci moga przechodzi¢ przez
granice pola, zanim zostang wytgczone. Tolerancja

pokrycia na granicy pola zapobiega ciggtemu wytgczaniu

zewnetrznych sekcji szerokosci przy granicy pola

i wigczaniu przy dojechaniu do granicy. Poniewaz na
granicy pola obowigzuje zawsze stopien pokrycia rowny
0%.

» Wybra¢ "GPS-Switch" > > "Tolerancja naktadki
przy granicy pola”.

Mozliwe ustawienia:

e Warto$¢ miedzy 0 cm a 25 cm

009340

®H DSBS PP

% Dane maszyny

Maszyna
ﬁ Rozpoznawanie kierunku jazdy
Ciagnik + GPS
Stopien pokrycia 50
s %

r  Tolerancja pokrycia 50
St cm

Naktadanie w kierunku jazdy 0
u

cm
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13.2.4 Okreslanie pokrycia (naktadki) w kierunku jazdy

Pokrycie (nakfadka) w kierunku jazdy okresla, na ile
sekcje szerokosci w kierunku jazdy mogg przechodzi¢
przez granice, zanim zostang wytgczone. Pokrycie
(naktadka) w kierunku jazdy zapobiega powstawaniu
przerw miedzy nawrotem a rzedami lub miedzy
obrobionymi powierzchniami.

Granice pokrycia (naktadki) w kierunku jazdy:
e Granica od nieobrobionej do obrobionej powierzchni

e Granica nawrotu

» Wybra¢ "GPS-Switch" > > "Naktadanie
w kierunku jazdy"

Mozliwe ustawienia:

e Warto$¢ miedzy -1000 cm a 1000 cm

009339

'ﬂﬂ Dane maszyny

Maszyna

Iﬁl Rozpoznawanie kierunku jazdy
Ciagnik + GPS

w— Stopien pokrycia 50
pien pokry

T %

% Tolerancja pokrycia 50

cm

@ Tolerancja naktadki przy 0

cm
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WSKAZOWKA

Jesli przerwa miedzy nawrotem a rzedami lub miedzy
obrobionymi powierzchniami jest zamierzona, dla
pokrycia (naktadki) w kierunku jazdy mozna réwniez
wprowadzi¢ wartos¢ ujemng. Zapobiega to na
przyktad zachodzeniu na siebie rzedoéw siewnych.

Zapisywanie zarejestrowanych danych pola

Dane pola utworzone za pomocg terminala AMATRON 3
mozna zapisa¢ w formie zapisu w pamieci USB.
Zapisane zapisy mozna p6zniej wczytywaé i ponownie
wykorzystywac.

Do danych pola naleza nastepujace dane:

e Granica pola

e Obrobiona powierzchnia

e Slady przejazdu

e Przeszkody

e Karty aplikacyjne

e Nawrét

WARUNKI

v Pamie¢ USB podtgczona

1. Wybraé "GPS-Switch" > @

= Wyswietlone zostanie menu danych pola.

]
2. W menu danych pola wybra¢ .
3. Woprowadzi¢ i zatwierdzi¢ nazwe pliku danych pola.

=» Dane pola zostang zapisane w pamigci USB.
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Usuwanie zarejestrowanych danych pola

Zarejestrowane dane pola mozna usung¢. Dane pola
mozna wczesniej zapisa¢ w pamieci USB.

Do danych pola nalezg nastepujace dane:

e Granica pola

e Obrobiona powierzchnia

e Slady przejazdu

o Przeszkody

e Karty aplikacyjne

o Nawrét

1. "GPS-Switch" > @

= \Wyswietlone zostanie menu danych pola.

2. W menu danych pola wybraé %

3. Jesli dane pola majq zosta¢ usuniete bez
zapisywania danych pola w pamieci USB,
wybrac¢ “Nie".

=» Dane pola zostang usuniete z aktualnego zlecenia.

4. Jesli zarejestrowane dane majq zosta¢ zapisane
w pamieci USB przed usunieciem danych pola,
wybraé "Tak".

5. Woprowadzi¢ i zatwierdzi¢ nazwe danych pola.
=» Dane pola zostang zapisane w pamieci USB.

=» Dane pola zostang usuniete.
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Wczytywanie danych pola z zapiséw

Zapisy to pliki danych pola utworzone i zapisane za
pomocg terminala AMATRON 3.

Mozna wczytywac nastepujace dane pola:
e Granice pola

e Obrobione powierzchnie

e Slady przejazdu

o Przeszkody

e Karty aplikacyjne

o Nawrot

WARUNKI

v Zapisy dostepne w pamieci USB

1. Wybra¢ "GPS-Switch" > @

= Wyswietlone zostanie menu danych pola.

2. W menu danych pola wybraé EI

3. Wybra¢ "Zapis".

Import GIS (plik Shape)
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= \Wyswietlone zostang zapisane pliki danych pola.

4. Aby usung¢ plik danych pola,
Wybrac¢ @ .

albo

aby wyszuka¢ pliki danych pola,
Wybrac p .

albo

aby wyswietli¢ wszystkie pliki danych pél
w okolicy,

Wybrac¢ g

WSKAZOWKA

Okolica, dla ktérej wyswietlane s3 istniejace pliki
danych pdl, zalezy od odpowiedniego ustawienia
GPS-Switch, patrz strona 113.

Do wyswietlenia plikéw danych pdl w okolicy
potrzebny jest sygnat GPS.

5. Aby wczytaé plik danych pola,
wybraé zgdany plik danych pola.

6. Woybra¢ dane pola, ktére majg by¢ importowane,
i zatwierdzic.

=» \Wybrane dane pola zostang zaimportowane.

20150831-1426

Obrobiona powierzchnia
Slady przejazdu
Przeszkody

Nawrét

KR &K K

Karty aplikacyjne

16.1 Okreslanie okolicy rozpoznawania pol

Okolica rozpoznawania pdl okresla, ktére pliki danych

pola sg wyswietlane przy imporcie danych pola.
Wyswietlone zostang pliki danych wszystkich pdl
w podanej okolicy dookota pozycji pojazdu.
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1. Wybra¢ "GPS-Switch" > gc}} > "Rozpoznawaj pola
(okolica)".

2. Wprowadzi¢ i zatwierdzi¢ okolice rozpoznawania
pol. Akustyczne ostrzezenie o
granicy pola

Wzorzec prowadzenia

A-B
H Odlegtos¢ miedzy sladami 2100

cm

m Zagon 1

ngo%u Pasek swietlnyCzutos¢

Wczytywanie danych pola z pliku shape

TR 3
1. GPS-Switch > @

= Wyswietlone zostanie menu danych pola.

2. W menu danych pola wybra¢ EI

3. Wybra¢ "GIS-Import".

Zapisy (AMATRON 3) (]
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4. Woybrag¢, ktory typ danych pola ma by¢ importowany.

Strefy wylgczenia

Karty aplikacyjne ]

= Wyswietlona zostanie zawarto$¢ pamieci USB.

5. Wybra¢ i zatwierdzi¢ plik shape.

20150831-1426

= \Wybrany typ danych pola zostanie zaimportowany.

WSKAZOWKA

Zaimportowane karty aplikacyjne muszg zosta¢
skonfigurowane, patrz strona 115.
17.1 Konfigurowanie kart aplikacyjnych

Jesli przy imporcie danych pola wybrano "Karty
aplikacyjne", nalezy wprowadzi¢ dalsze ustawienia.
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1. Wybrac¢ wartosci dawek rozsiewu/oprysku.
2. Woybra¢ jednostke dawek rozsiewu/oprysku.

3. Jesli wszystkie wartosci majq zosta¢ zwiekszone
lub zmniejszone o okreslong wartosé procentowgq,

wybrac / i wprowadzi¢ warto$¢ procentows.

4. Jesli okreslona wartos¢ ma zostac¢ zmieniona,
wybrac¢ wartosc¢ z listy i wprowadzi¢ nowg wartosc.
Przyktad: dawka rozsiewu/oprysku ma zostac
zwiekszona o 10%, wprowadzi¢ 110% i zatwierdzi¢.

= Karta aplikacyjna zostanie zaimportowana.

WSKAZOWKA

Aby moc wykorzystywac karte aplikacyjng przy
Zleceniu ISO-XML, karte aplikacyjng nalezy doda¢ do
zlecenia jako warto$¢ zadang.

1.00 2.00 3.00 4.00 5.00

VALUE
200.00 230.00 260.00 270.00 290.00

I 230,00
I 260,00
" 270,00

290,00

Korzystanie z asystenta jazdy

Wskutek opdznienia przetgczania siewnika

i nierownomiernej predkosci jazdy moze dochodzi¢ do
powstawania naktadek i omijakow rzedéw siewnych.
Asystent jazdy pomaga kierowcy w doktadnej obrébce
pola. Za pomocg sygnatu dzwiekowego i symbolu
asystent jazdy zwraca uwage kierowcy, ze pojazd zbliza
sie do punktu przetgczania i utrzymywana musi byc¢ stata
predkos¢ jazdy.

Asystent jazdy moze by¢ wykorzystywany przy
nastepujacych granicach:

e Granica nawrotu

e Granica pola

e Granica od obrobionej do nieobrobionej powierzchni

Typowym w praktyce punktem przetgczania jest granica
nawrotu. W ponizszej instrukcji objasniono sposob

116
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dziatania asystenta jazdy na podstawie wjazdu
w nawrot.

WARUNKI

v Asystent jazdy skonfigurowany, patrz strona 86
v GPS-Switch w trybie automatycznym, patrz
strona 105

1. Jechac¢ w kierunku nawrotu.

=» Od skonfigurowanej odlegtosci wzgledem nawrotu
wyswietlany bedzie dodatkowy symbol punktu
przetgczania urzadzenia.

=» Terminal AMATRON 3 generuje dwa krotkie,
gtebokie dzwieki.

2. Utrzymywac predkosé¢.

=» Gdy dodatkowy symbol osiggnie granice nawrotu,
sekcje szerokosci zostang wytgczone. Dodatkowy
symbol zmienia kolor na zielony i pozostaje na
granicy nawrotu.

=» Jesli predkos¢ bedzie utrzymywana do chwili
zatrzymania rozsiewu/oprysku, dodatkowy symbol
pozostanie zabarwiony na zielono. Nie dochodzi do
powstawania naktadek ani omijakow.

= Jesli predkos$¢ bedzie nieregularna do chwili
zatrzymania rozsiewu/oprysku, dodatkowy symbol
zabarwia sig na czerwono i przesuwa sie. Terminal
AMATRON 3 generuje dtugi, wysoki sygnat
dzwiekowy. Dochodzi do powstawania naktadek lub
omijakow.
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Kalibrowanie GPS-Switch

GPS-Switch mozna skalibrowa¢ w celu
skompensowania znoszenia GPS. Mianem znoszenia
GPS okresla sie odchylenia sygnatu GPS. Znoszenie
GPS powstaje wtedy, gdy wykorzystywane sg zrodta
korekty o matej doktadnosci. Znoszenie GPS mozna
rozpoznac po tym, ze pozycja symbolu pojazdu na
terminalu AMATRON 3 nie pokrywa sie juz z rzeczywistg
pozycja pojazdu.

Znoszenie GPS mozna skorygowaé¢ na 2 sposoby:

e Korygowanie znoszenia GPS za pomocg punktu
referencyjnego

e Reczne korygowanie znoszenia GPS

> Wybra¢ "GPS-Switch" > @

= WysSwietlone zostanie menu "Kalibracja".
Wyswietlone zostang istniejgce punkty referencyjne.

@: powrot do GPS-Switch

ﬂm C (RTK fix)
E:]:': tworzy punkt referencyjny, patrz strona 119 IFI A (RTK fix)
ﬁ : usuwa zaznaczony punkt referencyjny BE B (RTK fix)

A ﬂ“"
HZ lub 4= porzgdkowanie punktow referencyjnych
alfabetycznie lub wedtug odlegtosci

HKI : rozpoczyna kalibracje dla zaznaczonego punktu
referencyjnego, patrz strona 119

|ﬁ?e-: otwiera reczna korekte pozyciji, patrz strona 120

19.1 Korygowanie znoszenia GPS za pomoc3a punktu referencyjnego

Pozycje pojazdu mozna skontrolowac¢ i skorygowac na
podstawie wirtualnego punktu referencyjnego. Do tego
potrzebne jest charakterystyczne miejsce na polu, ktére
postuzy za rzeczywisty punkt odniesienia, na przyktad
wjazd na pole lub drzewo. Do tego miejsca mozna
dojecha¢ w kazdej chwili, aby poréwnac rzeczywistg
pozycje pojazdu z pozycjg wirtualnego punktu
referencyjnego na terminalu AMATRON 3. Wazne tutaj
jest, aby dojazd do punktu referencyjnego odbywat sie
w taki sam sposob i z tego samego kierunku. Jesli
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pozycje nie pokrywajg sie, mozna uruchomi¢ kalibracje
dla odpowiedniego punktu referencyjnego.

19.1.1 Tworzenie punktu referencyjnego

1. Przejecha¢ pojazdem w charakterystyczne miejsce.

2. Utworzy¢ nowy punkt referencyjny. Ll »
ﬂE C (RTK fix)
3. Wprowadzi¢ i zatwierdzi¢ nazwe punktu
referencyjnego. ﬂE A (RTK fix)
ﬂE B (RTK fix)

0,63

km

0,81

km

1,01

km

=» Punkt referencyjny zostanie wyznaczony w aktualnej
pozycji pojazdu.

19.1.2 Uruchamianie kalibracji

WARUNKI

v Punkt referencyjny wyznaczony

1. Dojecha¢ pojazdem do rzeczywistego punktu

referencyjnego.
2. Zaznaczy¢ punkt referencyjny na liscie. VT
ﬂE C (RTK fix)
3. Wybraé HKI HE A (RTK fix)
ﬂg B (RTK fix)

0,63

km

0,81

km

1,01

km

= Kalibracja jest uruchomiona. Wirtualny punkt
referencyjny zostanie przesuniety na pozycje
pojazdu.
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19.2 Reczne korygowanie znoszenia GPS

1. GPS-Switch > @

= \WysSwietlone zostanie menu kalibracji GPS-Switch

2. Przyciskiem BTG uruchomi¢ reczng kalibracje.

= Wyswietlona zostanie mapa GPS-Switch.

3. Przesung¢ symbol pojazdu przyciskami kursora.

=» Symbol pojazdu zostanie przesuniety o ustawiony
skok.

=» Ditugos¢ przesuniecia zostanie wyswietlona przy
odpowiedniej strzatce na mapie.

BED 50
50 %

A

0,0 km/h

0.0 kmrsh
1.93 ha i

7 . 0 bar H

[ C (RTK fix) 0,04
km

HE A (RTK fix) 0,45
km

E B (RTK fix) 0,54
km

~
0.0 kmsh
1.83 ha (W
?O bar
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4. Aby zmienié skok,

Wybrac¢ .

5. Aby przesung( pojazd o okreslong dtugos¢ w gére
lub w dét,

Wybrac¢ |§|

6. Aby przesunq( pojazd o okreslonqg dtugos¢ w lewo
lub w prawo,

Wybrac @

7. Zatwierdzi¢ ustawienia.

Korzystanie z zewnetrznego wskaznika diodowego

Wskaznik diodowy wskazuje sledzong Sciezke.

Dolna listwa LED wskazuje odchylenie od $ciezki
przejazdowej w lewo lub w prawo.

Goérna listwa LED wskazuje skret uktadu kierowniczego
niezbedny do powrotu na $ciezke przejazdowsg. Jesli
Swiecy sie jedynie z6tte diody LED, oznacza to, ze
maszyna porusza si¢ po sciezce przejazdowe;.

20.1 Menu Konfiguracja

Wskaznik diodowy musi mie¢ takg samg predkosc¢
transmisji, jak AMATRON 3 i odbiornik GPS.
Standardowym ustawieniem predkosci transmisiji
wskaznika diodowego jest 19200. Szybkos¢ transmisji
mozna zmieni¢ w menu Konfiguracja wskaznika
diodowego.

1. Aby zmienié¢ szybkos¢ transmisji wskaznika
diodowego w menu Konfiguracja,

przytrzymac - i wigczy¢ terminal AMATRON 3.

Goérna listwa LED w menu Konfiguracja wskazuje 1200 4800 19200 57600
600 | 2400 | 9600 | 38400

szybkos$¢ transmisji: szybkosci transmisji od 600 do
57600 rosnaco od lewej strony.

Dolna listwa LED w menu Konfiguracja wskazuje wersje
oprogramowania. Wersja oprogramowania: x.x, X = 1-5

Swiecgcych diod LED). T EENIIENEE NN
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2. Aby zwiekszy¢ lub zmniejszy¢ szybkos¢ transmisji,
nacisng¢ gﬁ? lub .
3. Wyjs¢ z menu Konfiguracja.
4. Uruchomi¢ ponownie AMATRON.
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Korzystanie z menu AUX-N

Jesli podtgczone jest zewnetrzne urzgdzenie wejscia,
menu AUX-N pozwala na dostep do tego urzadzenia.
Funkcje w obrebie menu zalezg od podtgczonego,
zewnetrznego urzadzenia wejscia. W niniejszej instrukcji
menu AUX-N zostanie opisane na podstawie AmaPilot*.

1. W menu gtéwnym wybra¢ AUX-N.

07:36

Wiorek , 15.03.2016

AMAZONE UX
21,00 m
7 Sekcje szerokosci

% Ciagnik 1

2016-03-15 07:21:44

1. GPS-Switch
GPS-Track
GPS-Maps

Dla kazdego przycisku uchwytu AmaPilot* wyswietlana

jest przypisana funkcja. 05 + o

2. Przejs¢ przyciskami kursora miedzy - :
przyporzgdkowaniami. S

3. Aby wyswietli¢ szczegdty przyporzgdkowania, -

| 0s1
nacisna¢ .

BT
o
L

£l

= \Wybrane przyporzadkowanie zostanie wyswietlone
razem z symbolem przynaleznego urzadzenia.

4. Aby zamknq( szczegdty przyporzqdkowania,

nacisngc¢ Q
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Usuwanie usterek

Usterka

Przyczyna

Sposob usuniecia

Pasy tworzgce sie miedzy sladami

Nieprawidtowe $ciezki
technologiczne

Skorygowac sciezki technologiczne

Skalibrowac¢ znoszenie GPS za
pomocg punktu referencyjnego

Brak odbioru odbiornika GPS

Wyswietli¢ menu Diagnostyka
GPS

Dane sg dostepne? Nie?

Sprawdzi¢ przytgcza anteny/
zewnetrznego systemu GPS.

Sprawdzi¢, czy Swieci sie lampka
na antenie. Czerwona: Power /
Pomaranczowa: GPS / Zielona:
DGPS

Sprawdzi¢ zewnetrzne
urzgdzenie GPS. Ustawienia:
19200 bd, 8 bitéw informacyjnych,
parzystosc¢ — brak, 1 bit stopu

Dane sg dostepne? Tak?

Przy urzadzeniu zewnetrznym
NMEA sprawdzi¢ rekordy: GGA,
VTG, GSA, 5Hz

Sprawdzi¢ jakos¢ GPS. Czy
sygnat GPS jest zbyt zly? Patrz
lista wymogow dot. sygnatu.

Nie mozna wigczy¢ AMATRON 3

AMATRON 3 za szybko wytgczony
i wigczony

Odczekac kilka sekund i wigczy¢
ponownie.

Wyciggna¢ 9-stykowy wtyk z
wyposazenia podstawowego i
ponownie podtgczycé.

GPS-Switch nie zatgcza prawidtowo,
przewaznie za pozno

Czy GGA, VTG i GSA s3 nadawane
z czestotliwoscig 5 Hz?

Sprawdzi¢ zewnetrzne
urzadzenie GPS.
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Usterka Przyczyna Sposoéb usuniecia
Symbol maszyny nie przemieszcza sie Czy GGA, VTG i GSA sa nadawane
podczas jazdy, jest jednak wy$wietlany z czestotliwoscia 5 Hz?
i reaguje na wigczanie i wytgczanie o Sprawdzi¢ zewnetrzne
(niebieski, czerwony, szary) urzadzenie GPS.

e Sprawdzi¢, czy w kontrolerze
zadan ustawiona jest prawidiowa
maszyna

Sprawdzi¢, czy maszyna posiada

odpowiednie oprogramowanie

e Rozsiewacz: od wersji 2.31

e Opryskiwacz: od wers;ji

GPS-Switch nie reaguje na maszyne. 7.06.01/02m

e Siewnik: od wersji 6.04 / 2.22

TECU ciagnika? Nie?

e Setup > TECU symulowana,
wprowadzi¢ ciggnik i aktywowac
Traktor

e Uruchamianie zlecenia

Co najmniej jedna sekcja szerokosci ® Sprav;idz’ié_, cz(;;llzi)%zga _stequi "
w terminalu AMATRON 3 nie reaguje SZEroKosCl W ~OWIICh J€S
. ) taka sama jak w terminalu
na GPS-Switch lub odwrotnie AMATRON 3.
Sprawdzi¢, czy wielkos¢
Poszczegdlne sekcje szerokosci sg poszczegodlnych sekcji szerokosci
przetgczane za szybko lub za pézno w GPS-Switch jest taka sama jak
w komputerze roboczym.
Komunikat Przyczyna Sposoéb usuniecia

Przyporzadkowanie przycisku i funkcji
niedozwolone. Wybra¢ inng
kombinacije.

Wybranej funkcji nie mozna

uruchomi¢ wybranym przyciskiem.

Wybrac inny przycisk dla funkcji lub
przypisa¢ przycisk do innej funkgciji.

Przyporzgdkowania nalezy wykonac na
terminalu z numerem UT 1.

Komputer AMATRON 3 nie
posiada numeru UT 1 i nie jest
odpowiedzialny za
przyporzgdkowanie AUX-N.

Dokonac¢ przyporzadkowania na
innym urzadzeniu lub przypisac
numer UT 1 do komputera
AMATRON 3, patrz strona 27.

Nie zainicjowano jeszcze tego ECU.

Nie mozna jeszcze wczytaé
podfgczonego urzadzenia.

Zaczekac lub uruchomic¢ ponownie
AMATRON 3.

Co najmniej jedno preferowane
przyporzgdkowanie powodowato
konflikty i zostato usuniete.

Funkcje kilku podtgczonych
urzgdzen byty skonfigurowane dla
tych samych przyciskow. Jedynie
przyporzgdkowania pierwszego
urzgdzenia zostaty przydzielone.

Sprawdzi¢ przyporzgdkowania AUX-
N i w razie potrzeby przydzieli¢
ponownie, patrz strona 33
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Komunikat Przyczyna Sposoéb usunigcia

Usung¢ dane pool dla

Bfad podczas przyporzgdkowania AUX- odpowiedniego urzadzenia, patrz
N. Przyporzadkowania zostang strona 41.
usuniete.

Uruchomi¢ ponownie AMATRON 3.

Przyporzgdkowanie tej funkc;ji jest
Scisle okreslone przez urzadzenie
i nie mozna go zmieniac.

Reczne przyporzadkowania do tej
funkcji sg niedozwolone.

Usung¢ dane pool dla
odpowiedniego urzadzenia, patrz

Bfad podczas wczytywania danych strona 41.

pool.

Uruchomi¢ ponownie urzgdzenia.

Wykryto kilka sterownikow Task
Controller z identycznym ID TC.
Sprawdzi¢ ustawienia ISOBUS.

Wszystkie podtgczone terminale Sprawdzi¢ ustawienia ISOBUS, patrz
muszg mie¢ rézne ID TC. strona 27

Wykryto kilka terminali z identycznym | Wszystkie podtgczone terminale Sprawdzi¢ ustawienia ISOBUS, patrz

ID UT. Sprawdzi¢ ustawienia ISOBUS. | muszg mie¢ rézne ID UT. strona 27
Nie zainicjalizowano odbiornika GPS. | Odbiornik nie zostat jeszcze do Zaczekac lub w razie potrzeby
Odbiornik GPS zostanie zresetowany. | konca wczytany. uruchomi¢ ponownie odbiornik GSP.

Dezaktywowac pasek swietlny
Pasek swietlny aktywny. Nie mozna w ustawieniach, patrz strona 31.
odczyta¢ parametrow.

Powtorzy¢ czynnos¢.
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Konserwacja

026188

Aktualizacja oprogramowania

021138

WARUNKI

v AMATRON 3 jest wytgczony.

1. Rozpakowac plik zip na komputerze PC.
| install_amatron3_V010800
L. lib

| Terminal

2. Zapisac dane w katalogu gtéwnym pamieci USB.

WSKAZOWKA

Istniejagce dane moga pozosta¢ w pamieci USB. &l autoexec.bat

3. Podtaczy¢ pamie¢ USB do terminala AMATRON 3. 731 AUTORUNLINF
4 BTBasedll
M BTTOPInstaller.exe
BTTOPInstaller.md5

4. Nacisng¢ i przytrzymac @

5. Wigczyé AMATRON 3.
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-

Na wyswietlaczu pokazane bedg informacje
widoczne z boku.

i I

install amatron3 V01.08.00
Info

6. Uruchomi¢ ponownie AMATRON.
7. Odigczy¢ pamie¢ USB.
8. Zatwierdzi¢ przyciskiem Q
=» Nowe oprogramowanie instaluje sie automatycznie.
Instalacja jest zakonczona, kiedy wyswietli sie logo
firmy AMAZONE.
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AMAZONE

GLOSARIUSZ

Atrybut

W pliku shape w kolumnach tabeli mogg by¢ zapisane
rézne wartoSci. Te kolumny tabeli nazywajg sie
atrybutami i mozna je osobno wybierac. W pliku shape
moga byc¢ na przyktad zapisane rézne dawki rozsiewu/
oprysku produktu.

ASD

Automatisierte Schlagbezogene Dokumentation
(Automatyczna dokumentacja po6l). Interfejs ASD
umozliwia przenoszenie danych kompatybilnych z ASD
do terminala AMATRON 3. Do nich nalezg na przykiad
dane czujnikow.

AUX

AUX pochodzi od stowa auxiliary i oznacza dodatkowe
urzgdzenie wejécia, na przyktad wielofunkcyjny uchwyt.

Certyfikat AEF

Certyfikat AEF stanowi potwierdzenie, ze sktadnik
ISOBUS odpowiada standardowi ISOBUS okre$lonemu
przez AEF i dysponuje odpowiednimi funkcjami.
Sktadnik ISOBUS jest wigc kompatybilny z innymi
certyfikowanymi sktadnikami ISOBUS.

DGPS

Roéznicowy GPS: réznicowy system nawigacji
satelitarnej. System korekcji zwieksza doktadnos$¢ do
+/-0,5 m (0,02 m przy RTK).

Dane podstawowe

Nastepujgce dane naleza miedzy innymi do danych
podstawowych:

Dane klientow, zakladdéw i pracownikow

Dane pol

Dane pojazdow i urzgdzen roboczych

Dane sladéw przejazdu

ECU

ECU oznacza sterowanie urzgdzenia zamontowane
w urzgdzeniu. Za pomocg terminala obstugo mozna
miec dostep do sterowania urzgdzenia i obstugiwac
urzgdzenie.

EGNOS

European Geostationary Navigation Overlay Service.
Europejski system korekty nawigacji satelitarnej.

Farm Management Information System

Farm Management Information System, FMIS, jest
programem do zarzgdzania gospodarstwami rolniczymi.
Taki program umozliwia zarzgdzanie zleceniami i danymi
podstawowymi.

Granica pola

Wirtualna linia na mapie terminala AMATRON 3. Granica
pola znakuje obszar, ktéry mozna obrabiac.. Po
utworzeniu granicy pola terminal AMATRON 3 moze
oblicza¢ nastepujgce wartosci:

e Wielkos¢ pola

e Obrobiona powierzchnia

e Pozostata powierzchnia

GPS

Global Positioning System lub system nawigacji
satelitarney.

GLONASS

Rosyjski satelitarny system nawigacyjny

HDOP

Horizontal Dilution of Precision: wymiar doktadnosci
poziomych danych pozycji (stopien szerokosci i dtugosci
geograficznej), ktére sg przesytane przez satelite.
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Karta aplikacyjna

Karty aplikacyjne zawierajg dane, ktérymi mozna
sterowac elementem urzgdzenia. Do tych danych nalezg
dawki rozsiewu/oprysku lub gtebokosci robocze.

Kat nakierowania

Opisuje pozycje odbiornika przy montazu.

MSAS

Multifunctional Satellite Augmenatation. Japoniski system
korekty nawigacji satelitarnej.

Oprogramowanie sprzetowe

Program komputerowy na state zapisany w urzgdzeniu.

Plik shape

W pliku shape w rekordzie danych zapisywane sg
informacje dotyczgce geometrii i informacje

o atrybutach. Informacje o geometrii tworzg ksztatty,
ktére mogg by¢ wykorzystywane jako linie graniczne.
Informacje o atrybutach sg potrzebne do aplikacji, aby
na przyktad sterowa¢ dawkami rozsiewu/oprysku. Plik
shape ma format ,.shp”.

RTK
Ptatny system korekty danych satelitarnych.

Szybkos¢ transmisji

Predkos¢ transmisji danych mierzona w bitach na
sekunde.

I

TASKDATA.XML
TASKDATA.XML jest plikiem zawierajgcym dane zlecer.

Terminal uniwersalny (UT)

Za pomocg terminala uniwersalnego mozna
odwzorowywac interfejs uzytkownika sterowania ECU na
terminalu AMATRON 3.

Wielkos¢ sterowana

WielkoScig sterowang nazywa sie sterowany element
urzgdzenia roboczego. W przypadku opryskiwacza
polowego sterowanym elementem moze byc regulator
cisnienia oprysku, ktorym mozna regulowac¢ dawke
oprysku.

Zrédto korekty

Zrédtami korekty sg rézne systemy stuzgce poprawie
i korekcie sygnatu GPS.
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WYKAZ HASEL

Aktualizacja oprogramowania ................cc.ccccceeeene... 127
ASD

Okreslanie TC-ID ............ccccccoeveveeieeieieeiieeenn, 27
Asystent jazdy

Konfigurowanie ................ccccccceeeveeeeecceeeeeeieeeenn, 86

KOrzystanie ................cccccccoeeviiieciiiiiiieeeeneeenn 116
Automatyczne wigczanie sekcji szerokosci

AKEYWACIA ... 38

KOIZYyStanie .............ccccccooeveeeieeieeiiieeeeeeeeeenn. 105

|

Certyfikaty AEF ... ..o 40
Ciagniki
dOAAWANIE ... 49
dodawanie do zlecenia ...............c.ccccceeeeiieinnann.n. 66
Konfigurowanie .................ccccccccccevecueeoceeeeeeeeeen. 49
konfigurowanie CzujnikOW .............c.cccccoevevenn... 49
wprowadzanie danych geometrii ........................... 49
wprowadzanie danych sprzegu ..................cc........ 49
Dane pola
EAYCIA ..o 58
USUWENIE ... 111
wczytywanie z pliku shape ..............ccccccceeeeueenn... 114
WCZytywanie Z ZapiSU ................coceeeeeeveeeeeeannanne. 112
ZAPISYWANIE .........cc..ecoiiiieeiiieeeeeeee e 110
Diagnostyka CAN ..........ccoioiiiieeeeeeeeeee e 40
Elementy obstugowe .............cccooovieiiiiiiiiieee 14
GPS-Switch
AKEYWACIA ... 38
bez zarzgdzania zleceniami .................cc.cc.c........ 79
Kalibrowanie ..............c.cccoeveeieeeeeieiiecieeieieeen 118
reSEIOWANIE ...........cceoevveeieiieiieieeeeieee e 43
usuwanie btedOw ...............ccccccceeeiieiiieieeeee 75
z zarzgdzaniem zleceniami ....................cccceuon..... 77
GPS-Track
AKEYWACTA ... 38

KOIZYSIaNI© .........cc.cccuveeeeieeeeeeeeeeceeeee e 98

Granica pola

IWOFZENIE ... 95
USUWANIE ... 96, 111
wcezytywanie z pliku shape .................cc.cccoeuvennee. 114
wezytywanie Z ZapiSU ............cc.ccoeeeeeeeveeeeeeaneenne. 112
ZAPISYWANIE .........cc.oeeveiiiieeeeeeeeeeeee e 110
ID Task Controller ............ccoccoovieiioceieeeeeeeeeeeeeeen 27
Instrukcja obstugi
Dodatkowo obowigzujgce dokumenty ..................... 4
OboWIgZyWanie ..............ccccccveeeeeeeceeeeeeeeeeeeenn 4
StOSOWANE OPISY ... 5
ZNACZENIE ... 4
Interfejs ASD
Konfigurowanie ................ccccocceeeveeeeecieeeeeeieeeenn, 31

Jazda réownolegta

AKEYWACA ... 38
Konfigurowanie paska Swietinego ...................... 101
KOrzystanie ................ccccccoceeeeiieeciiiiceiieieeeeeen 98
tworzenie $ladow przejazdu ....................cc.......... 102
Tworzenie zagonOW ................ccccccoeeceeeeeceeeeennn.n. 100
wybor wzorca prowadzenia .................c..cccooeeue... 99
zmiana odlegtosci miedzy $ladami ..................... 100

Karta aplikacyjna

Aktywacja zastosowania ...............c.cccocveerecuenninn. 38

Konfigurowanie ................cccccccoeeeeiiieeiiiiieeeeennn. 115

USUWENIE ... 111

wczytywanie z pliku shape ...............ccccceeeeueenn... 114

WCZYtywanie Z ZapiSuU ................cccceeveueveeeeueerennnnns 112

ZAPISYWANIE .........cc..oeeoieiiieeeiieee e 110
Kierunek jazdy

Odwracanie symbolu ciggnika ...................c......... 93
Klienci

Zarzgdzanie ..............cccoeeieiieieieeeeeeeeeeeen, 59
Klucz licencyjny

PIZYWIacCani€ ............ccccccoovvueeeueaeeeaeeeeieeeeeeaeneeenne. 38

WPIOWadZanie ...............ccccooeeeeeeeeeeeeieieeieeeeeeeennn 38
Konfigurowanie ISOBUS ...............ccocoveeiiii 27
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Konfigurowanie opryskiwacza ...............ccccccceeeeeen... 85
Konfigurowanie opryskiwacza polowego .................... 85
Konfigurowanie rozsiewacza .................cccccoevenennn... 83
konfigurowanie sekcji szeroko$ci ............c..cccoeeenn. 45
Konfigurowanie trybu réwnolegtego ........................... 33
Konfigurowanie urzgdzen samojezdnych ................. 80

Kontrola czasow przetgczania

dla OprySKIWaCZY ..........cccccoovveeeieeciiieciieeeeenee 90

dla SIEWNIKOW ..........c.cooovieeeeeieceeeeeeee e 90
Kontrola typu Karty ..........cccoooeiiiioiiiiiieeeeeeeeee 68
Korygowanie znoszenia GPS ....................ccccoeeee. 118
LICENCIE .o 38
Mapa

okreSlanie orientacji ................cccccoevveiiiiiiieeen. 83

okreSlanie WidoKU ............c..cccccoeeeiieveeceeeieeenn, 82

powigkszanie i pomnigjszanie ............................. 91

PIZESUWANIE ........c.oooveeeeeeeeeeeeeeeeee e 92
Mapy GPS

AKEYWACIA ..o 38
Menu AUX-N

KOrzystanie ...............cccccccooeeeiieeciiieeiiieeeee 123
Menu gldWne .........ccoiiiiieeeeeee e 21
Nawrét

bloKowanie ..............ccccocoeveeeeieecieeieeeeeeeeeee 98

odbloKOWANIE ............c.oocueeeieeeeeeeeeeeeeeee 98

IWOIZENIE ... 96

USUWARNIE .......ccoeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeee e 98, 111

wczytywanie z pliku shape ...............cc.ccceeeuenn... 114

WCZytywanie z ZapiSuU ................ccccoceeveeeeeereenennnn. 112

ZAPISYWANIE .........cc...eooeiiieeeieeeee e 110
Numer UT ISOBUS ..........coooiiiieeeceeeeeeeeee e 27
Obnizenie belki .............ccoeiiiiiiii e 85
Obrobiona powierzchnia

USUWANIE  .......ccvveeeeeeeeeeeeeeeeeeee e 111

wezytywanie z pliku shape ..............cc.cccccooeee.. 114

WCZytywanie Z ZapiSU ................cccoeeeeeveeeeeeannnne. 112

ZAPISYWANIE .........ceoeeeveeeiieieeeeeeeee e 110

Odbiornik GPS

konfigurowanie ................c.cccccoceeeviecieeeieeieeen, 29

FESEIOWANIE ..........ccoocvieeiiiieiieieeeeeee e 29
Odwracanie symbolu ciggnika ................cccccoeeennennnn. 93
Odwracanie symbolu pojazdu ..............c.cccceeeeveeeen... 93
Okreslanie odlegtosci miedzy $ladami ...................... 100
Ostrzezenie o granicy pola

AKEYWACIA ... 82

deZaktyWacja ............ccccoeeveeceeeieeeieeeeeeeeeeen, 82
Otwieranie sterowania urzgdzenia ............................ 21
Oznaczenie przeszkody

USUWANIE ... 94
Pamie¢ USB

formatowanie ................ccccoeeeeevieiiiiieeeeeee, 40

usuwanie pliku lub katalogu ................ccc..ccccooon... 41

zapisywanie danych ...............ccccccoeeeveeeeeeneennnn. 41
Pamie¢ USB

Zarzgdzani€ ...........cccccoeeeeiieieeeee e, 40
Pasek swietlny

AKEYWACIA ... 28

dezaKtywacja ................ccccccciieieiiiiiiiieiiieeeeeen 28

USTAWIANIE ...........ccvveeiiieiieieeiiee e 31
Pobieranie informacji GPS ................cccoooiiiiii, 29
Pokrycie (naktadka)

okreslanie dla granicy pola ....................cccc........ 108

okreslanie na podstawie odlegtosci miedzy

Sladami ..........ccooveveiiiiiii e 100

okreslanie stopnia poKrycia .................ccc.cceoo..... 106

okreslanie tolerancji pokrycia ............................. 107

okreslanie w kierunku jazdy .................ccccccoceu..... 109
Pola

Zarzgdzanie .............ccccoceeeieiieeeiieeeeeeeee e, 58
Pracownicy

dodawanie do zlecenia ...............c.ccccoceeeveevnnen.n. 64

Zarzgdzanie ............ccccccceeeieiieeeie e, 60
Produkty

Zarzgdzanie .............cccccccoevieiieeeiieeeeeeeee e, 61
Przeszkoda

USUWEINIE ...t 111

wezytywanie z pliku shape ...............cc.cccoeeenn... 114

wezytywanie Z ZapiSU ............cc.ccoceeeeeeeeeeeeennne. 112

ZAPISYWANIE .........ccooeeeeiiiieieeeeeeeeee e 110

ZAZNACZANIE ..........cceeeeeeeeeeeeeeeeeeee e, 93
Przycisk przetaczenia

konfigurowanie ...............c.cccccoeeveeveecieeeieeeeeeen, 32
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KOIZYStani© .............cccocveeeeeeeeceeeceeeeeeeeeeeeenn 14

Przyporzgdkowanie AUX-N

KONErola .........cc.ccoovvieiiiiieiiiieeceeeeeee e 19

OKIeSIanie ..............ccccooovveeiecieeiieiieieceeeeeeieein 33

USUWENIE ...t 36

ZIMINA ..ot 20
Przywracanie ustawien fabrycznych .......................... 43
Reset

AMATRON 3 oo 43

GPS-SWItCh ...cooovieiieiieieteeeeee e 43
Rozpoznawanie kierunku jazdy .................cccccoeeein. 81
Setup

Konfigurowanie ................ccccccceeeveeeeecieeeeeeceeeenn, 22

Sterowanie urzgdzenia

ponowne uruchomienie .................ccccceeeveeeneann... 41
Strefa bezpieczenstwa ...............ccccooveeiiioiiiiiie . 83
Sygnat ostrzegawczy granicy pola ............................. 82
Szeroko$¢ poprzeczniaka .............ccccoceeeeeiiiiiiiieen, 84
TC-ID ASD/Mapy GPS ..o 27
TC-IDTECU ..o 27
TECU-ID oo 27
Terminal uniwersalny

Usuwanie btedOw .............cccoeveveeiiiiecieeee, 41
Tryb AMABUS

OKIeSIanie ..............cccoovveviecieeieciieieciee e 32

WYDOE ..ot 18
Tryb BUS

OKIeSIanie ..............ccccoovveeieiieeieiieieeiee e 32

WYDOE ..ottt 18
Tryb ISOBUS

OKIeSIanie ..............cccoovveviecieeiiiieieeeeeeeeieen 32

WYDOE ..ot 18
Tryb uruchomienia

OKIeSIanie ..............ccccoovvevivceeeieiieieciee e 32
Tworzenie punktu referencyjnego ............ccccccccee... 119
Tworzenie zagonNOW ............cccceeieeiiiiiiiieeeeeeeeeeeeee 100

Urzadzenia

CIGQNIONE .......c.oocveeieieeeeeeeeeeeee e 80

dodawanie do zlecenia ................c.ccccoceeeveeinnann.n. 66

Konfigurowanie .................ccccceeeeeeeceeeeeeieeeeennn. 45

konfigurowanie sekcji szerokoSci ........................... 45

okreslanie modelu ...............cc.ccocveviiiiieieciieienn, 80

SAMOJEZANE ... 80

wprowadzanie danych geometrii ........................... 45

wprowadzanie danych sprzegu ............................. 45

WYDOE ..ot 47

ZAWIBSZANE .........cooeeveieeieeiiee e 80
Ustawianie czaséw martwych

dla SIEWNIKOW .........c.ooovveiiiieiicieeeeee e 88
Ustawianie czaséw wyprzedzenia

dla oprysKiwaczy ..............cccoeeeeeeecieeeieeeieeeeeene. 88

dla SIEWNIKOW .........c.oocveeiiiiieiicieeeeeeee e 88
Ustawianie op6znien

dla SIEWNIKOW .........c.occveeiiiiieiieieieeeeeeeeeee 88
Usterka

USUWAENIE ...t 124
Usuwanie danych

AMATRON 3 .o 43

Wartosci zadane

dodawanie do zlecenia ..............c.ccccccceveeveeinnann.n. 62
EAYCIA ..o 57
Zarzgadzanie ............cccccceeveieiiieeiieeeeeeeee e, 56
Wersje oprogramowania .............cccceeevveeeieeieeeceeennnn, 40

Wiaczanie sekcji szerokosci

automatyCzne .............cccccooeeevieiiieeeeiieeeeeeeeeenn 105
KOrzystanie ................cccccocoeeeeeeeeiiieciieeeeeneen 104
FECZINE ... e 104
Wybodr typu urzadzenia ..............cccooeeieiieiiieeee 45
Zapis
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