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NIE MOZNA

Czytal instrukci  obstugi nieuwaZnie 1
pobieznie a potem sig tym Rierowal; nie
wystarczy od innych styszeé, Ze maszyna jest
dobra i na tym polegaé przy zakupie oraz
wierzyé, Ze teraz wszystko stanie sig samo.
Uzytkownik doprowadzi wtedy do szkod nie
tylko dla siebie samego, lecz takze do
powstania usterki, Rtorej przyczyne zrzuci na
maszyne zamiast na siebie. Aby byé pewnym
sukcesu, nalezy wnikngé w sedno rzeczy
wzglednie zapoznaé sig z przeznaczeniem
Razdego  z  zespofow  maszyny i
postugiwaniem si¢ nim. Dopiero wtedy
mozna by¢ zadowolonym z siebie 1 =z
maszyny. Celem niniejszej instrukcji jest tego
osiggniecie.

Leipzig-Plagwitz 1872. Q%.AQ g;:/@
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Szanowny Kliencie,

Komputer poktadowy AMATRON? jest jednym z doskonatych jakosciowo produktow z palety
AMAZONEN-WERKE, H. Dreyer GmbH & Co. KG.

Aby méc w petni wykorzystac zalety Panstwa nowo nabytego komputera poktadowego w potgczeniu z
opryskiwaczem polowym AMAZDONE nalezy przed uruchomieniem maszyny starannie przeczytaé
niniejszg instrukcje obstugi a nastepnie doktadnie jej przestrzegac.

Prosimy upewnic sie, ze wszyscy, ktérzy pracujg Panstwa maszyng zapoznali sie z instrukcjg obstugi
jeszcze przed uruchomieniem maszyny.

Instrukcja niniejsza dotyczy komputera poktadowego AMATRON".

AMAZONEN-WERKE
H.DREYER GmbH & Co. KG

Copyright © 2004 1y DREYER GmbH & Co. KG
Postfach 51
D-49202 Hasbergen-Gaste
Germany

Wszystkie prawa zastrzezone
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Dane dotyczace maszyny i celu jej zastosowania
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Dane dotyczace maszyny i celu jej zastosowania

Producent

Dane dotyczgce maszyny i celu jej zastosowania w maszynach
zawieszanych Amazone.

AMAZONEN-WERKE
H. DREYER GmbH & Co. KG
Postfach 51, D-49202 Hasbergen-Gaste

Deklaracja zgodnosci

Komputer spetnia wymagania dyrektywy EMV- 89/336/EWG.

Informacje przy zamawianiu czesci zamiennych

Wskazowka!

Oznakowanie

Wskazoéowka!

Przy zamawianiu czesci zamiennych podawac¢ numer fabryczny
komputera poktadowego

Wymagania bezpieczenstwa technicznego spetnione beda wtedy,
jesli do napraw uzywane beda tylko oryginalne czesci zamienne
AMAZDONE. Stosowanie innych czesci wylacza
odpowiedzialno$é za powstale szkody!

Tabliczka znamionowa na urzgdzeniu

Cale oznakowanie posiada wartos¢ dokumentu i nie moze ono
byé zmieniane ani doprowadzane do stanu nieczytelnego!

BAG0018.0 10.05
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Dane dotyczace maszyny i celu jej zastosowania

1.5 Uzycie zgodne z przeznaczeniem

Komputer ten przeznaczony jest do zwyktej pracy w rolnictwie jako
narzedzie wskaznikowe, nadzorujgce i sterujgce w kombinacji z
AMAZONE UF01, UX,SX i UG nova.

Kazde inne zastosowanie jest niezgodne z przeznaczeniem. Za
wynikte w rezultacie tego szkody producent nie odpowiada. Ryzyko
ponosi wytgcznie uzytkownik.

Do zgodnego z przeznaczeniem uzycia maszyny nalezy tez
zachowanie zalecanych przez jej producenta warunkéw pracy,
konserwacji i napraw oraz stosowanie wytgcznie oryginalnych czesci
zamiennych.

Maszyny mogg by¢ obstugiwane, konserwowane i naprawiane tylko
przez wyszkolony i zaznajomiony z zagrozeniami personel.

Nalezy przestrzega¢ obowigzujgcych przepisdéw o zapobieganiu
wypadkom oraz bezpieczenstwa technicznego, medycyny pracy i
zasad ruchu drogowego.

Mimo wielkich staran przy produkcji naszych maszyn nie mozna,
nawet przy prawidtowym postepowaniu wykluczy¢ odchylen wysiewu.
Mogg one by¢ powodowane np. przez:

- Zapchania (np. Obcymi ciatami, fragmentami workow, ztogami
brudu itp.).

- Zuzycie czesci scieralnych.

- Uszkodzenie czynnikami zewnetrznymi.

- Zie liczby obrotow i predkosci jazdy.

- Zte ustawienie maszyny (niewtasciwe jej zamontowanie).

Zawsze przed rozpoczeciem i podczas pracy sprawdzi¢ prawidtowosé
dziatania maszyny i dokfadnos¢ wysiewu.

Pretensje za szkody nie powstate samoczynnie na maszynie nie bedg
uwzgledniane. Obejmuje to réwniez odpowiedzialnos¢ za straty
powstate w nastepstwie bteddw wysiewu.

Dokonywanie samowolnych zmian w maszynie mogg prowadzi¢ w
nastepstwie do szkdd, a wszelka odpowiedzialnos¢ dostawcy z tego
tytutu jest wykluczona.

BAG0018.0 10.05
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Ogoblne wskazéwki dotyczace bezpieczenstwa

2 Ogodlne wskazéwki dotyczace bezpieczenstwa

Rozdziat ten zawiera wskazéwki wazne dla bezpiecznego
postugiwania sie maszyna.

21 Obowiazki i odpowiedzialnos¢

Jak najdokladniej przestrzegaé zasad bezpieczenstwa z tej instrukcji i postepowaé zgodnie z
nimi

Znajomos¢ podstawowych wskazéwek dotyczacych bezpieczenstwa
oraz przepisow bezpieczenstwa jest warunkiem do bezpiecznej i
bezawaryjnej pracy maszyny.

Obowiazek uzytkownika
Uzytkownik zobowigzuje sie do dopuszczenia do pracy maszyng i
przy niej wylgcznie personelu, ktory
e zaznajomiony jest z podstawowymi przepisami BHP i o
zapobieganiu wypadkom przy pracy.
e wprowadzony w prace z / na maszynie.

e przeczytat i zrozumiat niniejszg instrukcje obstugi.

Odnosnie stosowania materiatdw roboczych oraz w szczegolnosci
zapobiegania wypadkom nalezy przestrzegaé dyrektywy 89/655/EWG
oraz przepiséw VSG 1.1, VSG 3.1.

Obowiazek uzytkownika

Wszystkie osoby zatrudnione przy pracy z / na maszynie,
zobowigzujg sie przed rozpoczeciem pracy:

e przestrzegaé obowigzujgcych przepiséw bezpieczenstwa pracy i
zapobiegania wypadkom,
e przeczyta¢ i przestrzega¢ zasad z rozdziatu ,0g6lne wskazdwki
dotyczace bezpieczenstwa“ w tej instrukcji.
Pytania otwarte prosimy kierowa¢ do producenta.
Zagrozenia przy postugiwaniu si¢ maszyng

Maszyna zbudowana jest zgodnie ze stanem techniki i regutami
bezpieczenstwa technicznego. Jednakze przy uzytkowaniu maszyny
mogg powstawaé zagrozenia i niekorzystne wptywy

dla zdrowia i zycia obstugujgcego i 0séb trzecich,

e dla maszyny,

e dla innych wartosci rzeczowych.

Maszyny nalezy uzywac¢ tylko

zgodnie z jej przeznaczeniem.

e w stanie nienagannego bezpieczenstwa technicznego.

Niezwtocznie usuwac usterki, jakie mogg niekorzystnie wptywac na
stan bezpieczenstwa technicznego..
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Ogoblne wskazéwki dotyczace bezpieczennstwa

Gwarancja i odpowiedzialno$é

Obowigzujgce sg nasze ,0gdélne warunki sprzedazy i dostaw*. Sg one
do dyspozycji uzytkownika najpdzniej od chwili zawarcia umowy.
Swiadczenia gwarancyjne i pretensje z tytutu odpowiedzialnoéci za
szkody oséb i straty rzeczowe sg wykluczone, jezeli szkody powstaty
z jednego lub wiecej wymienionych ponizej powodow:

uzywanie maszyny niezgodnego z jej przeznaczeniem.

e nieumiejetne montowanie, uruchomienie, praca i konserwacja
maszyny.

e  praca maszyng z uszkodzonymi urzgdzeniami
zabezpieczajgcymi z niewlasciwie zatozonymi lub nieprawidiowo
dziatajgcymi urzgdzeniami zabezpieczajgcymi i ostonami.

e nieprzestrzeganie wskazowek instrukcji obstugi dotyczacych
uruchomienia, pracy i konserwacji.

e  dokonywanie samowolnych zmian w budowie maszyny.

e wadliwa obserwacja tych czesci maszyny, ktére ulegajg
zeszlifowaniu.

e nieumiejetne wykonanie naprawy.

e  przypadki katastrof na skutek dziatania ciat obcych lub sity
wyzszej.

Przepisy bezpieczernstwa dla dodatkowych instalacji urzadzen / komponentéw elektrycznych i

elektronicznych

Maszyna wyposazona jest w komponenty i czesci elektroniczne, na
ktore moze mie¢ wptyw emisja elektromagnetyczna innych zespotéw.
Woplyw taki moze prowadzi¢ do stworzenia zagrozenia dla ludzi, jesli
nie bedg przestrzegane ponizsze  wskazowki  dotyczace
bezpieczenstwa.

Przy dodatkowym instalowaniu urzadzen i / lub komponentow
elektrycznych i elektronicznych na maszynie z przytgczeniem ich do
instalacji poktadowej uzytkownik musi na wilasng odpowiedzialnosé
sprawdzi¢, czy instalacja taka nie spowoduje usterek elektroniki
pojazdu lub innych komponentow..

Nalezy przede wszystkim uwazac¢, aby instalowane zespoty
elektryczne i elektroniczne odpowiadaty wymaganiom dyrektywy EMV
89/336/EWG i byty oznakowane znakiem CE.

Dla montowanych dodatkowo systemdw komunikacyjnych (np.
telefonow komorkowych, radiostacji) spetnione muszg by¢ dodatkowo
nastepujgce warunki:

Montowa¢ wytgcznie urzadzenia zgodne z obowigzujacymi w kraju
przepisami (homologowane w Polsce).

Urzadzenia instalowac na state.

Przestrzegaé podanego przez producenta maszyny dopuszczalnego
poboru pradu przez montowane dodatkowo okablowanie i urzgdzenia.
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Ogoblne wskazéwki dotyczace bezpieczenstwa

Wskazowki dotyczace bezpieczenstwa podczas napraw

Przy wykonywaniu elektrycznych prac spawalniczych na
ciagniku i dotaczonej maszynie odlaczyé przewody od
alternatora i akumulatora.
Wazne!
2.2 Przedstawienie wskazowek dotyczacych bezpieczenstwa

Wskazowki dotyczace bezpieczenstwa oznakowane sg symbolem i
stowem sygnalizujgcym. Stowo sygnalizujgce opisuje ciezar
grozgcego niebezpieczenstwa i ma nastepujace znaczenia:

Bezposrednie niebezpieczenistwo zagrozenia zycia i zdrowia
iaj ludzi (ciezkie zranienia lub $mier¢).

Nie przestrzeganie tej wskazéwki ma ciezkie nastepstwa
polegajace na zagrozeniu zdrowia, az do niebezpiecznych dla
Zycia zranien.

i Mozliwe niebezpieczenistwo zagrozenia zycia i zdrowia ludzi.

Nie przestrzeganie tej wskazéwki ma ciezkie nastepstwa
polegajace na zagrozeniu zdrowia, az do niebezpiecznych dla
Zycia zranien.

Mozliwe sytuacje niebezpieczne (lzejsze zranienia lub szkody
fnf rzeczowe).

Nie przestrzeganie tej wskazéwki moze powodowa¢ lzejsze
zranienia os6b lub prowadzi¢ do strat rzeczowych.

Zobowiazanie do specjalnego zachowania sie lub czynnosci
umiejetnego obchodzenia sie z maszyna.
Nie przestrzeganie tej wskazéwki prowadzi¢ moze do

uszkodzenia maszyny lub otoczenia.

Wazne!
. """"""""" Wskazuje na szczegdlne przydatne dla uzytkowania informacje.
Te wskazéwki pomoga Parnistwu optymalnie wykorzystaé
l wszystkie funkcje waszej maszyny.
Wskazowka!
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3 Pierwszy montaz AMATRON"

Pierwszy montaz AMATRON+

3.1 Konsola i komputerem
& Podstawowe wyposazenie ciggnika (Rys. 1/1) (konsola z
rozdzielaczem) musi byé zamontowana w kabinie w polu
l widzenia kierowcy, z prawej strony tak, aby nie drgala i aby
Wskazéwkal posiadata przewodzace przytacze. Odlegtos¢ od radiostaciji

wzglednie anteny radiostacji musi wynosi¢ minimum 1 m.

Uchwyt z komputerem (Rys. 1/2) zatozony
bedzie na rure konsoli.
Optymalny kat obserwacji ekranu ustawia sie
przez obrét komputera.
2/
Rys. 1
Uwazaé, aby obudowa komputera posiadata przez konsole
przewodzace potaczenie z nadwoziem. Przy montazu nalezy w
miejscach mocowania usungé farbe, aby uniknagé gromadzenia
Wazne! si¢ tadunkow elektrostatycznych.
3.2 Przytaczenie maszyny

3.21 Przytaczenie maszyny

Zamontowany na ciggniku opryskiwacz dotgczy¢
poprzez wtyczke maszyny (Rys. 1/3).

Tylko UF O1: Kabel sygnatu (Rys. 1/4) od
gniazda diagnozowania lub od czujnika X
przytaczy¢ do podstawowego wyposazenia
ciagnika.

Przewod akumulatora (Rys. 1/5) dotaczy¢é do
akumulatora ciggnika. Wskazéwki, co do
zasilania w prad.

Wtyczke przewodu tgczacego (Rys. 1/6) witozyé
w Srodkowe 9-biegunowe gniazdo podrzedne D
(Rys. 2/1).

Gniazdo szeregowe (Rys. 2/2 ) umozliwia
dotgczenie terminala GPS.

Rys. 2

BAG0018.0 10.05 11



3.2.2

Pierwszy montaz AMATRON+

Wymagane napiecie akumulatora wynosi 12 V i
musi by¢ pobierane bezposrednio z akumulatora
wzglednie z 12 Volt rozrusznika.

Utozy¢ i zamocowac od kabiny ciggnika do
akumulatora ciggnika przewdd taczacy z
akumulatorem. Przewod ten nie moze sie
zatamywac na ostrych krawedziach.

Przewod taczacy z akumulatorem skrécié do
koniecznej diugosci.

Zdja¢ z konca przewodu ptaszcz (Rys. 3/1) na
dtugosci ok. 250 do 300 mm.

Odizolowaé oddzielnie koncéwki przewodu na
dt. 5 mm..

Zyte niebieskg (masa) wiozy¢é w luzne ucho
taczace (Rys. 4/1).

Zacisng¢ szczypcami.

Zyte brazowa (+ 12 Volt) wprowadzi¢ w wolny
koniec ztgcza wtykowego (Rys. 4/2).

Zacisng¢ szczypcami.

Zigcze wtykowe (Rys. 4/2) wtozy¢ w zrodio
ciepta (zapalniczka lub strumien gorgcego
powietrza lutownicy) tak, az wydostanie sie
klej.

9.

o

Przewéd taczeniowy do akumulatora

250-300 s

Rys. 3

Rys. 4
Przytaczy¢ przewody do akumulatora
ciggnika:
- Brgzowg zyte przewodu do +.
- Niebieskg zyte przewodu do -.
- Przed przytaczeniem AMATRON" do ciagnika z kilkoma
akumulatorami nalezy w instrukcji obstugi ciggnika lub u
l producenta ciggnika sprawdzi¢, do ktérego a akumulatoréw
Wskazéwkal nalezy przytaczy¢ komputer!

12
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4 Opis produktu

Opis produktu

Opis terminala AMATRON":
Przez teminal obstugowy AMATRON" nastepuje

e wprowadzanie danych specyficznych dla maszyny.
e wprowadzanie danych dotyczacych zlecenia.

o sterowanie opryskiwaczem dla zmiany wydatku cieczy roboczej
podczas pracy.

e obstuga wszystkich funkcji lanc opryskiwacza.

e obstuga funkcji specjalnych.

e nadzor opryskiwacza podczas pracy.

AMATRON" steruje komputerem poktadowym maszyny.

Komputer poktadowy otrzymuje przy tym wszystkie niezbedne

informacje i przejmuje regulacje dozowania w odniesieniu do

powierzchni [I/ha] w zaleznosci od wprowadzonej dawki oprysku

(warto$¢ zgdana) i chwilowej predkosci jazdy [km/h].

Der AMATRON" ustala:

e chwilowg predkosc¢ jazdy [km/h].

e chwilowy wydatek cieczy w [I/ha] wzgl. [I/min].

e pozostaty do przejechania odcinek do catkowitego opréznienia
zbiornika cieczy roboczej w [m].

e rzeczywistg pojemnos$¢ zbiornika cieczy roboczej [I].

e cisnienie oprysku.

e Liczbe obrotéw WOM (tylko z gniazdem diagnozowania i NE 629).

Der AMATRON* zapisuje w pamiegci dla uruchomionego

zlecenia:

e dzienne i catkowite zuzycie cieczy roboczej w [l].

e opryskang powierzchnie dzienng i catkowitg [ha].

e dzienny i catkowity czas oprysku [h].

e przecietng wydajnos¢ pracy [ha/h].

AMATRDON" sktada sie z menu gidwnego i 4 menu nizszego

poziomu zlecenie, dane maszyny, setup i praca,.

e Menu zlecenie

— W menu zlecenie zaktada sie zlecenia i zapisuje dane ustalone
dla zlecen w ilosci do 20.

e Menu danych maszyny

— W menu danych maszyny wprowadza sie poprzez wyboér lub
kalibracje, ustawienia specyficzne dla maszyny,.

e Menu setup

—-> W menu setup wprowadzanie i wydawanie danych

diagnostycznych oraz wprowadzenie bazowych danych maszyny.
Prace te zastrzezone sg wylgcznie dla serwisu.

e Menu praca

— W menu praca pokazywane sg podczas pracy wszystkie
niezbedne dane. Z menu praca dokonywana jest takze obstuga
opryskiwacza podczas pracy.

Niniejsza instrukcja jest aktualna dla stanu oprogramowania:

Maszyna: Terminal:
MHX- wersja: 4.X.5 IOP- wersja: 3.1.0
IOP- wersja:3.2.0 BIN- wersja: 2.3.0

BAG0018.0 10.05
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Opis produktu

4.1 Hierarchia AMATRON"

Menu giéwne 4——} Menu robocze

Menu Setup

o
o

Menu zleceni e Wprowadz diagnoze Menu danych maszyny
o Wyswietl diagnoze

o Wprowadzi¢ nazwe ; e Przestaw. nachylenia /
e Wprowadzi¢ notatke  Wprowadz symulowang kalibracja Distance Control

e Wprowadzi¢ ilo$¢ oprysku predkosc jazdy  Ustali¢ impulsy na litr, dla

(zadana) e Ustawienia ekranu (Setup) obu miernikéw przeptywu

o dyszaa e Wybdr - dane bazowe (DFM)

e dyszab (tylko przy ¢ Wybér typu maszyny . Podac": wymagana liczbe
wielostopniowym o Wybor typu lanc obrotow WOM
sterowaniu dysz o Wybor wielkos$.zbiornika | e Kalibrowanie impulséw na

e Zlecenie start/kontynuacja » Wigcz/wytacz i kalibruj 100 m
e Kasowag zlecenie czujnik napetnienia i o Stafe wytgczenie podziatu
e Kasowaé dane dzienne lub programowania czesci szerokosci

dane zlecenia dlia ¢ Podaj szerokos$¢ roboczg| e Selekcja wigcz/wytacz

« opryskanej powierzch. . SPZoedrijinOCéZCti)Q czesci zgéergiggi? czesc

* czasg pr,aC_y e Podaj dysze na cze$é e Podac granice alarmu dla

* wxdamqsq pracy szerokosci stanu napetnienia

¢ zugytej '.IOSC' cleczy e Wybdér ilosci miernikéw ¢ Napetnianie zbiornika
ropoee®) przeplywu e Podaé krok ilosci

e Podaj ci$nienie-state e Podac cisn. maksymalne
regulowane e Podac¢ ci$n. minimalne
o Wigcz/wyt. dysze konc. | e \Wigcz/wytgcz automatyczne
o Wigcz/wyt.oznakowanie - ryglowanie lanc
piana opryskiwacza
o Wigcz/wyt Pakiet komfort| e \Wykonac kalibracje Trail-
o Wigcz/wyt wielostopniow Tron
sterowanie dysz e Podac¢ zgdang liczbe
« Wi /wyt Distance Control obrotéw pompy
° Konfiguruj Trail-Tron e Licznik d*UgOéCi odcinka
° Wybor typu sktadania e Distance Control:

automatyczne przestawienie

Amortyzacja
* yzac) nachylenia na nawrotach

hydropneumatyczna

o Wybdr rodz. kierowania

» Podaj granice alarmu dla
podcisnienia

¢ Od- / zarygluj pozycje
transportowg do celéw
konserwacyjnych

14 BAG0018.0 10.05
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4.2 Opis terminalu obstugowego

4.2.1

Wskazéwka!

Ekran i przyciski funkcyjne

Opis produktu

CHIR -~ 12.2 knsh
Ly 3008 m
Fliche: 3.21ha
o] 540 Us/min

oc ;
fufo el

3, Sear [T
2501 /hg—=
108%

Rys. 5
e Rys. 5/..

(1) Ekran. Ekran sktada sie z ekranu roboczego (2) i pol funkcyjnych

(3).

(2) Ekran roboczy. Ekran roboczy pokazuje wybrang w danym
momencie funkcje opryskiwacza, oraz chwilowg predkos¢ jazdy
[km/h], dlugos$¢ przejechanego odcinka [m], opryskang
powierzchnie [ha] i chwilowg liczbe obrotéw WOM [U/min].

(3) Funkcje, ktére uwidocznione sg po prawej krawedzi ekranu (pole
kwadratowe (4) lub podzielone przekatng pole kwadratowe (5)
sterowane sg przez oba rzedy przyciskdw po prawej stronie

ekran.

Pokazywane pola funkcyjne zaleza od typu maszyny oraz jej

kazdorazowego wyposazenia.

(4) Gdy pojawia sie na ekranie kwadratowe, nie podzielone pole, to
przyporzadkowany do niego jest prawy przycisk (6).

(5) Gdy pola podzielone sg przekatng,

e to lewy przycisk przyporzadkowany jest do pola gdrnego lewego

).

e a prawy przycisk przyporzgdkowany jest do pola dolnego prawego

(6).

(6) Prawy rzad przyciskoéw funkcyjnych.

(7) Lewy rzad przyciskow funkcyjnych.

(8) Przeglgdanie symboli. Gdy na ekranie pojawi sie symbol
przegladania, mozna wywotaé, pozostate strony menu.

BAG0018.0 10.05
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Opis produktu

4.2.2

Wigczenie (1) / wytaczenie (0) (Rys. 6). Uber
diese Taste schalten Sie den AMATRON*
ein- und aus.

Przy wigczonym AMATRON™ na ekranie
pojawia sie.

Przy wylaczonym AMATRON" ekran gasnie.

Przycisk ten ma kilka funkciji:

e Powr6t do poprzedniego menu.

e Przetgczanie miedzy menu gtownym i menu
roboczym.

przytrzymaé przycisk minimum 1 sek., aby
zmieni¢ na menu Praca.

e Przerywanie wprowadzania.

Przegladanie pozostatego menu
(mozliwe tylko wtedy, gdy na ekranie pojawi sie

symbol, np. ¥ 01/02 (strona 1 z 2) (Rys. 8/8).

Rys. 9/...

(1) Kursor na ekranie w prawo.

(2) Kursor na ekranie w lewo.

(3) Zwiekszanie ilosci oprysku o krok ustawiony
wczeséniej (np. 0 10%).
Kursor na ekranie do gory.

(4) Redukcja ilosci oprysku o krok ustawiony

wczeséniej (np. 0 10%).
Kursor na ekranie w dét.

(5) Wprowadzenie wybranych cyfr i liter.
Potwierdzenie alarmoéw krytycznych.
100%-ilo$¢ w menu roboczym.

s.

okt 1

Przyciski na przedniej stronie urzadzenia

/@]

Rys. 6

ESE

Rys. 7

Rys. 9

16
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Opis produktu

4.2.3 Przyciski na tylnej stronie urzadzenia
Na tylnej stronie urzadzenia znajduje sie przycisk
Shift (Rys. 10/1).
Przycisk ten aktywny jest tylko w 1
l menu Praca i w menu Zlecenie! R
Wskazow
ka!
Rys. 10
W menu Praca odpowiednio zmienig sie pola shift
funkcji oraz przyporzadkowanie przyciskow
funkcyjnych (Rys. 11).( mozliwe tylko wtedy, gdy /—\
ie pojawit si i BN~ 8.9 km
na ekranie pojawit sie [Shift]). gL zgsg : sh 6. dbar 00‘9
Fliche: 6.59ha 2?B;.c/hu
o) 548 U/min i =
Auto © TR b
__ Auto H é(—
M 356Li . @mﬁ) — Coar —
A 1\ a7 :
et =t A1 e ey g b
ARRAARAAAARAALRT I =
T -}é{-
Auftrag: S5 @ a1/82 ézﬁﬁzf ?ﬁ
Rys. 11
43  Wiaczanie AMATRON"
1. Nacisng¢ przycisk .
Po wigczenu AMATRON' 0%-przy Setup
dotgczonym komputerze poktadowym, na Daten werden
terminalu pojawi sie menu startowe (Rys. 12) geladen i
i pokazana bedzie wersja oprogramowania — Eitte uarten AL
Nr.
Po ok. 2 sek. AMATRON" automatycznie
przejdzie do menu gtbwnego.
Rys. 12
17
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Opis produktu

AMATRON" wczytuje dane z
komputera maszyny, pojawia si¢
l pokazany obok ekran startowy

Setup

Wskazow (Rys. 13). Wczyt_anie nowych Datah. et es
ka!  danych nastepuje przy geladen i
e Zainstalowaniu nowego Bitte warten UE::?‘:ﬂ

komputera pokiadowego,
e Uzyciu nowego terminala
AMATRON",
e Po RESECIE terminalu
AMATRON".

Rys. 13

4.4 Wprowadzanie do AMATRON"

Dla obstugi AMATRON* w
l instrukcji tej pojawiaé sie beda pola

funkcyjne; aby pokazagé, ze do AMATRON

Wskazow ©bstugi pokazywanego pola nalezy 3. Spar

kal  uzyé nalezacego doi niego n 2231m
przycisku.

Przyktad: Pole funkcyjne A

Opis w instrukcji obstugi:

Poda¢ lance opryskiwacza.

Czynnosé:

2. Obstugujacy uzywa przycisku A

przyporzadkowanego do pola funkcyjnego
(Rys. 14/1), aby poda¢ lance opryskiwacza.

18 BAG0018.0 10.05
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4.4.1 Wprowadzanie tekstu i cyfr

Woprowadzanie tekstu (Rys. 15/1) pojawia sie na
ekranie (Rys. 15/2) zawsze wtedy, gdy jest to
konieczne da AMATRON".

W dolnej czesci ekranu pojawia sie pole wyboru
(Rys. 15/3) z literami, cyframi i strzatkami z linii
(Rys. 15/4) wprowadzania, przedstawiajgcymi
(tekst lub cyfry)..

1.

w

W polu wyboru wybrac zgdane litery albo
zgdane cyfry (Rys. 156/3) za pomocg

przyciskéw @ , @ , @ wzgl.

. Zmiana wielkosci liter dokonywana

A<->a

jest przyciskiem

Nacisng¢ przycisk @ (Rys. 15/5), i

wybrane litery lub cyfry przejete zostang do
linii wprowadzania (Rys. 15/4).

Kursor przeskoczy o jedno miejsce dalej.

Kroki 1 i 2 powtarzac¢ tak dtugo, az tekst w linii
wprowadzania bedzie gotéw.

CE

Przyciskiem kasuje sie kompletng linie
wprowadzania.

Strzatki «— — w polu wyboru (Rys. 15/3)
umozliwiajg poruszanie sie w linii tekstu (Rys.
15/4).

Strzatka «— w polu wyboru (Rys. 15/3) kasuje
ostatnie wprowadzenie.

v

Pola funkcyjnego uzywac po to, aby
przekaza¢ do AMATRON' przygotowang
linie wprowadzania.

Opis produktu

Bitte Hamen eingeben:

Rys. 15

BAG0018.0 10.05
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Opis produktu

4.4.2 Wybér opciji

1. Strzatka wyboru (Rys. 16/1) z @ i.
pozycjonowaniem. AMATRON

Gestingeklappung wihlen und
mit Eingabetaste Obernehmen

2. @ (Rys. 16/2) Akceptacja wyboru.

r. Neigungsw.

Rys. 16

443 Wiaczanie / wylaczanie funkcji (Funkcja Toggle)

Wiaczanie / wytgczanie funkgciji:

1. Przycisng¢ raz przycisk funkcji (Rys. 17/1).

— Na ekranie pojawi sie "ein" i funkcja jest
wigczona.

2. Jeszcze raz nacisna¢ przycisk funkcji (Rys.
17/1).

— Ina ekranie pojawi sie "aus" i funkcja jest
wytgczona.

AMATTRORN

Fillstandsmelder: ein

?
FUllstandsmelder kalibrieren @
Cal.

Vo) % @

Rys. 17

20 BAG0018.0 10.05



A

5 Uruchomienie

Uruchomienie

5.1 Ekran startowy

Po wigczeniu AMATRON™ (/1) przy
dotgczonym komputerze pokiadowym, na
terminalu pojawi sie menu startowe i pokazana
bedzie wersja oprogramowania —Nr...

Setup

MEREIOH
MEREIOH
MERZIOH

Version

Daten werden

Po ok. 2 sek. AMATRON" automatycznie geladen
przejdzie do menu gtbwnego.

Jesli po wigczeniu AMATRONT fadowane

bedg dane z komputera poktadowego maszyny

np. przy

e Zainstalowaniu nowego komputera
poktadowego,

e Uzyciu nowego terminala AMATRON",

e Po RESECIE terminau AMATRON'-
Ekran startowy wygladat bedzie tak. Rys. 18

Bitte warten

5.2 Menu gtéwne

Menu gtéwne pokazuje

o Wybrany typ maszyny.
¢ Numer uruchomionego zlecenia. Maschinentyp: ux Auftrag
e Wprowadzong, zadang wielkos¢ ilosci

omysku[Vhal Auftrags=-Hr. : 3
e Impulsy na litr dla 1 miernika przeptywu. Sollmenge: 258 1/ha Haschi .
o Wielkos¢ zbiornika cieczy roboczej w litrach.

e \Wprowadzong szeroko$¢ roboczg dla lanc
opryskiwacza [m]. Behidl tergrésse: 5200 Liter

Impulse pro Liter: BES

Arbeitsbreite: 24.88m

Auftrag
Menu zlecen . Wprowadzanie danych dla Setup
zlecenia (patrz strona 22). Hilfe

Rys. 19

Maschi .
Menu danych maszyny Woprowadzanie
specyficznych danych maszyny lub danych
indywidualnych (patrz strona 23).

St

Menu Setup Wprowadzanie i
odczytywanie danych dla serwisu przy
konserwacji lub usterkach (patrz strona 43).

Pole funkcyjne "Hilfe" (Pomoc) wywotuje sie
symbolem . W oknie pomocy mozna
wybiera¢ miedzy

e Pomoca w zakresie obstugi
e Pomocg do meldunkéw o usterkach

BAG0018.0 10.05 21



Uruchomienie

5.3 Menu zlecen

W menu zleceh

e Mozna zaktada¢é i uruchamia¢

poszczegblne zlecenia.

e Zapisane dane dotyczace zlecenia mozna wywota¢. moze byc¢
zapisanych maksymalnie 20 zlecen (nr. zlecenia. 1 do 20).

~-L

wzglednie  kontynuowac

Wywotaé menu zlecenia, pojawig sie dane ostatnio uruchomionego

zamowienia.

Przy uruchomieniu wzglednie kontynuacji zlecenia, aktualne
zlecenie zostanie automatycznie zakoriczone i zapisane.

Wskazéwka!

5.3.1 Zakladanie zlecenia / uruchomienie wzgl. wywotanie zapisanych zlecen

1. Wywotac jakiekolwiek zlecenie lub zgdany nr

Zlecenia symbolem .

2. Dane zlecenia kasowac polem funkcyjnym

Lh/l jesli chce sie zatozy¢ nowe zlecenie.

Kroki 2 do 5 nalezy pomingg, jesli chce sie
kontynuowac wybrane zlecenie.

3. Wywotac pole funkcyjne I i wprowadzic¢

nazwe.

4. Wywota¢ pole funkcyjne L i wprowadzi¢
notatke.

5. Wywotac pole funkcyjne i wprowadzic¢
zgdang ilo$¢ oprysku.

6. Wywotaé pole funkcyjne i wystartowacé
wzglednie kontynuowac zlecenie.

— Dla tego zlecenia bedg teraz ustalone i

zapamietane:

- Opryskana powierzchnia [ha]

- Catkowity czas oprysku [h]

- Przecietna wydajnosc¢ pracy [ha/h]

- Zuzyta catkowita ilos¢ cieczy roboczej [I]

- Opryskana powierzchnia dzienna (ha/Tag)

w [ha]

- Zuzyta dzienna ilo$¢ cieczy roboczej

(Menge/Tag) w [l]

- Dzienny czas oprysku (Stunden/Tag) w [h]

Auft rags-Hr. : 1 gestartet Hame
Name: Betriebsanleitung
Motiz

Hoti=x: Amazonen Werke
Sal lmenge: 2581/ha S
fertige ha: 36.5Zha
Stunden: 3.8 h Standen
Durchschni tt: 18. 85 ha/h
ausgeb. Menge: 9138 Li.
ha/Tag: 3.21ha Joseheh
Henge/Tag: 82 Li.
Stunden/Tag: 8.3 h i

léschen

@ 1r28
Rys. 20

22
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7. Wywotac pole funkcyjne i mozna
wykasowaé dane dzienne dla
- Opryskanej powierzchni (ha/Tag)
- Zuzytej w ciggu dnia ilosci cieczy roboczej
(Menge/Tag)
- Dziennego czasu oprysku (Stunden/Tag)

5.3.2 Zlecenie zewnetrzne

Uruchomienie

Poprzez komputer PDA mozna do
B . Auftrags-Nr. : 20851
AMATRON" przekaza¢ a nastepnie Tires cactekhen
uruchomié zlecenie zewnetrzne. begnden
Zlecenie takie zawsze otrzyma numer 21.
. . Sol lmenge: 258 1/ha
Przekaz danych odbywa sie przez port seryjny. 1/ha
fertige ha: 8.88ha
- Stunden: 8.8 h
Pafiizs .
. konczenie zlecenia zewnetrznego. ausgeb. Menge: 8 Li.
. wprowadzanie ilosci zgdane;.
Rys. 21
BAG0018.0 10.05 23
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Uruchomienie

54 Menu danych maszyny

Dane dotyczace maszyny sg wprowadzone do AMATRON™ juz
fabrycznie.

W menu danych maszyny nalezy

e Przed pierwszym uruchomieniem sprawdzi¢ i ewentualnie
skorygowa¢ dane specyficzne dla maszyny (dopasowaé
ustawienia /wykonac kalibracje).

||ﬁ|01/04|

. Przez pole funkcyjne % wywo#ac’: ekran Heigungsverstellung kalibrieren %
"Kalibracja nachylenia" - kalibrowanie
(opcja) (patrz strona 27) l!ff':]
. . . “ . Impulse pro Liter: EBS t
,Kalibracja Distance Control* (opcja) Cal.
(patrz strona 28).
, Z‘liél ) Gepfuep Teet 548U/min | 3 7
e Przez pole funkcyjne wywota¢ ekran
"Ustalenie / wprowadzenie impulséw na litr"
(DFM 1 i DFM 2) (patrz strona 31). Impulse pro 188m: 13085 e
a? @aigag I./108m
e Przez pole funkcyjne wywotac ekran Rvs. 22
"Wprowadzanie liczby obrotéw WOM" (patrz ys.
strona 34).
e Przez pole funkcyjne [7*%®" wywotaé¢ ekran

"Wprowadzanie lub automatyczna kalibracja
wartosci impulséw na 100m" (patrz strona
37).
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Przez pole funkcyjne E’: !:IE :‘] mozna na state
wytaczy¢é  czes¢  szerokosci  roboczej.
Pokazana cyfra (Rys. 23) informuje o ilosci
stale wytgczonych czesci szerokosci (Cyfra 0
= nie wylgczona zadna szerokosc). (patrz
strona 39).

ke e32d
Przez pole funkcyjne [ ®* | nastepuje
wigczenie / wylgczenie funkcji  "Wybor
pojedynczej czesci szerokosci roboczej".

(patrz strona 39).

Ina ekranie pojawi sie albo stowo "ein" (Rys.
23/2) (funkcja wigczona) albo "aus" (funkcja
wytgczona).

Alarm

Przez pole funkcyjne wywotaé
wprowadzenie granicy napetnienia dla
wigczenia alarmu. Podaé alarmowa granice
stanu napetnienia.

Podczas oprysku wigcza sie sygnat alarmu,
jesli w zbiorniku pozostaje ilo$¢ cieczy
podana jako granica alarmowa (tutaj 200
litréw).

g

Przez pole funkcyjne E wywotaé funkcje
"Napetnianie zbiornika" (patrz strona 40).

Uruchomienie

abgeschaltete
Teilbreiten:

selektieren einzelner
Teilbreiten:

FUllstands-
alarmgrenze:

Behdl ter nachfiullen

Z00Liter

A

+3d
m!H
=Y
by

Alarm

@ aZ/83

Rys. 23

abgeschaltete
Teilbreiten:

selektieren einzelner
Teilbreiten:

FUllstands-
alarmgrenze:

Behdl ter nachfiullen

Z00Liter

1A L

- -

8/1

]

Alarm

@ aZ/83

mﬁi

Rys. 24
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Uruchomienie
[ & os100]
wE M hritt: 18% Henge
e Przez pole funkcyjne wywotaé AT o B g
wprowadzanie  wielkosci  kroku ilosci.
Wprowadzi¢ zadang wielkos¢ kroku ilosci (tu /"h““\
10 %). max. Druck: 18bar y
— Jesli podczas opr%sku nacisnie sie przycisk e
lub , Nna po kazdym min. Druck: 1bar )\tmr
nacisnieciu przycisku zmieni sie ilo$¢ oprysku eyt
o wprowadzong wielko$¢ kroku (tu zawsze o
10 %)' automat isches Verriegeln:aus (]
Pl Zam B
/7' = I@ 6364 Auto
e Przez pola funkcyjne ™ |i[ ™" | wywotaé

wprowadzanie maksymalnego i minimalnego ~ RYS- 25
dopuszczalnego ciSnienia oprysku dla dysz
zamontowanych na lancach. Wprowadzic¢
maksymalne i minimalne dopuszczalne

wartosci ciSnienia dla zamontowanych dysz.

— Przy  przekroczeniu  podczas  oprysku
dopuszczalnego ci$nienia w gére lub w dét,
zatgcza sie sygnat alarmowy.

e Automatyczne wigczanie i wylgczanie
ryglowania lanc odbywa sie przez pole

funkcyjne -
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Uruchomienie

. ID:?: Wiaczanie / wylaczanie licznika |>1reckenzdhler: S h-D:I
odcinka. Do pracy w Sciezkach m
technologicznych pokazywany jest odcinek na : g e
uwrociach. Licznik odcinka zaczyna liczyé, :f;??:;;szzeugf;gzgﬁjf"' e Iml
gdy ,Spritzen“(oprysk) jest wytgczony. :
1= . . . : e R

. “¥*| wigczanie / wylgczanie automatycznej |Trail Tron kalibrieren Cal
zmiany nachylenia na uwrociach

r I
éﬁul Fumpensol ldrehzahl : S48U min @ ~

e Aby dokona¢ kalibracji Trail-Tron, uzy¢ |&-A | @ e :

patrz nizej.

Q> Rys.26

e Tylkko WUX: Poprzez pole funkcyjne
wywotaé wprowadzanie zadanej liczby
obrotéw pompy.

BAG0018.0 10.05 27



Uruchomienie

5.4.1

@

o

_)

~-L

Pochylenie — kalibracja przestawiania
O Warunkiem bezusterkowego dziatania ukladu elektrycznego lub
hydraulicznego przestawiania pochylenia jest prawidlowo
l wykonana kalibracja przestawiania pochylenia (Kalibracja

Wskazowka! pochylenia).

Dokonaé¢ kalibracji pochylenia

e Przy pierwszym uruchomieniu.

e Przy rbéznicach miedzy pokazywanym na ekranie poziomym
ustawieniu lanc z ich rzeczywistym ustawieniem.

Raz w sezonie.

. Ustawi¢ pozycje srodkowa. W tym celu

uruchomi¢ pole funkcyjne lub J i

lance réwnolegle do podioza.
Ustawi¢ pozycje srodkowg. W tym celu uzy¢

pola funkcyjnego
Pozycja $srodkowa jest ustalona.
Ustawi¢ prawa granice. W tym celu

uruchomié pole funkcyjne tak dtugo, az
prawy uchwyt odstepu lekko dotykac bedzie
ziemi.

Potwierdzi¢ prawg granice. W tym celu

max. 9

uruchomi¢ pole funkcyjne [rechts |

Prawa granica jest ustalona.
Ustawi¢ lewg granice. W tym celu uruchomic

przycisk é tak dtugo, az lewy uchwyt

odstepu lekko dotykac bedzie ziemi.
Potwierdzi¢ lewg granice. W tym celu

max. ©

uruchomié¢ pole funkcyjne [ tinks |

Lewa granica jest ustalona.

P,
Heigungskal ibrierung
1. Hittelstellung anfahren ‘ﬁﬂf
2, Nittelstellung festlegen
3. Rechtsanschlag anfahren e T T
4. Rechtsanschlag festlegen
5. Linksanschlag anfahren go
E. Linksanschlag festlegen
max. 9
rechts
max. 9
links
Rys. 27

28
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5.4.2 Kalibracja Distance Control

Uruchomienie

O Warunkiem prawidtowego funkcjonowania Distance Control jest
l prawidiowo wykonana kalibracja. Dokona¢ kalibracji

e przy pierwszym uruchomieniu.

Wskazéwkal! .
e raz w sezonie.
& Przed kalibracja Distance Control nalezy zwréci¢ uwage, aby
podioze bylo réwne i nie nachylone, zeby pod czujnikami
l ultradzwiekéw nie bylo przegtebien a powierzchnia podioza nie
Wskazéwkal byta zbyt gtadka (np. asfalt lub beton).
Maschi .
Uzy¢ pola funkcyjnego i przejs¢ do

menu maszyny.

o

Uruchomi¢ pole funkcyjne aby przejs¢
do menu kalibracji Distance Control.

Sama kalibracja przebiega w 3 krokach.

1.

Kalibracja pozioma

i = 1
Uruchomi¢ pole funkcyjne aby
wystartowac kalibracje pozioma.

. poprzez [ i é ustawi¢ lance

poziomo. Pokazywana bedzie aktualna
wysokos¢ obu czujnikow (Rys. 29).

— na ekranie pojawi sie ,Balken jetzt
waagerecht (belka jest poziomo),nacisngé

aby przeja¢ pozycje pozioma.

Distance Contol kakibrieren:

=Teste "waagerechte Kalibrier-
ung dricken
=Taste "manuelle Kalibrierung”
dricken und Gestdnge langsam
an der linken 5eite von Hand
nach unten dricken (bis ca.48cn
uber dem Boden), Signalion
abwarten und Gestidnge loslassen
=Gestdnge von Hand wieder in
waagerechie Stellung bringen
und Taste “automatische Kali-
brierung” dricken

ACHTUNG! ! vom Gestdnge zurick-
treten

o

Auto

Rys. 28

Distance Contol kakibrieren:

-Tochea e be Vel oo

UK

-1d Waagerechte ein- |
di stellen:

ng = Bem

o T TR .
il 1 1

(R IR

-E: links: rechts: Fon

“1169cm 178 cm

by Balken jetzt waagerecht,

Auto

mit Eingabetaste
1A bestit i gen ke~

W

Rys. 29
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Uruchomienie

e Reczne dokonanie kalibracji

Y

1. Uzy¢€ pola funkcyjnego aby
wystartowac kalibracje reczna.

2. Lewy wysiegnik lancy nacisna¢ reka w dot
tak, az koniec znajdzie sie ok. 40cm nad
ziemia. Pozycje takg zachowacé przez ok. 5
sekund.

— AMATRON" poinformuje sygnatem
dzwiekowym, ze rozpoznat pozycje.

3. Zwolni¢ lance i poczekad, az na ekranie
pojawi sie ,Balken jetzt waagerecht‘(Belka
jest poziomo).

4. Jesli lanca nie wréci automatycznie do pozyciji
srodkowej (na przyktad na skutek tar¢ w
uktadzie jej zawieszenia), nalezy przestawi¢
jg do pozycji srodkowej reka.

5. Pozycje srodkowg potwierdzi¢ przyciskiem

e Kalibracja automatyczna

1 Autc T

o

1. Uzy¢ pola funkcyjnego (Rys. 30), aby
uruchomié kalibracje automatyczna.

A nie moze przebywaé w zasiegu

ruchu lanc. Niebezpieczernstwo

Niebezpi zranienia przez samoczynnie

eczen- poruszajace sig lance!
stwo!

Przy automatycznej kalibracji nikt

— Lanca zostanie najpierw automatycznie
podniesiona z lewej i prawej strony a
nastepnie ustawiona zostanie pozycja
pozioma.

— Gdy automatyczna kalibracja zakonczy
sie, to ekran wyglada¢ bedzie nastepujgco
(Rys. 32).

2. @ Opusci¢ menu.

@ Jesli lance nie beda ustawione
l dokfadnie poziomo, to nie stanowi

to btedu.
Wskazéwka!

Distance Contol kakibrieren:

=Teste "waagerechte Kalibrier-
ung dricken

=Taste "manuelle Kalibrierung”
dricken und Gestdnge langsam

an der linken Seite wvon Hand
nach unten dricken (bis ca.48cnm
Uber dem Boden), Signalton
abuarten und Gestidnge loslassen
=Gestdnge von Hand wieder in

i,

waagerechtie Stellung bringen LJESLJ
und Taste "automatische Kali-
brierung” dricken
I'"ACHTUNG!! vom Gestdnge zurl'.'ll:k-T
treten
ST
Rys. 30
Distance Contol kakibrieren: ==
T T,
_T edas MToassssussihl s el bl s I I

_f Egsténggglahggan P
is ca.40crm Uber

“derm Boden drUckenameﬁﬁﬂ

lund auf Signhalton

S warten fen
=G4
g 1wt d

g' BulkepijEfzi gu?ge:echl,

mi ingabetaste
T bestdtigen e m
t
P S

Rys. 31

Distance Contol kakibrieren: ==
_T edas Mo e ms e eebl e el il s I I

(5]

-4 ﬁu}qgatische F p
alibr ierung

@ 1a3uft, bitte | =

il vor Gestange

al zuriOcktreten

| =1=ig]

-4
o Kalibrierung beendet,
N mit Eingabetaste
g bestitigen [T
t e
ﬁﬁﬁﬁ

Rys. 32
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Amazome | L2115
543 Impulsy na litr

Wskazéwkal!

Uruchomienie

AMATRON"* potrzebuje dla miernika przeptywu / miernika
powrotu, wartosci kalibrazowej "Impulsy na litr"
¢ do ustalenia i regulacji wielkosci oprysku [I/ha].

e Do ustalenia dziennego i catkowitego zuzycia cieczy
roboczej [1]-

Wartos$¢ kalibrazowa "Impulsy na litr" gdy wartosé ta nie jest
znana, nalezy ustali¢ przez kalibracje miernika przeptywu /
miernika powrotu.

Jesli wartos¢ kalibrazowa "Impulsy na litr " dla miernika
przeplywu / miernika powrotu jest dokladnie znana, to mozna

Dla doktadnego przeliczenia ilosci oprysku w [I/ha] nalezy co
najmniej raz w roku ustala¢ dla miernika przeplywu wartosé
kalibrazowa "Impulsy na litr".

Wartos¢ kalibrazowa "Impulsy na litr" dla miernika przeptywu
nalezy ustali¢:

e Po demontazu miernika przeptywu.

e Po dluzszej pracy, gdyz w mierniku przeptywu moga
gromadzi¢ sie resztki substancji uzywanych do oprysku.

e Przy réznicach miedzy zadana iloscia oprysku a
rzeczywista iloscia oprysku [I/ha].

Dla dokladnego przeliczenia wydatku cieczy roboczej w [l]

nalezy co najmniej raz w roku wyréwnaé miernik przeplywu z

miernikiem powrotu.

Miernik powrotu z miernikiem przeptywu wyréwnagé:

e Po ustaleniu wartosci kalibrazowej "Impulsy na litr" dla
miernika przeptywu.

e Po demontazu miernika powrotu.

BAG0018.0 10.05
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Uruchomienie

5.4.3.1

»

8.

. Zbiornik opryskiwacza napetni¢ czystg wodg

(ok. 1000 1) az do umieszczonych po obu
stronach zbiornika oznaczen napetnienia.
Wigczy¢ WOM i napedzac pompe z obrotami
roboczymi (np. 450 U/min).

Uruchomi¢ pole funkcyjne [P 1
Kalibracja zostanie wigczona.
Wiaczy¢ lance i wylac przez nie co najmniej
500 | wody (wg wskaznika napetnienia).
Wyswietlacz na biezgco pokaze ustalong
wartos¢ ,Impulsy* dla wypryskanej iloSci
wody.

Whytaczy¢ lance i WOM.

Ustali¢ doktadnie wypryskang ilos¢ wody
przez jej uzupetnienie do poprzedniego stanu,
oznaczen po obu stronach zbiornika.

- Z pomoca haczynia pomiarowego,

- Przez zwazenie lub

-  Wodomierzem.

Wprowadzi¢ wartosc¢ dla ustalonej ilosci
wody, np. 550 I.

Nacisng¢ @ i kalibracja jest zakonczona.

- AMATRON* automatycznie przelicza

5.4.3.2

1.

2.

3. Potwierdzi¢ polem funkcyjnym

wartos¢ "impulsy na litr", pokazuje warto$¢
kalibrazowa i zapamietuje ja.

)

Imp.
DFH 1

Przez pole funkcyjne wywotaé
~Nprowadzanie impulséw na litr*.
Woprowadzi¢ wartos¢ kalibrazowg ,Impulsy na
litr*.

\/'

Ustalenie impulséw na litr — miernik przeptywu

1088 Liter klares UWasser
einfullen

Pumpennenndrehzahl einstellen
Spritze einschal ten

min. 588 Liter ausspritzen
Spritze ausschaltien
ausgespritzte Liter eingeben

365851
ktuell eingestellt:

Impulse:

EES Impulse pro Liter

DFH 2

Rys. 33

Reczne wprowadzenie impulséw na litr — miernik przeptywu

1088 Liter klares UWasser
einfullen

Pumpennenndrehzahl einstellen
Spritze einschal ten

min. 588 Liter ausspritzen
Spritze ausschaltien
ausgespritzte Liter eingeben

365851

Impulse:

aktuell eingestellt:

EES Impulse pro Liter

DFH 2

Rys. 34

32
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Uruchomienie

5.4.3.3 Wyréwnanie miernika powrotu z miernikiem przeptywu
a
. Cal. es - 1608 Liter klares UWasser i
1. Przez pole funkcyjne LBFM 2 | wejS¢ w menu einfillen OFH 4
"Wyréwnanie miernika przeptywu 2". = Pumpennenndrehzahl einstellen
- Spritze einschalten
- min. 588 Liter ausspritzen Tk%h
= Spritze ausschalien
- agusgespritzte Liter eingeben Imp.
OFH 1
Impulse: 365851 lgé]
aktuell eingestellt: t‘
Cal.
B6S Impulse pro Liter DFH 2
Rys. 35
2. Zbiornik opry§k|wacza napetni¢ czystg woda - 1000 Liter klares Wasser oder| Abgl.
(ok. 1000 I) az do umieszczonych po obu Spritzmittel einfillen DFH 2
stronach zbiornika oznaczen napetnienia. - Pumpennenndrehzahl einstellenistarten
) . ) ) - Abgleich starten
3. Wigczy¢ WOM i napedza¢ pompe z obrotami - nf!in 188 Li ie;lglur:h 1iDur:h— lgé’]
H H ussmesser 1eSSeEn assen
roboczymi (np. 450 U/min). I Sty L '}
4. Aby uruchomi¢ wyréwnanie, wigczyé pole I:IanP >
Pbal, Impulse DFH 1: BBS Imp./Liter
. starten Durchfluss OFH 1: BLiter
funkcyjne
aktuell eingestellt:
Impulse OFH 2: BImp.sLiter
Rys. 36
Wyréwnanie mozna wykona¢ tylko, . i s i
T3 = 1TEF ares asser oder g1 .
l gdy, ,Oprysk® jest wylaczony Spritzmittel einfollen DFA 2
- i lenjstarten
Wskazé - =
wka! _ Abgleich § tla?fl”l
® beendet Imp.
Gdy pojawi sie pokazany obok aFil 2
Y pojawl si¢ pokazany obo Inm{ o
napis, wyréwnanie jest zakonczone. Ou ; .
Wskazow mlbel?g:Peiusie
kal ak estatigen
<:::> Im er
5. Nacisnag¢ i wyréwnanie miernika f £
powrotu jest zakoficzone. I
— AMATRON"  automatycznie przeliczy —Rys. 37
wartos¢ kalibrazowg "Impulsy DFM 2",
pokaze warto$¢ kalibrazowa i zapisze ja.
33
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Uruchomienie

5.43.4 Reczne wprowadzanie impulséw na litr — miernik powrotu

tléfl»’] - 1088 Liter klares Wasser oder| Abgl.
. nIanP'z . Spritzmittel einfillen OFH 2
1. Przez pole funkcyjne wywotac - Pumpennenndrehzahl einstellen|starten
"Wprowadzanie impulséw dla miernika = Abgleich starten
rzeplywu 2 = min.188 Liter durch 1.Durch-
przeptywu <. flussmesser fliessen lassen KL‘?&I
2. Wprowadzié wartos¢ kalibrazowa "Impulsy na - Abgleich beenden g
litr " DFH 2
Impulse OFHM 1: EES Imp.-/Liter
V Durchfluss OFH 1: BLiter
3. Potwierdzi¢ polem funkcyjnym . aktuell eingestellt:
Impulse OFHM 2: BImp. Liter
Rys. 38
544 WOM - wymagana liczba obrotéow
i o Dla 3 ciagnikéw moga zostaé zapamietane
l - Wymagane liczby obrotéw WOM.
- Impulsy na jeden obrét WOM.
Wskazéwka! o Przy wyborze zapamietanego ciagnika, réwnoczes$nie przejete

zostang odpowiednie wartosci dla zadanych liczb obrotéw
WOM oraz impulséw na 100 m.

e« AMATRON" nadzoruje 2adana liczbe obrotéw WOM.
Podczas oprysku przy przekroczeniu ustalonej granicy w gére
lub w dél, zalacza sygnat alarmowy.
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Uruchomienie

5.441 Wprowadzenie wymaganej liczby obrotéw WOM

a Zapfuellensoll- . a
1 Polem funkcyjpym U/mlrf .wywo{aé ' drehzahl : 548U/min b
"Wprowadzanie zgdanej liczby obrotow
WOM". ol
2. \é\irc))r%v/vac_jzié zadana liczbe obrotow WOM np. jg;;’éﬁﬁmz:ghﬁggf Ionpulse | AL
min.
Wprowadzié wartos¢ "0", jezeli pLEicher
- Nie ma czujnika liczby obrotow WOM. 3 fo
- Nie jest zgdany nadzér liczby obrotow. Seeicher]
V Alarmgrenze: + 18% F|1+a%’n
3. Uruchomié pole funkcyjne . - 25% ‘
4. Wprowadzi¢ granice alarmu dla nadzoru liczb
obrotow. (patrz strona 35). Rys. 39
5.44.2 Zapamietanie liczby impulséw na obrét WOM dla ré6znych ciagnikow
Zapfuel lensoll- . oy
1. Poprzez pole funkcyjne A wywotac drchzahlk: Rdabinin u /?; o
wprowadzenie "Prosze wybrac ciggnik".
Impulse pro Zapf- 'ﬁ
wel lenunmdrehung: 2 Impulse I./U.
SFeicher
L)
o,
Sreicher
Alarmgrenze: + 18% Hlﬁ’ﬂ
- 253 L
Alarm
Rys. 40
BAG0018.0 10.05 35



Uruchomienie

. Wyboru zgdanego ciggnika dokonac strzatkg

(Rys. 41/1) za pomocg przyciskéw
lub

~-L

Bitte Schlepper wihlen:

Schlerrer
andern

—*5Schlepperl : 2 Imp. Undr.
et Schlepper2 : EImp.  Undr. |neue Ine.
3. Przez pole funkcyjne wywotac schleemers o d8lapdndr;
"Wprowadzenie impulséw na obrét WOM".
4. Wprowadzi¢ impulsy na obrét WOM dla
wybranego ciggnika, np. 2 imp./obrét. 1
. .z . «
5. Potwierdzi¢ polem funkcyjnym \/
‘. Schlerrer F(ys.-41
Przez pole funkcyjne mozna
. zmienié nazwe wybranego ciagnika.
Wskazéw
ka!
5.4.4.3 Zapis granicy alarmowej dla liczby obrotéw WOM
& Podczas oprysku wiacza sie dzwiekowy sygnat alarmowy, jesli
aktualna granica alarmowa dla liczby obrotéw WOM zostanie
l przekroczona w gére lub w dét.

—_

Wskazodowka!

. Przez pole funkcyjne i wywotaé

"Wprowadzenie maksymalnego odchylenia
dla gérnej granicy liczby obrotow WOM ".

. Wprowadzi¢ maksymalnie dopuszczalng

granice odchylenia od zgdanej liczby obrotéw
np. + 10% (najwyzsza dopuszczalna liczba
obrotow WOM: 540 U/min + 10% = 594
U/min).

\/'

Potwierdzi¢ polem funkcyjnym .
Powtérzy¢ kroki 1 do 3 dla pola funkcyjnego

.np. - 25% (Najnizsza dopuszczalna

liczba obrotow WOM: 540 U/min - 25% = 405
U/min).

Zapfuellensoll- E;
drehzahl : 548U min
U/min
Impulse pro Zapf- ::
wel lenumdrehung: 3 Impulse 1.-U.
SFrelcher
o
Sreicher
+3
Alarmgrenze: + 18% Alatm
- 25% <
=3
Alarm
Rys. 42

36

BAG0018.0 10.05



f=d<

5.4.5 Impulsy na 100m

Wskazéwkal!

Wazne!

Uruchomienie

AMATRON"* potrzebuje wartosci impulséw na 100 m do
ustalenia
e rzeczywistej predkosci jazdy [km/h].

e dlugosci przejechanego odcinka [m] dla aktualnego
Zlecenia.

e opryskanej powierzchni.

Wartosé kalibrazowa "Impulsy na 100m” mozna wprowadzié¢
do AMATRON" recznie, jesli jest ona doktadnie znana.

Wartos¢é kalibrazowa "Impulsy na 100m” ustali¢ na podstawie
jazdy kalibrazowej, jesli wartos¢ ta nie jest znana.

AMATRON"* moze zapamieta¢é wartosci kalibrazowe
"Impulsy na 100m" dla 3 réznych ciagnikéw. (patrz strona 38).
AMATRON' przejmie potem wartosé kalibrazowa dla
wybranego ciagnika.

Dla dokladnego przeliczenia rzeczywistej predkosci jazdy w
[km/h], dlugos$ci przejechanego odcinka [m] wzgl. Opryskanej
powierzchni w [ha] nalezy ustali¢ wartos¢ kalibrazowa
"Impulsy na 100m" od czujnika drogi.

Dokladnego ustalenia wartosci kalibrazowej "Impulsy na
100m™ dokonuje si¢ zasadniczo przez jazde kalibrazowa:
e Przed pierwszym uruchomieniem.

e Przy dolaczeniu innego ciagnika, wzglednie po zmianie
wielkosci jego opon.

e Przy réznicach wystepujacych miedzy rzeczywista i
ustalong predkoscia jazdy / dlugoscia przejechanego
odcinka.

e Przy réznicach miedzy ustalong a rzeczywista wielkoscia
powierzchni opryskanego pola.

¢ Przy réznych stosunkach glebowych.

Wartos¢ kalibrazowa "Impulsy na 100m" nalezy ustala¢ w
warunkach rzeczywiscie panujacych na polu. Gdy oprysk
obywa sie z wlaczonym napedem wszystkich két, to przy
ustalaniu wartosci kalibrazowej, naped ten réwniez musi byé
wiaczony.

BAG0018.0 10.05
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Uruchomienie

5.4.5.1

man.
Eingabe

1. Przez pole funkcyjne wywotac "prosze
wprowadzi¢ impulsy na 100 m ".

2. Recznie wprowadzi¢ wartosc¢ kalibrazowg
"Impulsy na 100m".

v

3. Potwierdzi¢ polem funkcyjnym

5.4.5.2

1. Na polu odmierzy¢ odcinek dtugosci
doktadnie 100 m.

2. Oznaczy¢ punk poczatkowy i koncowy (Rys.
44).

Start

3. Wywotac pole funkcyjne
jazde kalibrazowa.

4. Przejechac¢ doktadnie wymierzony odcinek od
poczatku do konca.

i wystartowac

— Ekran na biezgco pokazuje biegnace impulsy.

5. Zatrzymac sie doktadnie w punkcie
koncowym.

6. Nacisnag¢ przycisk @ i kalibracja jest
zakonczona.

— AMATRON"* przejmuje liczbe ustalonych
impulséw i automatycznie wylicza warto$¢
kalibrazowg "Impulsy na 100m" (tu 13005
Imp/100m).

s.

okt 1

Reczne wprowadzanie wartosci Impulséw na 100m

mamn.
Eingabe

Wert fir Impulses18Bm eingeben
oder automatisch kalibrieren

Start

aktuell: 13885 Inp-1688mn

Sreicher

Rys. 43

Ustalenie impulséw na 100 m poprzez jazde kalibrazowa

Rys. 44
man.
Ei ngabe
Wert fir Impulses188m eingeben
oder automatisch kalibrieren
Start
aktuell: 13005 Inp/100m —yy
i O

Sreicher

Rys. 45

38
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5.4.6 Zapis impulséw na 100 m dla réznych ciagnikow

Uruchomienie

L1
Sper Sn:_hldepper
1. Przez pole funkcyjne wywotaé heatt
wprowadzanie "Prosze wybrac¢ ciggnik”. Bitte Schlepper wihlen:
2. Wybra¢ zadany ciggnik. —3*Schlepperi : 13685Imp/180m
Schlepper2 : 532Imp/188m neue Irnp.
Schlerrer Schlepper3d : 2E82Imp/180m
3. Przez pole funkcyjne wywota¢ "Prosze
wprowadzi¢ nazwe ciggnika". Jesli to
konieczne, zmieni¢ nazwe ciggnika.
4. Przez pole funkcyjne wywotac "Prosze «
wprowadzi¢ impulsy na 100 m dla tego
ciggnika".
5. Wprowadzié recznie wartos¢ kalibrazowa Rys. 46

"Impulsy na 100m".

v

6. Potwierdzi¢ polem funkcyjnym

547 State wiaczanie / wylaczanie podziatu szerokosci

1. Wybra¢ zgdang czes¢ szerokosci, ktorg chce Mit den Pfeiltasten die Teil-
sie wigczyc¢ lub wytgczyc. breite auswidhlen und mit
"Enter”™ ein- / ausschalten
2. Nacisng¢ przycisk . —* Teilbreite 1: aus
) ) ) o Teilbreite 2: ein
— Obok wybranej czesci szerokosci pojawi sie Teilbreite 3: ein
stowo "ein" (czes¢ szerokosci wigczona) lub E:}::z::z gf o
"aus" (czes¢ szerokosci wytgczona). ’
3. Powtbrzy€ kroki 1i 2, jesli chce sie wigczy¢ /
wytgczy¢ dalsze czesci szerokosci.
. YV
4. Potwierdzi¢ polem funkcyjnym : \/
— Przy oprysku, czesci szeroko$ci oznaczone
"aus" sg stale wytgczone.
Rys. 47

Jesli chce sie znowu pracowac z
wilaczonymi czesciami szerokosci,
l ktére sa aktualnie wylaczone, to
Wskazéwka! halezy je znowu wiaczy¢!
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Uruchomienie

5.4.8 Objasnienia do dzialania "wybranej pojedynczej czesci szerokosci”

Gdy funkcja "Wybraé pojedynczg czes¢
szerokosci" jest wigczona, to w menu Praca
dodatkowo pojawia sie pozioma kreska (Rys.
48/1) ponizej czesci szerokosci. Czes¢
szerokosci oznakowana tg kreska (tu wytaczona)
i daje sie dowolnie wigczy¢ lub wytgczy¢

przyciskiem , Np. per oprysku gniazd
chwastéw. Przyciskiem mozna wtgczyé
lub wytgczy¢ dowolng czes¢ szerokosci, gdy

poziomag kreske (Rys. 48/1) odpowiednio

przesunie sie przyciskami i

CEHE— 12.2 kmh

Iy 3800 m
Fldche: 3.21ha

Auto

i

£ . 5 Umin O

-

e o de

548 U/min
TT

s,

T
AdAd

J

E=
S
7
==
o

21cnm /_ 19cnm
Auftrag: 2 ‘ Iﬂ B1/84
Rys. 48
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5.4.9

r
-

Napetnianie zbiornika roboczego woda

Z czujnikiem stanu napeinienia

Uruchomienie

g

. Przez pole funkcyjne wywotaé z menu
Praca lub menu Dane maszyny, pokazany
obok wskaznik napetnienia.

. Ustali¢ doktadna ilos¢ napetnienia woda.

. Wprowadzi¢ graniczng wielkos¢ meldunku dla
maksymalnie uzupetnianej ilosci wody (tu
1801 litrow).

Przy uzupetnianiu zbiornika opryskiwacza
wodg zatgczy sie sygnat alarmowy, gdy
osiggnieta zostanie wprowadzona granica.
Nadzorowanie uzupetnianej ilosci pozwala
unikng¢ niepotrzebnych resztek cieczy
roboczej, gdy granica alarmu bedzie
doktadnie dopasowana do koniecznej ilosci
uzupetnienia.

. Zbiornik opryskiwacza napetnia¢ wodg przez
otwor do napetniania.

Podczas napetniania ustalona zostanie
uzupetniana ilos¢ wody i pokazana obok
stowa "nachgefillt:" (uzupetnianie) (tu 355
Liter).

. Napetnianie zakohczy¢ najpdzniej w
momencie wigczenia sie alarmu.

v

. Polem funkcyjnym , potwierdzi¢
przejecie przez AMATRONT wartosé dla
aktualnego stanu napetnienia zbiornika (tu
1352 Liter).

4 aktualnym stanem napetnienia
AMATRON" przeliczy dtugosé odcinka,
ktéry mozna bedzie opryska¢ z nowo
napetnionym zbiornikiem.

Heldegrenze Fillstand: 1881Li.

aktueller Fullstand:

1352
Liter

nachgefiollt: 355Liter

Rys. 49
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AMAZONE ;BE
Uruchomienie

Bez czujnika stanu napetnienia

g

1. Przez pole funkcyjne wywola¢ z menu
Praca lub menu Dane maszyny, pokazany Bi Hehder_'l aktuellen Fillstand
obok wskaznik napetnienia. eingeben:

2. Ustali¢ doktadna ilos¢ napelnienia woda, BLiter =

3. Napetni¢ zbiornik wodg przez otwér do
napetniania.

4. Odczytac aktualny stan napetnienia na Eé%gg A <-> a
wskazniku napetnienia. S

5. Geben Sie den Wert fur den aktuellen Full-

stand ein. V

v
6. uruchomic pole funkcyjne , aby Rys. 50

wartos¢ aktualnego stanu napetnienia
zbiornika zostata przejeta przez
AMATRON".

— Z tym, aktualnym stanem napetnienia
AMATRON" przeliczy pozostaty odcinek,
jaki da sie przejecha¢ po nowym napetnieniu
zbiornika.

5.4.10 Wpykonanie kalibracji Trail-Tron

1. Ustawi¢ pozycje srodkowg. Uruchomi¢ pole é
[:fi%? Deichselkalibrierung a}

Mittelstellung anfahren
Mittelstellung festlegen f
Recht sanschlag anfahren £ T

funkcyjne lub ciggniong 0$
kierujgcq / dyszel, ustawi¢ tak aby kota
opryskiwacza biegty doktadnie po $ladach kot
ciggnika.

2. Potwierdzi¢ pozycje srodkowg. Uruchomic¢ w

gy F4
tym celu pole funkcyjne .

3. Ustawi¢ kohcowg pozycje praw?. W tym celu aktueller Rohuert FETTTR

des Trail Tron: 458 -,
uruchomi¢ pole funkcyjne na tak diugo,
az sitownik hydrauliczny osi kierujacej / dyszla Rys. 51
przesunie sie do oporu.
4. Potwierdzi¢ pozycje konncowg prawa.

Rechtsanschlag festlegen
Linksanschlag anfahren
Linksanschlag festlegen

[ IO EAA LS

T

Uruchomié w tym celu pole funkcyjne —/

5. Ustawi¢ koncowg pozycje Iew?. W tym celu
uruchomié pole funkcyjne na tak diugo,
az sitownik hydrauliczny osi kierujgcej / dyszla

przesunie sie do oporu.
6. Potwierdzi¢ koncowg pozycije lewa.

T

3

Uruchomi¢ w tym celu pole funkcyjne
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5.4.11 Wprowadzanie zadanych liczb obrotéw pomp

Tylko dla UX:

Ok

1. Przez pole funkcyjne wywotac "Prosze
wprowadzi¢ zgdang liczbe obrotéw pompy".

2. Wprowadzi¢ zgdang liczbe obrotéw pompy,
np. 540 U/min. Jesli nadzér zgdanej liczby
obrotéw pompy jest wytgczony, to
wprowadzi¢ wartos¢ "0".

v

3. uruchomic¢ pole funkcyjne , aby
AMATRON"* mogt przejgé wprowadzong,
zgdang liczbe obrotéw pompy.

4. Przez pole funkcyjne i wywotac "Prosze

maksymalne odchylenie" dla zatgczenia
alarmu zbyt wysokich obrotéw pompy.

5. Wprowadzi¢ maksymalnie dopuszczalne
odchylenie od zadanej liczby obrotéw pompy,
np. + 10% (maksymalnie dopuszczalna liczba
obrotéw pompy: 540 U/min+ 10% = 594
U/min).

v

6. Uruchomic¢ pole funkcyjne ,
AMATRON* mogt przejgé maksymalnie
dopuszczalne odchylenie dla alarmu zbyt
wysokiej liczby obrotéw pompy.

7. Powt6rzy¢ kroki 4 do 6 dla przycisku

funkcyjnego

Uruchomienie

FPumpensol ldrehzahl :

Alarmgrenze: +

S48U/min

164
154

Ok

Usmin

+3
Alarm

Alarn

Rys. 52
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Uruchomienie

5.5 Menu Setup

O Ustawienia w menu Setup sa praca

warsztatowa i moga byé
l dokonywane tylko przez

wskazewka! WYkwalifikowany fachowy

personel!!

W menu setup dokonuje sie

wprowadzania i  wy$wietlania  danych
diagnostycznych dla serwisu w przypadku
konserwacji lub usterek.

zmienia sie ustawienia dla ekranu.

wybiera sie i wprowadza bazowe dane
maszyny lub wigcza sie i wylgcza
wyposazenie specjalne (tylko dla serwisu).

Zmiana ustawien w menu Setup:

Setup

ESE

@01/02

Strona 1 menu Setup

Catkowita opryskana powierzchnia w [hal.
Catkowita zuzyta ilosS¢ cieczy roboczej [litry].
Catkowity czas oprysku w polu [h].

' /
Pola funkcyjne i stuzg do

wprowadzania i odbioru danych
diagnostycznych i sg zastrzezone tylko dla
serwisu.

km/h

=im.

Przez pole funkcyjne wywotaé
wprowadzenie symulowanej predkosci jazdy
"sim. km/h" przy uszkodzonym czujniku drogi
(patrz strona 44).

Przez pole funkcyjne 4@ wywofa¢ menu

nizszego poziomu, Maszyna — dane bazowe.
(patrz strona 45).

.
==

Informacje dla setup terminala

s.

okt 1

Gesamtdaten seit Inbetriebnahme
km/h

Gesamt fliche: 12368 ha sty

Gesamtliter: 36398Li.

Besamtspritzzeit: 1241h

sim. km/h: 8.8km/h

Sriay

@ 1,82 p;m

Rys. 53
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Iﬂl 02/02

Przez pole funkcyjne
RESET. Wszystkie wprowadzone przez

Uruchomienie

RESET
aschinend RESET

rechner WyWO+aC’ fU n kCJ Q Maschinen-|
rechhner
Achtung, das Reseten

uzytkownika dane np. zlecenia, dane maszyny, des Rechhners léscht

wartosci kalibrazowe i dane Setup zostang alle Daten und setzt
utracone. Przywrocenie danych fabrycznych dla ihn auf seine Werks-
ustawien maszyny. einstel lungen zurlck

. Zanotowac sobie

l e Impulsy na litr.

Wekazéwkal ® Impulsy na 100m.
¢ Impulsy na obrét WOM.
o Dane dotyczace zlecen. @ .

Rys. 54
Nalezy od nowa wprowadzié

wszystkie dane bazowe dla
maszyny.

5.5.1 Wprowadzenie symulowanej predkosci (przy uszkodzonym czujniku drogi)

Wprowadzenie symulowanej
predkosci jazdy umozliwia

l kontynuacje oprysku, gdy czujnik

Wskazéw drogi zostanie uszkodzony. Jesli

kai AMATRON"' znowu bedzie
otrzymywat impulsy od czujnika
drogi, to AMATRON" bedzie
uzywat tych impulséw do
przeliczania predkosci jazdy /
przejechanego odcinka.

1. Sciggnaé kabel sygnatowy z podstawowego
wyposazenia ciggnika.
km/h Gesamtdaten seit Inketriebnahme
2. Przez pole funkcyjne wywota¢ "Prosze . kmh
wprowadzié symulowana predkos¢ jazdy". Gesamt fléche: 12368ha sim.
Woprowadzi¢ symulowang predkos¢ jazdy 8,0 Gesamtliter: 3698Li .
km/h. Gesamtspritzzeit: 1241 h
v sim.km/h: 0.0kmnh
3. uruchomic¢ pole funkcyjne . _
—» w menu Praca pojawi sie kontrastowy symbol iy
7 . E:l 3
predkosci Kk . @ . oo

Podczas oprysku trzeba dokfadnie Rys, 55
utrzymywaé wprowadzona
o predkosé jazdy (np. 8,0 km/h) gdyz
Wazne! regulacja wydatku cieczy roboczej

bedzie przebiegata zawsze dla
wprowadzonej predkosci jazdy.
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Uruchomienie

5.5.2

| Iﬁ|01/05|

Przez pole funkcyjne Fﬁﬂ wywotaé funkcje
"Wybor typu maszyny" i wybrac typ maszyny.

T
Przez pole funkcyjne i wywotaé funkcje

"Sktadanie lanc" i wybra¢ skfadanie lanc.

=

Przez pole funkcyjne
zbiornika.

wybra¢ wielkosé

konfig.

Przez pole funkcyjne wywotaé funkcje
"Konfiguracja wskaznika stanu napetnienia".

| Iﬁ|02/05|

==

Przez pole funkcyjne wywota¢ "Prosze
wprowadzi¢ szerokosé roboczg". Wprowadzi¢
szerokos$c¢ roboczg swego opryskiwacza.

e

Anzahl

Przez pole funkcyjne
wprowadzi¢  liczbe
Woprowadzi¢ liczbe czesci
swego opryskiwacza.

wywota¢ "Prosze
czesci  szerokoSci'.
szerokosci dla

Disen
pro
Teil-
breite

Przez pole funkcyjne
"Dysze na cze$¢ szerokosci".

R

n?

wywotaé funkcje

Przez pole funkcyjne wybrac liczbe
istniejgcych miernikow przeptywu.

Na ekranie pojawi sie albo cyfra "1" (1 miernik
przeptywu) lub cyfra "2" (1 miernik przeptywu i
1 miernik powrotu).

Wprowadzenie bazowych danych maszyny

s.

okt 1

Haschinentyp:

Gestdngetyp:

Behidl tergrésse:

Fillstandsmelder konfigurieren

@l 1 /64

UF klein

Profi II

1881Liter

konfig.
Rys. 56
Arbeitsbreite: 24.00n ==
m
Anzahl der Teilbreiten: 5 Egﬁ
Anzahl
DOsen
DOsen pro Teilbreite Pra
(DUsen gesamt: 48 ) Teil-
breite
Anzahl der Durchfluss-
messer : 2 Tkﬁh
@awm n?
Rys. 57

46
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Uruchomienie

. |-| |'| . Oruckregelkonstante: 16.8
e Przez pole funkcyjne wywotaé "Prosze
wprowadzi¢ warto$¢ statej regulacji ciSnienia"
W,pr_ow_adzm wartos¢ dla statej regulacji Kant diisen: s 'R\
cisnienia. Schaummarkierung: ein 09
]

e Przez pole funkcyjne [ nastepuje Anzahl der Kantdisen li.: 1

7

wigczenie / wytgczenie dysz krancowych re.: 1 - IJ
(opcja).
él Komfortpaket : aus P

e Przez pole funkcyjne /e nastepuje @ RN
wigczenie / wytaczenie znaczenia piang
(opcja)_ Rys. 58

e Przez pole funkcyjne @ podaje sie liczbe
dysz krancowych z lewej strony.

e Przez pole funkcyjne A podaje sie liczbe
dysz krancowych z prawej strony.

e Przez pole funkcyjne dokonuje sie
wigczenia / wylgczenia pakietu komfortowego
(opcja).

| Poaos|

] :
X7 i : .

e Przez pole funkcyjne L nastepuje Hehr fachdlisenansteuerung: aus Y
wigczanie / wylgczanie wielostopniowego ab
starowania dysz (opcja). el

p— Distance Control: ein e
nﬁ...i..t:.;... ch ?i £

e Przez pole funkcyjne [entrol] nastepuje onire
wigczanie / wytgczanie "Distance Control" i
(opcja). DC-Kurvenfaktor: 18 Kiviens

g faktor
Kurven- . . 071

e Przez pole funkcyjne L"**°" | podaje sie Trail Tron: ein sl
wspotczynnik zakretéw dla Distance Control @ o
- 0 — mato regulacji na zakretach

Rys. 59

- 10 — duzo regulacji na zakretach.

(i

e Przez pole funkcyjne nastepuje
wigczenie / wytaczenie sterowania "Trail
Tron" (opcja).

e

e Przez pole funkcyjne kenfis-| wywotaé menu
konfiguracji Trail Tron (patrz strona 49).
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| Iﬁ|05/05|

Tylko dla UX:

konfig. Konfiguracja amortyzac;ji
hydropneumatycznej, patrz strona Fehler!
Textmarke nicht definiert..

RYAV Vg
Przez pole funkcyjne ? wybrac
odpowiedni typ sktadania.

Unter-

o
Przez pole funkcyjne srenze | wywotac
wprowadzanie "Granica alarmu dla

podcisnienia " i wprowadzi¢ granice alarmu
dla podcisnienia.

'
Przez pole funkcyjne odryglowac¢ lance

"Odryglowanie pozycji transportowej” lanc
(tylko do prac konserwacyjnych).

Przez pole funkcyjne @1 zaryglowac lance

"Zaryglowac pozycje transportowg" (tylko do
prac konserwacyjnych).

okt 1

i-

hydropneumat i sche Federung

konfigurieren

Klappungstyup:

Alarmgrenze Unter-
druck:

Transportstellung:

konfig.

VAN e
L-Gestdnge |[+—+—
7
Unter-
druck-

8.5bar alarm-
grenze

entriegelt

@BSKBS

Rys. 60
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56.5.2.1 Konfiguracja Trail Tron

1.

Uruchomienie

O Przed konfiguracja Trail Tron nalezy ustali¢ impulsy/100 m, patrz
l strona 37.
UX: Catkowicie nakreci¢ dtawiki na sitownikach kierujacych.
Wskazéwka!

fe
Przez pole funkcyjne wybraé o$
kierujgca lub dyszel kierujacy.

sl

2. Przez pole funkcyjne wprowadzié

"Wspotczynnik regulacji Trail Tron".
Wartos$¢ standardowa: 1,15
e Gdy maszyna nadsteruje (Rys. 62/1):

- Wybra¢ mniejszy wspoétczynnik
e Maszyna podsteruje (Rys. 62/2:

- Wybrac wiekszy wspotczynnik

3. Przez pole funkcyjne " wprowadzié

4. Przez pole funkcyjne

"Wspotczynnik odchylenia Trail Tron" .
(0-wrazliwy do 15 niewrazliwy, zalecane
wartosci: 8 do 10).

Wspodiczynnik odchylenia okresla wrazliwosé

z jakg zaczyna pracowac sterowanie.

Sia

wspétczynnik N w cm.

Kota opryskiwacza powinny rozpoczaé
skrecanie w tym samym miejscu, co tylne
kota ciggnika (Rys. 63/1)!

e Gdy opryskiwacz skreca za p6zno:

wprowadzic¢

- Do wspétczynnika N doda¢ miare a

(Rys. 63).

e Gdy opryskiwacz skreca za wczesnie:

- Od wspotczynnika N odjg¢é miare b

(Rys. 63).

Abweichungsfaktor
Trail Tron:

MN-Faktor:

Art der Lenkung:

Regel faktor Trail Tron: 1.15

188cm

Achse

Rys. 61
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Uruchomienie

5.5.2.2 Konfiguracja czujnika napetnienia

—

1. Przez pole funkcyjne L_?__| nastepuje
wigczenie (jest czujnik napetnienia) /
wytgczenie (nie ma czujnika napetnienia)
wyposazenia "Czujnik stanu napetnienia”. FUllstandsmelder kalibrieren

FOllstandsmelder: ein

— Przy uszkodzonym czujniku napetnienia, Cal.

wytgczyc¢ go.
E;EE} FGllstand lernen

2. Przez pole funkcyjne [_ca!- [wywotaé
"Kalibracje czujnika napetnienia”, (patrz
strona 49). FOllstandskurve eingeben

eingeb

g Rys. 64

3. [terren | Krzywa stanu napetnienia moze byc¢
programowana na podstawie wielu pomiarow.

=

4. ginseb.| Krzywg stanu napetnienia podac po
RESET recznie. Dane muszg by¢ przyjete w
przedpolu.

]

Kalibracja czujnika napetnienia

1. Do zbiornika opryskiwacza wla¢ doktadnie
odmierzong ilos¢ wody (co najmniej 500

I

litrow).
Fillstandsmelder kalibrieren 5688 1
Eézza -min.ﬁBE Liter klares Uasser
2. Przez pole funkcyjne L52e ! |wywota¢ "Prosze einfillen

wprowadzi¢ aktualny stan napetnienia". ROimenge INCLL e Blngshen

Wprowadzi¢ doktadng wartos¢ dla znajdujgcej
sie w zbiorniku opryskiwacza wody.

Rys. 65
Programowanie krzywej stanu napetnienia
1. Napetnié zbiornik do nastepnego punktu
pomiarowego. Fillstand bis zum nidchsten vor-
gegebenen Uert erhdhen und
E;EE} genauen FOllstand eingeben.
2. [Lifer [Wprowadzi¢ rzeczywistg pojemnosc¢
i i letzter
zb|orrT|ka.' ' _ Nesspunkt : 1
3. Powtdrzyé w ten sposdb wszystkie 29 Spannungsuert : 4.1V
punktéw pomiarowych. Fallstand: B Litse
i Te nichster
4, PPundkty pomiarowe wypisac przez menu Hecopunki : 3 .
,Podawanie krzywej stanu napetnienia“. Follstand: 58 Liter| Liter
aktueller:
Spannungsuert : <4.8av
Rys. 66
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Podawanie krzywej stanu napetnienia

-1
Eﬁ Messpunkt anwihlen und dazu-
1 }11 Wybra¢ punkt pomiarowy gehérige Werte fir FOllstand

und Spannung eingeben. ]i‘l

Uruchomienie

i

2. LLifer | Podac wartos¢ stanu napetnienia.

aktueller:

E;EE} Hesspunkt : 1 Liter
3 % Podac wartosé napieci Fillstand: 50 Liter
. pigcia. Spannungsuert: 4.5V E;;EEE}
4. Aby wprowadzic¢ petng krzywg stanu
napetnienia wszystkie punkty pomiarowe V)
nalezy podac tak, jak wyzej.
5. Po wprowadzeniu krzywej stanu napetnienia
nalezy wykalibrowaé wskaznik stanu
napetnienia.
Rys. 67
Menu stuzy zaréwno do wypisania punktéw
pomiarowych jak tez dla pozniejszego
wykorzystania przy awarii komputera lub po
RESECIE.
Przy prawie pustym i prawie pelnym zbiorniku wybieraé punkty
o pomiarowe nizsze, niz Sredni stan napetnienia!
Tu wpisaé punkty pomiarowe krzywej stanu napetnienia:
Pkt. Stan napein. | Napiecie Pkt. Stan napein. | Napiecie
pomiarowy pomiarowy
1 16
2 17
3 18
4 19
5 20
6 21
7 22
8 23
9 24
10 25
1 26
12 27
13 28
14 29
15
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Uruchomienie
5.5.2.3

@ Numeracja czesci szerokosci
(sekcji) nastepuje patrzac w
l kierunku jazdy, od lewej
Wskazéw Z€Wnetrznej do prawej zewnetrznej
ka! Rys. 68.

1. Wybrac¢ zadang cze$¢ szerokosci.

2. Nacisng¢ przycisk @

— Ekran zmieni napis na "Prosze podac liczbe
dysz dla 1 czesci szerokosci 1".

3. Podac liczbe dysz dla 1 czesci szerokosci 1
waszego przewodu opryskowego.

4. Kroki 1 do 3 powtarzac tak diugo, az podane
zostang ilosci dysz dla wszystkich czesci
szerokosci.

v
5. Uruchomi¢ pole funkcyjne , aby liczba
dysz dla poszczegdlnych czesci szerokosci
mogta zostaé przejeta przez AMATRON".

5.5.2.4 Konfiguracja Distance Control

ceillim

Dist.

e [contral\\igcz. / Wytgcz. Distance Control.

£
[ AT

Kurven-
faktor

e Przez pole funkcyjne podaje sie
wspofczynnik krzywej dla Distance Control
- 0 — mato regulacji w krzywe;j
- 10 — duzo regulacji w krzywe;.
- 3 — warto$¢ standardowa

2

[t

Hadus

. Podanie trybu DC.
Distance Control pracuje ze zmiang kata
nachylenia lub katow odchylenia lanc.

Wprowadzenie dysz dla czesci szerokosci

Rys. 68
Hit den Pfeiltasten die Teil-
breite auswihlen und mit
"Enter” den Wert verdndern
—3 Teilbreite 1 ]
Teilbreite 2 a
Teilbreite 3 a
Teilbreite 4 8
Teilbreite 5 a
Rys. 69

Pl L

Distance Control:
Dist.

Contraol

i

B [T
Kurven-
faktor

o

ST

Modus

DC-Kurvenfaktor:

DC-Modus: Heigung

Rys. 70
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Uruchomienie

5.5.2.5 Konfiguracja amortyzacji hydropneumatycznej

. B%H W’rapz. / wy’chz amortyzacje huydropneumat i sche Federung: ein
hydropneumatyczna.
[@] hgdl_'npr_'leumui ische Federung
o [ta Kalibrowanie amortyzacji |kalibrieren
hydropneumatycznej.
D@U Solluert: =15
) % Woprowadzi¢ zgdang  wartosc
amortyzacji hydropneumatycznej. Wartos¢
standardowa WYynosi 80%.
Warto$¢ ta podaje wysokos¢ maszyny jako
procent, ktory powinien zosta¢ zachowany

ol

przy zmieniajgcej sie zawartosci zbiornika

cieczy robocze;. Rys. 71

Konfiguracja amortyzacji hydropneumatycznej

1. unies¢ maszyne do pozycji gorne;j. hudropniednat ische’ Federung

kalibrieren

Bﬁﬂ é ngere ;nsi : ion ?nfﬂwen
i i i 5 .obere Position festlegen
2 zatwierdzi¢ pozycje gorna. J.untere Position anfahren
Bl 4. untere Position festlegen
3. opusci¢ maszyne do pozycji dolnej.
BQU . L . aktueller Rohuwert links: 588
4. zatwierdzi¢ pozycje dolng rechis: 508

ki

=)ES

Rys. 72
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Uruchomienie
5.6 Setup terminala
Aby zmieni¢ ustawienia ekranu, nalezy
rownoczesnie nacisng¢ przycisk:
Setup
- oraz Du.i'enl uderden
geladen VERZION
l ) EEEEEISH
- Shift na tylnej stronie terminala Bitte warten Version

Przez pole funkcyjne Setve wywotaé
"Ustawienia ekranu".

B

o ["*°" \Wskazanie zespotdéw przytaczonych
do Bus.

Rys. 73

Kon.
e kontrast ustawi¢ przez pola funkcyjne Kot Rk 2l on.
i. A ustawic. eox O

Helligkeit:

VV (D
+
e jasnos¢ przez pole funkcyjne lub ['[(Dl

Tastenklick: Ein
Invertierung: Aus

*+ | ustawic. lnvert.
e inwersj¢ czarne «—— biate przez pole Sprache: Deutsch E
°d
. / Srrache
funkcyjne et .
(@“/ 5% Rys. 74
e | Klikniecie wiacza / wytacza dzwiek Kan:
e kasowanie zapamietanych danych poprzez Keieash: ety on.
:
pole funkcyjne (patrz strona 43). " DE:‘;}‘EZU? E;L;g;;:‘eﬂ i:g O
/ zuricksetzten? o C.
+
° Ser ache] WybérJQZyka UStaWIé HEIN mit ESC
. I JA mit Eingabetaste
. Wychodzenie z menu Setup I
. nvert.
terminala. 5
SF =
@JB‘IKBZ Srrache

Cofniecie terminala do ustawien
fabrycznych. Dane maszyny nie sa Rys. 75

tracone

Wazne!
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| Iﬂl 02/03

. Woprowadzenie czasu Uhrzeit: 18: 12: 53
Hitiits
HAZ[AEAHE
: a2

Uruchomienie

4|c
. 1
. Wprowadzenie daty Datum: 12. 11. 2005 R
FRI1FFI FEI FE1F
%E’& ezl
e |RS232 Wprowadzenie szybkosci
i RS232 : 57600 Baud
przenoszenia danych {nicht Frog.-Modus)
RS232
@82&13
Rys. 76
| Iﬁl 03/03 |
Wygaszanie programu:
Bitte Programm Ober die Tasten
"hech” und "runter” anuwidhlen
lasch
1. @ , @Wybér programu. ik
D Programm: ZAMSB0E
léschen H
2. Wygaszanie programu. Grife: 78kByte
freier Speicher: 448 kByt e
@BSKBS
Rys. 77
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Praca w polu

6

6.1

Praca w polu

A\

Ostrzezenie!

~-L

Trail Tron: Podczas jazdy w transporcie o$ . dyszelTrail Tron
utrzymywaé w pozycji zerowe;j.

Dyszel Trail Tron zabezpieczy¢ zaworem kulowym.

Podczas dojazdu do pola i na drogach publicznych AMATRON+
zawsze ma by¢é wylaczony!

Przed rozpoczeciem oprysku musza by¢ wprowadzone
nastepujace dane:

Dane maszyny.

Zatozy¢ zlecenie i uruchomig je.

Sposob postepowania przy pracy

| +
1. Wiaczy¢ AMATRON".
2. przejs¢ do menu Praca.

3. Skiadanie Profi: Blok hydrauliki zasili¢ w olej przez zawér
sterujacy.
4. Rozilozy¢ lance opryskiwacza
- sktadanie Profi: przez AMATRON" (patrz strona 56).
L

Rrav L vavs

Wstepny wybér skfadania: Wybrac¢ sktadanie lanc
- przez zawor sterujacy ciggnika.

/ ”@ A
5. Ustawi¢ wysokos$¢ lanc ﬁ, i pochylenie lanc /““ 1,
=,/

6. Dla UX/UG z osig / dyszlem kierujgcym: Trail-Tron na tryb
pracy automatycznej.

o Wl s

1Mq]

7. Distance Control (opcja) na tryb pracy automatyczne;.

8. @ Wiaczy¢ opryskiwacz, rozpoczg¢ jazde ciggnikiem i
opryskac pole.

9. @ Wyltaczy¢ opryskiwacz.

10.Ztozy¢ lance opryskiwacza
- skladanie Profi: przez AMATRON" (patrz strona 57).
L

Rrav L vavs

Wstepny wybér skfadania: Wybrac¢ sktadanie lanc
- przez zawor sterujacy ciggnika.

11.Dyszel Trail-Tron ustawi¢ w pozycji zerowej
12.Przerwac zasilanie w olej dla skfadania Profi.

| +
13. Wylaczy¢ AMATRON™.

56
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Praca w polu

6.2 Wskazania menu pracy
Predkos¢ jazdy Cisnienie oprysku
Odcinek pozostaty do g Zadana (wprowadzona
opréznienia zbiornika \ %—Dﬁl . 223: z“‘/h I [T /Wie|koéc oprysku)
opryskiwacza 2 i - -
pry g“‘he' g‘.‘:s 'u":mi 2 2%%;{'_"“ Ak'tgal_nle wypryskiwana
@ 548U/min ilos¢ cieczy w %
Auto HTI 100% = ilo$¢ zadana
uto
Zasiana powierzchnia M 2356Li . oy

(licznik dzienny)

Liczba obrotéw WOM .32_‘9;% Aktualna pojemnosc¢

Pochylenie-przestaw. /L;;i AA ﬂif\zbiornika opryskiwacza

Wiaczone lewe Wigczone prawe
znakowanie piang Auftrag: S B3/83 znakowanie piang

\

Numer zlecenia Wybrana strona i
catkowita liczba czesci

szerok.

Wyréwnanie wahan
- odryglowane:

{12&5“ : - zaryglowane: )
i f
T T —T1 —
‘[1;1 111 e Wy{qczo'na czese
_— 2iem — 1%em szerokosci
Odstep dysz od fanu
(przy Distance Control)
Wybor czesci szeroko_éci SRR
do wigczenia
wytgczenia: o

i Dysza krancowa
e T /

oS

- wigcz / wylgcz przez Oprysk wigczony

Oprysk wytaczony
3L

Bt N
HRN9.9.9:9.9.9.9)

8.81/min Bem

Czesci szerokosci
wytgczone
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Praca w polu

s.

okt 1

6.3 Funkcje w menu pracy

6.3.1 Wiaczenie / wylaczenie oprysku.

=

Oprysk wiaczony: Ciecz robocza jest podawana przez dysze
opryskiwacza.
Oprysk wytaczony: Ciecz robocza nie jest podawana przez dysze

Wskazania w menu pracy:
Rys. 78/...
(1) Oprysk wytgczony.

(2) Oprysk wigczony.

h ﬂﬂﬂ
K331 3334 1350
2 ﬂﬂﬂ
skaEkaicakainr

Rys. 78

6.3.2 Regulacja ilosci oprysku

i

Reczny tryb pracy (Rys 80/1), automatyka (Rys. 81/1)

Wskazéwka!

Przy wiaczonej automatyce pracy na ekranie pojawia sie symbol
"Auto” (Rys. 81/1). Komputer maszyny przejmuje regulacje ilosci
oprysku w zaleznosci od aktualnej predkosci jazdy.

Przyciskami @ wzgl. @ mozna krokowo zmieniaé

wydatek cieczy roboczej (patrz strona 27).

Przy pracy w trybie recznym, pojawia sie Symbol c@ (Rys.
80/1) i dodatkowo wydatek cieczy w [I/min] (Rys. 80/2). Wydatek
cieczy reguluje operator r%cznie przez zmiane cisnienia oprysku
przyciskami lub . Praca w trybie recznym nie

nadaje sie do oprysku, lecz tylko do prac konserwacyjnych i
naprawczych.

58
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Praca w polu

6.3.3 Wileczona o$ kierujaca/ dyszel

Tryb reczny (Rys. 80/2), automatyka (Rys. 81/2), jazda drogowa
(Rys. 80/5)

Wskazéwkal!

Wskazania w menu pracy:
Rys. 79/...

(1) Wskazania chwilowego kata ustawienia osi

kierujgcej / dyszla.

(2) Os kierujgca / dyszel jest sterowany w lewo

przeciwnie do zbocza

(3) Os kierujgca / dyszel jest sterowany w prawo

przeciwnie do zbocza.

Przy wlaczonej pracy automatycznej na ekranie pojawia sie
symbol "Auto” (Rys. 81/2). Komputer maszyny przejmuje
sterowanie prowadzeniem maszyny po $ladach.

Gdy predkos$¢ jazdy bedzie wieksza, niz 15 km/h (jazda po
drodze), to o$ wleczona / dyszel Trail Tron automatycznie
przejdzie w pozycje zerowq i pozostanie w trybie jazdy po
drogach (Rys. 80/5).

Przy wiaczonym trybie ri cznym, pojawia sie symbol «-{m]

(Rys. 80/2). Przycisk wzgl. & przyciskaé tak diugo, az
opony opryskiwacza ponownie beda biegly dokladnie w sladach
ciagnika.

— Opryskiwacz na nowo ustawi sie do ciagnika. Na ekranie
pokaze si¢ symbol "Wileczona o$ kierujaca” (Rys. 79/4)
wybrany ogranicznik wleczonej osi kierujacej.

Kalibracja Trail Tron patrz strona 43

Konfiguracja Trail Tron patrz strona 50

Aute ¢ TT 3

Rys. 79
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Praca w polu

6.3.4

Distance Control

r
-a

o

o Wl s

]

Praca w trybie recznym (Rys. 80/3), automatyka (Rys. 81/3)

Wskazéwka!

Przy wiaczonej automatyce, na ekranie pojawia si¢ symbol
"Auto” (Rys. 81/3). Komputer maszyny przejmuje kontrole
odstepu dysze - fan.

Przedtem wprowadzi¢ zadany odstep dysze - tan.

1. Ustawi¢ zadany odstep dysz od tanu.
,......f.......n;

2. Potwierdzié¢ przyciskiem

— Zadany odstep dysz od tanu zostat zapamigtany.

3. Wysokos$¢ lanc dla uwroci ustawié przez uniesienie ich do
wysokos$ci zadanej na uwrociach.

4. Potwierdzi¢ przyciskiem iﬁ

— Zadany odstep lanc dla uwroci zostal zapamietany (bedzie
osiagany, gdy oprysk bedzie wytaczany).

W trybie recznym pojawia sie symbol (Rys. 81/3). Distance
Control jest wylaczona. Odstep dysze — tan regulowany jest
recznie przez przestawienie pochylenia i wysokosci.

. uruchomié: W menu pracy pokazany bedzie odstep
dysz od tanu.

Kalibracja Distance Control patrz strona 30

1\ 2
Auto TT
Auto

450aLi . Q{"THE:}

NN | a

/5 3

0

Bem

B8.81”nin

Bem B.81/min Bcm

Rys. 80

Rys. 81

60
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6.3.5 Sekcje szerokosci

Praca w polu

e Odlaczanie sekcji szerokosci od lewej / od prawe;j.

R, Dotaczanie sekcji szerokosci w lewo / w prawo.

Sekcje szerokosci mogg by¢ wigczane |
wytgczane

e Podczas oprysku,
o Gdy oprysk jest wytgczony. ﬂ ﬂ

Rys. 82, Sekcje wytgczane od prawej.

Rys. 82

6.3.6 Pole wyboru funkcji (Wstepny wybér sktadania )

Wstepny wybor
L . )
e Zmiana pochylenia albo
e Skiadanie lanc.
i Wstepny wybdr pokazywany jest w menu pracy (Rys. 83)!
l Funkcje sterowane sg zespotem sterujgcym ciggnikal!

Skladanie: Patrz instrukcja obstugi opryskiwacza!

6.3.7 Jednostronne skiadanie lanc ze wstepnym wyborem sktadania

Sktadanie prawej lancy.

V Sktadanie lewej lancy.
o

Wybor pokazywane jest w menu pracy!

l Funkcje sterowane sg zespofem sterujgcym ciggnika!
Skladanie: Patrz instrukcja obstugi opryskiwacza!

Wskazania w menu pracy: 1 2
A %

Rys. 83/... e 3

1) Wstepny wybor sktadania lanc.

(

(2) Wstepny wybor zmiany pochylenia. M -

(3) Wstepny wybor sktadania prawej lancy. {

( i \ﬂ

4) Wstepny wybor sktadania lewej lancy.

Rys. 83
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Praca w polu

6.3.8 Ustawienie wysokosci lanc (skladanie Profi)

e Podnoszenie, opuszczanie lanc
e

e W celu ustawienia odlegtosci dysz od fanu.
e W celu zozenia lanc.

6.3.9 Za- i odryglowanie wyréwnania wahan

rd Wyréwnanie wahan jest odryglowane:
/’ ) P’rzy oprysku B
Wyréwnanie wahan jest zaryglowane:
e Przy sktadaniu lanc.
Przy oprysku z jedng lancg ztozona.

Wskazania w menu pracy:

9IIIIIIIIIIIIY

(1) Wyréwnanie wahan jest zaryglowane.
2 fi_\ |

Rys. 84

(2) Wyréwnanie wahan jest odryglowane.

62
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6.3.10 Skiadanie lanc (sktadanie Profi)

Praca w polu

A o Obustronne sktadanie, rozktadanie lanc

Opryskiwacze bez skladania Profi: Patrz Instrukcja obstugi

® .
l opryskiwaczal!
i

e Rozkladanie nie zawsze dokonywane jest symetrycznie.

¢ Odpowiednie sitowniki hydrauliczne blokujag lance
opryskiwacza w pozycji robocze;j.

Wskazowkal
o Jesli lance opryskiwacza przed zlozeniem ustawiaja sie poziomo
(pozycja-0), moze dojsé do trudnosci przy ich ryglowaniu w
pozycji transportowej (Uchwyty nie ztapig kieszeni
Wazne! wychwytujacych).

Rozkfadanie lanc opryskiwacza

1. A Unies¢ lance ( min. 30 cm).

O Po uniesieniu lance w czasie 10 sekund musza zosta¢ roztozone
l — wilaczanie bezpieczernstwa!

2. Lance Super S z przetgczaniem Profi Il

Wskazdéwka!
F
, Sl Katy obu pakietow lanc ustawi¢ w pozycji poziome;.
3. A Roztozy¢ lance z obu stron.

O Zabezpieczenie transportowe odryglowuje sie automatycznie!
] /
Wskazéwka! 4, / Odryglowac¢ wyréwnanie wahan.

5. Ustawi¢ pochylenie lanc / wysoko$¢ lub Distance Control.
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Praca w polu

Sktadanie lanc opryskiwacza

A\

Ostroznie!
Wskazéwka!

Wskazéwka!

Wskazoéowka!

Wskazéwka!

okt 1

i-

1. Lance Super S . A unies¢ lance (ok. 1 m).
1. Lance Super L: A uniesc¢ lance ( ok. 2 m), aby przy

kompletnym sktadaniu ztozyly sie ponad btotnikami bezpiecznie na
zbiorniku opryskiwacza.

Lance ustawi¢ poziomo!

M
2. Zaryglowa¢ wyréwnywanie wahan.

Automatyczne ryglowanie wyréwnania wahan przy sktadaniu
obustronnym moze by¢ ustawione w menu danych maszyny.

Automatyczne ryglowanie wiaczone:
Przed zloZzeniem lanc opryskiwacza ustawi¢ je poziomo.

3. Lance ztozy¢ obustronnie do pozycji transportowej.

Lance L: Po zlozeniu lanc do pakietéw, przed zlozeniem w
pozycje transportowa, pakiety lanc nalezy przez katowanie

7
ustawié w pozycji poziomej . , “='az do potozenia
krancowego.

4. Lance Super S z wigczaniem Profi II:

] '
s Pakiety lanc ustawi¢ katowo pionowo.

@
5. I Lance opuszczac tak daleko, az automatycznie zarygluje sie
pozycja transportowa.

Lance Super S mozna, dla ich lepszego resorowania w
transporcie po drogach, lekko uniesé.

64
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Praca w polu

VA

Jednostronne sktadanie lanc

VA

Jednostronne rozktadanie lanc

Wskazéwka!

O

Wazne!

Praca opryskiwacza z lancami roztozonymi tylko z jednej strony
jest dopuszczalna

»

tylko z zaryglowanym wyréwnaniem wahan.

tylko, gdy druga lanca jest ustawiona jako pakiet w pozycji
transportowej

- Lance Super S: roztozone w doét

- Lance Super L: ztoZzona z tytu poprzecznie do kierunku
jazdy.

Tylko przez krétka chwile, przed przeszkoda (drzewo, stup
itp.).

Przed jednostronnym zlozeniem lanc nalezy zaryglowaé
wyréwnywanie wahan.

Przy nie zaryglowanym wyréwnaniu wahan lanca moze
odbijaé si¢ w jedna strone. Jesli lanca uderzy w ziemie, moze
to doprowadzi¢ do jej uszkodzenia.

Podczas oprysku wyraznie zmniejszyé predkosé¢ jazdy, przez
co zapobiegnie sie przy zaryglowanym wyréwnaniu wahan
kolysaniu lanc i uderzaniem ich o ziemie. Przy niespokojnym
prowadzeniu lanc nie mozna zagwarantowaé réwnego
poprzecznego rozdziatu cieczy robocze;.

M
: / Zaryglowac¢ wyréwnanie wahan.

PN

Uniesc¢ lance powyzej pozycji srodkowej poprzez
przestawianie wysokosci.

Nacisngé przycisk[ lub A lub l: lub A

Zadana lanca ztozy sie lub roziozy.

Przestawianiem pochylenia ustawi¢ lance rownolegle do
ptaszczyzny pola.

A Wysokos¢ oprysku ustawi¢ tak, ze lance opryskiwacza

beda co najmniej 1 m nad powierzchnig gleby.
Wyltaczy¢ czesci szerokosci ztozonej lancy.
Ze zredukowang predkoscig jazdy wykonac oprysk
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Praca w polu

6.3.11

--i

Przestawienie pochylenia bocznych wysiegnikow (tylko skladanie Profi Il)

) ~

Zwiekszenie pochylenia bocznych wysiegnikéw lewego /
prawego

A7

Zmniejszenie pochylenia bocznych wysiegnikéw lewego /
prawego

O

Wazne!

Wskazodowka!

Jednostronne, niezalezne odchylanie lanc opryskiwacza —
wysiegnikow bocznych stuzy do ich odchylania w bardzo
niekorzystnych warunkach terenowych, gdy nie wystarcza juz
ustawianie wysokosci i pochylenia lanc na polem.

Roztozonych lanc opryskiwacza — wysiegnikéw bocznych nie
odchylaé o wiecej, niz 20°!

Do ustawienia wysiegnikéw bocznych w pozycji poziomej

maksymalnie odchyli¢ lance opryskiwacza 9’9*, - 4 (do

pozyciji kraricowych).

1. Nacisng¢ jeden z nastepujgcych przyciskow, aby odchyli¢ zgdany
wysiegnik boczny — lance opryskiwacza w jedng lub w drugg
strone:

VA A

2. Przed ztozeniem lanc do pozycji transportowej nalezy najpierw
ustawi¢ je poziomo.

6.3.12 Przestawianie pochylenia

Zwiekszenie pochylenia z lewej

7
i

Zwiekszenie pochylenia z prawej

L

Wazne!

Lance opryskiwacza mozna w niekorzystnych warunkach terenowych,
np. przy réznej gtebokosci koleinach, jednostronnym wjechaniu w
bruzde, ustawi¢ réwnolegle do ziemi lub powierzchni docelowe;,
poprzez hydrauliczne przestawianie pochylenia.

Kalibracja zmiany pochylenia patrz strona 29.

66
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amazone | 021215
Ustawianie lanc opryskiwacza przez przestawianie pochylenia

1. Przycisk [ lub é naciska¢ tak dtugo, E;; ;

az lanca ustawi sie réwnolegle do 1 ﬂ{ M , %0 ‘if/'/

Praca w polu

lzﬁlsl._' Q\JI’] ==
b @Mﬁ}

powierzchni docelowej. P o | I:E.
2. Na ekranie, symbol przestawiania pochylenia A — [
(Rys. 85/1) pokazuje wybranie pochylenie Zicm 13en |T f_/
lancy. Tu lewa strona lancy jest uniesiona. Aufirag: 2 A 8 01,54 x/“”"ﬁ?
Rys. 85
Lustrzane przestawianie pochylenia (lustrzane odbicie zbocza)
e

Przy manewrach zawracania pochylenie
wybranej lancy daje sie po prostu przestawiac
lustrzanie do zbocza np. podczas oprysku w
poprzek zbocza (w linii wzroku).

Pozycja wyjSciowa: Lewa lanca jest uniesiona. Auto

i €_3 1288Li .
1. Nacisng¢ jeden raz przycisk ?< [

hydrauliczne przestawianie pochylenia ustawi

=
T
P,
T

— Na ekranie, symbol przestawiania pochylenia

(Rys. 73/1) pokazuje poziome ustawienie
lanc. Auftrag: 1

2. Wykona¢ manewr zawracania na uwrociu. Rys. 86

i =
3. Ponownie nacisng¢ przycisk 2% [

hydrauliczne przestawianie pochylenia %"”3 rmsu :

skopiuje wybrane wczesniej pochylenie lanc. " ,_]

— Na ekranie, symbol przestawiania pochylenia
(Rys. 87/1) pokazuje skopiowane pochylenie ﬁﬁﬁﬁl‘:ﬂ:‘

lanc. Teraz uniesiona jest lanca prawa.

Rys. 87
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Praca w polu

6.3.13 Znakowanie piana

~-L

Wiaczenie / wylaczenie znakowania piang z lewej strony

Wiaczenie / wylaczenie znakowania piang z prawej strony.

Wskazania w menu pracy:

Rys. 88]...

1

(1) Wigczone znakowanie piang z lewej strony. 00‘9

(2) Wiaczone znakowanie piang z prawej strony.

N

Rys. 88

6.3.14 Napelnianie zbiornika cieczy roboczej

d

Patrz strona 42

6.3.15 Dysze krainicowe

Wiaczenie / wylaczenie prawej dyszy kraricowej

i
p

Wiaczenie / wylaczenie lewej dyszy kraficowej

Wskazania w menu pracy:

Rys. 89/...

(1) Lewa dysza krancowa jest wigczona.
(2) Prawa dysza krancowa jest wtgczona.

ﬂ[jﬂ
ik sakakaakaias

Rys. 89
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6.3.16 Wyposazenie Komfort.

Praca w polu

J:":p_h Wywotanie menu wyposazenia komfort!
@‘F
A
qu‘\ Ho2

Przeptukanie dysz i przewodéw woda przeptukujaca,

Czyszczenie zbiornika woda przeptukujaca,

, Zwiekszenie intensywnosci mieszania,

]

-Zmniejszenie intensywnos$ci mieszania.

6.3.17 Amortyzacja hydropneumatyczna (tylko UX)

Praca w trybie recznym, automatyka

L Opuszczenie maszyny w trybie recznym.

! Uniesienie maszyny w trybie recznym.

O Przy wlaczonym trybie automatyki ,,Auto“ komputer
AMATRON" reguluje wysoko$é jazdy niezaleznie od
l ustawionej w menu Setup pojemnosci zbiornika cieczy roboczej!

W trybie pracy recznej Q\HI’] maszyna moze byé podnoszona lub
opuszczana.

Wskazania w menu pracy:
(Rys. 90/1) Amortyzacja hydropneumatyczna w ™ i
trybie pracy automatycznej (stan roboczy). e === xlﬁ | 5%

£
\Hﬁol @uama
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Praca w polu

6.4 Pola funkcyjne dla réznych typow lanc opryskiwacza
O W menu pracy, zaleznie od wybranego typu lanc opryskiwacza
pojawiaja sie rézne pola funkcyjne do obstugi lanc
l opryskiwacza. Rozdziat ten objasnia poszczegdine pola

Wskazéwkal funkcyjne dla réznych typéw lanc opryskiwacza.

6.4.1 Lance opryskiwacza z / bez elektrycznego przestawiania pochylenia

Wcisniety przycisk Shift

[):n= B8 12.2 kmsh 3. Sbar |} (- 12.2 kmh 3. Sbar
0.y, 3800 m 2501 ha 05 3888 m 2501 /hq
Area: 3.21ha 1003 Area: 3-21ha 188%
3 548 U/min 548 U/min i3
== o —
Aut o Auto
- o
=
IXXiXKX&iLXXXXi/ Y |IIXXXKXKX&XXiii
e
Job: 1 3 Job: 1

Funkcje wielofunkcyjnego uchwytu
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6.4.2

Iﬁl 01/03|

Lance opryskiwacza ze skladaniem Profi |

Praca w polu

-

|

A

%

Wcisniety przycisk Shift
CBHH— 12.8 km/h [hirt S (BIR— 12.8 kmsh [Shift |
oo 1568 m 3.5bar L4y 1568 m 3. Sbar 009
Fliche: 5.88ha E?B%;c/hu Fliche: 5.68ha E?B@B;:/hu %O
o) =30 ntn 548U/min §¥ s 548 Urnin 548U/miny -
Auto Auto TT Auts Auto f]
_ Auto _ Auto [fr
H 4586 L1i . @m@ AL H 4508Li . @m@
el | s e | Al
00{9 %OD 2 09 E %0
el I | NS e | P S| el T ] 1
L\AAAAAAAAAAAAAT s ] | \AAAARAAAARAALI L —
Bem B8.81/min Bem T BI:I'I'I_ 8.81/mink Bem %<_
Auftrag: 5 A [ o102 P Auftrag: 5 A o103 P
¥ 02/03| Weisniety przycisk Shift
(BHH— 12.8 kmh 3 SIMWN CBIH— 12.8 kmsh 5 SIMW
L | 1568 m « Dbar | gy 1568 m « Dbar |7
Flii:hue: 5.68ha 2501/hal FlE:hDe: 5.68ha 2501/hd e
R e . e R R S .
Auto Auto TT Auto Auto TT i
Auto Auto s

—

Iirs

.

e [ e T L — r‘m e e T L J
L\AAAARAAAARAAAAI L LAAAARMAAAARAAAI

Bcm B.81/min Bcm E Bcm B.81/min Bcm —

A

Auftrag: S A B ozres Auftirag: 5 A B o203
¥ 03/03| Weisniety przycisk Shift
CBH— 12.8 kmsh 3 Slmm CBH— 12.8 kmsh 5 SIM .
Sy 1568 m + 2bar L (1T | 1568 m + Sbar & HeR
Flache: .G8ha ESE]M-mII Flache: 5.68ha 2501 /hd E]"#
ﬁ Al emin Eiﬂaﬁfmi n ﬁ S0y inin Eiﬂaﬁfmi n

Auto Auto TT Auto Auto TT

i=aoTs Auto (I em ] iSaeT Auto

O T S i T
a g i | 8
P T [ [ [ — "1 T 1 P T [ e[ ] g |
V\AAAAAAAAALAAAI LAAAAAAAAALAAAI Y

Bcm B8.81/min Bem |~ Bem 8.81/min Bem |=—=
Auftrag: S A oz o Auftrag: S A 0 oarma | 2E e

BAG0018.0 10.05

4l



Praca w polu

Funkcje wielofunkcyjnego uchwytu

UX, UG

® e
® OO

=
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Lance opryskiwacza ze sktadaniem Profi Il

Praca w polu

|ﬁ| 0] /04| Wcisniety przycisk Shift
CHH— 12.8 kmh [Ehift S CBHE— 12.8 km/h [Ehift]
Iy 1568 m 3.5bar I, 1568 m 3.5bar 00‘9
Fldche: 5.88ha 2501 /hd Fliche: 5.E8ha 2501 /hd %O
3 548 U/nmin 5‘}gﬁfmin 3 548 U/min Ejgﬁfmin =

Auto Auto TT Auto Auto TT ﬁ]
M T W e T T ée

e > M i >
ol [T T W5 o T
2 [ 4§ X 2 i &
P T [ W P N =il = il [
LAAAARAAA ikl e LAAAAAAAAARAAAI]

Bcm B.61/nin Bem |1 Bem B.81/min Bcm fﬁ
Auftrag: 5 A B o104 P Auftrag: 5 A B o104 o
¥ 09/0 4| Weisniety przycisk Shift
(BHH— 12.8 kmh [Shift] (BHH— 12.8 kmvh [Bhift ] .~ »
4y 1568 m 3. Sbar 1 oo 1568 m 3.5bar |
Fliche: 5.68ha 2501/ha ' y,| |Fldche: 5.88ha 2501 /ha e
ﬁ S48 U/nin EJBBEEmin ﬂ S48 U/min Eiﬂaﬁi‘:min

Auto Auto TT = Auto Auto TT =
H 450BLi Auto Egy b H 4500L; Auto g

[ < [ I. s e =
1o T = & T
A _ [ SR I :,
P ol —10] 7t | P Rt M s il /ﬂ'
1999999999999V 9 4 AAKAALAAXAL]

Bcm 8.81/nin Becm Bem B8.81/min Bem
Auftrag: 5 A B p2p4 Auftrag: 5 A B o2ma EI
¥ 03/0 4| Weisniety przycisk Shift
CHH— 12.8 kmh Bhift . CHH—~ 12.8 kn+h Ehirt]
Iy 1568 m 3.5bar |7 Iy, 15688 m 3. Dbar | FHE,,
Fliche: 5.B88ha 2501/hd -s~s| |Flidche: 5.88ha 2501 /hd)', 27
B, 540 Umin o 10X LT 1T e umin g a8t

Auto Auto TT . Aufo Auto TT
M 4500L i AUES T 4500L i Ruto

i e Rl M Pipe >
e T o T
2 7] & 2 i 4=
Pl T e 100 /4 | Pl T e ] 0]
L\AAAAAAAA ikl LAAAAAAAAARAAAI]

Bem 8.81/min Bem Bem 8.81/min Bem

Auftrag: 5 A B ozr04 EI Auftrag: 5 A B o204
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Praca w polu

il 04/04|

CRH— 12.8 km+h

I gy 1588 m 3.5bar [T

FlEi:hDe: 5.68ha ESEIM-mI I
% 548 U/min sy e M
e Auto (I em ]

M { L ?MED =
- T A [ —T O 1 1

AARKAKAKKAATLE

Bem 8.81/min Bem 1

Auftrag: S A 54,04 ﬁ

Funkcje wielofunkcyjnego uchwytu

=

© O
 Joxe)
® ®

UF 01

®O O
spcxe)

@ ©

0@ @
@ e

@@

\
v
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6.4.3

Iﬁl 01/02 |

Wstepny wybor skladania

Wcisniety przycisk Shift

Praca w polu

3 548 U/min
Auto &

4500Li .

S48Umi ry

[ (
095"‘1 "] |

=
Aol A

1AAAAAAAL

AAAl

Auftrag: 21 ‘

@01 mz2

CBH— 12.8 kmsh [Ehift [ CBIH— 12.8 kmsh Shitt

L5 1568 m 3. Dbar oy 1568 m 3. Sbar R\

Fliche: 5.B8ha 2501 /hd) Fliche: 5.68ha 2501 /hdl J
188% 10803

o] 540 Unin o

548U nin

L\AAAAAAAL

" Auto
Lo
AAAT

Auftrag: 21 ‘

BTy
s
Ry
@mmz LV,

ﬂ 02/02 |

(HH—+ 12.8 kmsh
Iy 1568 m
Fldche: 5.E68ha

3 540 U/min o

Y Auto

4500Li .

Shift .-:"L
3. 5bar

2501 /hq
100%

548U min

-

~y ~y
ch-’:“"'] ("] [

1AAAARAAL

AAAT

Auftrag: 21 ‘

@l 02102

Wcisniety przycisk Shift

(BH— 12.8 kmsh

Lop 1568 m
Fldche: 5.E8ha
548 U/min
& &
" Auto

Shift

3.5bar

2501 /ha
1003
540U/min

L 5

:iﬁﬁékfﬁmwp
CrxRikER kT

Auftrag: 21 ‘

@l 02702
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Praca w polu

Funkcje wielofunkcyjnego uchwytu

@O @\]ED

000
[e}e

T EE)
©®
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7 Sekcje szerokosci-przelagczniki AMAGLIGK

Sekcje szerokosci-przetaczniki AMACLICK

71 Zamontowanie

AMACLICK zamontowa¢ w kabinie ciggnika, przykrecajac go nad
wycieciem konsoli wielofunkcyjnego uchwytu lub w innym, wygodnie

dostepnym miejscu.

Przytgczenie AMAGLIGK nastepuje:

ez uchwytem wielofunkcyjnym odpowiednio e  bez uchwytu wielofunkcyjnego odpowiednio
dorys. 91. dorys. 92.

Rys. 91 Rys. 92

7.2 Funkcja

Skrzynke przetgcznikow AMAGLICK stosuje sie w kombinacji z
e AMATRON"

e AMATRON" i wielofunkcyjny uchwyt

do obstugi opryskiwaczcy AMAZONE.

Z pomocg AMACLICK"
. mozna witgczy¢ lub wytgczy¢ kazdg z sekcji szerokosci.

. mozna witgczy¢ i wytgczy¢ podawanie cieczy roboczej do dysz.
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Sekcje szerokosci-przetaczniki AMACLICK

1 3
P <

N _
—~

2
(1)Wiacznik / wytgcznik

o Pozycja wigcznika %;
AMACLICK nie jest aktywny. Obstuga sekcji szerokosci
przez AMATRON" / wielofunkcyjny uchwyt.

o Pozycja wigcznika ,AMAGLICK :
Wiaczenie / wytgczenie oprysku wigczane jest w
AMACLICK
(Obstuga przez AMATRON® / wielofunkcyjny uchwyt nie
jest wtedy mozliwa) .
Lampka nad wigcznikiem sekcji szerokosci sygnalizuje, ze
sekcja jest wtgczona.

(2) Wiaczniki sekcji szerokosci
Dla kazdej z sekcji szerokosci jest oddzielny wtgcznik.
Jesli jest wiecej wigcznikdw niz sekcji, to wigczniki z prawe;j
strony nie sg przyporzadkowane do sekcji. (np. Opryskiwacz z
11 sekcjami szerokosci i AMACLICK z 13 wigcznikami — 2
skrajne prawe wigczniki sg bez przyporzadkowania do sekcji.

(3) Wigczenie / wytgczenie oprysku.
Oprysk bedzie wigczony dla wszystkich wtgczonych sekgciji
szerokosci / oprysk zostanie wytgczony dla wszystkich sekgji.
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8 Wielofunkcyjny uchwyt

8.1 Montaz

Wielofunkcyjny uchwyt (Rys. 93/1) mocowany
jest 4 srubami w kabinie ciggnika w zasiegu
wygodnego nim operowania.

Aby go przytgczy¢, wiozy¢é wtyczke wyposazenia
podstawowego do 9 biegunowego gniazda Sub-
D wielofunkcyjnego uchwytu (Rys. 93/2).

Wityczke (Rys. 93/3) wielofunkcyjnego uchwytu
wiozy¢é w  Srodkowe gniazdo Sub-D
AMATRON".

8.2 Funkcje

Wielofunkcyjny uchwyt posiada funkcje tylko w
roboczym menu AMATRON* . Umozliwia
prostg obstuge AMATRON™ podczas pracy w
polu.

Do obstugi AMATRON" wielofunkcyjny
uchwyt (Rys. 94) posiada 8 przyciskow (1 - 8)
Poza tym, za pomocg wigcznika (Rys. 95/2)
mozna 3 stopniowo zmieni¢ przyporzadkowanie
przyciskow.

W pozycji standardowej wigcznik jest

e w potozeniu $rodkowym (Rys.
95/A) i moze

. by¢ przetgczony do gory (Rys.
95/B) lub

e I do dotu (Rys. 95/C).

Pozycja wigcznika pokazywana jest diodg LED
(Rys. 95/1).

o I Dioda LED $wieci na z6tto
« Dioda LED $wieci na czerwono

o I Dioda LED s$wieci na zielono

Wielofunkcyjny uchwyt

Rys. 94

Rys. 95
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Usterki
9 Usterki
9.1 Alarm

Alarm nie krytyczny:

Meldunek o usterce (Rys. 96) pojawia sie¢ w |Maschinentyp: uFel Auftrag
dolnym okienku ekranu i wigcza sie trzykrotny
sygnat dzwiekowy. Auftrags-Nr.: 5

Sol lmenge: 280 1/ha Maschi .

Impulse pro Liter: BBT
Behil tergrasse: 1881 Liter
Arbei tsbreite: 24.88m

Sollwert kann nicht Setup
eingehalten werden

Rys. 96
Alarm krytyczny:
Meldunek alarmu (Rys. 97) pojawia sie na |Maschinentyp: uFe1 Auftrag
srodkowym okienku ekranu i wigcza sie jeden
sygnat dzwiekowy. Au

) 5 Durchf luss-— o
- Odczyta¢ meldunek alarmu z ekranu. o messer 2 sendet Sl

kein Signal

- Wywotac¢ teks pomocy. Im
Be
- Potwierdzi¢ meldunek o alarmie. Ar

Setup

Arbei t 5= .
meni Hilfe

Rys. 97
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Usterki
9.2 Menu POMOC
Menu pomocy uruchamia sie z menu gtdéwnego. Hilfe
g ; 1
01/02 1.Hilfe zur Bedienung
Menu pomocy strona pierwsza .
1
. Pomoc dotyczaca obstugi. 2.Hilfe zu Fehlermeldungen 2
2
. Pomoc dotyczaca meldunkéw o
usterkach.
Rys. 98
9.3 Awaria czujnika drogi (Imp/100m)
Woprowadzenie symulowanej predkosci menu
Serwis umozliwia dalszy oprysk w wypadku
awarii czujnika drogi. 3
J g Gesamtdaten seit Inbetriebnahme
W tym celu:
2. km/h
1. Sciagnaé kabel sygnatowy z podstawowego Gesamt fléche: 12368 ha sim.
wyposazenia ciggnika. Gesamtliter: 3698Li .
kn/h Gesamtspritzzeit: 1241h
2. |7 wprowadzi¢ symulowang predkosé sim.km¢h: B8.8kmnsh
jazdy. -
3. Podczas pracy owg symulowang predkosé Betop
jazdy nalezy utrzymywa¢ w rzeczywistosci. I herston: 2.2 @
I0P=-ler=sion: 23.2.8 8182 F{ﬁ
. All-Gaste AG—429
Gdy beda rejestrowane impulsy od

l czujnika drogi, to komputer Rys.99
przelaczy si¢ na rzeczywista

Wskazo predkosé jazdy podawana od

wkal! czujnika drogi.
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AMAZONIENI-WERKE
H. DREYER GmbH & Co. KG

Postfach 51 Tel.: + 49 (0) 5405 501-0

D-49202 Hasbergen-Gaste Telefax: + 49 (0) 5405 501-147

AMAZDONE Germany e-mgn: amazone@amazone.de
http://  www.amazone.de
.- BBG-Bodenbearbeitungsgerite Leipzig GmbH & Co.KG

Postfach 341152 Tel.: + 49 (0) 341 4274-600

- D-04233 Leipzig Telefax: + 49 (0) 341 4274-619
— Germany e-mail:  bbg@bbg-leipzig.de

http://  www.bbg-leipzig.de

Zaktady: D-27794 Hude o D-04249 Leipzig e F-57602 Forbach
Przedstawicielstwa fabryczne w Anglii i Francji

Fabryki rozsiewaczy nawozow mineralnych, opryskiwaczy polowych, siewnikdw, maszyn
uprawowych, uniwersalnych hal magazynowych i urzgdzen komunalnych




