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LEGENDA SYMBOLI
A = Ogédlne zagrozenie
w = Ostrzezenie

Niniejszy podrecznik stanowi integralng cze$¢ aparatury, do ktérej sie odnosi i musi towarzyszyc¢ jej zawsze w przypadku
sprzedazy lub odstgpienia. Przechowywac go do przysztej konsultacji; ARAG zastrzega sobie prawo do zmodyfikowania
specyfikacji i instrukcji produktu w kazdej chwili i bez wczesniejszego powiadomienia.
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WPROWADZENIE | KORZYSTANIE Z PODRECZNIKA

Niniejszy podrecznik zawiera informacje odnoszace sie do montazu, podigczenia i ustawienia komputera grupy BRAVO 300S.
Ewentualne inne informacje sg zawarte w specjalnych kartach, réwniez do wytgcznego uzytku instalatora i zawierajg one specjalne informacje
odnoszgce sie do pojedynczego modelu komputera.

SPOSOBY KORZYSTANIA Z PODRECZNIKA

Czesc¢ instalacyjna niniejszego podrecznika zawiera informacje zastrzezone dla instalatorow, w zwigzku z tym zostata w niej zastosowana
terminologia techniczna i pominieta czes¢ wyjasniajgca konieczna wytgcznie dla uzytkownikow koncowych.

INSTALOWANIE MUSI BYC WYKONANE WYLACZNIE PRZEZ UPOWAZNIONYCH PRACOWNIKOW | ODPOWIEDNIO PRZYGOTO-
WANYCH.

PRODUCENT NIE JEST ODPOWIEDZIALNY ZA UZYWANIE NINIEJSZEGO PODRECZNIKA PRZEZ OSOBY NIEUPOWAZNIONE |
NIEKOMPETENTNE.

OGRANICZENIA

Opisy faz montazowych odnoszg sie do komputera "ogdlnego"”, w zwigzku z tym nie zostang tu wyszczegolnione specjalne modele, chyba ze jakis
wyjatkowy punkt instalacyjny bedzie dotyczyt tylko jednego typu komputera.

OPOWIEDZIALNOSC

Odpowiedzialnoscig instalatora jest wykonanie kazdej operaciji instalacyjnej w sposéb "doskonaty" i zagwarantowanie koncowemu uzytkownikowi
perfekcyjnego funkcjonowania catej instalacji zaréwno jezeli zostanie ona dostarczona z komponentami ARAG jak i od innego producenta.

ARAG zaleca zawsze uzywanie swoich czesci do instalowania systeméw sterowania.

W przypadku, gdy instalator zdecyduje sie na uzycie komponentéw innych producentéw, réwniez bez zmodyfikowania czesci instalacji lub
okablowania, bedzie on w petni za to odpowiedzialny.

Kontrola kompatybilnosci komponentéw i akcesoriéw innych producentéw jest na odpowiedzialnos¢ instalatora.

W przypadku, gdy z powyzszych powoddw, komputer lub cze$ci ARAG zamontowane razem z komponentami innych producentéw ulegtyby wszelkiego
typu uszkodzeniu, nie zostanie uznana zadna forma gwarancji bezposredniej lub posredniej.
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1

RYZYKO | ZABEZPIECZENIA PRZED MONTAZEM

N\

Wszystkie operacje instalacyjne musza by¢ wykonane z odtagczonym akumulatorem i z zastosowaniem odpowiedniego
oprzyrzadowania i wszystkich wymaganych srodkéw ochrony indywidualne;j.

Uzywac¢ TYLKO | WYLACZNIE czystej wody do przeprowadzenia testow i symulacji zabiegu: uzycie produktéw chemicznych do
symulacji zabiegu moze spowodowac¢ powazne szkody i obrazenia oséb znajdujacych sie w poblizu.

2 BRAVO DSB
ARAG przeanalizowat i wyprodukowat system diagnostyczny do komputera serii Bravo i wiasciwych instalacji, ktére mogg by¢ podtgczone.
BRAVO DSB (Kod 467003) pozwala na wykonanie doktadnej diagnozy komputera, zespotu sterujgcego lub catej instalacji umozliwiajgc rozwigzanie
ewentualnych problemoéw wystepujgcych w instalacji.

3 PRZEZNACZENIE ZASTOSOWANIA

C€

Zakupiona przez was aparatura jest komputerem, ktory podigczony do zaworu lub odpowiedniego zespotu sterowania pozwala na zarzadzanie
wszystkimi fazami zabiegu w rolnictwie, bezposrednio z kabiny maszyny rolniczej, na ktorej jest zainstalowany.

Urzadzenie to zostato specjalnie zaprojektowane do zainstalowania na maszynach rolniczych do odchwaszczania i opryskiwania.

Aparatura zostata zaprojektowana i wykonana w zgodnosci z normg EN ISO 14982 (Kompatybilnos$¢ elektromagnetyczna -
maszyny rolnicze i le$ne) zharmonizowana z Dyrektywa 2004/108/CE.

4

SRODKI OSTROZNOSCI

YA

* Nie wystawia¢ aparatury na dziatanie strumienia wody.

* Nie uzywac¢ rozpuszczalnikéw ani benzyny do czyszczenia zewnegtrznych czesci pojemnika.

* Nie uzywa¢ bezposrednio strumienia wody do czyszczenia urzadzenia.

* Przestrzega¢ przewidzianego napiecia zasilania (12 Vdc).

* W przypadku, gdy wykonuje sie spawanie tukowe galwaniczne, odtgczy¢ taczniki od Bravo i odtaczy¢ kable zasilajace.
* Uzywa¢ wyltacznie oryginalnych przyrzadéw i czesci zamiennych ARAG.

ZAWARTOSC OPAKOWANIA

Ponizsza tabela wskazuje komponenty, ktére znajdziecie wewnatrz opakowania komputera Bravo 300S:

Legenda:

Bravo 300S

Podrecznik instrukciji

Kabel zasilajacy

Karta pamigci SD

Komplet mocujgcy

tacznik zasilajgcy

Catkowite okablowanie do podtgczenia do zaworéw i czujnikéw
Czujnik indukcyjny predkosci

Uszczelki do fgcznikdéw zawordw sekcyjnych

©CoOoNOOGhON=
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6 USTAWIENIE NA MASZYNIE ROLNICZEJ

6.1 Zalecany sktad komponentéw instalacji

PODLACZENIE BEZPOSREDNIE
SCHEMAT INSTALACJI DLA MASZYNY DO ODCHWASZCZANIA Z POMPA PRZEPONOWA

Legenda:

Bravo 300S

Akumulator

Pompa napetniajgca
Przeptywomierz

Zawor gtowny

Czujnik ci$nienia

Zawor regulacyjny
Urzadzenie do wyznaczania
rzedéw

Czujnik predkosci
Przeptywomierz napetniania /
Pump Protector

X  Czujnik RPM / Pump Protector
1+5 Zawory sekcyjne

VV=STOTMOW P

- »

Rys. 2a

PODLACZENIE BEZPOSREDNIE
SCHEMAT INSTALACJI DLA MASZYNY DO ODCHWASZCZANIA Z POMPA ODSRODKOWA

*B
v

Legenda:

Bravo 300S

Akumulator

Pompa napetniajgca
Przeptywomierz

Czujnik ci$nienia

Zawor regulacyjny
Urzadzenie do wyznaczania
rzedow

Czujnik predkosci
Przeptywomierz napetniania
Czujnik RPM

+5 Zawory sekcyjne

NVEITNOO>

X=-0n

-

Rys. 2b

w Komputer musi by¢ podigczony bezposrednio do akumulatora maszyny rolniczej.
* Nie podiacza¢ komputera pod kluczem (15/54).

~
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6.2

Ustawianie monitora

A
%

6.3

Bravo 300S musi by¢ ustawiony w kabinie sterowania maszyny rolniczej. Zwréci¢ uwage na ponizsze $rodki ostroznosci:

- NIE ustawia¢ monitora w miejscach narazonych na nadmierne wibracje lub uderzenia w celu unikniecia jego uszkodzenia i
nieumysinego wcisniecia klawiszy;

- Przymocowac urzadzenie w miejscu dostatecznie widocznym i tatwo dostepnym rekoma; pamietaé, ze monitor nie moze
hamowac¢ ruchéw ani ogranicza¢ widocznosci podczas kierowania.

Wziag¢ pod uwage rézne podtaczenia konieczne do funkcjonowania komputera (Rys. 3), diugos¢ kabli i przewidzie¢

odpowiednia przestrzen dla tgcznikéw i kabli.
W poblizu kazdego tacznika znajduje sie znak identyfikacyjny wykonywanej funkcji. Odnosnie jakiejkolwiek konfiguracji

instalacji, odsyta sie do Par. 6.1 - Zalecany sktad komponentéw instalacji.

3 Num. Punkty podiaczenia monitora
1 Zespot sterowania i czujniki
@
g @ 2 2 Zasilanie
N
\Q / L . .
~N Vg 3 Podtagczenia pomocnicze
D:D (:C{[ 4 Karta pamieci SD
) L/ |
% Tab. 1
Rys. 3 i 1

Zamocowanie podpory

6.4

Monitor musi by¢ ustawiony po przymocowaniu specjalnej podpory w wymaganym miejscu (w poprzednim paragrafie jest przedstawiony wzornik do

wykonania otworéw dla podpory).
Podpora musi by¢ $ciggnieta z monitora (A, Rys. 4) i przymocowana za pomocg dostarczonych srub (B).

Po sprawdzeniu perfekcyjnego przymocowania podpory, zatozy¢ na nig monitor i naciska¢ az do jego zablokowania (C).

Rys. 4

Ustawienie zespotu sterowania

Zespot sterowania musi by¢ przymocowany za pomocg specjalnych dostarczonych podpdr, ktére sg juz zamontowane na zespole, ustawiajac ja
wedtug instrukcji zawartych w podreczniku zatgczonego do zespotu.

WAZNE JEST ODNIESIENIE SIE DO WSZYSTKICH ZASAD BEZPIECZENSTWA ZAWARTYCH W PODRECZNIKU ZESPOLU
STEROWANIA.
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7

PODLACZENIE KOMPUTERA DO MASZYNY ROLNICZEJ

71

Ogolne srodki ostroznosci w celu prawidlowego utozenia kabli

7.2

* Zamocowanie kabli:

- przymocowac kable w taki sposéb, aby nie miaty stycznosci z organami w ruchu;
- utozy¢ kable w taki sposob, aby skrecanie lub ruchy maszyny nie uszkodzity ich.

* Utozenie kabli w celu unikniecia infiltracji wody:

- rozgatezienia kabli muszg by¢ ZAWSZE skierowane w kierunku do dotu (Rys. 5a).

Rys. ba Rys. 5b

« Ulozenie kabli w punktach podigczenia:
- Nie forsowac tgcznikéw nadmiernym naciskiem lub zginaniem: styki mogg uszkodzic¢ sig¢ i zaszkodzi¢ w prawidtowym funkcjonowaniu komputera.

Uzywaé WYLACZNIE kabli i akcesoriow wskazanych w katalogu o charakterystyce technicznej odpowiedniej do przeznaczonego
uzycia.

Podtaczenie zasilania

YA

V2

W opakowaniu znajduje sie tgcznik zasilajacy (komponent 6, Rys. 1) do podtgczenia do akumulatora maszyny rolniczej; na Rys. 6c¢ jest przedstawiony
szablon otwordéw tgcznika zasilajgcego.

Podtgczy¢ tacznik zasilajgcy do przewodoéw akumulatora uzywajgc dwodch ztgczy 6 mm, jak przedstawione na Rys. 6a i 6b.

Uzy¢ kabla znajdujgcego sie w opakowaniu (komponent 3, Rys. 1) w celu podigczenia komputera do zasilania.

Rys. 6a Rys. 6b Rys. 6¢

UWAGA:

Aby unikna¢ ryzyka zwarcia, nie podtaczac kabli zasilajgcych do akumulatora przed zakonczeniem instalowania.

Przed zasileniem komputera i zespotu sterowania upewni¢ sie czy napiecie akumulatora jest prawidiowe (12 Vdc).

Bravo 3008S jest zasilane bezposrednio przez akumulator maszyny rolniczej (12 Vdc): wtgczenie musi by¢ ZAWSZE wykonane z monitora; nastgpnie
pamietaé, zeby go wylgczy¢ za pomocg specjalnego klawisza na panelu sterowniczym.

Wydtuzony czas wiaczenia Bravo 300 przy wytgczonej maszynie moze spowodowac roztadowanie akumulatora ciggnika: w
przypadku dtuzszych przerw maszyny z wytaczonym silnikiem, upewnic¢ sie czy zostat wytgczony komputer.

Zrédlo zasilania musi byé podtagczone w sposéb wskazany na Rys. 7: komputer musi byé podtaczony bezposrednio do akumulatora maszyny
rolniczej. NIE podiacza¢ komputera pod kluczem (15/54).
A UWAGA:

|
|
i * Obwad zasilania musi by¢ ZAWSZE zabezpieczony za pomoca
| bezpiecznika 10 Amperowego typu samochodowego.
i * Wszystkie podtagczenia do akumulatora muszg by¢ wykonane z
1 2v | zastosowaniem kabli o minimalnym przekroju 2,5 mm?.
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|

Aby unikna¢ ryzyka zwarcia, nie podtaczac tacznika kabla
zasilajgcego przed zakonczeniem instalowania.

* Uzywac¢ kabli z odpowiednimi koncéwkami kablowymi w
celu zagwarantowania prawidiowego podigczenia kazdego
pojedynczego przewodu.
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8 PODLACZENIE KABLI DO ZESPOLU STEROWANIA | DOSTEPNYCH FUNKCJI

* Uzywa¢ wylacznie kabli dostarczonych z komputerem ARAG.

A e Zachowac¢ szczegdlng ostroznos¢, aby nie uszkodzi¢, pociggna¢, szarpna¢ lub przecia¢ kabli.
* W przypadku szkéd spowodowanych przez uzycie nieodpowiednich kabli lub nie wyprodukowanych przez ARAG zostaje
automatycznie uniewazniona kazda forma gwarancji.

* ARAG nie odpowiada za uszkodzenie aparatur, obrazenia oséb lub zwierzat z powodu nieprzestrzegania powyzszych zalecen.

8.1 Podtaczenie tgcznika wielobiegunowego

Podtgczy¢ tacznik wielobiegunowy do monitora (1, Rys. 3); po sprawdzeniu prawidowego witozenia przekrecic pierscien w kierunku zgodnym z ruchem
wskazowek zegara az do zablokowania.

8.2 Podtaczenie zaworéw zespotu sterowania

* Uzywa¢ zaworéw ARAG: w przypadku uszkodzen spowodowanych przez uzywanie nieodpowiednich zaworéw lub nie pro-
dukcji ARAG zostaje automatycznie uniewazniona kazda forma gwarancji.

ARAG nie odpowiada za szkody wyrzadzone w aparaturze, obrazenia oséb lub zwierzat w przypadku nieprzestrzegania
powyzszych wskazan.

* Wszystkie taczniki do podtgczenia zaworéw musza by¢ dostarczone z uszczelnieniem przed przystgpieniem do podtaczenia
(Rys. 8).

» Sprawdzi¢ prawidlowe ustawienie uszczelek w celu unikniecia infiltracji wody podczas uzywania zespotu sterowania.

el
fZ,awc')r‘S

tacznik 1 musi pilotowac zawor, ktéry z kolei jest
podtaczony do sekcji belki 1; nastepnie wszystkie

inne.
Podtaczy¢ "tacznik 1" do "zaworu 1", i nastepnie
wszystkie tgczniki z numerami wzrastajgcymi od

I lewej do prawej: sekcja belki 1 jest ta najblizej
—> ‘ = N/ . . SO y y P 7).
Sekcja \Wc Sekcja ‘(( ‘&\\;\ W‘« '+ Sekcja (( WA H‘(‘ Sekcja “(( I, Sekcja lewej strony patrzac namaszyne od tytu (Rys. 7)
belki 1 belki 2 belki 3 belki 4 belki 5
Rys. 7

Przymocowac faczniki do odpowiednich zaworéow

& w oparciu o skroty podane w gtéwnym schemacie
’ montazowym instalacji bedgcych w waszym

posiadaniu (Par. 6.1 - Zalecany sktad komponentow

instalacji).

« Sciggnaé pokrywke ochronng (1, Rys. 8) z

zaworu elektrycznego.

» Zatozy¢ uszczelke (2) zaktadajac jg na tgcznik

(3) nastepnie podiaczy¢ tacznik naciskajac go do

= oporu (4): uwazaé, aby podczas wktadania nie

zagig¢ stykow elektrycznych na zaworze.

» Wkreci¢ srube (5) az do kompletnego docisniecia.

W przypadku gdy ilo$¢ przetacznikow na monitorze jest wieksza od ilosci zaworow sekcyjnych, podiaczcie kable tak jak to
pokazano w Tab. 1b.

zawoRow | PRZELACENIKI | KABLE DO POLACZENIA
SEKCYJNYCH
2-4 2-4
3 2-3-4 2-3-4
4 1-2-4-5 1-2-4-5
6 1-2-3-4-5-6 1-2-3-4-5-6 Tab. 1b

10
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8.3 Podtaczenie czujnikow i innych dostepnych funkcji

Przymocowac taczniki do odpowiednich funkcji wedtug skrotéw podanych na gtéwnym schemacie montazowym instalacji w waszym posiadaniu
(Par. 6.1).

Kable sa oznaczone znakiem identyfikacyjnym wykonanej funkcji: w tabeli sa podane wszystkie wskazania do prawidiowego
podtaczenia kabli do dostepnych funkcji.

Uzywac¢ czujnikéw ARAG: w przypadku uszkodzen spowodowanych przez uzywanie nieodpowiednich czujnikéw lub nie
A produkcji ARAG zostaje automatycznie uniewazniona kazda forma gwarancji.
ARAG nie odpowiada za szkody wyrzagdzone w aparaturze, obrazenia osob lub zwierzat w przypadku nieprzestrzegania
powyzszych wskazan.

POLACZENIE

ITEM PODSTAWOWY

POLACZENIE ALTERNATYWNE

Przeptywomierz -

Zawor gtéwny -

Czujnik ci$nienia -

Zawor regulacyjny -

Urzadzenie do wyznaczania rzgdéw -

Czujnik predkosci -

Przeptywomierz napetniania

Czujnik RPM

X -\ »| v = O "N

Pump Protector

-
1
(%]

Zawory sekcyjne - Tab. 2

UWAGA:

w Wejscie drugorzedne "T" powinno by¢ stosowane jedynie w przypadku gdy wejscie "X" jest juz zajete przez inny czujnik.
Nie stosujcie wejscia drugorzednego "T" jesli w tym priorytetowym "X" nie jest podtagczony zaden inny czujnik poniewaz kom-
puter nie bylby w stanie wykry¢ czujnika Pump Protector.

Instrukcje dotyczace instalowania czujnikéw sg zatgczone do wyrobow.

Ponzej wymienione czujniki predko$ci mogg by¢ stosowane réwniez jako czujniki RPM:
« indukcyjny czujnik predkosci (Kod 467100.086);

* magnetyczny czujnik predkosci (Kod 467100.100).

- Potaczenie:

* przeptywomierza;

* czujnika cisnienia;

* Pump Protector;

* przeptywomierza napetniania;

* czujnik RPM;

* urzadzenie do wyznaczania rzedow.

Wszystkie czujniki ARAG uzywajg ten sam typ tacznika. Podtaczy¢ tgcznik czujnika do odpowiedniego facznika kabla; po sprawdzeniu, czy zostat
prawidtowo wtozony nacisng¢ az do zablokowania.

Rys. 9a Rys. 9b

11
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8.4 Karta pamigci SD

Karta pamieci SD jest uzywana do wymiany danych z komputerem Bravo 300S.

Przed uzyciem upewni¢ sie czy karta nie jest zabezpieczona (Rys. 10b).
Uzywaé TYLKO karty SD dostarczonej w opakowaniu.

Rys. 10a Rys. 10b

A Przed wiozeniem lub wyciagnieciem karty pamieci SD ZAWSZE wytaczy¢ komputer.

* Wilozenie:

Wiozy¢ karte pamieci uwazajgc na prawidtowy kierunek wtozenia:
naciecie A karty musi by¢ skierowane w dot; po wiozeniu nacisng¢ az do
zablokowania i zamknagé za pomocga specjalnej pokrywki.

* Wyciagniegcie:
Nacisng¢ na karte wewnatrz otworu i pusci¢ natychmiast: teraz mozna jg
wyciggnac.

Rys. 11

Karte pamieci SD wkiada sie do wytaczonego komputera i musi by¢ zawsze obecna podczas funkcjonowania.
Nie wtozenie pamieci SD do komputera lub witozenie po wigczeniu powoduja btad (Par. 14.1 - Btedy funkcjonowania).
Gdy pamie¢ SD zostanie wyciggnieta z komputera nalezy wlozy¢ ja do specjalnego futeratu (dostarczony w wyposazeniu).

12



9 PROGRAMOWANIE

9.1 Proby i kontrole przed zaprogramowaniem

Przed przystgpieniem do programowania komputera, sprawdzi¢:

 prawidlowe zamontowanie wszystkich komponentéw (zesp6t sterowania i czujniki);
* podtaczenie zasilania;

* podiaczenie do komponentéw (glowny zespot sterowania i czujniki).

Bledne podigczenie komponentoéw instalacji lub uzycie komponentéw réznych od tych zalecanych moze uszkodzi¢ urzadzenie
lub komponenty.

9.2 Wiaczenie / wylaczenie komputera

* Zwykty rozruch

Wersja programu Strona pracy

90 1/ha ON Rej.OFF 15:23

» 99 2 217

0.0 bar 500 rpm 1000 1 55.1 1/min

Rys. 12

Przytrzyma¢ wecisnigty klawisz E S © do momentu wtgczenia displayu: po wersji programu, Bravo 300S wyswietla strone pracy (Rys. 12).

UWAGA: Strona witaczenia zmienia sie w zaleznosci od modelu w waszym posiadaniu.

* Wiaczenie w celu dostepu do zaawansowanego programowania

Programowanie zaawansowane

> Jezyk Polski
Esc Jednostka miary Metryczny
v A + 1 ’ Ilosc zaworéw sekcyjnych 05
o Ustawienie belki 500
Zawory
Przeplywom.

Rys. 13

Nacisng¢ jednoczesnie sekwencije klawiszy do wigczenia Bravo. Puscic klawisz E S G przytrzymujgc klawisze strzatkowe do pojawienia sie w menu Programo-
wanie zaawansowane (Rys. 13).

* Wylaczenie

Esc ;
o ’ Zapis danych OK
Rys. 14

Trzymac¢ wcisniety klawisz E S G do wys$wietlenia sie komunikatu Zapis danych.
Pusci¢ klawisz i poczekaé az zapisanie zostanie zakonczone (Rys. 14); po kilku sekundach komputer sie wytaczy.

Podczas wytaczania NIE naciska¢ na zaden klawisz i NIE odtgczac¢ zasilania do momentu az Bravo 300S nie wylaczy sie.

w UWAGA: uzywa¢ ZAWSZE specjalnego klawisza w celu wytaczenia komputera; w przeciwnym razie WS ZYSTK IE dane
dotyczace zabiegoéw i programowania zostang utracone.

I Szybkie zerowanie v A Przesuw po pozycjach menu lub fePEl Zatwierdzenie dostepu do Esc  Wychodzi z menu lub |!!|
danej Zwiekszenie/zmniejszenie danych menu lub modyfikacji danej o modyfikacji danej Par. 93
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9.3

Uzywanie klawiszy do programowania

‘5::2A

Rys. 15

Programowanie zaawansowane

| >Jezyk Polski
| JeanostkKa miary T MEetryczny
WV Ilosc zawordw sekcvinvch05
>Ustawienie belki
Zawory

Przeptywom.

of oo

23
20 K

fsPa 1 UZzyc kursora > w celu wybrania menu, do ktérego
chce sie wejsc¢: przestawia¢ go za pomoca klawiszy
"strzatkowych" do momentu wybrania interesujgcej was
opcji (Rys. 15).

2 Zatwierdzi¢ wybor za pomocg klawisza O K.

WYBOR DANYCH

Rys. 16

>English
« @[,
Polski

Gdy dokonuje sie zwyktego wyboru danych, Bravo 300S wyswietla
aktywng wartos¢ (2a, Rys. 15).

3a Naciskac kolejno klawisze strzatkowe w celu wybrania innej
pozycji; wyswietli sie wybrana pozycja.

Jezeli mozliwa jest dezaktywacja danej, nacisng¢ CLR: w tym
wypadku wy$wietli sig na displayu hasto Nieczynny.

4a Zatwierdzi¢ za pomocg O K.

Szybki przesuw po pozycjach: przytrzymac wcisniety jeden

z klawiszy strzatkowych.

Wyjscie bez zatwierdzenia modyfikacji; nacisng¢ ES G.

DOSTEP DO PODMENU

Rys. 17

Ustawienie belki (20.00 m)

Z.awnry AN

A @ Cll | >Sekcja 1 4.00 m |
SeKkcja <« 4.Uvu m
Sekcja 3 4.00 m

Gdy mamy do czynienia z podmenu Bravo 300S wyswietla trzy
punkciki ". . ." (2b, Rys. 15).

3b Nacisna¢ kolejno klawisze strzatkowe w celu przechodzenia
z jednej pozycji na druga. Kursor > przestawi sie na tg wybrana.
4b Nacisng¢ O K w celu wejscia do podmenu.

Szybki przesuw po pozycjach: przytrzymac wcisniety jeden
Z klawiszy strzatkowych.
Wyjscie bez zatwierdzenia modyfikacji; nacisng¢ ES G.

WPROWADZENIE WARTOSCI NUMERYCZNEJ

GDK > 4.00 m |

5 Nacisngc kolejno klawisze strzatkowe w celu zmodyfikowania
wartosci.

W celu wyzerowania danej, nacisng¢ CLR.

6 Nacisng¢ OK w celu zatwierdzenia dane;j.

Szybkie zwiekszanie/zmnigjszanie wartosci: przytrzymac
wecidniety jeden z klawiszy strzatkowych.

Rys. 18 Wyjscie bez zatwierdzenia modyfikacji; nacisng¢ ES G.
I Szybkie zerowanie v A Przesuw po pozycjach menu lub I Zatwierdzenie dostepu do Esc  Wychodzi z menu lub [!!|
danej Zwigkszenie/zmniejszenie danych menu lub modyfikacji danej o modyfikacji danej

Par. 9.3
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10 PROGRAMOWANIE ZAAWANSOWANE

Za pomocg zaawansowanego programowania zostajg zapisane w komputerze wszystkie dane konieczne do wykonania prawidtowej dystrybucji
produktu.

Te operacje nalezy wykonac tylko jeden raz, w momencie instalowania.

DOSTEP DO MENU PROGRAMOWANIA ZAAWANSOWANEGO

VA + Egc Programowanie zaawansowane (z wytaczonego komputera)
a > Jezyk Polski » Nacisng¢ jednoczesnie sekwencje klawiszy az do wigczenia Bravo.

Jednostka miary Metryczny
Ilosc zaworédw sekcyjnych 05
Ustawienie belki 50 o

* Pusci¢ klawisz E S G przytrzymujgc wcisniete klawisze strzatkowe az do
wyswietlenia menu.

Zawory coo
Przeplywomierz 500 W celu prawidtowego uzycia klawiszy, podczas programowania,
odnies¢ sie do Par. 9.3.
Rys. 19
PROGRAMOWANIE ZAAWANSOWANE - STRUKTURA MENU
v A +[555 q
V Czujnik do w
gezvl w oblicz.wydatk.
Italiano, English, Francais, Portugués, Espafiol, Deutsch, .p
Polski, Pycckuii, Cesky, Polski, %Y, Hrvatski, Magyar : Or;egx:/om.
DEF: English : Cis‘r’]ienie
v DEF: Przeptywom.
Jednostka miary w v
* Metryczny (/ha, km/h, bar) Zbiornik w
'DléﬁA (gpa, mih, psi) Pojemnosc: 0.1 + 10000
+ Metryczny Alarm poziom minimalny: 0.1 + 10000
v DEF: Pojemnosc 2000 |- Alarm poziom minimalny 150 |
Ilosc zaworéw sekcyjnych w v b tniani w
1+7 Przepiywom. Napeinianie
DEF: 5 + Typ: Orion 462xxAxxxxx (Tab. 4)
v Inne... - Nieczynny
+ Wydatkowanie minim.: Tab. 4
Ustawiene belki + Wydatkowanie maks.: Tab. 4
«N dysz: 1+ 1000 « Stata: 1 + 32000 imp/I
DEF-40 DEF: Orion 10-200 imin (462xxAdoxxx)
+ Sekcja 1+ X: 0,00+ 99.99 m Stata: 300 impf
DEF: Sekcja1+7:4.00 m v
T Licznik obrotéw W
Zawory w Implobr: 1+ 999.0 - Nieczynny
' N Alarm predkosc minimalna: 1 + 999.0 - Nieczynny
* Sekqe‘be‘lkl. 2 drogowe - 3 drogowe . Alarm predkosc maksymalna: 1 +999.0 - Nieczynny
* Zamkniecie autoamatyczne: Tak(funk M) = Nie (funk P) DEF: Nieczynny
* Regulacja cisnienia: 2 drogowe - 3 drogowe :
* Giéwny: 2 drogowe - 3 drogowe - Zaden v
DEF: Sekcje belki: 3 drogowe Trzadz GO T w
Zamkniecie autoamatyczne: Nie - Gtéwny: 3 drogowe d wy i
Regulacja cisnienia: 3 drogowe + Automatyczny
+ Pétautomat.
v * Reczny
Przeplywomierz DEF: Reczny
* Typ: Orion 462xxAxxxxx (Tab. 3) v
Inne... - Nieczynny | w
+ Wydatkowanie minim.: 0.1 + 999.9 | - Nieczynny Pump) DEciEsia
+ Wydatkowanie maks.: 0.1 + 999.9 | - Nieczynny + Czynny
+ Stata: 1+ 32000 imp/l + Nieczynny
DEF: Orion 10-200 I/min (462xxA4xxxx) DEF: Nieczynny
Wydatkowanie minim.: 10.0 |
Wydatkowanie maks.: 200.0 | - Stata: 300 imp/I
A4 o
Czu iR G w D E F = WartoS¢ wstepnie ustawiona
« Typ: 466112.200, 466112.500, Inne..., Nieczynny
+ Cisnienie maksymalne: 0.1 = 150.0 bar
DEF: 466112.200
Cisnienie maksymalne DEF: 50.0 bar
Rys. 20

w Minimalne i maksymalne wartosci odnoszace sie do ustawianych danych podanych w Roz. 15 - Dane techniczne.

I Szybkie zerowanie v A Przesuw po pozycjach menu lub fePEl Zatwierdzenie dostepu do Esc  Wychodzi z menu lub |!!|
danej Zwiekszenie/zmniejszenie danych menu lub modyfikacji danej o modyfikacji danej Par. 93
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10.1 Jezyk

>English Ustawié jezyk obstugi Bravo 3008, wsréd tych dostepnych. )
> ltaliano, English, Espanol, Portugués, Frangais, Deutsch,
Polski, Pycckmumi, Cesky, Polski, -}y, Hrvatski, Magyar.
Rys. 21

Spis dostepnych jezykéw zmienia sie w oparciu o pakiet jezykowy zatagczony w wyposazeniu komputera: jezeli na displayu nie ma wymaganego
przez was jezyka, nalezy zaktualizowac¢ firmware.

Firmware ze WS ZYSTK IMI dostepnymi pakietami jezykéw znajduje sie na SD dostarczonym z Bravo 300S; procedura aktualizacji jest opisana w
ADDIN (Kod D30053), ktéry znajdziecie na CD-ROM razem z niniejszym podrecznikiem.

10.2 Jednostki miary

Jednostka miary

>Metryczny Ustawi¢ jednostki miary w uzyciu dla Bravo 300S.
> Metryczne (I/h, km/h, bar)
USA (GPA, mil/h, PSI)
Rys. 22
10.3 llosc zaworéw sekcyjnych

Ilosc zawordw sekcyjnych

>05
Ustawic ilos¢ zainstalowanych zaworéw sekcyjnych.
Rys. 23
CIAG DALSZY
I Szybkie zerowanie v A Przesuw po pozycjach menu lub fepl Zatwierdzenie dostepu do Esc  Wychodzi z menu lub l!!'
danej Zwiekszenie/zmniejszenie danych menu lub modyfikacji danej o modyfikacji danej Par. 9.3
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10.4 Ustawienie belki

Ustawianie szerokosci pojedynczych sekgcji belki i ilosci wszystkich dysz.

> Wybrac
dang
>Zawory

H
Sekcja 1 : 4.00 m
Sekcja 2 : 4.00m
Sekcja 3 : 4.00m
Sekcja 4 | : 4.00 m
:};ZT“‘“;;::“_ _____ :
| §1°s° zawordw sekcyjnych | Ustawi¢ szerokos¢ kazdej sekcji: Bravo 300S sumuje wpro-
;i;s_2_4 _____________ u wadzone wartosci i wyswietla catla szerokos¢.

N ]
Y ¥

d
Y

Zah a—/r;;/l
SEKCYJNY AAAAAAAA A

1
R L UM N A AN AN UG A

AAAAAAAAA AAAAAL

:

ZAWOR
SEKCYINY AAAAAAXAAAAAAA A AAANGSAA ALAAAAAAALAAAAA
NN A N A N A U A IR R A
4 >
Rys. 26

‘I
I\If\.

AAAAAAAA AAAAAL

¢ &
e

AAAAAAAAAAAAAL

i NN A b (BN SR R ¢ v Wy ‘,v o _\\:‘7,_:.‘/4:. N \‘ ".‘-ifi'_. NN A
_\§&k\\‘r\f%i\\@i\%i\\\@%\\\\Mﬁ\%\\“\\w RAZEMM W/ \\«\-\&M?\MW\ WAV W&%E\%\WMWS\.W\&
< >
Rys. 27
— Szyb!(ie zerowanie v A Prz.esuw po pozy.cj.ach menu lub el Zatwierdzenie dgstePu do . Esc Wychqdzi_g menu lub |!!|
danej Zwiekszenie/zmniejszenie danych menu lub modyfikacji danej o modyfikacji danej Par. 9.3
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PROGRAMOWAN AAVWANSOWAN
10.5 Zawory
Wybrac Ustawic¢ typ zainstalowanych zaworéw na instalacji oraz odpowiednie dane.
dang ZEHOLH] > Sekcja belKi: wskazaé typ zainstalowanych zaworéw sekcyjnych.
>Sekcje belki 3 drogowe 2-d rogowe: zawory bez wykalibrowanych powrotéw
Zamkniecie autoamatyczne : Nie (funk P) 3-d rogowe: zawory z wykalibrowanymi powrotami
Regulacja cisnienia 3 drogowe
Giowny 3 drogowe > Zamykanie automatyczne
Wskaza¢ tryb funkcjonowania zaworéw sekcyjnych, przede wszystkich jezeli jest aktywne
Rys. 28 automatyczne zamykanie sekcji, gdy gtowny zawdr sterujgcy zostaje zamkniety.
Nie (funk. P)
n Wiaczyé zamkniecie automatyczne Tak (funk. M)
Alarm konfiguracji zamykania automatycznego Obowiazkowe jest ustawienie funkcjonowania M (opcja Tak) gdy nie wystepuje
Zaden gtéwny zaw6r w instalacji.
> Regulacja cisnienia: wskazac typ zainstalowanego zaworu regulacii.
« Tryb funkcjonowania "P" (opcja Nie):
Zawory sekcyjne sg sterowane w niezalezny sposob.
Fun_kqe §teroyvan|a na g}ownym ’przelqczplku nie wptywajg na 2-d rogowy
otwieranie ani zamykanie zaworéw sekcyjnych.
» Tryb funkcjonowania "M" (opcja Tak):
Zawory sekcyjne sg zamykane lub otwierane dziatajgc na
gtéwnym przetgczniku pod warunkiem, ze wytgcznik zaworéw
sekcyjnych jest prawidtowo ustawiony, to znaczy jezeli
wytgczniki sekcyjne sg ustawione na OFF (dzwignia w dole),
dziatajgc na gtéwnym przetgczniku nie bedg sterowane 3-drogowy
sekcje.
Jezeli jeden lub kilka wytgcznikéw zaworéw sekcyjnych
jest ustawionych na ON (dzwignia w gore) zamykajac lub > 0golInie: wskaza¢ typ zainstalowanego zaworu sterujgcego.
otwierajgc gtéwny przetgcznik, zostang zamkniete lub 2-drogowe: zawor spustowy
otwarte réwniez zawory sekcyjne. 3-d rogowe: zawor gtéwny
Zaden
10.6 Przeptywomierz
Ustawi¢ zainstalowany przeptywomierz i odpowiednie dane. W Tab. 3 sg podane wartosci, ktére
Wybrac zostang ustawione automatycznie wybierajgc kod przeptywomierza.
> dang W zwigzku z tym te dane moga by¢ zmodyfikowane.
>Typ Orion 4621XA0XXXX = > Typ: podac typ zainstalowanego przeptywomierza (Tab. 3).
Alarm wydatk.min. 0.5 1/min yp:p P 90 preeply ( )
2},_:;’;‘ U NS AL 2858 Il,{‘;‘j‘l‘ > Alarm wydatk.min.
> Alarm wydatk.maks.
Alarmy wydatkowania (minimalne lub maksymalne) aktywujg sie, gdy podczas zabiegu,
Rys. 29 wydatkowanie przeptywomierza wychodzi poza ustawione granice.
A i Odnosnie procedury do wykonania w ciagu wystepowania alarméw, skonsultowac
n Przepliywomierz poza zakresem skali . .
Par. 14.1 - Bledy funkcjonowania.
Alarm wydatkowania
> Stata: podac statg odnoszacy sie do zainstalowanego przeptywomierza.
PRZEPLYWOMIERZE ORION
JEDNOSTKI MIARY METRYCZNE JEDNOSTKI MIARY USA
Min. Maks. Min. Maks.
TYP
(iSn:at%) wydatkowanie | wydatkowanie (i:tallyal) wydatkowanie | wydatkowanie
P (Vmin) (Iimin) pig GPM GPM
4621 XA0XXXX 6000 0,5 10,0 22710 0,13 2,60
4621XALXXXX 3000 1,0 20,0 11355 0,30 5,00
4621XA2XXXX | 1200 25 50,0 4520 0,60 13,00 Ustawione wartosci jako default
moga by¢é zmodyfikowane.
4621XA3XXXX 600 5,0 100,0 2271 1,30 26,00
462XXA4XXXX 300 10,0 200,0 1135 2,60 53,00
4622XA5XXXX 150 20,0 400,0 568 5,00 106,00
4622XAB6XXXX 100 30,0 600,0 370 8,00 158,00
Inne... | 625 10,0 100,0 2366 2,60 53,00
Tab. 3
e Szybkie zerowanie v A Przesuw po pozycjach menu lub e Zatwierdzenie dostepu do Esc  Wychodzi z menu lub l!!'
danej Zwigkszenie/zmniejszenie danych menu lub modyfikacji danej o modyfikacji danej

Par. 9.3
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10.7 Czujnik cisnienia

Czuijnik ci$nienia jest uzywany dla réznych funkgji, w zaleznosci od przypadkow.

* Przeptywomierz witgczony: wyswietla cisnienie robocze, gdy maszyna pracuje w granicach przeptywomierza.
Gdy przeptywomierz pracuje poza granicami, zmierzone cisnienie jest uzywane do obliczania dozowania.

* Przeptywomierz nieczynny: czujnik cisnienia jest zawsze uzywany do obliczania dozowania.

S Wybrac — e
dang

Ustawi¢ typ zainstalowanego czujnika cisnienia i odpowiedni zakres skali.

Typ: podaé typ zainstalowanego czujnika (modele dostepne w tabeli).

>Typ : Arag 466112.500
Cisnienie maksymalne: 50.0 bar > Cisnienie maksymalne
Wskaza¢ zakres skali odnoszacy sie do czujnika cisnienia zamontowanego na instalacji.
Gdy zostaje uaktywniona opcja Nieczynny, pozycjaCisnienie maksymalne nie
Rys. 30 jest widoczne na displayu (Rys. 30).

Ponizsza tabela wskazuje wartosci, ktére zostang ustawione automatycznie wybierajac kod czujnika:
CZUJNIK CISNIENIA ARAG

Maks. ci$nienie
TYP
bar PSi Ustawione wartosci jako
ARAG 466112.200 50.0 725 Wdefault moga byé
ARAG 466112.500 | 100.0 1450 zmodyfikowane.

| Inne... | 1000 | 1450 |

10.8  Czujnik do obliczania wydatkowania

Czujnik do oblicz.wydatk. Ustawi¢ typ czujnika do uzycia w celu obliczenia wydatkowania:
>Przepltywomierz > Przepiywomierz
Cisnienie
Obydwa

W granicach roboczych komputer uzywa przeptywomierza, poza granicami jest zastosowany czujnik
cisnienia (TYLKO jezeli jest odpowiednio skonfigurowany).
Rys. 31

10.9 Zbiornik

[ Pojemnosc : 2000 1 ]
Alarm poziom minimalny: 150 I

Ustawi¢ pojemnos$¢ cysterny i wartosé rezerwy:

> Pojemnosé: podaé pojemnos¢ cysterny.
> Alarm min. poziom.: poda¢ warto$é rezerwy.
Alarm cysterny wigcza sie, gdy podczas zabiegu, poziom cysterny spada ponizej ustawionej wartosci.

Rys. 32

10.10 Przeptywomierz Napetnianie

Ezzeplynon"MNapeinianie Przeptywomierz napetniania zamontowany na instalacji pozwala na wyswietlenie danych zatadunku

>Typ : Orion 462XXA4XXXX | cysterny w rzeczywistym czasie.
ydatkowanie minim. : min

Wydatkowanie maks. : 200 .01/min > Typ: poda¢ zainstalowany przeptywomierz napetniania i odpowiednie dane.
Stata : 300 imp/1 W Tab. 4 sg podane warto$ci, ktére zostang ustawione automatycznie wybierajac kod
przeptywomierza. W zwigzku z tym stata moze by¢ zmodyfikowana.

> Stata: podac statg odnoszaca sie do zainstalowanego przeptywomierza.

Rys. 33
PRZEPLYWOMIERZE ORION
JEDNOSTKI MIARY METRYCZNE JEDNOSTKI MIARY USA
Min. Maks. Min. Maks.
TYP
(ﬁ:‘a% wydatkowanie | wydatkowanie (ins1t7wal) wydatkowanie | wydatkowanie
P (I/min) (I/min) pig GPM GPM
462XXAAXXXX | 300 10,0 200,0 1135 2,60 53,00 Ustawiona stala jako default moze
by¢ zmodyfikowana.
4622XA5XXXX 150 20,0 400,0 568 5,00 106,00
4622XABXXXX 100 30,0 600,0 370 8,00 158,00
Inne. .. | 625 10,0 100,0 2366 2,60 53,00
Tab. 4
I Szybkie zerowanie v A Przesuw po pozycjach menu lub fePEl Zatwierdzenie dostepu do Esc  Wychodzi z menu lub |!!|
danej Zwiekszenie/zmniejszenie danych menu lub modyfikacji danej o modyfikacji danej Par. 93

19



HE{OICIRVAWIGAAZANN AVANVATVANM IS @ ATAVZAN AN

10.11  Liczniki obrotéw (Czujnik RPM)

Wybraé ;2 P PR . .
Ustawi¢ dane czujnika RPM, jezeli jest zainstalowany na instalacji:
>Stata : 2 Imp/obr > Stata: podac statg odnoszaca sie do zainstalowanego czujnika RPM.
Alarm predkosc minimalna : 100 rpm Jezeli czujnik RPM nie jest zainstalowany, nacisngé¢ CLR: w tym wypadku wyswietli si¢
Alarm predkosc maksymalna : 500 rpm Wna displayu pozycja NIeczynny; pozycje Alarm predkos$c minimalnai
Alarm predkosc maksymalna (Rys. 34) nie beda wigcej wyswietlone na displayu.
> Alarm predkosc minimalna
Rys. 34 > Alarm predkosc maksymalna
n Zwiekszyé¢ predkos¢ rotacji! Alarmy predkosci (minimalnej lub maksymalnej) wigczaja sie gdy zmierzone RPM znajduig sie poza
Zmniejszy¢ predkosé rotacji! ustawionymi granicami.

Alarmy predkosci Kontrola jest aktywna tylko wtedy, gdy opryskiwanie jest aktywne (gtéwny wytacznik ON).

10.12 Urzadzenie do wyznaczania rzedow

Ustawic tryb funkcjonowania znacznika rzedéw:

> Reczny
Odpowiednie klawisze sterujg praca urzgdzen do wyznaczania rzedéw (Par. 13.2).

Urzadz. do wyznacz.rzedéw )
> Pbétautomat.

>Reczny Przetgcznik gtéwny ON --> urzgdzenie do wyznaczania rzedéw ON
Przetacznik gtéwny OFF --> urzadzenie do wyznaczania rzedéw OFF
Stosowne klawisze uruchamiajg zagdang strone (Par. 13.2).

> Automatyczny

Przetgcznik gtéwny ON --> urzadzenie do wyznaczania rzedéow ON

Przetacznik gtéwny OFF --> urzadzenie do wyznaczania rzedéw OFF

Z kazdym razem gdy urzadzenie do wyznaczania rzedow jest w pozycji ON nastepuje auto-
matycznie zmiana czynnej strony.

Rys. 35

10.13 Pump Protector

Pump Protector

>Nieczynny Z tego menu wskaza¢ czy Pump Protector jest zamontowany na instalacji.
Czujnik "Pump Protector" (Kod 4664000.100) jest urzadzeniem, ktéry jest w stanie zasygnalizowac,
gdy jest podtgczony do komputera, ewentualne uszkodzenie przepony pompy lub wskaza¢, gdy
poziom oleju jest ponizej minimum.

Rys. 36
I Szybkie zerowanie v A Przesuw po pozycjach menu lub fepl Zatwierdzenie dostepu do Esc  Wychodzi z menu lub [!!'
danej Zwiekszenie/zmniejszenie danych menu lub modyfikacji danej o modyfikacji danej Par. 9.3
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10.14 Kontrola konfiguracji na zakonczenie zaawansowanego programowania

AAWAN

OWAN

Ta strona wyswietla sie tylko w przypadku, gdy wystepujg btedy na wyjsciu z Programowania zaawansowanego:

Wybrac

blad

Sprawdzanie konfiguracji

IN>Wytaczyc czujnik aux.

Wtaczyc przepitywomierz
Wtaczyc czujnik cisnienia
Wtaczyc zamkniecie automat.

Sprawdz.ilosc sekcji -
Sprawdzic pokrycie ‘

Programowanie zZaawansowane

B

nacisng¢ OK.

J W przypadku, gdy wystepuje wigksza ilo$¢ komunikatéw btedu, wybra¢ komunikat i

Bravo 3008 przechodzi automatycznie do Programowania zaawansowanego
i ustawia sie bezposrednio na danej do zmodyfikowania.

Nizej sg wyswietlone dane niezgodne miedzy sobg.

Rys. 37 >Pump Protector: Czynny
PAR. KOMUNIKAT BLEDU USTAWIONE WARTOSCI
||| ||| (Poziom cysterny/ )
> Wytaczyé czujnik aux. Tryb/ s )
) P, . L Przepil. napeiniania: Pump Protector:
Par. 8.3 Zostaty uaktywnione dwa lub wiecej czujnikow, ktore zajmujg > Orion 462 + > Uaktywnion
Par. 10.10 o samo wejscie na okablowaniu. lub o yw Y
Par. 10.11 > Inne
Par. 10.13 ~ = o
( \ ( )\
Liczniki obrotéw: + Pump Protector:
> _._.ust/obieg > Uaktywniony
\ 7 \
4 A
> Uaktywnié przeptywomierz Czujnik do obl:l.f:zan:l.a wydatkowania: , - )
P ; ; ) > Przepiywomierz Przepitywomierz:
Ustawienie do obliczenia wydatkowania wymaga lub + > Wytaczon
Par. 10.6  przeplywomierza, ktory jest nieczynny. > Obydwa L y1a Y J
Par. 10.7 \ J
4 A
l..' > Uaktywnié czujnik ciénienia gz‘g;‘;]; id:n?:”’zama wydatkowania: (Czujnik )
CX—| Ustawienie do obliczenia wydatkowania wymaga ub + cisnienia:
Par. 10.7  czujnik ci$nienia, ktory jest wytaczony. > Obydwa k> Wytaczony )
Par. 10.8 \ J
I..l ZfL?r?I](ctYh‘;I’;lc zamykanie automatyczne ( Zawory 7 3 rZawory 7 )
——\ e - o . . Zamykanie automatyczne: + Gidéwny:
Zespot sterowanie nie przewiduje zadnego gtdwnego zaworu: H :
. s ) > Nie (funk. P) > Zaden
Par. 10.5 funkcjonowanie "M" jest obowigzkowe. \ J g )

[

Szybkie zerowanie

danej

vV A

Przesuw po pozycjach menu lub
Zwiekszenie/zmniejszenie danych

Pl Zatwierdzenie dostepu do Esc
menu lub modyfikacji danej o

Wychodzi z menu lub
modyfikacji danej

L]

Par. 9.3

21




11

PROGRAMOWANIE UZYTKOWNIKA

DOSTEP DO PROGRAMOWANIA UZYTKOWNIKA

Ok

Programowanie uzytkownika
D13 >Predkosc

Ustawianie prac

Programowanie uzytkownika (z wiaczonego komputera)
* Przytrzymac wcisnigty klawisz O K do momentu wyswietlenia si¢ menu.

Ustawianie dysz

Ograniczenia pracy 8 boo
Czynnik poprawki wydatk. :1.00
Preferencje uzytkownika HE—

W celu prawidiowego uzycia klawiszy podczas programowania, odsyla sie do Par. 9.3.

Rys. 38
PROGRAMOWANIE UZYTKOWNIKA - STRUKTURA MENU
v Czynnik poprawki wydatk w
Predkosc W +0.01 +10.00
. DEF: 1.00
- Zrédto: Czujnik kota, GPS
- Wybrany typ kota: 1+ 3 \ 4
- Ustawienie kot: Preferencje uzytkownika
Obliczenie state: Reczny, Automatyczny ) NG
Stata kofa 1+ 3: 0,01 + 150,00 cm/imp Q'ar;“ a‘t‘”f(tyczn_yd :\‘f’ﬁzoy””y' Czynny
DEF: i)E?: rast ekranu: 01 =
- Zrédto: Czujnik kota ’
- Wybrany typ kota: 1 - Alarm akustyczny: Czynny
- Ustawienie két: - Kontrast ekranu: 05
Obliczenie state: Reczny v
Stata kota 1: 50 cm/imp
v Data i Godzina
Ustawianie prac W . émtiany kodu blokowania: Nie, 0000 + 9999
10 + Data: gg-mm-aaaa
. Praca.Nr01 =19 . ) . + Godzina: hh:mm:ss
+ Ustawione dozowanie: Ausgesch., zmienne, 2 + 9999 I’ha DEF:
* Dysza: 18001+ 20, TypA+ E * Zmiany kodu blokowania: Nie
. Praca Praca | Praca
DEF: 01 02 03 v
* Dozowanie 60 I/ha 90 I/ha [ 120 I/ha Req
- Dvera ISO01  [1S0015 | 1S003 ees Lo I
4 Pomaranczowy| Zielony |Niebieski * Nieczynny, 1, 2, 5, 10 sec.
DEF: Nieczynny
Y v
Ustawianie dysz Test
- Dysza ISO01 N 20, TypA+E - Symulacja predkosci: Nie, Tak
 Wydatkowanie: Tab. 5 - Predkosc, Wydatkowanie, Cisnienie,
* Cisnienie: Tab. 5 , Przeptywom.napetn., Licznik obrotow
+ Alarm cisnienie minimalne: Nieczynny, 0.1 = 99.9 bar - Napiecie bateri
+ Alarm cisn. Maksymalne: Nieczynny, 0.1 + 99.9 bar - Ekran
DEF: oL . - Klawiatura i rzetaczniki
* Alarm cisnienie minimalne: Nieczynny - Dane GPS
* Alarm cisn. Maksymalne: Nieczynny - Versja software monitor
v DEF:
p T # ; * Symulacja predkosci: Nie
Ograniczenia pracy
* Sprawdzanie zuzycia dysz: Nieczynny, 1+ 50% v
* Min.predkosc opryskiwania: Nieczynny, 0.1 + 999.9 km/h taduj/Zapisz ustawiena
* Typ blokowania regulacji: Nieczynny, Predkosc, Cisnienie i .
+ Min. predkosc regualcji: Nieczynny, 0.1 + 999.9 km/h ] Ezd?gzz nk: E;’ riiz sD
* Min.cisnienie regulacji: Nieczynny, 0.1 + 99.9 bar P
DEF:
* Sprawdzanie zuzycia dysz: Nieczynny _ ]
* Min. predkosc opryskiwania: Nieczynny D E F = warto$¢ wstepnie ustawiona
* Typ blokowania regulacji: Nieczynny
* Min. predkosc regualcji: 2.0 km/h
* Min. cisnienie regulacji: 1.00 bar
Rys. 39

% Wartosci minimalne i maksymalne dotyczace danych dajacych sie ustawia¢ sq podane w Cap. 15 - Dane techniczne.

CLR

Szybkie zerowanie
danej

Przesuw po pozycjach menu lub
Zwiekszenie/zmniejszenie danych

vV A

e Zatwierdzenie dostepu do

Esc
menu lub modyfikacji danej o

Wychodzi z menu lub [!!'

modyfikacji danej

Par. 9.3

22




11.1

Predkos¢

Zazwyczaj komputer oblicza informacje dotyczace predkosci dzieki impulsom uzyskanym z czujnika zainstalowanego na kole.
W przypadku obecnosci odbiornika GPS podigczonego bezposrednio do Bravo 300S, to menu pozwala na wybranie odbiornika jako zrédta
alternatywnego do czujnika kota, i w zwigzku z tym uzyskanie w rzeczywistym czasie danych predkosci dostarczonych przez sygnat GPS.

Z tego menu mozna wytgczy¢ wszystkie ustawienia do obliczenia predkosci.

s Wybrac¢ —
zrédlo
>%rédio

________ -—CoupinccRoia-P >Czujnik kota
Wybrany typ kota 1
Ustawienie koéi

Rys. 40 Rys. 41

Najpierw wybraé zrédto uzywane przez Bravo 300S: zaprogramowaé podmenu Zrédto (Rys. 41) i dane odnoszgce sie do wybranej opcji.
Mozliwe opcje:

> Czuj.kota:Par 11.1.1
> GPS:Par. 11.1.2

11.1.1  Zrédio - Czujnik kota
(>Zzédio = Czujnik kil > Wybrany typ koa:wybrac typ kota (3 dostepne typy).
Wybrany typ koia 1 > Ustawienia kola: ustawic¢ statg kota (3 dostepne).
Ustawienie ko1 HIlS G
Stata moze by¢ wprowadzona za pomocg dwdch réznych procedur (recznej i automatycznej)
opisanych w dalszej czesci.
Rys. 42
> Obliczanie statej: Reczne Pozwala na wprowadzenie wartosci statej kofa, obliczonej na podstawie specjalnego réwnania.
przebyta odlegto$é (cm)
Ustawienie kéi1 Koto = - ” - — -
il. punktéw namierzania x il. obrotéw kota
[ Obliczenie state : Reczny i ]
gz:i: ]]:gi: % §5i§4 gﬁ;:ﬁp <przebyty przebieg> wyrazony w cm, przebyty przez koto podczas przebiegu namierzania.
>Stata kota 3 0 01 cm/iml; <i|.kpt|mkt6w namierzania> ilo$¢ punktéw namierzania (np. magnesy, wkrety, itp.), zamontowanych
>Wybranastafado :&: Obe't, Kota> ilosé obrotow. ktere kot K . | . bi . .
ustawienia recznego il. obrotow kota> ilo$¢ obrotéw, ktére koto wykonuje w celu przejécia przebiegu namierzania.
Rys. 43 Stata kota moze by¢ obliczona z dobrym przyblizeniem, namierzajgc odlegto$¢ przebyta przez koto,
i . . . na ktorym jest zainstalowany czujnik predkosci.
Wykonaé pomiary z oponami napompowanymi z (Im dtuzsza bedzie przebyta odlegto$c, tym wigksza bedzie doktadno$c obliczenia statej kota).
cisnieniem roboczym.
Wybra¢ Stata kota 1, 2Ilub 3iwpisac obliczong warto$¢.
> Obliczanie statej: Automatyczne Pozwala na obliczenie i zapisanie statej kota odnoszac si¢ do ponizszej procedury:
i i . - Zmierzy¢ odcinek prostoliniowy do przebycia: zaleca sie procedurg na odlegtosci 100 m (300 feet).
Ustawienie kol (Im diuzsza bedzie przebyta odleglosé, tym wigksza bedzie doktadno$c obliczenia statej kota).
[ obliczenie state : Automatyczny | - Wybraé stalg i nacisngé O K w celu wejécia do ustawienia automatycznego.
Stata kota 1 : 55.24 cm/imp - Ustawi¢ warto$é Odlegtos$ci odniesienia do przebycia (A).
Stala kola 2 : 5.18 cm/imp - Wybra¢ pozycje Poczatek obliczania inacisngé OK w celu zatwierdzenia.
>Stata kota 3 : 0.01 cm/imp . i . P . ) . ]
Wb oo - Przejecha¢ przez okreslony odcinek: ilo$¢ impulsow zwieksza sie podczas przebiegu.
>ob}llicrzaer:77asaizam(;t czne o] Na zakonczenie przebiegu zatrzymac¢ ciggnik.
i g - Nacisng¢ O K w celu zakonczenia obliczania. Komputer wyswietli obliczong stata.
Rys. 44 Stata kota zostata zapamigtana.
Wykonaé pomiary z oponami napompowanymi z ciSnieniem roboczym.

i _ Préoba musi by¢ przeprowadzona na terenie o sredniej twardosci; jezeli zabieg jest
wykonywany na bardzo migkkim lub bardzo twardym gruncie, ré6zna $rednica toczenia
>Poczatek liczenia 8 si¢ moze spowodowaé btedy w obliczeniu dystrybucji; w tym wypadku zaleca sie powtérzyé

g Odlegtosc odniesienia : A procedure.
ImputliSyMoirzivang 236 Podczas proby przejs¢ trase z cysterng zatadowang woda tylko w potowie swojej catkowitej
Poczatek liczeniam objetosci.
Roniec 14gE Ay n Btad: nieodpowiednia ilo$¢ impulséw
Rys. 45 Alarm wyswietlony podczas obliczenia automatycznego: powtdrzy¢ procedure, obliczenie nie jest
wazne.
11.1.2  Zrodto - GPS
([ >2zrédio : GPS ]
Komputer uzyskuje dane predkosci z odbiornika GPS podtgczonego bezposredniego do portu
pomocniczego. Nie sg konieczne inne ustawienia.
Rys. 46
— Szybkie zerowanie v A Przesuw po pozycjach menu lub s Zatwierdzenie dostepu do Esc  Wychodzi z menu lub |!!|
danej Zwiekszenie/zmniejszenie danych menu lub modyfikacji danej o modyfikacji danej Par. 93
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11.2

Ustawianie prac

Z tego menu mozna ustawi¢ 19 réznych typéw zabiegow.

>Wybrac cykl pracy

* Aktywny cykl pracy

01)
02)
$03)
A
05)
. 06)
07)
08)
09)
10)
abaly)
12)
13)
14)

60 1l/ha
90 1/ha *

120 1/ha]

NiedBynny
Nieczynny
Nieczynny
Nieczynny
Nieczynny
Nieczynny
Nieczynny
Nieczynny
Nieczynny
Nieczynny
Nieczynny
Nieczynny
Nieczynny
Nieczynny
Nieczynny
Nieczynny

stawianie prac

IsS001 Pomaran.

IS0015 Zielon
[£5902] z—y_fzolnt -
>Ustawione dozowanie : 120 1l/ha
Dysza : IS002 Zzdéity
Legenda:
A Numer cyklu pracy

B Ustawione dozowanie
C Kodowanie ISO

|
|
|
} Rys. 48
|

D Kolor dyszy |
|
I
|
|
|
|
|

Najpierw wybra¢ cykl pracy do ustawienia (Rys. 47) i wprowadzi¢ charakterystyke (Rys. 48).
Powtérzy¢ programowanie dla kazdego cyklu pracy (ustawi¢ stosowane typologie i wytgczyé inne).

Charakterystyka do ustawienia DLA KAZDEGO cyklu pracy:
> Ustawione dozowanie
> Dysza

> Ustawione dozowanie

Ustawione dozowanie

>120 1/ha

Rys. 49

Ustawi¢ warto$¢ dozowania dla wybranego zabiegu.

> Dysza

>IS002

Rys. 50

Zotty

Ustawic typ uzywanej dyszy.

CLR

Szybkie zerowanie

danej

Przesuw po pozycjach menu lub
v A Zwiekszenie/zmniejszenie danych

e Zatwierdzenie dostepu do

menu lub modyfikacji danej

Esc
Y]

Wychodzi z menu lub [!!'

modyfikacji danej

Par. 9.3
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1.3 Ustawianie dysz

W tym menu mozna ustawi¢ 12 typéw dysz ISO i 5 personalizowanych (uzytkownik).

Wybrac
>dy};2;ac Ustawianie dysz

ISO15 Jasnozie: 2.00 lémin 3.0 bar Typ A
15020 Czarny : 3,00 i 3 ar, | | > Wydatkowanie : 1.00 1/min
> [ryp a i : [1.00 /21'2] = BN T Cionienie ;M ba]/: sl
Ty . 23 ,4m:!.n ol e Alarm wydatk.min. : Nieczynny
e 5 4001/ nin -0 a1 datk.mak ;N
TYP D Legenda: 5.0 bar arm wy -maks. : Nieczynny
Rys. 51 A Numer dyszy Rys. 52

B Wydatkowanie odniesienia
C Cisnienie odniesienia

Najpierw wybra¢ dysze do ustawienia (Rys. 51) i wprowadzi¢ wydatkowanie (Rys. 52).
Wydatkowanie w uzyciu pozwala Bravo 300S na obliczenie ci$nienia w przypadku braku czujnika ciéni’enia.
Powtérzy¢ programowanie dla kazdej dyszy dostepnego "uzytkownika". Dysze "ISO" NIE MOGA BYC MODYFIKOWANE.

DYSZE
JEDNOSTKI MIARY JEDNOSTKI MIARY
i METRYCZNE USA
Kolor dyszy Kodowanie ISO Wydatkowanie| Cisnienie |Wydatkowanie| Cisnienie
(I/min) (bar) (GPM) (PSI)
Pomaranczowy 1ISO01 0,40 3,0 0,100 40
Zielony 1ISO015 0,60 3,0 0,150 40
Zolty 1SO02 0,80 3,0 0,200 40
Lila 1SO025 1,00 3,0 0,250 40
Niebieski 1SO03 1,20 3,0 0,300 40
Czerwony 1SO04 1,60 3,0 0,400 40 Wydatkowanie moze by¢
Brazowy 1SO05 2,00 3,0 0,500 40 zm_odyfikowane TYLKO dla dysz
Szary 1SO06 2.40 3.0 0.600 20 :uzy&kownika", ale nie dla dysz
Bialy 1SO08 3,20 3,0 0,800 40 Is0".
Blekitny 1ISO10 4,00 3,0 1,000 40
Jasnozielony 1ISO15 6,00 3,0 1,500 40
Czarny 1SO20 8,00 3,0 2,000 40
Typ A - 0,98 5,0 0,026 73
Typ B - 2,01 5,0 0,053 73 Dana
Typ C - 2,99 5,0 0,079 73 uzytkownika:
Typ D - 4,01 5,0 0,106 73 0,01+99,9
Typ E -- 5,00 5,0 0,132 73

Tab.5

11.4 Ograniczenia pracy

Z tego menu mozna ustawi¢ granice robocze maszyny rolniczej: ponizej ustawionych danych komputer przerywa opryskiwanie lub blokuje regulacje
automatyczng zaworu proporcjonalnego (Wytaczony: blokada wytagczona).

Ograniczenia pracy

> Kontrola zuzycia dysz

>Sprawdzanie zuzycia dysz : Nieczynny Ten alarm jest aktywowany TYLKO jezeli instalacja posiada przeptywomierz jak i czujnik
Min.predkosc opryskiwania: % cisnienia: Bravo 300S pordwnuje rzeczywiste wydatkowanie odczytane przez przeptywomierz i
Typ blokowania regulacji :|Nieczynny z wydatkowaniem obliczonym przez czujnik ci$nienia. Gdy réznica miedzy dwiema wartosciami
Typ blokowania regulacji: [Predkosc wydatkowania przekracza ustawiony procent, wigcza sig alarm.

,M:i'fl,',P,r,e,cikgsfi,Eég'f];a,fij;f,?,'?,ﬁ“,/& > Min. predkosé opryskiwania

Typ blokowania regulacji: Bravo 300S przerywa opryskiwanie, gdy namierzona predko$¢ jest mniejsza od tej ustawionej.
Min. predkosc regulacji: 1.0 bar > Typ blokowania regulacj i

Rys.53 Bravo 300S przerywa regulacje automatyczng zaworu proporcjonalnego, gdy namierzona predko$¢
Ustawione granice s3 aktywne TYLKO podczas lub cisnienie sg mniejsze od ustawionych granic.
WFUNKCJONOWANlA AUTOMATYCZNEGO Pozycje menu zmieniajg sie w zaleznosci od ustawionej danej (Rys. 53).
(Par. 13.6.1).
I Szybkie zerowanie v A Przesuw po pozycjach menu lub fePEl Zatwierdzenie dostepu do Esc  Wychodzi z menu lub |!!|
danej Zwiekszenie/zmniejszenie danych menu lub modyfikacji danej o modyfikacji danej Par. 93
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11.5

Czynnik poprawki wydatk.

Jezeli uzywacie przeptywomierza i topatkowego i rozpylana ciecz ma gesto$¢ odmienng od gestosci wody, komputer moze wskazac btedne pomiary;
w celu skorygowania tego pomiaru, zmodyfikowa¢ mnoznik poprawkowy rozpylanej cieczy:

« jezeli na koniec opryskiwania cysterna zawiera jeszcze ciecz, zmniejszy¢ mnoznik poprawkowy;

* jezeli ciecz wyczerpie sig przed zakonczeniem dystrybucji, zwigkszy¢ mnoznik.

Czynnik poprawki wydatk.
>1.00 Ustawi¢ mnoznik poprawkowy gestosci rozpylanej cieczy.

Przeptywomierze serii ORION (Kod 462xxx) nie odczuwaja roznicy gestosci cieczy: ustawic
mnoznik réwny 1.00.

Rys. 54

11.6 Preferencje uzytkownika
Z tego menu mozna ustawi¢ preferencje akustyczne i wyswietlania Bravo 300S.
Preferencje uzytkownika
>Alarm akustyczny : Czynny > Alarm akustyczny
Kontrast ekranu : 05 Wigcza lub wytgcza sygnat dZzwiekowy podczas alarmoéw.
> Kontrast ekranu
Pozwala na wyregulowanie kontrastu ekranu.
Rys. 55
CIAG DALSZY
I Szybkie zerowanie v A Przesuw po pozycjach menu lub fepl Zatwierdzenie dostepu do Esc  Wychodzi z menu lub l!!'
danej Zwiekszenie/zmniejszenie danych menu lub modyfikacji danej o modyfikacji danej Par. 9.3
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11.7

Data i Godzina

Z tego menu ustawi¢ mozna zegar komputera.

Data i Godzina

>Zmiany kodu blokowania

Data

g Godzina

14:54

—

Rys. 56

: Nie
22/02/06
14:54

> Zmiany kodu blokowania
Pozwala na zablokowanie modyfikaciji daty i godziny ustawionych na komputerze w celu uzyskania
rzeczywistych raportow.

* JAK FUNKCJONUJE KOD BLOKADY
- Wpisa¢ numer w celu uaktywnienia blokady;
- nastepnie w celu odblokowania modyfikacji danych wprowadzi¢ ten sam numer.

> Data_
> Godzina
Ustawi¢ date i godzine Bravo 300S.

* JAK WYREGULOWAC DATE | GODZINE
- Wybraé pozycje Data lub Godzina i nacisngé O K w celu uzyskania dostepu do
modyfikaciji; teraz nacisng¢ klawisze "strzatkowe" w celu zmodyfikowania i O K w celu zatwierdzenia.
Za kazdym razem, gdy naciska sie na O K, kursor przesuwa sig¢ automatycznie migdzy jednym a
drugim polem. Po zakonczeniu ustawiania wszystkich pél, Bravo 300S wychodzi automatycznie z
menu.

1.8 Rejestrator danych
Ustawic¢
” rotrach
rejestracji Je 2 anyc Pozwala na wigczenie/wytgczenie zapisania danych roboczych na karcie SD.
>Nieczynny Ustawi¢ czestotliwos$¢ zapisywania (1, 2, 5, 10 s) w celu uaktywnienia rejestratora danych.
Jezeli podigczycie odbiornik satelitarny lub nawigator SKIPPER, Rejestrator danych
(prawidfowo podfgczony) pozwala na wyregulowanie rowniez pozycji geograficznej maszyny
w kazdym momencie zabiegu.
Rys. 57
PLIK REJESTRACJI DANYCH
Struktura nazwy pliku:
JO 5 B 0 0 0 1 . txt Za kazdym razem, gdy uaktywnia sie rejestracje danych, Bravo 300S tworzy plik JXX-YYYY.txt, gdzie:
* XX jest numerem odniesienia cyklu pracy (01 + 19);
* YYYY jest numerem porzadkowym (0000 + 9999) przyznanym przez komputer.
Numer gyklu pracy Numer Plik zostaje zapisany automatycznie w pamieci SD.
odniesienia progresywny
(01+19)
Rys. 58
Dane zawarte w pliku mogg by¢ wyswietlone w Personal Computer uzywajac edytora tekstow.
Kazdy plik bedzie zawierat nastepujgce dane:*
0, 23/06/12, 14:23:49, 0.00000000, 0.00000000, 74, 73, 22.5, 55.2, 2.2, 0
0 Jednostka miary (0 = EU, 1 = USA)
23/06/12 Data (DD:MM:RR)
14:49:20 Godzina (GG:MM:SS)
0.00000000 Szeroko$¢ geograficzna (w stopniach)
0.00000000 Dtugosc¢ (w stopniach)
74 Ustawione dozowanie
73 Dozowanie zastosowane
22.5 Predkos¢
55.2 Wydatkowanie
2.2 Cisnienie
0 RPM
* Dane sg tylko przyblizone i sg jedynie przyktadem. W rzeczywistosci bedg zawsze rézne, w zaleznosci od wykonanego zabiegu.
UWAGA:
- Po osiagnieciu maksymalnego numeru porzadkowego (9999), numeracja plikéw zaczyna sie ponownie od 0000, w
zwigzku z tym ewentualne pliki o tym samym numerze zostang nadpisane.
- Numer progresywny moze by¢ wyzerowany, nalezy pamietac, ze podczas wykonywania tej operacji ewentualne pliki
znajdujace sie w pamieci SD mogq zasta¢ nadpisane.
I Szybkie zerowanie v A Przesuw po pozycjach menu lub fePEl Zatwierdzenie dostepu do Esc  Wychodzi z menu lub |!!|
danej Zwigkszenie/zmniejszenie danych menu lub modyfikacji danej <] modyfikacji danej

Par. 9.3
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11.9 Test

> Symulacja predkosci : No
(S) Predkosc 8 0 Hz
(F) Wydatkowanie : 0 Hz
(M) Cisnienie : 0.0 mA
(T) Przepiywom.napein. : 0 Hz

| (X) Licznik obrotéw : 0 Hz

| Napiecie baterii :11.9 Vv

| Ekran

: Klawiatura i przelaczniki

| Dane GPS

|

|

Wersja software monitor

Pozwala na sprawdzenie prawidtowego funkcjonowania Bravo 300S.

w Testy sa TYLKO DO ODCZYTU.

> Symulacja predkosci

Pozwala na uaktywnienie/wytgczenie symulacji predkosci.

Symulacja pozwala na przeprowadzenie préb regulacji réwniez z unieruchomiong maszyna:
symulacja ustawiona na 6 km/h (3,7 MPH).

Modyfikacja predkosci symulacji:

- A

Przy aktywnej symulacji nacisng¢ wskazane klawisze ( & zwigksza, ' W zmniejsza).

> Test sygnaitéw

> Symulacja predkosci : Nie
(S) Predkosc H 0 Hz
(F) Wydatkowanie i 0 Hz
(M) Cisnienie : 0.0 mA
(T) Przepiywom.napein. 0 Hz
Rys. 60

Komputer namierza czestotliwo$¢ i prad wytworzony przez kazdy czujnik na instalacji.

Zamiast pozycji (T) Przepiywom.napein., moze pojawic sig:
W(T) Pump Protector, w zaleznosci od podiaczonego czujnika (Par. 8.3);

Zamiast pozycji(X) Licznik obrotdéw, moze pojawi¢ sie:

(X) Pump Protector, w zaleznosci od podiaczonego czujnika (Par. 8.3).

> Napiecie akumulatora

Bravo 300S wyswietla napigcie zasilania.

> Ekran

Komputer wigcza progresywnie kazda linie displayu w celu sprawdzenia wigczenia wszystkich
pikseli.
Po tescie nacisng¢ ES G w celu wyjscia.

Rys. 61
CIAG DALSZY
I Szybkie zerowanie v A Przesuw po pozycjach menu lub fepl Zatwierdzenie dostepu do Esc  Wychodzi z menu lub l!!'
danej Zwiekszenie/zmniejszenie danych menu lub modyfikacji danej o modyfikacji danej Par. 9.3

28



> Klawiatura i przetaczniki

Nacisna¢ jeden raz klawisz lub przetgczniki: jezeli funkcjonowanie jest prawidtowe, wyswietlacz pokaze nazwe odpowiedniego sterowania.

Klawiatura i przetaczniki

Klawiatura A Klawiatura:
AF1/F2/F3/F4
Znacznik rzeddédw LEWY
DO%/GORA/CLR/OK/ESC/Auto
Znacznik rzedéw PRAWY
= IR e~
Rys. 62

Klawiatura i przetaczniki

Przetacz H20 : [G)[T 234567 E
B C D E

Przel. H20:
Cc B G Sterowanie gtéwne ON

l%l D C€1/2/3/415/6 Zawory sekcyjne ON
e L2 B e,

D P+ / P- Regulacja proporcjonalna (+ zwigkszanie / = zmniejszanie)
idf2a ) 1 /> 2> 3/» 4 H» 5
0

E E Obecnosé gtownego zewnetrznego sterowania w celu uruchomienia zabiegu

)
=g
Rys. 63
> Dane GPS
BEDSRCES Jezeli podtgczycie odbiornik satelitarny lub nawigator SKIPPER, Bravo 300S wys$wietli uzyskane
>Szer.geog. : 0.00000000 dane GPS.
Ditug.geog. : 0.00000000
é%g;c satelit : g 0 @B syonat GPs nieobecny lub niewazny
DGPS N:i.e Alarm danych GPS: brak wystepowania potgczen lub wystepujg problemy z odbiorem.
Czestot.zaktual. : 0 Hz
Rys. 64
> We rsj a programu monitora Bravo 300S wys$wietla wersje programu.
CIAG DALSZY
I Szybkie zerowanie v A Przesuw po pozycjach menu lub fePEl Zatwierdzenie dostepu do Esc  Wychodzi z menu lub |!!|
danej Zwiekszenie/zmniejszenie danych menu lub modyfikacji danej o modyfikacji danej Par. 93
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11.10

taduj/Zapisz ustawienia

Ustawienia Bravo 300S mogg by¢ wprowadzone lub zapisane w karcie SD co pozwoli na ponowne skonfigurowanie urzgdzenia w razie koniecznosci,
rozwigzania problemoéw lub skonfigurowania innego Bravo 300 bez koniecznosci powtérzenia wszystkich operacji reczniee.

WPO zakonczeniu instalowania i sprawdzeniu prawidlowego funkcjonowania maszyny, zalecamy zapisanie calej konfiguraciji
w karcie SD.

W celu wyswietlenia pozycji nalezy wtozy¢ karte SD do specjalnej wejscia (Par. 8.4).

> Zaduj z karty SD
Pozwala na wybranie pliku konfiguracji zapisanego w karcie SD i ponowne ustawienie Bravo 300S.

UWAGA: LtADUJAC DO BRAVO 300S PLIK SETUP .BIN ZNAJDUJACY SIE W
5 Wybrac¢ w celu . - ; i WPAMIECI SD, WSZYSTKIE USTAWIENIA WYKONANE DO TEGO MOMENTU ZOSTANA
zatadowania taduj/Zapisz ustawienia UTRACONE.
[V>£aduj z karty SD
Zapisz na karcie SD

- Wybra¢ pozycje £aduj z karty SD (Rys. 65)inacisng¢ OK;

Komunikat zatwierdzenia Ustaw. zatadowane w SD (SETUP.BIN) wyswietli sie
na displayu za zakonczenie konfiguracji.

- Nacisng¢ ESC.

n Karta SD nie wystepuje!
Alarm konfiguracji: karta pamieci nie wtozona.

Rys. 65

> Zapisz na karcie SD

Pozwala na zapisanie w karcie SD konfiguracji Bravo 300S: w innym momencie mozecie zatadowac
ja za kazdym razem, gdy konieczne jest powtdrzenie tych samych ustawien.

- Wybra¢ pozycje Zapisz na karcie SD (Rys. 66)inacisng¢ OK;
Komunikat zatwierdzenia Ustaw. zapisane w SD (SETUP.BIN) wyswietli sie na
Wybrac w displa_yu za zakonczenie zapisywania.
> isani - Nacisng¢ ESC.
celu zapisania
=—————— karty SD
[V>zapisz na karcie SD | Alarmy zapisywania:
Karta SD nie wystepuje! Karta pamigci nie wlozona.
Karta SD zabezpieczona przed zapisaniem! Karta pamieci chroniona.
Pamieé¢ SD peina!
Rys. 66 Przestrzen dostepna w karcie SD jest wyczerpana: usungc plik z karty pamieci i
ponownie sprébowac zapisac. Jezeli problemy nie ustepujg skontaktowac sie z Serwisem
Technicznym.
Plik nie znaleziony! (SETUP.BIN)
Konfiguracja cysterny SETUP . BIN nie zostata zapisana w karcie pamigci.

CLR

Szybkie zerowanie v A Przesuw po pozycjach menu lub fepl Zatwierdzenie dostepu do Esc  Wychodzi z menu lub l!!'
danej Zwiekszenie/zmniejszenie danych menu lub modyfikacji danej o modyfikacji danej Par. 9.3
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[ TN K PRA v

12 FUNKCJE PRACY

Gdy lista bedzie aktywna, wcisniecie kazdego przycisku uaktywni funkcje wyswietlong obok.
Na wyswietlaczu nie jest wskazana rzeczywista numeracja stron, ktéra zostata przedstawiona jako zwykle jej zilustrowanie.

WYSWIETLENIE LISTY FUNKCJI

) . * STRONA 1
Al acy B
m Wybér pracy ¢ Dane pracy
X2
s S

3s

C F"\Q

Setup zera przetwornika Zbiornik

Rys. 67
Dostep do funkgji strony 1 jest mozliwy na rézne sposoby:
A Uzy¢ klawiszy strzatkowych i nacisng¢ na odpowiedni klawisz funkcyjny.
B Wocisna¢ dwa razy odpowiedni klawisz funkcyjny.
C Trzymac¢ wcisniety przez 3 sekundy odpowiedni klawisz funkcyjny.

+ STRONA 2
boab Sl - Ta} v
F1 Rejestrator On? Fz2
Rys. 68
Programowanie uzytkownika

W celu uzyskania dostgpu do funkcji strony 2 nacisng¢ dwa razy na klawisze strzatkowe; nastepnie nacisng¢ na odpowiedni klawisz funkcyjny.

CIAG DALSZY
I Szybkie zerowanie v A Przesuw po pozycjach menu lub fePEl Zatwierdzenie dostepu do Esc  Wychodzi z menu lub |!!|
danej Zwiekszenie/zmniejszenie danych menu lub modyfikacji danej o modyfikacji danej Par. 93
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A K DRACY

121 F1 - Wybor cyklu pracy (STRONA 1)
F1 , Wybierz typ zabiegu do wykonania wsrod tych wstepnie ustawionych w menu Ustawienie
Wybor pracy cykli pracy (Par. 11.2).
Wybrac cykl
>pracy
wAktyany oykl - Wybra typ zabiegu i nacisnac O K.
S01) 60 1/ha 1.00m Typ belki A Bravo 300S wychodzi automatycznie z procedury i przechodzi do strony cyklu pracy.
A>) 90 1/ha 2.00m Typ belki B )
05)180 1/h m T belki C Przed przystapieniem do dziatania, sprawdzi¢ czy karta SD jest wlozona na swoje miejsce
Legenda: W(Pan 8.4). W przypadku braku karty pamieci dane wczesniejszego cyklu pracy zostang
A Numer cyklu pracy utracone.
Rys. 69
PLIK REJESTRACJI RAPORTOW PRACY
Struktura nazwy pliku:
RO 2 - 0 O O 1.txt Za kazdym razem, gdy zostaje wybrany dowolny typ cyklu pracy, Bravo 300S tworzy plik RXX-YYYY.txt gdzie:
° * XX jest numerem odniesienia wybranego cyklu pracy (01 + 19);
* YYYY jest numerem porzagdkowym (0000 + 9999) przyznanym przez komputer.
Numer cyklu Numer Plik zostaje zapisany automatycznie w pamieci SD, ale jest réwniez mozliwe zapisanie w kazdej chwili z menu
pracy odniesienia progresywny funkcji Dane pracy.
(01+19)
Rys. 70
Dane zawarte w pliku mogg by¢ wyswietlone w Personal Computer uzywajac edytora tekstow.
Kazdy plik bedzie zawierat nastepujgce dane:*
Nr cyklu pracy : 02 [Aktywny]
Obszar zabiegu :0.225 ha
Rozdzielona ilos¢ 2151
Czas trwania zabiegu : 00:00 hh:mm
Wydajnos¢é : 24.5 ha/h
Ustawione dozowanie :90 I/ha
Dozowanie zastosowane :66.7 I/ha
Dysza 1 1ISO015
Data : 23/06/12
Godzina 1 14:49
Przebyta trasa : 0.004 km
* Dane sa tylko przyblizone i sg jedynie przyktadem. W rzeczywisto$ci bedg zawsze rézne, w zaleznosci od wykonanego zabiegu.
UWAGA:
- Po osiagnieciu maksymalnego numeru porzadkowego (9999), numeracja plikow zaczyna si¢ ponownie od 0000, w
zwigzku z tym ewentualne pliki o tym samym numerze zostang nadpisane.
- Numer progresywny moze by¢ wyzerowany, nalezy pamietac, ze podczas wykonywania tej operacji ewentualne pliki
znajdujace sie w pamieci SD moga zasta¢ nadpisane.
12.2 F2 - Dane biezacego cyklu pracy (STRONA 1)
Dane pracy Wyswietla dane biezgcego zabiegu.
Pamietaj, ze:
« Za kazdym razem, gdy wchodzi w funkcje Dane robocze, Bravo 300S pokazuje dane
aktywnego cyklu pracy.
* Niektdre obliczenia aktywujg sie TYLKO w okre$lonych warunkach:
Praca Nr 01 [Czynny] OBLICZANIE OBLICZANIE
Obszar zabiegu 0.128 ha OBJA?(?I.AY’;;:I?)ZNAESU OBRABIANEJ STREFY PRZEBIEGU
Ilosc wydatkowana 16 1 UAKTYWNIONE UAKTYWNIONE
Czas trwania zabiegu 05:01 hh:mm
Wydaj 11.0 ha/h 5 o
U}s(t:x::';z:: dozowanie 93.5 liéa Giéwn 'G::ozvr\:ir:(yON Z Gléwn
! Dozow.zastosow. = —---- 1/ha I ny wyla ( a) vny
I Dysza 15001 | wyltacznik ON + @; wytacznik OFF
: Data 23/06/12 | Wydatkowanie ON| B===%
| Godzina 14:23 :
e ——— T T "+ ZAPISYWANIE LICZNIKOW WYNIKOW NA KARCIE SD
- ) 1
SWybraéw |0 0000 I - Wybraé pozycje Zapisz na karcie SDinacisna¢ OK.
celu zapisania Raport biezgcej pracy zostanie zapisany w pliku wskazanym na displayu (RO1-000.TXT w Rys. 71).
Rys. 71 Wyzerowanie licznikéw wynikéw
- pojedyncza dana: wybrac¢ dang;
CLR . <
- wszystkie dane: wybra¢ numer pracy;
komputer pyta o potwierdzenie wyzerowania.
I Szybkie zerowanie v A Przesuw po pozycjach menu lub fepl Zatwierdzenie dostepu do Esc  Wychodzi z menu lub [!!'
danej Zwiekszenie/zmniejszenie danych menu lub modyfikacji danej o modyfikacji danej Par. 9.3
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12.3 F2 - Rejestrator ON? (STRONA 2)
Rejestrator On-?
‘Rejestrator On? -
3 ]
L/ha |Rejestrator Off? |
09 WIIZAINE
— .
Wiaczy¢/wytaczyé rejestracje danych do zabiegu.
Rys.72 TBrogramowanis ‘u;;zk‘o;,;;k;/‘l Par. |
|Rejestrator danych: ... sec.: 11.8
12.4 F3 - Nastawienie zerowe przetwonika (STRONA 1)
Uaktywnia procedure nastawiania "zero" czujnika ci$nienia.
F3 Setup zera przetwornika W przypadku, gdy zostanie wyswietlona warto$¢ cisnienia na wyswietlaczu, przy braku cisnienia w
obwodzie, nalezy przystapi¢ do nastawienia zero czujnika:
Set t ik - Nacisng¢ O K w celu wyzerowania resztkowego sygnatu czujnika cisnieniowego.
STup zera Prze-wornlxa Bravo 300S wychodzi automatycznie z procedury i przechodzi na strone cyklu pracy: gdzie jest
>0.7 bar wyswietlona warto$é cisnienia 0.0 bar.
- n Sygnat nieprawidiowy! Kontr. przetwornika
( Wcisnac OK aby wyzerowac |
Zostaty wykryte warto$ci anomalne ci$nienia: sprawdzi¢ prawidfowe funkcjonowanie przetwornika.
Rys.73 Jezeli problem nie ustepuje, sprawdzic¢ czy nie wystepuje ci$nienie resztkowe w instalacji.
12,5 F4 - Zbiornik (STRONA 1)
Zbiornik Uaktywnia procedure napetniania cysterny.
> Napeilnianie
Wybrac¢ w celu Bravo 300S wyswietla pojemnos¢ cysterny: warto$¢ zostata ustawiona w programowaniu
> wy$wietlania . . Zaawansowanym.
napefniania zbiornik > Poziom
[ >Napeitnianie :30001 m | Bravo 300S wyswietla ilos¢ cieczy znajdujacy sie w cysternie, obliczong w oparciu o dane robocze.
Poziom ) :15401 > Zatadowana ilosé
r Zatadowana ilosc_ _/_3 1460 Wigczy¢ pompe zatadowczg i wytgczy¢é w momencie zakonczenia napetniania.
i Zzg:'zzjame Zaawansowane/| Ze strony Rys. 74 nacisngé O K: Bravo 300S wyswietla ilosé cieczy zatadowang do cysterny.
1
LPojemnose : 30001 _____. | @ vizca! Maksymalny poziom osiagniety
Rys. 74 10.9
Wytaczy¢ pompe zatadowczg: po osiggnieciu maksymalnej pojemno$ci cysterny.
12.6 F4 - Programowanie uzytkownika (STRONA 2)
Programowanie uzytkownlka Dostep do Programowanie uzytkownika.
Programowanie uzytkownika
>Predkosc
gzzz:i:ﬁi: z;:i Skonsultowa¢ Roz. 11 - Programowanie uzytkownika - w celu prawidtowego zaprogramowania
Ograniczenia pracy wszystkich pozycji menu.
Czynnik poprawki wydatk. 8 ocoo
Preferencje uzytkownika :1.00
Rys.75
— Szybkie zerowanie v A Przesuw po pozycjach menu lub Pl Zatwierdzenie dostepu do Esc  Wychodzi z menu lub |!!|
danej Zwiekszenie/zmniejszenie danych menu lub modyfikacji danej o modyfikacji danej Par. 93
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13  UZYCIE
13.1 Sterowania w komputerze
Legenda:
- aecoMRUTER—— 1 Klawisze funkcyjne (Roz. 12 - Funkcje pracy)
2 Klawisze do wyboru danych lub modyfikacji parametrow
3 Klawisze sterujgce znacznika rzedow
4 Przetgczniki do funkcjonowania zaworéw w zespole sterowania
Rys. 76
13.2 Klawisze sterujace, selekcyjne i modyfikacyjne
EH | v a = [ me |
Znacznik rzedow Zmniejszenie / Wozrost / Zerowanie Zatwierdzenie Reozgr;lg/r(;'c:;j':a , Désetgzg?a Znacznik rzedow
LEWY przesuw danych przesuw danych danych danych modyfikacj danych Automatyczna PRAWY
13.3 Przelaczniki do funkcjonowania zaworéw w zespole sterowania
Przy wigczeniu komputera zawory sekcyjne sg otwarte.
Jezeli glowne sterowanie jest ustawione na ON wyswietli si¢ komunikat Wytaczyé polecenie oprysku!: nie bedzie mozna wejs¢ do
zadnej z funkcji do momentu az gtéwne sterowanie nie zostanie ustawione na OFF.
> 1 » 1
Gtéwne sterowanie ON Gtéwne sterowanie OFF Sekcja otwarta Sekcja zamknigta Warost " meejszen_!e
dystrybucji dystrybucji
13.4 Display
Recz.
(1/ha) 1 Dozowanie zaprogramowane (Funk. Automatyczne) / Funkcjonowanie
® 6 @
- > 2 Stan opryskiwania
90 T/ha| OFF Rej.OFF 15:23 3 Stan rejestracji danych
L/ha =N km/h 4 Zegar
@9 9 | o | 62 1 5 Dystrybucja namierzona
| - . .
| - 6 Zmiana procentowa dystrybucji
0.0 bar (500 zpm| (1090 1 55.1 1/min 7 Predkosé
bl o’ i 8 Cisnienie
@ @ 9 RPM / Obrabiana strefa (TYLKO jezeli czujnik RPM nie wystepuje)
(ha) (1)

10 Poziom cysterny (test i grafika)
11 Wydatkowanie

Rys. 77
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13.5 Wstepne ustawienia do zabiegu

USTAWIC M
Predkos¢ 11.1
Ustawienie cykli pracy 11.2
Ustawienie dysz 11.3
DO WYKONANIA Granice robocze 11.4
PRZY PIERWSZYM Mnoznik poprawkowy wydatkowania 11.5
UZYCIU KOMPUTERA | Preferencje uzytkownika 11.6 %Po wykonaniu wskazanych ustawien, rozpoczac¢
Data i Godzina 11.7 zabieg wybierajac wsrod trybow RECZNY (Par. 13.6.1)
Rejestrator danych 11.8 lub AUTOMATYCZNY (Par. 13.6.2).
Zapisywanie ustawien na karcie SD 11.10
Typ kota 11.1
DO WYKONANIA _I\I{Inoinli(ll( poprawkowy wydatkowania :;f
PRZED KAZDYM P CyKlu pracy :
ZABIEGIEM Parametry c_yst_ern)_/ . . 12.5
Wyzerowanie licznikéw wynikéw (opcjonalne) 12.2
Rejestrowanie danych pracy (opcjonalne) 12.3 Tab. 6

13.6 Regulacja dozowania

Bravo 300S jest w stanie zarzadza¢ dystrybucjg produktéw chemicznych w dwojaki sposoéb.
Nacisng¢ klawisz AUTO w celu wybrania wymaganego trybu: typ regulacji aktywnej podczas pracy zostanie wskazany na displayu.

13.6.1 Funkcjonowanie automatyczne (DEFAULT)

Bravo 300S utrzymuje state ustawione dozowanie,
niezaleznie od zmian predkosci i od stanu sekcji belki.
W razie koniecznosci podczas opryskiwania
mozliwe jest interweniowanie na specjalnym H‘”\ @
przetagczniku w celu dostosowania dostawy cieczy &2
do warunkéw uprawy zwiekszajac lub zmniejszajgc
chwilowo dozowanie do +50%.

Uruchomic¢ funkcjonowanie automatyczne.
Otworzy¢ odpowiednie zawory sekcyjne.

Ustawi¢ ciggnik na poczatku pola do obrébki.

Rozpoczaé zabieg.

1
2
3
4 Ustawi¢ gléwny przetacznik w pozycji ON.
5
6

Uzy¢ przetacznik zaworu regulacji w celu chwilowego
zmodyfikowania dozowania.

Par. 13.2 - Klawisze sterujace, selekcyjne i
modyfikacyjne
I | Par. 13.3 - Przelaczniki do funkcjonowania
— — - -
zaworéw w zespole sterowania
Par. 13.4 - Display

Rys. 78

13.6.2 Funkcjonowanie reczne

Regulacja dozowania musi by¢ wyregulowana recznie za
pomoca specjalnego przetgcznika .

Uruchomi¢ funkcjonowanie reczne.

Otworzy¢ odpowiednie zawory sekcyjne.
Ustawi¢ ciggnik na poczatku pola do obrébki.
Ustawi¢ gtéwny przetacznik w pozycji ON.

Rozpoczaé zabieg.

O a0 A O N =

Uzy¢ przetgcznik zaworu regulacji w celu
wyregulowania wymaganej ilosci.

Par. 13.2 - Klawisze sterujace, selekcyjne i
modyfikacyjne
| Par. 13.3 - Przetaczniki do funkcjonowania
x| zaworow w zespole sterowania
Par. 13.4 - Display

I.

Rys. 79
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13.7 Zamykanie automatyczne zaworéw sekcyjnych (za pomocg SKIPPER)

Bravo 300S moze wykonywac¢ automatyczne zamykanie zaworéw (sekcyjnych i gtdwnego) za pomocag SKIPPER: nawigator zarzadza w niezalezny
sposéb otwieranie i zamykanie zaworéw nie dopuszczajgc do natozenia sie na siebie obrobionych juz stref.

Podtaczy¢ SKIPPER do BRAVO 300S i przeprowadzi¢ procedure do funkcjonowania AUTOMATYCZNEGO (Par. 13.6.1): w celu
uzyskania dodatkowych informacji odnies¢ sie do specjalnych instrukcji zatagczonych do nawigatora satelitarnego SKIPPER.

w UWAGA: automatyczne zamykanie NIE jest aktywne podczas recznego funkcjonowania.

14 KONSERWACJA /| DIAGNOSTYKA /| NAPRAWA

141 Btedy funkcjonowania

—!—| Do przodu'!Maszyna stoif

14.23

994y 2170

0.0 bar 500 rpm 1000 1 55.1 1/min

TRYB KOMUNIKAT NA DISPLAYU /
I‘im,;' PRACY v PRZYCZYNA USUNIECIE
RECZ. |Wytaczyé polecenie oprysku! o . . '
13.3 AU+T0 Glowny przelacznik ON przy wlaczeniu komputera * Przestawi¢ gtéwny przetgcznik w dot (pozycja OFF).
13.3 AUTO Do przodu! Maszyna stoi  Wigczy¢ maszyne rolniczg.
13.6.1 Gtowny przetgcznik ON przy zatrzymanej maszynie * Przestawi¢ gtéwny przetacznik w dét (pozycja OFF).
Wiaczyé pompe! Brak wydatkowanie
13.6.1 AUTO gtowny przetgcznik ON, maszyna zatrzymana ale » Wigczy¢ pompe i uruchomi¢ maszyne rolnicza.
wydatkowanie jest na zerze
* Zmniejszy¢ predko$¢ maszyny rolnicze;j.
RECZ. Zwolnié! Cisnienie za wysokie » Wyregulowac ci$nienie robocze w taki sposob, aby zawierato si¢ we wczesniej
11.3 + Cisnienie przekracza maksymalny poziom dozwolony dla | ustawionych granicach dla uzywanych dysz.
AUTO dyszy w uzyciu * Powtorzy¢ procedure ustawiania alarmu dla minimalnego i maksymalnego
ci$nienia dysz.
. . s s . .  Zwigkszy¢ predkos$¢ maszyny rolniczej.
] -
RECZ. igzgz}eueszyc ! Cisnienie niedosta » Wyregulowac cisnienie robocze w taki sposéb, aby zawierato sie we wczesniej
1.3 p Cisnienie nie osigga minimalnej wartosci dla uzywanej ustawionych granicach dia uzywanych dysz.
AUTO dvsz a9 ) ywanej » Powtdrzyé procedure ustawiania alarmu dla minimalnego i maksymalnego
yszy ci$nienia dysz.
Zwolnié! Wydatkowanie
niedostateczne * Zmniejszy¢ predkos¢ maszyny rolniczej.

11.2 AUTO L ) . - > > / . . .
wydatkowanie nie osigga wymaganej wartosci do * Sprawdzi¢ czy warto$¢ statej przeptywomierza zostata ustawiona prawidtowo.
dystrybucji
Przyspieszyé! Wydatkowanie za wyso-

11.2 AUTO kie » Zwigkszy¢ predko$¢ maszyny rolniczej.

) Wydatkowanie przekracza wymagang warto$¢ do * Sprawdzi¢ czy wartos¢ statej przeptywomierza zostata ustawiona prawidtowo.
dystrybucji

R cz- = - z Pyl 230

10.11 E+ Zmniejszyc predkos_c rotacji! - » Zmniejszy¢ predko$¢ obracania organu w ruchu.
AUTO RPM przekracza maksymalnie dopuszczalng warto$¢
RECZ. i A $& 130

10.11 E+ Zw1e]_cszyc p].:.edko.sc ro,t.acjl : » Zwigkszy¢ predkosc¢ obracania organu w ruchu.
AUTO RPM nie osigga minimalnej wartosci
RECZ. Przeplywomierz poza zakresem skali |+ Wyregulowac ci$nienie robocze w taki sposob, aby zawierato si¢ we wczeéniej

10.6 + Wydatkowanie jest poza granicami dozwolonymi przez ustawionych granicach dla uzywanych dysz.

AUTO przeptywomierz * Sprawdzi¢ czy warto$¢ statej przeptywomierza zostata ustawiona prawidtowo.

8.4 RECZ. |garta SD nie wystepuje! ) . R .

11.10 AU+TO Karta pamieci nie jest wlozona prawidtowo Wytgezyc komputer i sprawdzi¢ wiozenie pamieci.
8.4 Recz. |Karta SD zabezpieczona przed zapi- ] _ o
11.10 + saniem! » Wytgczy¢ komputer i odblokowaé¢ pamig¢.
- AUTO Karta pamieci jest zablokowana
8.4 REEZ. Pamieé SD peina! » Udostepnij miejsce do nowych informacji: usun z karty pamieci niepotrzebne pliki
11.10 AUTO Karta pamigci nie ma wolnego miejsca epny miej v o ¥ pamig P Pl
RECZ. i i i ] .
11.10 E+ Pl:l._k nie znalez:l._ony. (SE?UP .BIN) : . Zapisat dane.
AUTO Konfiguracja komputera nie zostata zapisana
12.4 i ygnat ni ! r.przetwornik! * Sprawdzi¢ stan czujnika ci$nienia i czy nie ma ci$nienia szczatkowego w
) AUTO Pomiary wykazaty nieprawidtowe wartosci cisnienia urzgdzeniu.
RECZ. Konfiguracja niewazna! (SETUP.BIN) :
11.10 + Plik odnoszacy sie do konfiguracji komputera jest * Powtorzy¢ zapisanie danych.
AUTO uszkodzony
RECZ. hmi ] i
10.13 E+ St(_)P natyc a;tf. N Uszk_odzen:.e pompy * Zatrzymac maszyne rolniczg i sprawdzi¢ stan pompy.
AUTO Poziom pompy zbyt niski lub wymieszany z wodg
Tab.7
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14.2

Usterki i ich usuwanie

USTERKA

PRZYCZYNA

USUNIECIE

Wyswietlacz nie wtgcza sig

Brak zasilania

» Sprawdzi¢ potgczenia na kablu zasilajgcym (Par. 7.2).

Komputer jest wytgczony

* Nacisngé przycisk rozruchu.

Nie jest mozliwe sterowanie zaworami

Zawory nie sg podtgczone

* Podtgczy¢ taczniki (Par. 8.2).

Nie otwiera sie zawoér

Nie dochodzi prad do zaworu

+ Sprawdzi¢ podigczenie elektryczne i funkcjonowanie zaworu.

Display nie wyswietla predkosci

Programowanie btedne

* Sprawdzi¢ programowanie statej kota (Par. 11.1).

Nie dochodzi sygnat czujnika predkosci

+ Sprawdzi¢ potgczenia z czujnikiem predkosci (Par. 8.3).

Wyswietlona predko$¢ jest niedoktadna

Programowanie btedne

» Sprawdzi¢ programowanie statej kota (Par. 11.1).

Wizualizacja objetosci dystrybuciji jest
nieprecyzyjna

Programowanie btedne

» Sprawdzi¢ zaprogramowanie szerokosci belki (Par. 10.4).

» Sprawdzi¢ programowanie statej przeptywomierza (Par. 10.6).

» Sprawdzi¢ programowanie statej kota (Par. 11.1).

» Sprawdzi¢ programowanie typu zaworéw sekcyjnych (Par. 10.5).
» Sprawdzi¢ potgczenia z czujnikiem predkosci (Par. 8.3).

Obliczenie obrabianej powierzchni,
wyswietlona na komputerze jest rézne do tej
rzeczywiscie obrabianej

Programowanie btedne

* Sprawdzi¢ zaprogramowanie szerokosci belki (Par. 10.4).
* Sprawdzi¢ programowanie statej kota (Par. 11.1).
* Sprawdzi¢ potgczenia z czujnikiem predkosci (Par. 8.3).

Nie zostat wyzerowany licznik powierzchni, na
ktore jest przeprowadzany zabieg

» Wyzeruijcie licznik.

Obliczenie obrabianej powierzchni,
wyswietlona na komputerze jest ré6zne do tej
rzeczywiscie obrabianej

Programowanie btedne

* Sprawdzi¢ programowanie statej kota (Par. 11.1).
+ Sprawdzi¢ potgczenia z czujnikiem predkosci (Par. 8.3).

Nie zostat wyzerowany licznik przebytej odlegtosci

» Wyzeruijcie licznik.

Obliczenie rozdzielonej cieczy wyswietlonej
na komputerze jest rézne od wartosci
litry/gpm rzeczywiscie dostarczonej

Programowanie btedne

« Sprawdzi¢ programowanie statej przeptywomierza (Par. 10.6).
« Sprawdzi¢ programowanie typu zaworéw sekcyjnych (Par. 10.5).

Nie zostat wyzerowany licznik przebytej odlegtosci

« Wyzeruijcie licznik.

Stosowanie zaworéw sekcyjnych tréjdrogowych
bez wytarowania powrotéw kalibrowanych

* Wykona¢ tarowanie.

Obliczenie czasu pokazane w komputerze
jest odmienne od tego realnie przepraco-
wanego

Nie zostat wyzerowany licznik czasu pracy

« Wyzerujcie licznik.

Nie udaje sie osiggna¢ wartosci zasiegu
dystrybucji ustawionego dla funkcjonowania
w trybie automatycznym

Programowanie btedne

 Sprawdzi¢ programowanie dozowania (Par. 11.2).
 Sprawdzi¢ zaprogramowanie szerokosci belki (Par. 10.4).

Urzadzenie nie zwymiarowane dla zadanego
wydatkowania

« Sprawdzcie regulacje zaworu maksymalnego ci$nienia.
« Sprawdzcie czy zawor regulacyjny zainstalowany jest dopasowany do
typu urzadzenia.

Btedne funkcjonowanie zaworu regulacyjnego

« Sprawdzi¢ funkcjonowanie zaworu.

Wyswietlenie chwilowego ci$nienia jest
niedoktadne

Programowanie btedne

« Sprawdzi¢ zaprogramowanie podziatki skali czujnika cisnienia (Par. 10.7).

Brak wytarowania czujnika ci$nienia

« Wykonac tarowanie (Par. 12.4).

Btedne zainstalowanie czujnika cisnieniai

« Sprawdzcie potgczenia z czujnikiem ci$nienia (Par. 8.3).

Nie nastepuje wyswietlenie chwilowego
cisnienia

Programowanie btedne

« Sprawdzi¢ zaprogramowanie czujnik cisnienia (Par. 10.7).

Komputer nie otrzymuje sygnatu od czujnika
cinienia

« Sprawdzcie potgczenia z czujnikiem ci$nienia (Par. 8.3).

Btedne zainstalowanie czujnika ci$nieniai

« Sprawdzcie potgczenia z czujnikiem ci$nienia (Par. 8.3).

Wyswietlenie RPM jest niedoktadne

Programowanie btedne

« Sprawdzcie zaprogramowanie statej czujnika RPM (Par. 10.11).

Nie zostaje wyswietlona wartos¢ RPM

Komputer nie otrzymuje sygnatu od czujnika RPM

« Sprawdzcie potgczenia z czujnikiem RPM (Par. 8.3).

Btedne zainstalowanie czujnika RPM

« Sprawdzcie potgczenia z czujnikiem RPM (Par. 8.3).

Alarm uszkodzenia pompy jest caty czas
czynny

Komputer nie otrzymuje sygnatu od Pump
Protector

« Sprawdzcie potgczenia z czujnikiem Pump Protector (Par. 8.3).

Tab. 8

14.3 Normy czyszczenia

- Do czyszczenia uzywa¢ wylacznie migkkiej i wilgotnej szmatki.
- NIE uzywac detergentow ani substancji agresywnych.

- NIE uzywac¢ bezposrednio strumienia wody do czyszczenia monitora.
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15 DANE TECHNICZNE
¢ Menu zaawansowane
Dana Opis Min Max UDM Uwagi
Dostepne jezyki: Italiano, English, Espafiol, Portugués,
Jezyk Jezyk do wyswietlania - - - Francais, Deutsch, Polski, Pycckui, Cesky, Polski, Z§Y,
Hrvatski, Magyar.
Jednostka miary Jednostka miary do wyswietlania - - - Ustawialne wartosci: Metryczne, USA
llo$¢ zaworoéw sterujgcych
Il. zaworéw sekcyjnych sekcyjnych znajdujacych sie na - - - Ustawialne wartosci: 1 +7
urzgdzeniu
Metryczne: m i 56 i SWi iaj 56
Ustawienie belki Szerokos¢ kazdej sekcji belki 00 9909 ———eN&M Danawielkosc zostaje wySwietlona ustawiajac szerokose
USA: ft kazdej sekgji belki
Ustawialne wartosci:
Sekcja belki 2-drogowe - bez wykalibrowanego powrotu, 3-drogowe -
z wykalibrowanym powrotem
Zamykanie automatyczne Ustawiaine wartosci:
Zawory Y Y - - - Nie (Funk. P), Tak (Funk. M)
Reaulacia ciénienia Ustawialne wartosci:
9 ) 2-drogowe, 3-drogowe
Oubina Ustawialne wartosci:
9 2-drogowe, 3-drogowe, zadna
T _ _ _ Ustawialne wartosci:
p Wytgczony, Orion 462xxAxxxxx, Inne...
. . Metryczne: I/min  Minimalne wydatkowanie do prawidtowego
Alarm min. wydatkowania Wyt 999,9 . . . ) .
P L USA: gal/min funkcjonowania przeptywomierza
rzeptywomierz —— - -
. Metryczne: I/min  Maksymalne wydatkowanie do prawidtowego
Alarm max wydatkowania Wyt 999,9 . . ; . .
USA: gal/min funkcjonowania przeptywomierza
Metryczne: imp/I . I ) ’
Staly 1 32000 USA. imp/gal Dana konieczna do obliczenia wydatkowania
T _ _ _ Ustawialne wartosci:
yP Whytaczony, Orion 466112.200, 466112.500, Inne...
Czujnik cignienia o 0,1 100,0 Metryczne: bar ) . . o
Maksymalne ci$nienie Dana konieczna do okres$lenia chwilowego ci$nienia
1 1450 USA: psi
Czujnik do obliczania Czujnik uzywany do obliczania _ _ _ Ustawialne wartosci:
wydatkowania dystrybucji Przeptywomierz, Cisnienie, Obydwa
. o Metryczne: |
ok Pojemnos$¢ cysterna 1 10000 USA: gal -
iorni - . -~ -
Wartos¢ rezerwy plynu w zbiomiku 0 1998 Metryczne: | _Ponlzej tej wartosci komputer generuje alarm akustyczny
0 528 USA: gal i wzrokowy
Przeptywomierz T _ _ _ Ustawialne wartosci:
Napetnianie P Wytaczony, Orion 462xxAxxxxx, Inne...
Stata Wyt ggg  Metryezne - USA:
imp/obr
Licznik obrotow™ Alarm predkosc minimalna Nie 10000 Metr);cnglit;rUSA: Ponizej ustawionej warto$¢ komputer wigcza alarm
Alarm predko$c maksymalna Nie 10000 Metryczne - USA: Powyzej ustawionej warto$é komputer wigcza alarm

imp/obr

Urzadzenie do wyznaczania
rzgdow

Funkcjonowanie Urzgdzenie do
wyznaczania rzedow

Ustawialne wartosci:
Automatyczny, Pétautomatyczny, Rgczny

Pump Protector

Alarm uszkodzenia przepony pompy

Ustawialne wartosci: Wtgczony, Wytgczony

Tab.9

*  imp = impuls

turn = obieg
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* Programowanie uzytkownika

YAN N \

Dana Opis Min. Max. UDM Uwagi
Zrédio - - -- Ustawialne wartosci: Czujnik kota, GPS.
Typ wybranego kota - - - Mozliwo$¢ zapisania do trzech typow kota
Ustawienia kot - - - Grupuje podmenu: Obliczanie statej, Stata kota
Predko$c™ Obliczenie statej - - - . Ustawialna warto$¢: Reczna, Automatyczna
Stata kota 0,01 150 Metryc.zne. CT“"mp Liczba statej do ustawienia: 1 + 3
USA: cale/imp
20 1000 Metryczne: m i i i i
Odlegtosé obliczania ry. Odcmek do przebycia podczas automatycznego obliczania
60 3000 USA: feet statej
Wybor pracy dajacy sie ustawi¢ - - - Warto$¢ ustawialna: 01 + 14
. Metryczne: I/ha s o . . N
Ustawianie prac Dozowanie Wyt 9999 USA: gpa Mozliwo$¢ uaktywnienia "Dozowania zmiennego'
Dvsza _ _ _ Wartosci dajace sie ustawic:
Y ISO 01+ 20, TypA+E
] Metryczne: I/min
Wydatkowanie 001 99,99 USA: GPM Wartos¢ dajaca sie zmieni¢ JEDYNIE dia dysz dobieranych
Cignienie 0.1 99.9 Metrycz.ne: bar indywidualnie
_— USA: PSI
Ustawianie dysz -
Alarm ci$nienie minimalne Wyt 99,9 Metryczne: bar
) ’ USA: PSI Warto$¢ dysz dajgca sig zmienia¢ dla dysz dobieranych
Alarm ci$nienie maksymalne Wyt 99,9 Me&ré%ns:SIbar indywidualnie i dia dysz ISO
Kontrola zuzycia dysz Wyt 50 % -
. s . . Metryczne: km/h
Min. predkos$¢ opryskiwania Wyt 999,9 USA: mph --
) ) Typ blokady regulacji _ _ ~ Gl"upu.Jg opcje: Wquc%ony, Min. predkosé regulaciji,
Ograniczenia pracy Min. ci$nienie regulaciji
. s " Metryczne: km/h
Min. predkos¢ regulaciji 0,1 99,99 USA: mph --
S " Metryczne: bar
Min.ci$nienie regulacji 0,1 99,9 USA: PSI --
Czynnik poprawki wydatk. 0,01 10,0 - --
Test Symulacja predkosci - - - Ustawialne predkosci: Nie, Tak
Tab. 10
imp = impuls
turn = obieg
* Wartosci dystrybucji
Dana Opis Min. Max. UDM
s ) . llog¢ ptynu wydatkowana na 0 9999 Metryczne: I/ha
tosowana pojemnosé . - -
jednostkg powierzchni 0 999 USA: gpa
o Predkos$¢ poruszania sie Metryczne: km/h
Predkosc¢ pojazdu 0 99 USA: mph
llo$¢ ptynu wydatkowana w Metryczne: I/min
Przeplyw jednostce czasu 0 999.9 USA: GPM
e e N 0 999,9 Metryczne: bar
Cisnienie Cisnienie dystrybucji -
0 9999 USA: psi
. — Poziom ptynu pozostatego w Metryczne: |
Poziom ptynu w zbiorniku Zbiorniku 0 9999 USA: gal
Licznik obrotéwi Predkos¢ rotaciji 0 9999 Metryczne/USA: RPM
Tab. 11
¢ Licznik wynikéw
Dana Opis Min. Max. UDM
Powierzchnia Powierzchnia na ktor_eJ jest 0000 99999 Metry(I:zne: ha
przeprowadzany zabieg USA: acres
Metryczne: |
Piyn wydatkwany Plyn wydatkwany 0 99999 USA: gal
. Metryczne: h
Czas Czas przepracowany 00:00 99999 USA: h
o o Metryczne: km
Odlegtosc Odlegtosc¢ przebyta 0,000 99999 USA: miles
Tab. 12
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DAN N \
15.1 Dane techniczne komputera
Opis Bravo 300S
Display LCD graficzny 240 x 73 pikseli pod$wietlany biaty
Napiecie zasilania 11+ 14 Vdc
Zuzycie (za wyjatkiem zaworow) 450 mA
Temperatura robocz 0°C=60°C
emperatura robocza +32 °F + +140 °F
Wejécia cyfrowe dla czujnikéw open collector: max 2000 imp/s
Wejscie analogowe 4+20mA
Ciezar 1015 g (Bravo bez okablowania)
Ochrona przed odwréceniem biegunowosci .
Ochrona przed zwarciem .
Tab. 13
16 LIKWIDACJA NA ZAKONCZENIE OKRESU EKSPLOATACJI

Do zlikwidowania w oparciu o przepisy obowigzujgce w panstwie, w ktérym dokonuje sie likwidacji.

40



Uwagi
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17

WARUNKI GWARANCJI

. ARAG s.r.l. udziela gwaranciji na niniejszg aparature na okres 360 dni (1 rok) od daty sprzedazy klientowi uzytkowni-

kowi (potwierdzeniem bedzie kwit dostawy towaru).

Komponenty wchodzgce w skiad urzadzenia, ktére wedtug niepodwazalnej oceny ze strony ARAG bedg posiadaty
pierwotne defekty materiatu lub obrobki, zostang naprawione lub wymienione nieodptatnie w najblizszym Centrum
Serwisu Technicznego w momencie zazgdania wykonania interwencji. Nie bedg pokrywane koszty zwigzane z:
demontazem i ponownym montazem aparatury na oryginalnej instalacji;

transportem aparatury do Centrum Serwisowego.

. Nie sg objete gwarancja:

szkody spowodowane transportem (zarysowania, wgniecenia i tym podobne);

szkody spowodowane btedng instalacjg lub wady spowodowane niedostateczng lub nieodpowiednig instalacjg elek-
tryczna lub zmiany wynikajgce z warunkéw srodowiskowych, klimatycznych lub innej natury;

szkody spowodowane stosowaniem nieodpowiednich produktéw chemicznych do nawadniania, odchwaszczania i
innych zastosowan w uprawie, ktére mogg spowodowac uszkodzenia urzadzenia;

awarie spowodowane niedbatoscig, naruszeniem, niezdarnoscig uzycia, naprawg lub modyfikacjg wykonang przez
nieupowaznionych pracownikow;

btedna instalacja i regulacja;

szkody lub zte funkcjonowanie, spowodowane brakiem wykonania konserwacji zwyktej, taki jak czyszczenie filtréw,
dysz itp.;

to co mozna uzna¢ za zwykte popsucie sie z powodu uzywania.

. Przywrécenie dziatania urzgdzenia bedzie wykonane w granicach czasowych zaleznych od wymogoéw organizacyj-

nych Centrum Serwisowego.
Warunki gwarancyjne nie bedg uznane w przypadku zespotéw lub komponentow, ktére nie zostaty wczesniej umyte i
wyczyszczone z resztek uzywanych produktéw.

. Naprawy wykonane w ramach gwarancji sg gwarantowane przez jeden rok (360 dni) od daty wymiany lub naprawy.
. ARAG nie bedzie uznawat dodatkowych gwarancji, za wyjatkiem wyszczegdlnionych w niniejszym opisie przypad-

kow.

Zaden przedstawiciel ani sprzedawca nie jest upowazniony do odpowiedzialnosci za produkty ARAG.

Okres obowigzywania gwarancji uznanych przez prawo, wigcznie z gwarancjami handlowymi i normami odnosnie
szczegoblnych wypadkow sg ograniczone, pod wzgledem czasu, do tego podanego wyze;.

W Zzadnym wypadku ARAG nie uzna strat w zyskach bezposrednich, posrednich, specjalnych poniesionych w wyniku
ewentualnych uszkodzen.

. Wymienione czesci w ramach gwarancji pozostajg wtasnoscig firmy ARAG.
. Wszystkie informacje na temat bezpieczenstwa zawarte w dokumentacji sprzedazy i dotyczace granic zastosowa-

nia, wydajno$ci i charakterystyki produktu muszg by¢ przekazane uzytkownikowi koricowemu na odpowiedzialnos¢
nabywcy.

. Przy kazdym sporze Sgdem Wiasciwym jest Sad w Reggio Emilia.



Deklaracja Zgodnosci C€E

J/ARAG

ARAG s.r.l.

Via Palladio, 5/A

42048 Rubiera (RE) - Italy
P.IVA 01801480359

Dichiara

che il prodotto

descrizione: Computer

modello: Bravo 3008

serie: 46730xxx (versioni diserbo), 46731xxx (versioni multifilare),
46734xxx (versioni atomizzatore),

risponde ai requisiti di conformita contemplati nella seguente Direttiva Europea:

2004/108/CE e successive modificazioni
(Compatibilita Elettromagnetica)

Riferimenti alle Norme Applicate:

EN IS0 14982
(Macchine agricole e forestali - Compatibilita elettromagnetica
Metodi di prova e criteri di accettazione)

Rubiera, 28 Novembre 2011

Giovanni Montorsi

s

(Presidente)




Uzywac tylko i wytgcznie oryginalnych przyrzgdow i czesci zamiennych ARAG, w celu utrzymania wraz z uptywem czasu

warunkow bezpieczenstwa przewidzianych przez producenta. Odnosic sie zawsze do katalogu czesci zamiennych ARAG.
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42048 RUBIERA (Reggio Emilia) - ITALY
Via Palladio, 5/A

Tel. +39 0522 622011
Fax +39 0522 628944

www.aragnet.com
info@aragnet.com



