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fyvy e LEGENDA SYMBOLI

Menu widoczne tylko ze specjalnym oprogramowaniem:
= w celu jego wyswietlenia konieczne jest uaktywnienie
jednej ze wskazanych opcji

A = Ogodlne zagrozenie @ = Wskazania dla maszyn odchwaszczajacych
w = Ostrzezenie @ = Wskazania dla maszyn wielorzedowych
n = Komunikat btedu wyswietlonego na displayu @ = Wskazania dla opryskiwaczy

= Odniesienie do strony / paragrafu

Niniejszy podrecznik stanowi integralng cze$¢ aparatury, do ktérej sie odnosi i musi towarzyszyc jej zawsze w przypadku sprzedazy lub odstapienia. Przechowywac
go do przysztych konsultacji; ARAG zastrzega sobie prawo do zmodyfikowania specyfikacji i instrukcji produktu w kazdej chwili i bez weze$niejszego powiadomienia.
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WPROWADZENIE | KORZYSTANIE Z PODRECZNIKA

Niniejszy podrecznik zawiera informacje odnoszace sie do montazu, podtgczenia i ustawienia komputera grupy BRAVO 180S.
Ewentualne inne informacje sg zawarte w specjalnych kartach, réwniez do wytacznego uzytku instalatora i zawierajg one specjalne informacje
odnoszgce sie do pojedynczego modelu komputera.

SPOSOBY KORZYSTANIA Z PODRECZNIKA

Czesc¢ instalacyjna niniejszego podrecznika zawiera informacje zastrzezone dla instalatoréw, w zwigzku z tym zostata w niej zastosowana terminologia
techniczna i pominigta cze$¢ wyjasniajgca konieczna wytgcznie dla uzytkownikow koncowych.

INSTALOWANIE MUSI BYC WYKONANE WYLACZNIE PRZEZ UPOWAZNIONYCH PRACOWNIKOW | ODPOWIEDNIO
PRZYGOTOWANYCH. PRODUCENT NIE JEST ODPOWIEDZIALNY ZA UZYWANIE NINIEJSZEGO PODRECZNIKA PRZEZ OSOBY
NIEUPOWAZNIONE | NIEKOMPETENTNE.

OGRANICZENIA

Opisy faz montazowych odnoszg si¢ do komputera “ogolnego”, w zwigzku z tym nie zostang tu wyszczegolnione specjalne modele, chyba ze jakis
wyjatkowy punkt instalacyjny bedzie dotyczyt tylko jednego typu komputera.

ODPOWIEDZIALNOSC

Odpowiedzialnoscig instalatora jest wykonanie kazdej operacji instalacyjnej w sposob “doskonaty” i zagwarantowanie koncowemu uzytkownikowi
perfekcyjnego funkcjonowania catej instalacji zaréwno jezeli zostanie ona dostarczona z komponentami ARAG jak i od innego producenta.

ARAG zaleca zawsze uzywanie swoich czesci do instalowania systeméw sterowania.

W przypadku, gdy instalator zdecyduje sie na uzycie komponentéw innych producentéw, rowniez bez zmodyfikowania czgsci instalacji lub okablowania,
bedzie on w petni za to odpowiedzialny.

Kontrola kompatybilnosci komponentéw i akcesoriéw innych producentéw jest na odpowiedzialnos¢ instalatora.

W przypadku, gdy z powyzszych powodow, komputer lub czgsci ARAG zamontowane razem z komponentami innych producentéw ulegtyby wszelkiego
typu uszkodzeniu, nie zostanie uznana zadna forma gwarancji bezposredniej lub posrednie;j.




1 OPIS PRODUKTU
Zakupiona przez Panstwa aparatura jest komputerem, ktéry podtgczony do zaworu lub odpowiedniego zespotu sterowania pozwala na zarzgdzanie
wszystkimi fazami zabiegu w rolnictwie, bezposrednio z kabiny maszyny rolniczej, na ktorej jest zainstalowany.
Komputery mogg by¢ podtagczone do réznych typdw czujnikow.
Podtgczenie komputera jest wykonane bezposrednio w instalaciji, dzieki dwom kablom podtagczanym do zawordw zespotu sterowania i hydraulicznego
oraz do czujnikéw: w kabinie pozostajg tylko sterowniki konieczne do ogdlnego zarzadzania instalacjg gwarantujgc doskonate bezpieczenstwo
podczas pracy.
Display komputera BRAVO 18x pozwala operatorowi na state monitorowanie wszystkich wykonywanych operacji, takich jak predko$¢ pojazdu, ilo$¢
rozprowadzonej cieczy, ogdlna powierzchnia obrobiona i inne.

2 BRAVO DSB
ARAG przeanalizowat i wyprodukowat system diagnostyczny do komputera serii Bravo i wtasciwych instalacji, ktére mogg by¢ podigczone.
BRAVO DSB (kod 467003) pozwala na wykonanie doktadnej diagnozy komputera, zespotu sterujacego lub catej instalacji umozliwiajgc rozwigzanie
ewentualnych problemow wystepujacych w instalacji.

3 RYZYKO | ZABEZPIECZENIA PRZED MONTAZEM

Wszystkie operacje instalacyjne musza by¢ wykonane z odigczonym akumulatorem i z zastosowaniem odpowiedniego
oprzyrzadowania i wszystkich wymaganych srodkéw ochrony indywidualnej.

Do przeprowadzenia testow i symulacji zabiegu uzywa¢ TYLKO | WYLACZNIE czystej wody: uzycie
produktéw chemicznych do symulacji zabiegu moze spowodowaé powazne szkody i obrazenia osob
znajdujacych sie w poblizu.

PRZEZNACZENIE ZASTOSOWANIA

Urzadzenie to zostalo specjalnie zaprojektowane do zainstalowania na maszynach rolniczych do odchwaszczania i
opryskiwania.

Aparatura zostata zaprojektowana i wykonana w zgodnosci z norma EN ISO 14982 (Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna -
maszyny rolnicze i lesne) zharmonizowang z Dyrektywa 2004/108/WE.

SRODKI OSTROZNOSCI

* Nie wystawia¢ aparatury na dziatanie strumienia wody.

* Nie uzywa¢ rozpuszczalnikéw ani benzyny do czyszczenia zewnetrznych czesci pojemnika.

* Nie uzywac bezposredniego strumienia wody do czyszczenia urzadzenia.

* Przestrzega¢ przewidzianego napiecia zasilania (12 Vdc).

* W przypadku, gdy wykonuje sie galwaniczne spawanie tukowe, odtaczy¢ taczniki od BRAVO oraz odiaczy¢ kable zasilajace.
* Uzywac¢ wylacznie oryginalnego oprzyrzadowania i czesci zamiennych ARAG.
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6 ZAWARTOSC OPAKOWANIA

Ponizsza tabela wskazuje komponenty, ktére znajdziecie wewnatrz opakowania komputera BRAVO :

KOMPUTER BRAVO 180S

Legenda:

Bravo 180S

Podrecznik instrukcji

Kabel zasilajacy

Zestaw mocujacy

tacznik zasilajgcy

Okablowanie potaczeniowe do zaworéw i czujnikow
Czujnik indukcyjny predkosci

Uszczelki do tgcznikéw zaworéw sekcyjnych

ONOADAWN=

Rys. 1

KOMPUTER BRAVO 180S ZE STEROWNIKAMI HYDRAULICZNYMI

Legenda:

1 Bravo 180S

2 Podrecznik instrukciji

3 Kabel zasilajgcy

4 Zestaw mocujacy

5 tacznik zasilajgcy

6a Okablowanie potgczeniowe do zawordw i czujnikéw
6b Kabel podigczeniowy do zespotu hydraulicznego
7 Czujnik indukcyjny predkosci

8a Uszczelki do tacznikdw zawordw sekcyjnych

8b Uszczelki do tacznikéw zawordw hydraulicznych

Rys. 2




7 USTAWIENIE NA MASZYNIE ROLNICZEJ

71 Zalecany zestaw komponentéw instalacji

SCHEMAT MONTAZU DLA MASZYNY Z POMPA PRZEPONOWA
INSTALACJA Z GLOWNYM ZAWOREM

PRZEWIDZANE ZASTOSOWANIE

Rys. 3

Legenda:

AEXITOOWDP

m:mvm
a

Monitor

Akumulator

Odbiornik GPS (opcjonalne)
Pompa napetniajgca
Przeptywomierz

Gtowne sterowanie zewnetrzne
Czujnik poziomu

Czujnik ci$nienia

Znacznik rzedéw

(tylko odchwaszczanie)
Czujnik predkosci

Zawor regulacyjny

Gtéwny zawor

Zawory sekcyjne

Zespot hydrauliczny

SCHEMAT MONTAZU DLA MASZYNY Z POMPA PRZEPONOWA
INSTALACJA Z ZAWOREM SPUSTOWYM

/—

PRZEWIDZANE ZASTOSOWANIE

Rys. 4

Legenda:

AEXITOO®DP

I'I'I:G)'Um
1Y

Monitor

Akumulator

Odbiornik GPS (opcjonalne)
Pompa napetniajgca
Przeptywomierz

Gtéwne sterowanie zewnetrzne
Czujnik poziomu

Czujnik ci$nienia

Znacznik rzedow

(tylko odchwaszczanie)
Czujnik predkosci

Zawor regulacyjny

Gléwny zawor

Zawory sekcyjne

Zespot hydrauliczny

Komputer musi by¢ podigczony bezposrednio do akumulatora maszyny rolniczej.
* Nie podiacza¢ komputera pod kluczem (15/54).

cigg dalszy
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SCHEMAT MONTAZU DLA MASZYNY Z POMPA ODSRODKOWA

Legenda:

Monitor

Akumulator

Odbiornik GPS (opcjonalne)
Pompa napetniajgca
Przeptywomierz

Gtoéwne sterowanie zewnetrzne
Czujnik poziomu

Czujnik ci$nienia

Znacznik rzedow

(tylko odchwaszczanie)
Czujnik predkosci

Zawor regulacyjny

Zawory sekcyjne

Zespot hydrauliczny

AEXITOOWD»

I'I'IT'UUD
a

PRZEWIDZANE ZASTOSOWANIE

Rys. 5

Komputer musi by¢ podtaczony bezposrednio do akumulatora maszyny rolniczej.
* Nie podigcza¢ komputera pod kluczem (15/54).




7.2 Ustawienie komputera

» Komputer serii BRAVO 180S musi by¢ ustawiony w kabinie sterowania maszyny rolniczej. Zwréci¢ uwage na ponizsze srodki ostroznosci:

- NIE ustawia¢ monitora w miejscach narazonych na nadmierne wibracje lub uderzenia w celu unikniecia jego uszkodzenia i
A nieumysinego wcisniecia klawiszy;
- Przymocowa¢ urzadzenie w miejscu dostatecznie widocznym i tatwo dostepnym rekoma; pamietac, ze monitor nie moze
hamowac¢ ruchow ani ogranicza¢ widocznosci podczas kierowania.

Wzia¢ pod uwage rézne podtaczenia konieczne do funkcjonowania komputera, dlugos¢ kabli i przewidzie¢ odpowiednig przestrzen dla
w tacznikéw i kabli.
W poblizu kazdego tacznika znajduje si¢ znak identyfikacyjny wykonywanej funkcji. Odnosnie jakiejkolwiek konfiguraciji
instalacji, odsyta sie do par. 7.1 Zalecany zestaw komponentéw instalacji.

222 86 ; 222 . . 86
A ) A .
< > \
A
N
[oo]
b [+
(2]
N
A4
| -
Rys. 6
Rys. 7
NUM PUNKTY PODLACZENIA SEKCJE GLOWNA CISNIENIE SZ§I!(?nl:n(;SC
1 Zespot sterowania i czujniki - . . 152
2 Zespot hydraulicznny 2 . . 152
3 Zasilanie 3 . . 152
4 Podtagczenia pomocnicze 4 . . 222
5 USB 5 . . 222
7 . . 268




7.3 Zamocowanie podpory

Monitor musi by¢ ustawiony po przymocowaniu specjalnej podpory w wymaganym miejscu (w poprzednim paragrafie jest przedstawiony wzornik do
wykonania otworéw dla podpory).

Wspornik musi by¢ $ciggniety z monitora (A, Rys. 8) i przymocowany za pomocg dostarczonych srub (B).

Po sprawdzeniu perfekcyjnego przymocowania wspornika, zatozyé na niego monitor i naciska¢ az do zablokowania (C).

Rys. 8

7.4 Ustawienie zespotu sterowania

Zespot sterowania musi by¢ przymocowany za pomoca specjalnych dostarczonych wspornikéw, ktére sg juz zamontowane na
zespole, ustawiajgc je wedtug instrukcji zawartych w podreczniku zalgczonym do zespotu.

ﬁ WAZNE JEST ODNIESIENIE SIE DO WSZYSTKICH ZASAD BEZPIECZENSTWA ZAWARTYCH W PODRECZNIKU ZESPOLU
STEROWANIA.

7.5 Ustawienie zespotu hydraulicznego

Zespot hydrauliczny musi byé przymocowany w punkcie maszyny, ktéry jest zabezpieczony przed dziataniem czynnikéw atmosferycznych i wydalang
cieczg z maszyny.

ARAG NIE ODPOWIADA ZA WSZELKIEGO TYPU SZKODY Z POWODU INSTALACJI NIE WYKONANEJ PRZEZ
WYSPECJALIZOWANYCH PRACOWNIKOW. W PRZYPADKU USZKODZENIA SYSTEMU Z POWODU BLEDNEGO
ZAINSTALOWANIA I/LUB PODLACZENIA, ZOSTAJE UNIEWAZNIONA KAZDA FORMA GWARANCJI.

UWAGA! NIE PODLACZAC ZESPOLOW HYDRAULICZNYCH ODMIENNYCH OD TYCH PRZEWIDZIANYCH (PATRZ GLOWNY
KATALOG ARAG).

ARAG NIE ODPOWIADA ZA USZKODZENIE PRODUKTU, BLEDY ZLEGO FUNKCJONOWANIA ORAZ WSZELKIEGO TYPU
RYZYKO Z POWODU PODLACZENIA MODULU DO NIEORYGINALNYCH LUB NIE DOSTARCZONYCH PRZEZ ARAG ZESPOLOW.

10
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8 PODLACZENIE KOMPUTERA DO MASZYNY ROLNICZEJ

8.1 Ogolne srodki ostroznosci w celu prawidlowego utozenia kabli

* Zamocowanie kabli:
- przymocowac kable w taki sposéb, aby nie miaty stycznosci z organami w ruchu;
- utozy¢ kable w taki sposob, aby skrecanie lub ruchy maszyny nie uszkodzity ich.

* Utozenie kabli w celu unikniecia infiltracji wody:
- rozgatezienia kabli muszg by¢é ZAWSZE skierowane w kierunku do dotu (rysunki na dole).

PODLACZENIE BEZPOSREDNIE

Rys. 9

¢ Utozenie kabli w punktach podtaczenia:
- Nie forsowac tgcznikéw nadmiernym naciskiem lub zginaniem: styki moga uszkodzic¢ sig¢ i zaszkodzi¢ w prawidtowym funkcjonowaniu komputera.

w Uzywaé WYLACZNIE kabli i akcesoriow wskazanych w katalogu o charakterystyce technicznej odpowiedniej do przeznaczonego
uzycia.
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8.2 Podtaczenie zasilania

W opakowaniu znajduje sie fgcznik zasilajgcy (Rys. 1 i Rys. 2 na stronie 6) do podigczenia do akumulatora maszyny rolniczej;
na Rys. 13 jest przedstawiony szablon otworéw tgcznika zasilajgcego.

Podtaczy¢ tagcznik zasilajgcy do przewoddw akumulatora uzywajgc dwoch ztgczy 6 mm, jak przedstawione na Rys. 11 i Rys. 12.
Uzy¢ kabla znajdujgcego sie w opakowaniu (Rys. 1 i Rys. 2 na stronie 6) w celu podtgczenia komputera do zasilania.

@5

Rys. 11 Rys. 12 Rys. 13 Q 26

UWAGA:
Aby unikna¢ ryzyka zwarcia, nie podtgczac kabli zasilajacych do akumulatora przed zakonczeniem instalowania.
Przed zasileniem komputera i zespotu sterowania upewni¢ si¢ czy napigcie akumulatora jest prawidtowe (12 Vdc).

BRAVO 180S jest zasilane bezposrednio przez akumulator maszyny rolniczej (12 Vdc): wigczenie musi by¢é ZAWSZE wykonane z komputera;
nastepnie pamietac, zeby go wylgczy¢ za pomocg specjalnego klawisza na panelu sterowniczym.

Wydtuzony czas wigczenia BRAVO 180S przy wytgczonej maszynie moze spowodowac roztadowanie akumulatora ciggnika: w przypadku dtuzszych
przerw maszyny z wytgczonym silnikiem, upewni¢ sie czy zostat wytgczony komputer.

Zrédlo zasilania musi byé podigczone w sposéb wskazany na Rys. 14: komputer musi byé podiaczony bezposrednio do
akumulatora maszyny rolniczej. NIE podtacza¢ komputera pod kluczem (15/54).

AUWAGA:

|

|

i

i * Obwod zasilania musi byé ZAWSZE zabezpieczony za pomoca
|| bezpiecznika 10-amperowego typu samochodowego.

|| » Wszystkie podiaczenia do akumulatora musza by¢ wykonane
I | zzastosowaniem kabli o minimalnym przekroju 2,5 mm?2
|

|

|

|

|

|

|

|

|

|

|

|

|

|

@)
15/30

DD ’

31
O

Aby unikngé¢ ryzyka zwarcia, nie podigczaé¢ tacznika kabla
zasilajgcego przed zakonczeniem instalowania.

¢ Uzywa¢ kabli z odpowiednimi koncowkami kablowymi w
celu zagwarantowania prawidiowego podtaczenia kazdego
pojedynczego przewodu.

Rys. 14

12
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9

PODLACZENIE KABLI DO ZESPOLU STEROWANIA, ZESPOLU HYDRAULICZNEGO | DOSTEPNYCH
FUNKCJI

YA

* Uzywac¢ wytacznie kabli dostarczonych z komputerem ARAG.

* Zachowac¢ szczegolng ostroznos¢, aby nie uszkodzi¢, pociggna¢, szarpna¢ lub przecigé kabli.

* W przypadku szkéd spowodowanych przez uzycie nieodpowiednich kabli lub nie wyprodukowanych przez ARAG zostaje
automatycznie uniewazniona kazda forma gwarancji.

* ARAG nie odpowiada za uszkodzenie aparatur, obrazenia oséb lub zwierzat z powodu nieprzestrzegania powyzszych zalecen.

9.1 Podtaczenie do tacznikéw wielobiegunowych
Podtaczy¢ taczniki wielobiegunowe do monitora (potaczenia 1 i 2 na stronie 9) i doprowadzi¢ drugg korcéwke kabla do zespotu sterowania i zespotu
hydraulicznego. Po sprawdzeniu prawidtowego wtozenia, przekreci¢ pierscien w kierunku zgodnym z ruchem wskazoéwek zegara az do zablokowania.
9.2 Podtaczenie zaworéw zespotu sterowania

YA

V2

* Uzywac¢ zaworow ARAG: w przypadku uszkodzen spowodowanych przez uzywanie nieodpowiednich zaworéw lub nie
produkcji ARAG zostaje automatycznie uniewazniona kazda forma gwarancji.
ARAG nie odpowiada za szkody wyrzagdzone w aparaturze, obrazenia osob lub zwierzat w przypadku nieprzestrzegania
powyzszych wskazan.
* Wszystkie taczniki do podigczenia zaworéw muszg by¢ dostarczone z uszczelnieniem przed przystapieniem do podiaczenia
(Rys. 16).
» Sprawdzi¢ prawidtowe ustawienie uszczelek w celu uniknigcia infiltracji wody podczas uzywania zespotu sterowania.
tacznik 1 musi pilotowac¢ zawor, kidry z kolei jest podtgczony do sekcji 1; nastepnie wszystkie inne.
Podtaczy¢ "tacznik 1" do “"zaworu 1", i nastgpnie wszystkie tgczniki z numerami wzrastajagcymi od lewej do prawej: sekcja belki 1 jest ta najblizej
lewej strony patrzac na maszyne od tylu (Rys. 15).

Zawor 4

AAAAAAAAAAAAAL AA AAAAA&AA AAAAAAAA AAAAA
N X SRR >
issgat ) T S22 oo A NS 20, Lo, IO, SsvGa T, sekaia s

Rys. 15

Przymocowa¢ tgczniki do odpowiednich zaworéw w oparciu o skréty podane w giéwnym schemacie montazowym instalacji bedgcych w waszym
posiadaniu (7.1 Zalecany zestaw komponentéw instalacji):

- Sciggnaé pokrywke ochronng (1, Rys. 16) z zaworu elektrycznego.

« Zatozy¢ uszczelke (2) zaktadajgc jg na tacznik (3), nastepnie podtgczy¢ tacznik naciskajgc go do oporu (4): uwazac, aby podczas wktadania nie
zagig¢ stykow elektrycznych na zaworze.

» Wkreci¢ $rube (5) do oporu.

W przypadku, gdy ilo$¢ przetacznikoéw przekracza ilos¢ zaworéw sekcyjnych, podigczy¢ kable w sposob przedstawiony w tabeli:

» ] ; KABLE DO PODLACZENIA
ILOSG ZAWOROW SEKCYJNYCH: PRZELACZNIKI DO UZYCIA DO ZAWOROW SEKACY INYCH
2 2-4 2-4
3 2-3-4 2-3-4
4 1-2-4-5 1-2-4-5
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9.3

Podtaczenie zaworéw hydraulicznych

~d
—
= Bravo 180S jest w stanie pilotowa¢ do 5 funkcji hydraulicznych za pomocg zaworéw o podwéjnym dziataniu.
@ Przymocowaé taczniki do odpowiednich zaworow wedtug skrétéw podanych na gtéwnym schemacie
‘ ‘ montazowym instalacji w waszym posiadaniu (par. 7.1 Zalecany zestaw komponentéw instalacji).

ﬁ : » Zatozy¢ uszczelke (1) wktadajgc na tgcznik (2), nastepnie zatgczy¢ tgcznik naciskajgc na niego do oporu (3):

uwazaé w czasie naktadania, aby nie zagig¢ stykow elektrycznych na zaworze.
« Zatozy¢ $rube na tgcznik i wkrecic jg (4) do oporu.

Ponizej zostata przedstawiona funkcja uzytkowa przetgcznikéw umieszczonych na tablicy sterowania funkgji
hydraulicznych.

Rys. 24

« Podtgczy¢ tacznik oznaczony "DD" do zaworu pilotowego i nastepnie inne tgczniki w sposéb wskazany w tabeli:

STEROWANIE RUCH LACZNIK
Ruch sekgji / Otwarcie wytgcznika AUX Otwieranie ﬁ 1+2A
o | I | —]
1-2 Zamykanie & 1+2C
ﬂ Otwieranie ﬁ AA
Wysokos¢ belki
Zamykanie & AC
v T v
ri Otwieranie ﬁ BA
Zablokowanie belki
n Zamykanie g BC
p’ Otwieranie ﬁ CA
Poziomowanie belki
\Q Zamykanie & cC

14
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9.4 Podtaczenie czujnikow i innych dostepnych funkcji

Przymocowac tgczniki do odpowiednich funkcji wedtug skrétéw podanych na gtéwnym schemacie montazowym instalacji w waszym posiadaniu (par. 7.1).

Kable sg oznaczone znakiem identyfikacyjnym wykonanej funkcji: w tabeli sg podane wszystkie wskazania do prawidtowego
podtaczenia kabli do dostepnych funkcji.

Uzywa¢ czujnikow ARAG: w przypadku uszkodzen spowodowanych przez uzywanie nieodpowiednich czujnikéw lub nie produkcji ARAG
A zostaje automatycznie uniewazniona kazda forma gwarancji.
ARAG nie odpowiada za szkody wyrzagdzone w aparaturze, obrazenia osob lub zwierzat w przypadku nieprzestrzegania
powyzszych wskazan.

ITEM Podtaczenie

F Przeptywomierz

Czujnik ci$nienia

Znacznik rzgdow

Czujnik predkosci

Czujnik poziomu

Zawor regulacyjny

Qo (X | n|=

Giéwny zawor

- Instrukcje montazu czujnikow sg zatgczone do produktow.

- Podtgczenie:

* przeptywomierza
* czujnika cisnienia;
* czujnika poziomu;
* znacznik rzedow.

Wszystkie czujniki ARAG uzywajg ten sam typ tgcznika. Podtgczy¢ tgcznik czujnika do odpowiedniego tgcznika kabla; po sprawdzeniu, czy zostat
prawidtowo wtozony nacisngé az do zablokowania.

Rys. 17 Rys. 18

9.5 Pendrive
Pendrive moze by¢ uzywany do wymiany danych z komputerem BRAVO 1808S.

w Przed uzyciem upewni¢ sie czy pendrive nie jest zabezpieczony.
S3a kompatybilne wszystkie pendrive do 8 Gb pamieci wigcznie.




DROGRAMOWAN

PROGRAMOWANIE

Wiaczenie / wylaczenie komputera

» Zwykly rozruch

Wersja programu

TR B 5 B e o
B eaiiiaild I

Rys. 19
Przytrzymac¢ wcisniety klawisz ES © do momentu wigczenia displayu: po wersji programu, Bravo 180S wyswietla strone pracy (Rys. 19).

* Wigczenie w celu dostepu do zaawansowanego programowania

Wersja programu Strona pracy

o0, 000, 000,

Bemmn o, o8 4
Kk LRI Wi

i
i

il

Rys. 20

Nacisng¢ jednoczesnie sekwencje klawiszy do wigczenia Bravo. Pusci¢ klawisz E S G przytrzymujgc wcisniete klawisze strzatkowe az do pojawienia sie

flar Zasuansouiars (Rys. 20).

* Wylaczenie

Esc

Rys. 21

Nacisng¢ i przytrzymac klawisz E S G az do wy$wietlenia sig komunikatu il soeamis Sunlnio S0
Pusci¢ klawisz i poczekaé az zapisanie zostanie zakonczone (Rys. 21); po kilku sekundach komputer sie wylgczy.
Podczas wytaczania NIE naciska¢ na zaden klawisz i NIE odlaczaé zasilania do momentu az Bravo 180S nie wylaczy sie.
w UWAGA: uzywa¢ ZAWSZE specjalnego klawisza w celu wytaczenia komputera; w przeciwnym razie WSZYSTKIE dane
dotyczace zabiegéw i programowania zostang utracone.

n u Przestawienie n u Przesuw po pozycjach menu lub P Zatwierdza dostep do menu Wychodzi z menu lub |!!|
kursora Zwiekszenie/zmniejszenie danych lub modyfikacji danej modyfikacji danej

Par. 10.2
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10.2 Uzywanie klawiszy do programowania.

| 1 Nacisng¢ kolejno klawisze strzatkowe w celu przechodzenia z jednej pozyciji
na drugg (W nastepna pozycja, -~ poprzednia pozycja);

u wyswietli si¢ na displayu wybrana pozycja (Rys. 22).

2 Zatwierdzi¢ wejscie do menu za pomocg O K: podczas ustawiania danych,
] kursor na displayu miga (Rys. 23).

=

-

Rys. 22 ok

WYBOR DANYCH

Gdy chodzi o zwykty wybor danych, BRAVO 180S wyswietla aktywng dang (Rys. 23):

3a Naciskac¢ kolejno na klawisze strzatkowe w celu wybrania innej danej

(A nastepna dana, w poprzednia dana); wyswietli sie na displayu wybrana dana.
4a Zatwierdzi¢ za pomocg O K.

Szybki przesuw: przytrzymac wcisniety jeden z klawiszy strzatkowych.

m‘! Wyjscie bez zatwierdzenia modyfikacji; nacisng¢ ES G.

Rys. 23 I

DOSTEP DO PODMENU

Przy obecnosci jednego z podmenu, BRAVO 180S wyswietla trzy kropki " « ." (Rys. 24):

3b Nacisng¢é O K w celu wejécia do podmenu.

4b Naciskac¢ kolejno w celu poruszania sig¢ w$réd pozycji podmenu
(“" nastepne hasto, w poprzednie hasto); wyswietli sie na displayu wybrana pozycja.

5b Zatwierdzi¢ dostgp do wybranej pozycji za pomocg O K.

Szybki przesuw: przytrzymac wcisniety jeden z klawiszy strzatkowych.
Powrét do poprzedniego poziomu menu: nacisng¢ ES G.

Rys. 24

WPROWADZENIE WARTOSCI NUMERYCZNEJ

P T e 6 Naciskac kolejno w celu przestawienia kursora wsrdd liczb
> I b (4 przesuw w LEWO, P przesuw w PRAWO).

7 Naciska¢ kolejno w celu zmodyfikowania wartosci podkreslonej kursorem
(“ zwiekszanie, w zmniejszanie).
8 Nacisng¢ OK w celu zatwierdzenia danej.
Szybkie zwigkszanie / zmniejszanie: przytrzymac wcisniety jeden z klawiszy strzatkowych.

u Wyjscie bez zatwierdzenia modyfikacji; nacisng¢ ES G.

Rys. 25

Ramka w dolnej czesci reasumuje w skrocie obstuge klawiszy podczas programowania.

n Przestawienie n u Przesuw po pozycjach menu lub I Zatwierdza dostep do menu Wychodzi z menu lub |_!!|

Par. 10.2

kursora Zwigkszenie/zmniejszenie danych lub modyfikacji danej modyfikacji danej




PROGRAMOWANIE ZAAWANSOWANE

Za pomocg zaawansowanego programowania zostajg zapisane w komputerze wszystkie dane konieczne do wykonania prawidtowej dystrybucji produktu.
Te operacje nalezy wykonac¢ tylko jeden raz, w momencie instalowania.

Proby i kontrole przed zaprogramowaniem

Przed przystgpieniem do programowania komputera, sprawdzi¢:
« prawidtowe zamontowanie wszystkich komponentéw (zesp6t sterowania i czujniki);

* podtaczenie zasilania;

* podiaczenie do komponentéw (gtowny zespot sterowania i czujniki).

Btedne podigczenie komponentow instalacji lub uzycie komponentéw réznych od tych zalecanych moze uszkodzi¢ urzadzenie

lub komponenty.

DOSTEP DO ZAAWANSOWANEGO MENU

Programowanie zaawansowane (z wytagczonego komputera)

» Nacisng¢ jednoczesnie sekwencje klawiszy az do wigczenia Bravo.
* Pusci¢ klawisz E S © przytrzymujac wcisniete klawisze strzatkowe az do wyswietlenia menu

Minimalne i maksymalne wartosci odnoszace si¢ do ustawianych danych podanych w

%W celu prawidtowego uzycia klawiszy podczas programowania, odsyla sie do par. 10.2.
roz. 16.

MENU ZAAWANSOWANE - STRUKTURA

* WIDOCZNE MENU
ZE SZCZEGOLAMI
PROGRAMOWANIA

Rys. 27

[taliano - English - Espanol - Portugues

Magyar - EAAHNIKA - Pycckuin - TURKCE

Polski - Hrvatski DEF: English

DEF:
Sekcje 1+5:4.00 m

DEF:
¢ Kolo 1: 50 cm/pls

Wylaczony +99.99 cm/pls| Kolo 2 - 3: Wylaczony

e Zrodlo GPS: Nie

* Zawory sekcyj.: 2-drogowy - 3-drogowy | DEF:

* Regulacja: 2-drogowy - 3-drogowy

o Zawory sekcyj.: 3-drogowy

o Zarzadz.sekcji: Reczny (tryb P)
¢ Regulacja: 3-drogowy

¢ Ogolna: 3-drogowy

B miEmian. |-Par 11,10

. 11.2 - Francais - Deutsch -
* EU (I/ha, km/h, bar)
. 11.3 = « US (gpa, mil/h, psi) | DEF: EU
* US TURF
114 +1:7 | DEF:5
_|*Sekeje 1+ 7:
M5 0.00-30.00m
1.6+ Nie - Tak | DEF: Nie
Ustaw. reczne
" B *Kolo1+3:
CHh g ]-Par. 11.7 =
* Zrodlo GPS: Nie - Tak
o Zarzadz.sekcji:
- 11.8 =| Auto (tryb M) - Reczny (tryb P)
e Ogolna: 2-drogowy - 3-drogowy
BATLEr e |=Par 11.9 =

« Wylaczony + 30000 pls/l | DEF: 600 pls/l

» Wylaczony + 1000 bar | DEF: Wylaczony

11117

* Przeplywomierz - Czujnik cisnien.l DEF: Przeplywomierz

. 11.12-

e Nie - Tak | DEF: Nie

. 11.13"

*1+1000 | DEF: 40

. 11.14~

 Reczny - Czujnik poziomu | DEF: Reczny

[ ebuim custarmg ]--Par. 11.15+

i

Tryh:

Reczny

* Pojem.zbiornika:
1+20000 |

* Rezerwa zbiornik:
Nie + 1000 |

Tryb:
Czujnik poziomu*
* Pojem.zbiornika

* Rezerwa zbiornik: DEF:

e Tryb: Reczny

Kb *Pojem.zhiornika: 1000
Lo ¢ Rezerwa zhiornik: 50 |

* Kalibracja 0

* Profil cysterny:

Zapisz - Laduj

S ] = = =Par.11.16-

* \Wersja rozbudow -

Wersja skrocona | DEF: Wersja rozbudow

W nastepnych paragrafach wskazane ramki dotyczag wylacznie punktéw kluczowych programowania;
Display moze zmienia¢ sie podczas nacisniecia klawiszy opisanych w tekstach.
Podczas ustawiania danych, odpowiednia dana miga na displayu.

n Przestawienie n
kursora

Przesuw po pozycjach menu lub
Zwiekszenie/zmniejszenie danych

Zatwierdza dostep do menu
lub modyfikacji danej

Wychodzi z menu lub |!!|

Par. 10.2

modyfikacji danej




1.2 Jezyk
JEZQ;—ZZ Ustawi¢ jezyk obstugi Bravo 180S, w$rdd tych dostepnych.
Frgiish > Wioski, Angielski, Hiszpanski, Portugalski, Francuski, Niemiecki, Polski, Chorwacki, Wegierski, Grecki, Rosyjski,
= Turecki.
Rys. 28
1.3 Jednostka miary
. Ustawi¢ jednostki miary w uzyciu dla Bravo 180S.
Jecdnosths miary
E§ : - > EL (I/h, km/h, bar)
- LES (GPA, mil/h, PSI)
Rys. 29 LES TLIEF (objetos¢ zaaplikowana = gal / 1000 square feet, mil/h, PSI)
1.4 llosc sekcji
Tloso saboil
e Ustawic ilo$¢ zainstalowanych zaworéw sekcyjnych.
Rys. 30
1.5 Szerokosc belki
Ten parametr przedstawia rzeczywiste pokrycie dysz na terenie: na przyktad, montujgc 8 dysz w odlegtosci 50 cm jedna od drugiej, szerokos$¢ sekcji
belki do ustawienia wynosi 4,00 m.
Wyswietlana wartos¢ (Rys. 31) przedstawia sume szerokosci sekcji, w zwigzku z tym w celu zmodyfikowania danych konieczne jest ustawienie
wartosci szerokosci kazdej pojedynczej sekgciji belki: suma szerokosci zostanie ponownie obliczona automatycznie.
1 Po wybraniu menu Zzarokioss ballod, nacisngé OK w celu wejscia do podmenu wyboru / modyfikacji poszczegdlnych sekciji.
2 Uzywajgc klawiszy przesuwacé sie po sekcjach wewnatrz podmenu Zskicis az do wyswietlenia sekcji, ktdrg chce sie zmodyfikowac: ilos¢ sekcji
jest wskazana na displayu w goérze po prawej stronie, podczas gdy w dolnej linii jest wyswietlona aktywna wartos$¢ (Rys. 32).
3 Nacisng¢ OK w celu zatwierdzenia dostepu do modyfikacji.
4 Podac¢ szerokos$¢ sekcji i powtérzyé programowanie dla kazdej z nich.
DEerokoso Dallkd
SELEE m
Rys. 31 AAAAAAAAAAAAAAAAAAAAA'A A'AAAAAAAAAAAAAAAAAAAA
g OO NWAIOC VAN = L R T OO N N\
< R R WWW\W Srerokosc belkl s 20088 m W’
Faudr L
YV YVVVYVVVVWYVVVVVYVVVVVYVVVVYVYVVVYVYVYVYVVYVVVVYYVVVYYYY
«“—>
Saboogs 1or SU8E m
Fawor 2
JYVYVVVVYVVVVWYVVVVYVVVVYYVVVVVVVVWYVYVVVYVVYVVVWYVVVYYVYY
«—)>
Habooie 20 AEE m
11.6 Dozow. zmienne

Wiaczy¢ / wylaczy¢
dozowanie zmienne.

DinEoil, Fmisennes

15 > His
Hiz Tak
Rys. 34 W przypadku, gdy jest ustawiona opcja Tk, komputer jest przystosowany do wybrania dozowania & fvii g

podczas ustawiania cykli pracy (par. 12.1).

n Przestawienie n u Przesuw po pozycjach menu lub — Zatwierdza dostep do menu Wychodzi z menu lub |!!|

kursora Zwigkszenie/zmniejszenie danych lub modyfikacji danej modyfikacji danej

Par. 10.2
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1.7 Czuj. predkosci

- . . Z tego menu mozna wytgczy¢ wszystkie ustawienia do obliczenia predkosci.

§_-'-"§_§_§ HE P precibomEd Zazwyczaj komputer oblicza informacje dotyczace predkosci dzigki impulsom uzyskanym z czujnika zainstalowanego
na kole.

880 W przypadku obecnosci odbiornika GPS podtgczonego bezposrednio do Bravo 180S, to menu pozwala na wybranie

odbiornika jako zrodta alternatywnego do czujnika kota, i w zwigzku z tym uzyskanie w rzeczywistym czasie danych

m predkosci dostarczonych przez sygnat GPS.

Rys. 35 Po wybraniu menu i prscdiinsoi, nacisngé O K w celu wejécia do podmenu.

> Fmlo

Jest dang, ktérg komputer BRAVO 180S uzywa do obliczania predkos$ci przesuwu pojazdu, i w stosunku do niej, w konsekwencji chwilowego dozowania.

State koto odnosi sig do typu uzywanego kota i do punktéw namierzania czujnika znajdujgcych sige na nim. BRAVO 180S jest w stanie zapamieta¢ 3 rozne state kota.
W przypadku, gdy zostaje wymienione koto, na ktérym sg przymocowane punkty namierzania czujnika predkosci, stata kota moze sig¢ zmienic.

Staje sie wowczas konieczne ponowne ustawienie danej.

1 Wybra¢ typ kota (3 dostepne typy).

2 Nacisngé O K. Stata moze by¢ wprowadzona za pomocg dwdch réznych procedur (Wit i, racEms lub Liozanis sutom.), opisanych dalej.

3 Wybra¢ odpowiednig procedure i nacisng¢ O K w celu wprowadzenia statej.

=hala kol

Lisbamu, reomrs -

Hiole
SELEE omdpls
T T — Sthala kols J %

E@"@ E@ Limmerds subom —

Rys. 36
Rys. 37
4a st s, recrrs Pozwala na wprowadzenie wartosci statej kota, obliczonej na podstawie specjalnego réwnania.
przebyta odlegto$é (cm)
- o Koto = - - - — "
E'i.,s:t}t:f i il. punktéw namierzania x il. obrotéw kota
BRI s:;;"k"g,f‘p}:s. <przebyty przebieg> , wyrazony w cm, przebyty przez koto podczas przebiegu namierzania.
<il. punktéw namierzania> ilo$¢ punktéw namierzania
Rys. 38 (np. magnesy, wkrety, itp.), zamontowanych na kole.
. . . . <il. obrotéw kota> ilo$¢ obrotow, ktdre koto wykonuje w celu przejscia przebiegu namierzania.
Pomiar nalezy wykona¢ z oponami
Wnapompowanymi z ci$nieniem Stata kota moze by¢ obliczona z dobrym przyblizeniem, namierzajgc odlegto$¢ przebytg przez koto, na ktérym jest
roboczym. zainstalowany czujnik predkosci.
(Im dfuzsza bedzie przebyta odlegtos$c, tym wigksza bedzie doktadno$¢ obliczenia statej kota).
. . BRAVO 180S jest w stanie wykona¢ automatycznie obliczenie statej kota, uzywajac liczby impulséw wystanych
4b | iczarnis subom.

przez czujnik predkosci podczas przejazdu prostego odcinka 100 m (EU) / 300 feet (US - US TURF).

P . - Po wybraniu Licmsris sutom. (punkt 3), display informuje, ze mozna jechaé maszyna.
i"’"——-‘nt‘gn‘-—-“-—-‘}' 100m /300 feet J . Przejechac przez okreslony odcinek: ilo$¢ impulséw zwieksza sie podczas przebiegu. Na zakonczenie przebiegu
=g = zatrzymac ciggnik.
LT I:‘ Ll i - Nacisng¢ O K w celu zakonczenia obliczania. Komputer wyswietli obliczong stata.
Stata kota zostata zapamietana.

m WWykonaé pomiary z oponami napompowanymi z ci$nieniem roboczym.

Préba musi by¢é przeprowadzona na terenie o sredniej twardosci; jezeli zabieg jest wykonywany na
bardzo migkkim lub bardzo twardym gruncie, rézna srednica toczenia si¢ moze spowodowac btedy w
obliczeniu dystrybucji; w tym wypadku zaleca si¢ powtorzy¢ procedure.
Podczas proby przejs¢ trase z cysterng zatadowana woda tylko w potowie swojej catkowitej objetosci.

Faolo 1iE [ ! R

Rys. 39

B R e g Fpe e
S o §:*}.'-:' Alarm wyswietlony podczas obliczania automatycznego: powtorzy¢ procedure, obliczenie nie jest wazne; blad moze
wystagpic rowniez jezeli koto zostato zle wymienione lub jezeli czujnik jest zbyt daleko od punktéw namierzania.
Rys. 40 W takim wypadku sprawdzié instalowanie czujnika i powtérzyc procedure.

Jezeli problem nie ustepuje, skontaktowac sie z instalatorem.

> Ao GRS

> Him

Zrocdlo GRE Tak

Pidgm W przypadku, w ktérym jest ustawiona opcja Tab, komputer jest przystosowany do uzyskania danych predkosci z
odbiornika GPS, podtgczonego bezposrednio do portu pomocniczego.

Rys. 41
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1.8 Zawory

LB

Ustawi¢ typ zainstalowanych zaworéw na instalacji oraz odpowiednie dane.

Po wybraniu menu £, nacisngé O K w celu wejscia do podmenu.

o

Rys. 42

> Smunryg s i11.. wskazac typ zainstalowanych zaworéw sekcyjnych.
S-crononiy zawory bez wykalibrowanych powrotéw

ZHecrongoniiyl zawory z wykalibrowanymi powrotami

* Tryb funkcjonowania "P" (opcja F&izEriL):
Zawory sekcyjne sg sterowane w niezalezny sposob.
Funkcje sterowania na gtéwnym przetgczniku nie wptywajg na otwieranie ani zamykanie zaworow

> Zarzadz.seboil sekcyjnych.

Wskazac tryb funkcjonowania zaworéw sekcyjnych, przede « Tryb funkcjonowania "M" (opcja Fiit):

wszystkich jezeli jest aktywne automatyczne zamykanie sekcji, 9dy ' zawory sekcyjne sg zamykane Iub otwierane dziatajac na gléwnym przetaczniku pod warunkiem,
gtowny zawor sterujacy zostaje zamkniety. Ze wytgcznik zaworéw sekcyjnych jest prawidtowo ustawiony, to znaczy jezeli wytgczniki sekcyjne

Bz Chrgb B sg ustawione na OFF (dzwignia w dole), dziatajgc na gtéwnym przetgczniku nie bedg sterowane
Futn CErgh M sekcje.
- Jezeli jeden lub kilka wytgcznikéw zaworéw sekcyjnych jest ustawionych na ON (dzwignia w
gore) zamykajac lub otwierajgc gtéwny przetgcznik, zostang zamknigte lub otwarte réwniez
zawory sekcyjne.

> Fmopalscis | wskazad typ zainstalowanego zaworu regulacii.

Eerdrmgon B e

> gl wskazad typ zainstalowanego zaworu sterujgcego.

ooy zawdr spustowy (TYP zawordw Arag serii 463)
oo zawor giowny (TYP zaworéw Arag serii 464-471)

1.9 Przeplywomierz

Za pomocg tego parametru ustawi¢ warto$¢ statej przeptywomierza: ta dana wskazuje, ile impulséw dochodzi z
przeptywomierza dla ilosci rozprowadzonej cieczy.

Fresploywomisrs
Wartos¢ statej jest wskazana na przeptywomierzu bedgcym w waszym posiadaniu, na tabliczce przyczepionej do

& ENET . o
£t ;’}'b’} 1 korpusu.
Rys. 43 Tylko dla przeptywomierzy ORION, odnie$¢ sie do sekcji "Dane techniczne" w podreczniku obstugi i konserwacji
S zatgczonego do przeptywomierza odnosnie wartosci parametru do wprowadzenia do komputera.
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11.10  Czujnik cisnien.

Crudrdls cismisn. ) , _ o _ )
- Wskaza¢ zakres skali odnoszacy sie do czujnika ci$nienia zamontowanego na instalacji.
E.f.ff:ﬁ-af:"-"f:ﬂf:i W przypadku braku czujnika ciénienia, ustawi¢ pozycje bl @i,

Rys. 44

11.11  Oblicz przeplyw*

I:I t:xlix:;ﬁ !:x [“'Eeplu R Ustawic¢ typ czujnika do uzycia w celu obliczenia wydatkowania:
Fresplyuomisrs > Frzeplyuomisrs
= Crumib cisnisn.

Rys. 45

* MENU WIDOCZNE TYLKO ZE SPECJALNYM OPROGRAMOWANIEM:
w celu jego wyswietlenia konieczne jest uaktywnienie wskazanej opcji.

Czujnik cisnisn. V par. 11.10

11.12 Oblicz.cisnienia *

nt:*}.i*“' Z *“‘i': r i!:"*t‘“ 1 ., Za pomocg tego parametru mozliwe jest ustawienie czy chce sig lub nie wyswietli¢ w s oprgskin wartosé
- B LR E L E ci$nienia obliczong w oparciu o wydatkowanie namierzone przez przeptywomierz i wybrang dysze.

Hie > Hie
Rys. 46 Tabe

* MENU WIDOCZNE TYLKO ZE SPECJALNYM OPROGRAMOWANIEM:
w celu jego wyswietlenia konieczne jest uaktywnienie wskazanej opcji.

Czuimik cisnian. x par. 11.10

11.13 llosc dyszy *

:{};“;C R ‘jf—i': T Za pomocg tego parametru mozliwe jest ustawienie ogdlnej liczby dysz zainstalowanych na belce.

"aee” seae® “eses. veee® sleee

S - - Za pomoca tej danej BRAVO 180S jest w stanie obliczy¢ ci$nienie instalacji w oparciu o wydatkowanie namierzone
S przez przeptywomierz, lub obliczy¢ wydatkowanie instalacji w oparciu o ci$nienie namierzone przez czujnik ci$nienia

(w zalezno$ci od uzywanego urzadzenia, par. 11.11).
Rys. 47

* MENU WIDOCZNE TYLKO ZE SPECJALNYM OPROGRAMOWANIEM:
w celu jego wyswietlenia konieczne jest uaktywnienie jednej ze wskazanych opcji.

Obdice presplyw > Dmuimik cisnisn. par 11.11

Oblicz.ciznisnia V par. 11.12

11.14 Poziom cysterny

Z tego menu wybra¢ tryb do odczytu poziomu cysterny.
Wykonanie St custarmiy, opisane w par. 11.15 bedzie rozne w zaleznosci od wybranego trybu.

e et e, Mozliwe opcje:
Fomiom ogstarmy > Reczry
B 1.4 Cmuimib poziom

= Czujnik poziomu zamontowany na instalacji pozwala na natychmiastowe wyswietlenie poziomu cysterny.
Rys. 48 wnn tryb funkcjonuje prawidtowo WYLACZNIE wtedy, gdy zostata wykonana kalibracja czujnika

poziomu lub zostata zatadowana z pendrive kalibracja analogowej cysterny.
Procedura zostata opisana dalej, w sekcji Frofil cypstarrig > Lacdui
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11.15

Setup cysterny

&

Sebup oystarmy

s onon Ustawi¢ dane odnoszace sig do cysterny.

Po wybraniu menu St mupstarrig, nacisngé O K w celu wejscia do podmenu.

o

Rys. 49

> Fojem.ebiornibs (modyfikowana tylko z trybem Fovzicm cygsharmng > Faozny)
Za pomoca tego parametru, ustawic ilo$¢ cieczy, ktorg cysterna moze pomiescié: bedzie to maksymalna warto$¢ cieczy zatadowanej do cysterny przez uzytkownika.
W przypadku obecnosci czujnika poziomu, komputer wyswietla pojemnos$¢ cysterny obliczonej po kalibracji.

> Haraerws shiornibk
Za pomoca tego parametru ustawi¢ warto$¢ "rezerwy", ponizej ktérej komputer wigcza wizualny i dzwiekowy sygnat alarmowy: gdy osiggnie warto$¢ rezerwy podczas
zabiegu, symbol cysterny (Rys. 50) miga na displayu.

\ 1/
Lk -
L iy )y WAlarm dzwiekowy wytacza sig, gdy cysterna jest catkowicie pusta.
K b
Rys. 50
> Kalibraois * pozwala na dostep do procedury kalibracji czujnika poziomu.

* MENU WIDOCZNE TYLKO ZE SPECJALNYM OPROGRAMOWANIEM:
w celu jego wyswietlenia konieczne jest uaktywnienie wskazanej opcji.

Foziom oysterny > Uzujnik poziomu par 1114

ﬁ Kalibracja czujnika poziomu jest mozliwa WYLACZNIE jezeli na instalacji jest zamontowany przeptywomierz (par. 11.9).
Przed uruchomieniem procedury wykonaé¢ nastepujace operacje:

1 Upewni¢ si¢ czy gtéwny przetacznik znajduje sie w pozycji OFF .
2 Napetni¢ zbiornik czystag woda BEZ DODATKU SUBSTANCJI CHEMICZNYCH.
Cysterna musi by¢ obowiazkowo napetniona.Sprawdzi¢ wizualnie osiagnigty poziom.

OFF 3 Na stronie pracy sprawdzi¢ czy funkcjonowanie reczne jest aktywne
oy o o T (na displayu wyswietla sie wskazanie ).
SEE e

CLE kmdh

W przeciwnym razie uaktywnic¢ jg naciskajac klawisz AUTO.

4 Wyregulowac dystrybucje na maksimum utrzymujgc wcisnigty przetgcznik zaworu
regulacji (bedzie koniecznych ok. 7 sekund).

Wytgczy¢ komputer i ponownie wigczy¢ w trybie programowania zaawansowanego.

Wejs¢ do menu Foxmiom oustarmid, uaktywnic tryb DEuirib poziom,

Wejs¢ do menu St cigstarmig i wybrac pozycje Falilbraois,

i
i
o
frene
i
o
i
b
o
frene
i1
o
i

H

+
I |
Pd
H

H

H
o
=
o

:

H

H

H

H

0 N O O

Bravo 180S Zgda wpisania pojemnosci cysterny: wpisa¢ dana.

Fomiom oysharny
g J riike LI T

o

mracoana objet.
SEIEIE ]

9 Natychmiast potem komputer przechodzi na strone rozruchu kalibraciji:
komunikat Fazas kalibe > Mlaczygs gl wySwietla sie na displayu.

Fara lkalibn

§,x,§}.a g 1 e Q}‘“ 10 Wigczy¢ instalacje opryskiwania: otworzy¢ WSZYSTKIE zawory sekcyjne i nastepnie

gtéwne sterowanie (przetaczniki w pozycji ON).

X Komunikat Fazas kalibee > Wbk wyswietla sie na displayu.
Farm lealibn, Naciskajgc E'S G mozna przerwac Kalibracje bez zapisywania.
—H» i-i:;:;rn;;}_ei:na Gdy warto$¢ wydatkowania zbliza si¢ do zera i pozostaje tu przez co najmniej 10 s,
Bravo 180S konczy automatycznie procedure i wyswietla komunikat
H Faza kalibr. > Komplatna.
W Nacisng¢ O K: kalibracja jest zakonczona, i zostaje zapisana zamieniajac te aktualnie

znajdujgcy sie w pamieci.
Po skonczeniu kalibracji i sprawdzeniu prawidtowego funkcjonowania czujnika zalecamy zapisanie kalibracji w pendrivie
(menu Frafil cuystarny > Zapis3 na stronie 24).
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L

T
> Falibracis o Wejsé do procedury nastawiania "zero" czujnika poziomu.

X X X » W przypadku, gdy zostanie wyswietlona obecno$c¢ cieczy w cysternie, mimo ze jest ona pusta, nalezy przystapi¢ do
Eii,.al},br'.as:}a - nastawienia zerowego czujnika poziomu.
4&3@@ i"ﬂl:i - Nacisng¢ O K w celu wyzerowania sygnatu resztkowego czujnika.
n Forbrols czuinik
E Zostaty wykryte warto$ci anomalne: sprawdzi¢ prawidfowe funkcjonowanie czujnika.
m Jezeli problem nie ustepuje, sprawdzic¢ czy nie wystepuje resztka cieczy w cysternie.

Rys. 51

> Frofil oystermy *

Frofil ff:fgiiéi"ﬂfzi Kalibracja czujnika poziomu moze by¢ zatadowana lub zapisany w pendrivie w celu ponownego skonfigurowania
urzadzenia w razie koniecznosci, rozwigzania problemu lub skonfigurowania innego Bravo 180S bez koniecznosci
powtarzania wszystkich operaciji.

Przed wykonaniem wszelkiego typu operacji, wtozy¢ pendrive do specjalnego gniazda (par. 7.2).

o

Rys. 52

> Zapisz: wybrad te opcje i nacisngé OK.
Komunikat zatwierdzenia ik TFiRETEL wySwietla sie na displayu na zakonczenie zapisywania.

n LISE nie namiserz.

Alarm zapisywania: pendrive nie wiozony.

> Lol wybrac te opcje i nacisng¢ OK.
Komunikat zatwierdzenia i THHELTEL wyswietla sie na displayu na zakonczenie konfiguracii.

ISR mie mamisrs,
Flik mis zrales.

Alarmy konfiguracji:
* Pendrive nie wtozony.
« Konfiguracja cysterny TiELTEL nie zostata zapisana w pendrivie.

* MENU WIDOCZNE TYLKO ZE SPECJALNYM OPROGRAMOWANIEM:
w celu jego wyswietlenia konieczne jest uaktywnienie wskazanej opcji.

Fomiom oystarmy > Uzuinik posiomes par 1114

11.16 Menu oprysku

Marm o farugs Lo Podczas dystrybucji mozna wyswietli¢ i sprawdzi¢ w rzeczywistym czasie dane zabiegu, ktory jest wykonywany.
. - BRAVO 180S moze wyswietla¢ dane w trybie rozszerzonym lub zredukowanym.
Harsis rosbhockon

W tabeli sg wskazane wyswietlenia w dwoch trybach:

Rys. 53
Dana rozszerzona zredukowana
Predkosc¢ . .
Cisnienie** . .
Wydatkowanie . . ** MENU WIDOCZNE TYLKO ZE SPECJALNYM OPROGRAMOWANIEM:
Powierzchnia . . w celu jego wyswietlenia konieczne jest uaktywnienie jednej ze wskazanych opcji.
Ciecz rozd. * : Czuimik ciznian. V par. 11.10
Poziom cysterny ° - S s
Coms . = Obliceacisnienia * V par. 11.12
Odlegtosc . -
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12 PROGRAMOWANIE UZYTKOWNIKA

Przed rozpoczeciem zabiegu s3g konieczne niektére ustawienia dopoki zostanie prawidtowo wykonane.
Po wprowadzeniu koniecznych danych, mozna rozpoczaé natychmiast zabieg.

DOSTEP DO MENU UZYTKOWNIKA

Programowanie uzytkownika (z wiaczonego komputera)

« Przytrzymac wecisniety klawisz O K do momentu wyswietlenia sie¢ menu.
W celu prawidtowego uzycia klawiszy podczas programowania, odsyta si¢ do par. 10.2.
Minimalne i maksymalne wartosci odnoszace sie¢ do ustawianych danych podanych w roz. 16.

MENU UZYTKOWNIKA - STRUKTURA

. . Cykl pracy | Cykl pracy | Cykl pracy | Cykl pracy
- =Par. 12.1- *Cykl pracy 01 . 10 . DEF: 01 02 03 04 = 10
Typ dozowania: Stala - Zmienna 700 Vha | 200 Vha | 300 Vha
* Dozowanie: Off + 6000 I/ha Dozowanie 10.7 GPA | 21.4 GPA | 32.1 GPA
* Dyszy: 0.25 GPK | 0.49 GPK | 0.74 GPK
* WIDOCZNE MENU 1S0: Pbmaran - Czamn Typ dozowania |  Stala Stala Stala | Wylaczony
ZE SZCZEGOLAMI - -+ bzarny o) SO o)
PROGRAMOWANIA USR:Typ A+ E Typ dyszy Pomaran. Zolty Niebies.
 Typ dysz: ISO - USR DEF Typ dysz: 1ISO
* Typ dyszy:
* .} | ----- Par. 12.2- |SO: Pomaran. + Czarny
USR: TypA+E
* Przepl.
« Cisnienie

- 12.3- * Wylaczony + 100.0 bar | DEF: Wylaczony

.12.4-°Kolo1+3 l

- 12.5= * Wylaczony + 99.9 km/h | DEF: Wylaczony
.12.6=*0.01 +10.00 | DEF: 1.00

.12.7-{+0.01 + 100.00 kg/I | DEF: 1.00 kg/l

- 12.8-{ *0% + 100% | DEF: 50%

* Display

* Nap.akumulatora

* Przelaczniki sek

* Czujnik poziomu - Cisnienie
Predkosc - Predkosc zewn. - Przepl.

o Klawiatura

* Dane GPS

* Wersja SW

- 12.101 * Eksportuj (TOX-000X.RPT)

* Laduj
* Zapisz

. 12.9 -

12117

Rys. 55

Display moze zmienia¢ sie podczas nacisniecia klawiszy opisanych w tekstach.

w W nastepnych paragrafach wskazane ramki dotyczg wytacznie punktow kluczowych programowania;
Podczas ustawiania danych, odpowiednia dana miga na displayu.
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121 Ustaw.c.pracy

Z tego menu mozna ustawi¢ 10 réznych typédw zabiegow.

Dokl praoy
SEE Lha
Numer cykI:.l pracy

BB,

- Najpierw wybra¢ cykl pracy do ustawienia (Rys. 56).

Rys. 56
e - Po wybraniu cyklu pracy, komputer przechodzi automatycznie do ustawienia Tijf: clzoiiisrisa® dla wybranego
Tup dozowanis zabiegu (Rys. 57):
Shals “tala Bravo 1808 wykonuje zabieg utrzymujgc state ustawione dozowanie.

Zrmisnma w przypadku, gdy jest ustawiona opcja Ziriisiia, BRAVO 180S zmienia dystrybucje uzywajac
danych wystanych przez nawigator satelitarny Skipper (odpowiednio podigczony), ktéry wskazuje doktadng ilo$é

&3‘%‘ % cieczy do rozprowadzenia w kazdym punkcie pola.

Rys. 57 - Naciskajgc OK przechodzi sie automatycznie do ustawienia innych charakterystyk (Rys. 58).

* MENU WIDOCZNE TYLKO ZE SPECJALNYM OPROGRAMOWANIEM:
w celu jego wyswietlenia konieczne jest uaktywnienie wskazanej opcji.

Dvpouh, Smisnns V par. 11.6

. . A A Ustawione dozowanie: ustawi¢ warto$¢ dozowania do wybranego zabiegu.
%i;fi} L o B** Typ dyszy: ustawié typ dyszy (1501 o LIZE).
+ Ty Formmrses., C** Dysza: wybra¢ dysze, wsrdd tych dostepnych w typologii T501 lub LEGE.
Numer cyklu pracy Klawisz RATE pozwala na przejscie z jednego do drugiego ustawienia; warto$¢ modyfikowana miga.
Rys. 58 Klawisz O K, na tej stronie zatwierdza ustawienie wewnatrz cyklu pracy i powraca automatycznie do wyboru cyklu
ys. E% pracy (Rys. 56).

Powtérzy¢ programowanie DLA KAZDEGO cyklu pracy (ustawié stosowane typologie i wytgczy¢ inne).

** MENU WIDOCZNE TYLKO ZE SPECJALNYM OPROGRAMOWANIEM:
w celu jego wyswietlenia konieczne jest uaktywnienie jednej ze wskazanych opcji.

Obdice presplyw > Dpumib cisnden. par 1.1

Oblicz.cisnienia V par. 11.12
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v

12.2 Dane dyszy *

To menu pozwala na ustawienie i sprawdzenie warto$ci odnoszacych sie do uzywanych dysz.

-l - Przede wszystkim wybraé Typ dysz (1% lub LIZE, Rys. 59).

- Po wyborze typu, komputer przechodzi automatycznie do wyboru dyszy do ustawienia (Rys. 60).

E\S‘% m% WDysze I1SO NIE MOGA BYC ZMODYFIKOWANE.

Rys. 59
"ﬂ:“:; ;:jug,gu - Naciskajgc O K przechodzi sie automatycznie do ustawienia wydatkowania dla wybranej dyszy (Rys. 61).
"ﬂ:“:, ].",] - Naciskajgc O K przechodzi si¢ automatycznie do ustawienia ci$nienia odniesienia (Rys. 62).
RN ER
SO0 BSO
Rys. 60
- Powtorzy¢ programowanie dla kazdej dyszy dostepnego
?’Y‘E*’Eiﬁiln Cdmriamrie "uzytkownika".
1LEE Limin A bar Dane dyszy w uzyciu pozwalajg Bravo 180S na obliczenie cinienia w
przypadku braku czujnika ci$nienia.
Rys. 61 E Rys. 62 E
DYSZE
Jednostka miary Jednostka miary Jednostka miary Jednostka miary
Typ dyszy EU US - US TURF Typ dyszy EU US - US TURF
= Wydatkowanie | Ci$nienie | Wydatkowanie | CiSnienie LEZE (USER) | Wydatkowanie | Cisnienie | Wydatkowanie | Cisnienie
(I/min) (bar) (GPM) (PSI) (I/min) (bar) (GPM) (PSI)
ISO Pomaranczowy 0,40 3,00 0,100 40 Typ A 1,00 3,00 0,264 40
I1SO Zielony 0,60 3,00 0,150 40 Typ B 2,00 3,00 0,528 40
1SO Zétty 0,80 3,00 0,200 40 Typ C 3,00 3,00 0,793 40
I1SO Liliowy 1,00 3,00 0,250 40 Typ D 4,00 3,00 1,057 40
ISO Niebieski 1,20 3,00 0,300 40 Typ E 5,00 3,00 1,321 40
ISO Czerwony 1,60 3,00 0,400 40
1ISO Brazowy 2,00 3,00 0,500 40
ISO Szary 2,40 3,00 0,600 40
1SO Bialy 3,20 3,00 0,800 40
1SO Btekitny 4,00 3,00 1,000 40
ISO Jasnozielony 6,00 3,00 1,500 40
ISO Czarny 8,00 3,00 2,000 40

* MENU WIDOCZNE TYLKO ZE SPECJALNYM OPROGRAMOWANIEM:
w celu jego wyswietlenia konieczne jest uaktywnienie jednej ze wskazanych opcji.

Oblics presplyw > Db clsnisn. par 1.1

Oblicecisnienia V par. 11.12
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12.3 Minimalne cisnienie regulacji *

- - Za posrednictwem tego menu mozliwe jest ustawienie wartosci cisnienia ponizej ktérej BRAVO 180S blokuje funkcje
Flir Pl LB M. automatyczng regulacji (khilzczori: blokada wytgczona).
Bulaozomy Kontrola jest aktywna TYLKO podczas AUTOMATYCZNEJ kontroli zabiegu (par. 14.3.1).
Odnosnie procedury do wykonania w ciggu wystepowania alarméw, skonsultowac par. 15.1 Bledy
Rys. 63 funkcjonowania.

* MENU WIDOCZNE TYLKO ZE SPECJALNYM OPROGRAMOWANIEM:
w celu jego wyswietlenia konieczne jest uaktywnienie jednej ze wskazanych opcji.

Czuinik ciznisn. V par. 11.10
Oblicz.ciznienis V par. 11.12

12.4 Wybor kola **

Po zapisaniu statych kota (max 3), moga by¢ one przywotane jako wybér typu kota.
Inng mozliwosécig jest przywotanie zrodta GPS, tylko jezeli jest uaktywnione w programowaniu zaawansowanym.

ol

SELEE omipls A
Typ kota —

paatal o)

Rys. 64

Zostang wyswietlone wylacznie typy kota, dla ktérych zostata rzeczywiscie wprowadzona stata kota.

** MENU WIDOCZNE TYLKO ZE SPECJALNYM OPROGRAMOWANIEM:
w celu jego wyswietlenia konieczne jest uaktywnienie jednej ze wskazanych opcji.

Co najmniej 2 typy k.l V par. 11.7
1typ Kole + Prodlo GPS  par 117

12.5 Predk.minimalna

L. BRAVO 180S przerywa opryskiwanie, gdy namierzona predkos¢ jest mniejsza od tej ustawione;j.
Fracviominimalng (Hulsozoryg: blokada wylgczona).
Bl memor Kontrola jest aktywna TYLKO podczas AUTOMATYCZNEJ kontroli zabiegu (par. 14.3.1).
— — %Odnos’nie procedury do wykonania w ciggu wystepowania alarmow, skonsultowa¢ par. 15.1 Biedy
Rys. 65 funkcjonowania.

12.6 Korekta przepl.

Jezeli uzywacie przeptywomierza fopatkowego i rozpylana ciecz ma gestos¢ odmienng od gestosci wody, komputer moze wskazac¢ btedne pomiary;
w celu skorygowania tego pomiaru, zmodyfikowa¢ mnoznik poprawkowy rozpylanej cieczy:

« jezeli na koniec opryskiwania cysterna zawiera jeszcze ciecz, zmniejszy¢ mnoznik poprawkowy;

« jezeli ciecz wyczerpie sie przed zakonczeniem dystrybucji, zwiekszy¢é mnoznik poprawkowy.

i{: £ i‘-ai—::'i:a i::i i‘-EEi:;} Ustawi¢ mnoznik poprawkowy gestosci rozpylanej cieczy.
4LFIE Przeplywomierze serii ORION (kod 462xxx) nie odczuwaja réznicy gestosci cieczy: ustawié mnoznik
poprawkowy réwny 1.00.

Rys. 66
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12.7 Korkta poziomu *

Forkbs pozlom
. \ Jezeli wydana ciecz ma cigzar odmienny od cigzaru wody, komputer mogtby wskazywac¢ btedne obliczenia;
iuﬁ‘:ﬁ“;:f E{Qé }. w celu skorygowania tego pomiaru, zmodyfikowaé ciezar wydawanej cieczy, odnoszacy sie do 1 litra produktu.

Rys. 67

* MENU WIDOCZNE TYLKO ZE SPECJALNYM OPROGRAMOWANIEM:
w celu jego wyswietlenia konieczne jest uaktywnienie wskazanej opcji.

Fogiom oysterny > Uzuinik pozioms par 11.14

12.8 Contrasto displ.

Cortrasto dizpl.

ey R Pozwala na wyregulowanie kontrastu ekranu
feee® fene® 33

Rys. 68

12.9 Test urzadzenia

Pozwala na sprawdzenie prawidtowego funkcjonowania Bravo 180S.
w Testy sa TYLKO DO ODCZYTU.

Test funkcjonowania displaya

Rys. 69
> Mapwakumulators Bravo 180S wyswietla napiecie zasilania.
Dziatajgc na przetgcznikach tablicy sterowniczej mozna przetestowac ich funkcjonowanie.
I Gtéwne sterowanie ON
> Prealaceriki sek i+T Zawory sekcyjne ON (na displayu zostaje wyswietlona realnie obecna ilo$¢ sekcji)
A Regulacja proporcjonalna (+ zwigkszenie / - zmniejszenie)
E Obecnos¢ gtéwnego zewnetrznego sterowania w celu uruchomienia zabiegu

> Freslaczrikl sab
Cmuirdk pomiomu
Cisrmisris

— Komputer namierza czestotliwos¢ i prad wytworzony przez kazdy czujnik na instalacji.
SR

EELL

Naciskajac klawisze zostaje wyswietlony odpowiedni napis.
Odpowiednio$¢ klawisz:
EETE EEY
> Elawisbura n LEFT KEY
ﬂ [k KEY
RIGHT EEY
uto

>
FLTO REY

> [ane GPE
ST

[lex_lg,,gex:;g,
Sabaliby Jezeli podtgczycie odbiornik satelitarny lub nawigator SKIPPER, Bravo 180S wyswietli uzyskane dane GPS.

> darsis S Bravo 180S wys$wietla wersje software.

kursora
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12.10 Liczniki

* Istnieje jeden licznik wynikéw dla kazdego wstepnie ustawionego cyklu pracy (10 dostepnych), i dodatkowo licznik "T00"
Pt Lo (nie podlegajagcy zerowaniu), ktdry obejmuje wszystkie cykle pracy wykonane przez urzgdzenie.
. * biezagce dane robocze sg zsumowane do odpowiedniego licznika za kazdym razem, gdy wybierasz nowy cykl
E;-ZZE-;!!:!T"}:Uj pracy (par. 14.1).
» mozliwe jest zapisanie raportéw licznikéw wynikéw na pendrivie, za pomoca specjalnej funkcji ks (Rys. 70).
Rys. 70 « mozliwe jest usuniecie wszystkich danych roboczych (par. 14.2).

PLIK REJESTRACJI LICZNIKOW WYNIKOW

Struktura nazwy pliku:

0003/.RPT + ZAPISYWANIE LICZNIKA WYNIKOW NA PENDRIVIE
- Wybra¢ pozycje Etos i (Rys. 70) i nacisng¢ OK.
Numer cyklu pracy Numer W przyktadzie Rys. 71, Bravo 180S zapisz na pendrivie plik T01-0003.RPT.

odniesienia progresywny Przy kazdym kolejnym zapisywaniu komputer zwigkszy liczbe raportu (T01-0004.RPT, itp.)

Rys. 71 (01+10)

Dane zawarte w pliku mogg by¢ wyswietlone w Personal Computer uzywajgc edytora tekstéw. Kazdy plik bedzie zawierat nastgpujgce dane *:

Dane pracy

Nr Cyklu pracy ;01 [Czynny]
Powierzchnia : 0.000 ha
Wydatek cieczy : ol
Czas : 00:00 h
Produktywnosc : 0.0 ha’h
Dozowanie ustaw.  : 300 I/ha
Dozowanie wydane : 0 I/ha
Typ dyszy : ISO-Niebies.
llosc dyszy : 40
Odleglosc : 0.000 km

* Dane sg tylko przyblizone i sg jedynie przyktadem. W rzeczywistoéci bedg zawsze rézne, w zaleznoséci od wykonanego zabiegu.

12.11 Zarzadz.ustaw.

Ustawienia Bravo 180S moga by¢ wprowadzone lub zapisane na pendrivie co pozwoli na ponowne skonfigurowanie urzgdzenia w razie koniecznosci,
rozwigzania problemow lub skonfigurowania innego Bravo 180S bez koniecznosci powtérzenia wszystkich operacji recznie.

Po zakonczeniu instalowania i sprawdzeniu prawidlowego funkcjonowania maszyny, zalecamy zapisanie catej konfiguracji w pendrivie.

W celu wyswietlenia pozycji nalezy wtozy¢ pedrive do specjalnego gniazda (par. 7.2).

> ZapisE
Pozwala na zapisanie w pendrivie konfiguracji Bravo 180S: w innym momencie mozecie zatadowac¢ jg za kazdym
razem, gdy konieczne jest powtérzenie tych samych ustawien.
- Wybra¢ pozycje £&piss (Rys. 72) i nacisngé OK.
Komunikat zatwierdzenia 1k SETLIFLETH wys$wietla sig na displayu na zakonczenie zapisywania.

- Nacisng¢ ESC.
B el o aemes o
carzado.ostan. Alarmy zapisywania:
E.a;:si;z.x LESE mis mamisrz. Pendrive nie wiozony.
Elad
Rys. 72 [ 1 ] ) ] o o o )
Przestrzen dostepna na pendrivie jest wyczerpana: usunacé plik z pamieci i ponownie sprébowac zapisywanie.

Jezeli problemy nie ustepujg skontaktowac sie z Serwisem Technicznym.

Flike rie zralez.

Konfiguracja = TLIF.EIH nie zostata zapisana w pendrivie.

> Loachi
Pozwala na wybranie pliku konfiguracji zapisanego w pendrivie i ponowne ustawienie Bravo 180S.

UWAGA: LtADUJAC DO BRAVO 180S PLIK ZETLIF.EIH ZNAJDUJACY SIE W PENDRIVIE, WSZYSTKIE
USTAWIENIA WYKONANE DO TEGO MOMENTU ZOSTANA UTRACONE

- - Wybra¢ pozycje L. &:duii (Rys. 73) i nacisng¢ O K.
i.ma!:ji.}j Komunikat zatwierdzenia i SETLIF.ETH wyswietla sie na displayu na zakonczenie konfiguracii.
- Nacisng¢ ESC.

Rys. 73 . . .
n UEE nis namisrz.

Alarm konfiguracji: pendrive nie wiozony.

Sarzadz.astai.
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UBSLUG-A
13 OBSLUGA
131 Display
Zmiana procentowa w stosunku do Pendri Kt
ustawionej wartosci dystrybucji endrive aktywny
Wartosé dystrybucji podczas zabiegu Strona LEWA znacznika aktywna
Opryskiwanie wytgczone Strona PRAWA znacznika aktywna
Poziom cysterny nizszy
od ustawionej rezerwy
P Funkcjonowanie
Symulator predkosci aktywny: i RECZNY aktywny
odpowiednia warto$¢ jest wskazana ¢ Funkcjonowanie
po prawej stronie symbolu 1 AUTOMATYCZNY aktywny
Dane funkcjonowania wys$wietlona podczas zabiegu:
Rys. 74 Predkos¢, Cisnienie, Wydatkowanie, Powierzchnia, Rozprowadzona ciecz, Poziom cysterny, Czas, Odlegto$¢
13.2 Sterowania w komputerze
( )
bravalf0s— (R ——— A -
P ——
K1 (YI[a]E) D]
Rys. 75
Legenda:
1 Klawisze do kontroli komputera i faz opryskiwania
2 Przetgczniki do funkcjonowania zaworéw w zespole sterowania % %
3 Przetgczniki do uzywania funkcji hydraulicznych Rys. 76
13.2.1 Klawisze do kontroli komputera i faz opryskiwania
RATE
M Kl M N E I3
Modyflkf':lqa Znacznik rzedow Zatwierdzenie Zmniejszenie / Wozrost / ON/OF'.: Znacznik rzedow Dystrybucja
wartosci LEWY danych rzesuw danych rzesuw danych Rezygnacja z PRAWY Reozna /
dystrybucji * 4 P Y P Y modyfikacji danych Automatyczna
* Pozwala na wyzerowanie zwiekszania/zmniejszania warto$ci dystrybucji lub ustawienie wartosci.
13.2.2 Przetaczniki do funkcjonowania zaworéw w zespole sterowania
Przy wiaczeniu komputera, jezeli glbwna komenda znajduje sie¢ w pozycji ON, wyswietli si¢ komunikat i lzos ol

nie bedzie mozna wej$¢ do zadnej z funkcji do momentu az gtéwne sterowanie nie zostanie ustawione na OFF.

aha

®

p———¢

Zwigkszenie
dystrybucji*

Gtéwne sterowanie ON Gtéwne sterowanie OFF Sekcja otwarta Sekcja zamknigta

Zmniejszenie
dystrybucji*

*

Funk. reczna: zwigksza/zmniejsza ilo$¢ cieczy do rozprowadzenia;
Funk. automatyczna: zwigksza/zmniejsza ilo$¢ cieczy do rozprowadzenia w przerwach 10% w stosunku do ustawionej warto$ci.

13.2.3 Przetagczniki do sterowania zaworéw hydraulicznych

3 B

. . Poziomowanie belki Poziomowanie belki Zwigkszenie Zmniejszenie " .
Odblokowanie | Zablokowanie ) . . . P Ruch sekgcji belki:
) ) w kierunku zgodnym z w kierunku przeciwnym do wysokosci wysokosci : )
belki belki b . ; . Otwieranie
ruchem wskazéwek zegara | ruchu wskazéwek zegara belki belki

Ruch sekcji belki:
zamykanie

Dioda zapala sie, gdy jeden z mozliwych ruchéw belki zostaje uaktywniony.

Ruch wigcza sie tylko gdy jest trzymany wcisniety odpowiedni przetgcznik. Puszczajgc przetgcznik, ruch zostaje przerwany.

31




14 WSTEPNE USTAWIENIA DO ZABIEGU

USTAWIC IEQJ
Czujnik predkosci 11.7
Szeroko$¢ belki 11.5
DO WYKONANIA Ustawianie cykli pracy 121
PRZY PIERWSZYM Dane dyszy 12.2
uzyciu Minimalne ciénienie regulacii 12.3
KOMPUTERA Predk.minimalna 12.5 WPO wykonaniu wskazanych ustawien, rozpoczaé
- zabieg wybierajac wsrod trybow RECZNY
Kontrast displayu 125 (par. 14.3.2) lub AUTOMATYCZNY (par. 14.3.1).
Zapisywanie ustawien w pendrivie 12.10
Wybor typu kota 12.4
Mnoznik poprawkowy wydatkowania 12.6
DO WYKONANIA Mnoznik poprawkowy poziomu 12.7
PRZED KAZDYM -
ZABIEGIEM Wybor programu pracy 14.1
Zerowanie licznikéw wynikéw 14.2
Napetnianie cysterny 14.5.1

141 Wyboér programu pracy (tylko dla kontroli automatycznej)

Przed rozpoczeciem zabiegu, wybra¢ prawidtowy cykl pracy, wybierajac sposrod tych wstepnie ustawionych w sy Lisytlaonumibos (Par 12.1).

1 Z Fars oprygskog, weisngé i przytrzymaé w celu wejscia do selekji cyklu pracy.

e K 2 Nacisnag¢ w celu przesuwu po wstepnie ustawionych cyklach pracy.
LEH L 3 Zatwierdzié wybor.
£ ™ 3 e, - - *
=0 FPomaran.
Numer cyklu pracy
% * MENU WIDOCZNE TYLKO ZE SPECJALNYM OPROGRAMOWANIEM:
w celu jego wyswietlenia konieczne jest uaktywnienie jednej ze wskazanych opcji.

E\f%"‘% m% Obdics presplyw > Dzurdb clsnisn. par 1.1

Rys. 77 Obliczaiznisenia V par. 11.12

14.2 Zerowanie licznikéw wynikéw

T SHERET ] fhe e oh I o T
Lzl SEE e Lighed praoy) B 1 Z Ferw oprgshko, weisngé i przytrzymac w celu wejscia do
B0 Hisbiss., byzerowac? selekaji cyklu pracy.
- 2 Nacisngé w celu przesuwu po wstepnie ustawionych cyklach pracy.

z 3 Naciskac jednoczesnie klawisza az do wyswietlenia sie¢ komunikatu
g

Rys. 78 4 Nacisng¢ O K w celu zatwierdzenia zerowania.
Rys. 79
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14.3 Regulacja dozowania

Bravo 180S jest w stanie zarzadza¢ dystrybucjg produktow chemicznych w dwojaki sposob:
Nacisngc¢ klawisz AUTO w celu wybrania wymaganego trybu: typ regulacji aktywnej podczas pracy zostanie wskazany na displayu.

14.3.1 Funkcjonowanie automatyczne (DEFAULT)

Bravo 180S utrzymuje state ustawione dozowanie, niezaleznie od zmian
predkosci i od stanu sekcji belki.

A W razie koniecznosci, podczas opryskiwania mozna interweniowa¢ na
(S specjalnym przetgczniku w celu dopasowania oprysku do warunkéw
v uprawy, zwigkszajac lub zmniejszajgc chwilowo dozowanie, do £50%.
W celu przywrécenia wartosci dystrybucji do ustawionej danej, nacisng¢ klawisz
RATE.

Uruchomi¢ funkcjonowanie automatyczne.
Otworzy¢ odpowiednie zawory sekcyjne.

Ustawic¢ ciagnik na poczatku pola do obrébki.

Rozpocza¢ zabieg.

1
2
3
4 Ustawi¢ gtéwny przetacznik w pozycji ON.
5
6

Uzy¢ przetgcznika zaworu regulacji w celu chwilowego zmodyfikowania
dozowania.

L]

Par. 13.2.1 Klawisze do kontroli komputera i faz opryskiwania

Par. 13.2.2 Przetaczniki do funkcjonowania zaworéw w zespole sterowania
Par. 13.2.3 Przetaczniki do sterowania zaworéw hydraulicznych

Rys. 80 Par. 13.1 Display

14.3.2 Funkcjonowanie reczne

A
e @ Regglacja dozowania musi by¢ wyregulowana recznie za pomocg
o specjalnego przetgcznika.

Uruchomi¢ funkcjonowanie reczne.

Otworzy¢ odpowiednie zawory sekcyjne.

Ustawic ciggnik na poczatku pola do obrébki.

1
2
3
4 Ustawi¢ gtéwny przetacznik w pozycji ON.
5 Rozpoczg¢ zabieg.

6

Uzy¢ przetgcznika zaworu regulacji w celu wyregulowania wymaganej
ilosci.

L1

Par. 13.2.1 Klawisze do kontroli komputera i faz opryskiwania

Par. 13.2.2 Przetaczniki do funkcjonowania zaworéw w zespole sterowania
Par. 13.2.3 Przetaczniki do sterowania zaworéw hydraulicznych

Par. 13.1 Display

Rys. 81

14.4 Zamykanie automatyczne giéwnego zaworu (za pomoca SKIPPERA)

BRAVO 180S moze wykona¢ zamkniecie automatyczne gtéwnego zaworu za pomocg SKIPPERA: nawigator zarzagdza w samodzielny sposéb
otwieranie i zamykanie zaworu, nie dopuszczajgc do natozenia na siebie stref juz obrobionych.

W celu uzycia zamykania automatycznego, podtaczy¢ SKIPPER do BRAVO 180S i wykona¢ procedure do funkcjonowania
AUTOMATYCZNEGO (par. 14.3.1): w celu uzyskania dodatkowych informacji, odnies¢ sie do specjalnych instrukcji zatagczonych
do nawigatora satelitarnego SKIPPER.

WUWAGA: automatyczne zamykanie NIE jest aktywne podczas recznego funkcjonowania.
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14.5 Menu dystrybucji

W tym menu sg opisane funkcje dostepne podczas zabiegu.
Dla prawie wszystkich danych jest dostepne podmenu naciskajgc jednoczesnie na klawisze “ i w przez 1 sekunde.

* Wskazanie predkosci chwilowej

Symulacja predkos$ci przesuwu pozwala na rozprowadzenie produktu
réwniez bez przyrzadu mierzgcego predko$¢ zamontowanego na kotach.

— Sumulpredieosci
SEE Uhs Tabe

=128 Symulacja jest ustawiona na 6 km/h i mozna jg zmieni¢ przytrzymujac
Freadoso wisniety klawisz O K i dziatajac na klawiszach i w .
m Uzywajac tej funkcji, dozowanie nie bedzie juz tym rzeczywistym,
+ n u * m % poniewaz predkos¢ nie moze by¢é namierzona.
Rys. 82
* Wskazanie ci$nienia Uaktywnia procedure nastawiania "zero" czujnika ci$nienia.
{x}§_‘§3§§‘"x:x§“§“§.3x:'?‘ W przypadku, gdy zostanie wy$wietlona warto$¢ ci$nienia na
T }.“h o - iy ti s wyéwie'tlaclzu, przy bquu ci$nienia w obwodzie, nalezy przystapi¢ do
et B LR e LHED nastawienia zero czujnika:
Czi;%ﬁiﬁf"&i@ Nacisng¢ O K w celu wyzerowania resztkowego sygnatu czujnika

m ci$nieniowego.
*n u * n E ; % @D :-rtrolas czuinik
Rys. 83

Zostaty wykryte warto$ci anomalne ci$nienia: sprawdzi¢ prawidtowe
funkcjonowanie przetwornika. Jezeli problem nie ustepuje, sprawdzi¢ czy
nie wystepuje cisnienie resztkowe w instalacji.

* Wskazanie chwilowego wydatkowania

Freanl.

e o A N A

« Obliczanie obrobionej powierzchni

A8 Uha
Fowdaerzohnia

o oy I IC9 4

* Obliczanie rozprowadzonej cieczy

288 Liha
Wydatel cleczy

el v]all

* Poziom cysterny*

Foziom oysbaermyg
ik 1 Wochodzi do funkcji napetniania cysterny (par. 14.5.1).

Fomiom oysharny

el v ] Al 5

* Mierzenie przepracowanego czasu*

R ik

IR K

v )l

* Obliczanie przebytej odlegtosci*

i
il i o

v ] Al
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14.5.1

Napetnianie cysterny

Satigioun OFF
Fomiom ouystarmy

B, k2%

Rys. 90

1 W Bar aprygskie, naciskac az do wybrania Foziom cypsharmg,
2 Naciska¢ jednoczes$nie na klawisze w celu wejscia do procedury napetniania cysterny.

Sterowanie napetnianiem bedzie rézne w zaleznosci od trybu wstepnie wybranego w menu Fixzior osihearmiy
(par. 11.14). Mozliwe opcje:
- Baowrg (3a)

- Dpumib pocziom (3b)

POZIOM CYSTERNY - TRYB RECZNY

Mapsl.ebiorniksa
RRE R

BN, B

Rys. 91

Z punktu 2 przechodzi sig do menu Hapsl.sbiormiks
BRAVO 180S wyswietla pojemnos$¢ cysterny: warto$¢ zostata ustawiona w programowaniu zaawansowanym.

3a Ustawic rzeczywistg ilo$¢ cieczy zatadowanej do cysterny.
4a Nacisng¢ O K w celu zatwierdzenia dane;j.

%Nie jest mozliwe ustawienie wartosci przekraczajacych pojemnos¢ cysterny.

POZIOM CYSTERNY - TRYB CZUJNIK POZIOMU

Fomiom ouystarmy
£l

A

Rys. 92

Z punktu 2 przechodzi na strone Fomicm oudEiarii.

3b Nacisng¢ w celu przesuwania sie po pozycjach:

Foziom oysherny
BRAVO 180S Wyswietla rzeczywistg ilo$¢ cieczy znajdujgca sie w cysternie, namierzong przez czujnik poziomu.
Dowdams 1o

Wigczy¢ pompe zatadowczg i wytgczyé w momencie zakonczenia napetniania.
Gdy jest podigczony czujnik poziomu, display wyswietla dane zatadunku w rzeczywistym czasie.
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15

KONSERWACJA /| DIAGNOSTYKA /| NAPRAWA

15.1

Btedy funkcjonowania

Wskazane komunikaty migajq Na Zmiang e

esssege

F
i i

e Vevege eve sbo goo, oo

0ol ool H
003 oB0ce %eeed ‘e 3 oleee 33 .

o0l “ove,
®eced seee® oleee

3 23 o
LTI Y fod P b
Rys. 93
TRYB
CaE apRAwA
PRACY
RECZ.
+ Wulace gl P . X .
13.2.2 = = . ) « Przestawi¢ gtéwny przetacznik w dét (pozycja OFF).
Gtoéwny przetgcznik ON przy wigczeniu komputera
AUTO
13.2.2 AUTO Masmyns matred « Wigczy¢ maszyne rolniczg
14.3.1 Gtéwny przetacznik ON przy zatrzymanej maszynie * Przestawic¢ gtowny przetgcznik w dot (pozycja OFF).
Erab prespdyud
14.3.1 AUTO gtowny przetacznik ON, maszyna zatrzymana ale « Uruchomi¢ pompe i uruchomi¢ maszyne rolnicza
wydatkowanie jest na zerze
TR Bt e x .
11.9 AUTO L . . - * Zmniejszy¢ predko$¢ maszyny rolniczej.
14.3.1 \évyiatlt()owz'anle nie osiaga wymaganej wartosci do « Sprawdzi¢ czy wartosé statej przeplywomierza zostata ustawiona prawidtowo.
ystrybuciji
1.9 | 0o Prozyspieszyel 5 « Zwiekszy¢ predkosc maszyny rolniczej.
14.3.1 \éV);ttJ;tkl)(o(\:\(_anle przekracza wymagang wartos¢ do « Sprawdzié czy wartosé statej przeptywomierza zostata ustawiona prawidiowo.
Yy ucji
RECZ.
11.10 + Formtrols czuinik « Sprawdzi¢ stan czujnika ci$nieniowego oraz czy nie pozostato resztkowe cisnienie
14.5 Zostaty namierzone anomalne wartosci cignienia w instalacji.
AUTO
RECZ.
7.2 + LEE mis namisrz. ) . L i
11.15 Pendrive nie jest wlozony prawidlowo Wytgczy¢ komputer i sprawdzi¢ wiozenie pendriva.
AUTO
RECZ. | )zt
+
- * Pendrive jest zablokowany » Wytgczy¢ komputer i odblokowa¢ pendrive.
AUTO « Pendrive nie ma dostepnej przestrzeni « Udostepnij miejsce do nowych informacji: usun z pendriva niepotrzebne pliki.
RECZ.
12.11 + F’hkf: nle_znalezn i.f::E_-ITi_!F’,EiIH} . - Zapisaé dane.
Konfiguracja komputera nie zostata zapisana
AUTO
RECZ.
11.15 + F’h&: r;le_znal&zu iL_THt-JEJFLL;* _ - Zapisaé dane.
Konfiguracja cysterny nie zostata zapisana
AUTO
RECZ. F’li_i—:: bl _ _ )
11.15 + « Plik odnoszacy sie do konfiguracji komputera o o
12.11 (SETUP.BIN) jest uszkodzony. « Powtorzy¢ zapisanie danych.
AUTO « Plik odnoszacy sie do konfiguracji cysterny
(TANK.TKL) jest uszkodzony.
RECZ. R fimeoat
71 + « Bfedne podtgczenie kabla do odbiornika. « Sprawdzié potgczenie z odbiornikiem.
7.2 + Kabel podtgczeniowy do odbiornika jest uszkodzony * Wymieni¢ kabel.
AUTO * Wymieni¢ odbiornik.

+ Odbiornik jest uszkodzony
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15.2

Usterki i ich usuwanie

USTERKA

PRZYCZYNA

NAPRAWA

Wyswietlacz nie wtgcza sie

Brak zasilania

* Sprawdzi¢ potgczenia na kablu zasilajagcym (par. 8.2)

Komputer jest wytgczony

» Nacisnag¢ przycisk rozruchu

Nie jest mozliwe sterowanie zaworami

Zawory nie sg podtgczone

* Podtgczy¢ faczniki (par. 9.2)

Nie otwiera sie zawor

Nie dochodzi prad do zaworu

» Sprawdzi¢ podtgczenie elektryczne i funkcjonowanie zaworu

Display nie wys$wietla predkosci

Programowanie btedne

» Sprawdzi¢ programowanie statej kota (par. 11.7)

Nie dochodzi sygnat czujnika predkosci

* Sprawdzi¢ potgczenia z czujnikiem predkosci (par. 9.4)

Wyswietlona predkos¢ jest niedoktadna

Programowanie btedne

* Sprawdzi¢ programowanie statej kota (par. 11.7)

Wizualizacja objetosci dystrybuciji jest
nieprecyzyjna

Programowanie btedne

 Sprawdzi¢ programowanie szerokosci belki (par. 11.5)
 Sprawdzi¢ programowanie statej przeptywomierza (par. 11.9)
 Sprawdzi¢ programowanie statej kota (par. 11.7)

* Sprawdzi¢ programowanie typu zaworéw sekcyjnych (par. 11.8)
* Sprawdzi¢ potgczenia z czujnikiem predkosci (par. 9.4)

Obliczenie obrabianej powierzchni,
wyswietlona na komputerze jest ré6zne do tej
rzeczywiscie obrabianej

Programowanie btedne

 Sprawdzi¢ programowanie szerokosci belki (par. 11.5)
» Sprawdzi¢ programowanie statej kota (par. 11.7)
* Sprawdzi¢ potgczenia z czujnikiem predkosci (par. 9.4)

Nie zostato wykonane zerowanie licznika wynikow

» Wyzerowac¢ licznik wynikéw (par. 14.2)

Obliczenie obrabianej powierzchni,
wys$wietlona na komputerze jest rézne do tej
rzeczywiscie obrabianej

Programowanie btedne

 Sprawdzi¢ programowanie statej kota (par. 11.7)
* Sprawdzi¢ potgczenia z czujnikiem predkosci (par. 9.4)

Nie zostato wykonane zerowanie licznika wynikow

» Wyzerowac¢ licznik wynikéw (par. 14.2)

Obliczenie rozdzielonej cieczy wyswietlonej
na komputerze jest ré6zne od wartosci litry/gpm
rzeczywiscie dostarczonej

Programowanie btedne

» Sprawdzi¢ programowanie statej przeptywomierza (par. 11.9)
 Sprawdzi¢ programowanie typu zaworéw sekcyjnych (par. 11.8)

Uzycie zaworéw sekcyjnych trzy-drogowych bez
nastawienia wykalibrowanych powrotéw

» Wykonaé nastawienie

Nie zostato wykonane zerowanie licznika wynikow

» Wyzerowac licznik wynikéw (par. 14.2)

Nie jest sie w stanie osiggnag¢ wartosci
objetosci dystrybucji ustawionej dla
funkcjonowania automatycznego

Programowanie btedne

» Sprawdzi¢ programowanie dozowania (par. 12.1)
» Sprawdzi¢ programowanie szerokosci belki (par. 11.5)

Instalacja nie jest wymierzona do wymaganego
wydatkowania

* Sprawdzi¢ regulacje zaworu maksymalnego ci$nienia
» Sprawdzi¢ czy zawdr regulacyjny jest odpowiedni do typu instalacji

Btedne funkcjonowanie zaworu regulacyjnego

* Sprawdzi¢ funkcjonowanie zaworu

Wizualizacja ci$nienia chwilowego jest
nieprecyzyjna.

Programowanie btedne

 Sprawdzi¢ programowanie zakresu skali dla czujnika ci$nieniowego
(par. 11.10)

» Sprawdzi¢ programowania dotyczgce uzywanych dysz

(par. 12.1 - 11.13 - 11.5)

Brak nastawienia czujnika ci$nienia

» Wykonaé nastawienie (par. 14.5)

Btedne zainstalowanie czujnika ci$nienia

 Sprawdzi¢ potgczenia z czujnikiem cisnienia (par. 9.4)

Nie jest wyswietlane chwilowe ci$nienie

Programowanie btedne

» Sprawdzi¢ programowanie czujnika ci$nieniowego (par. 11.10)

Komputer nie odbiera sygnatu z czujnika ci$nienia

» Sprawdzi¢ potgczenia z czujnikiem cisnienia (par. 9.4)

Btedne zainstalowanie czujnika cisnienia

» Sprawdzi¢ potgczenia z czujnikiem cisnienia (par. 9.4)

Wyswietlenie poziomu cysterny jest
niedoktadne

Brak nastawienia czujnika poziomu

» Wykona¢ nastawienie (par. 11.15)
« Sprawdzi¢ kalibracje czujnika ci$nieniowego (par. 11.15)

Btedne zainstalowanie czujnika poziomu

* Sprawdzi¢ potgczenia z czujnikiem poziomu (par. 9.4)

Podczas procedury kalibracji cysterny,
rozprowadzona ilo$¢ jest zawsze utrzymana
na zerze

Btedne zainstalowanie / brak przeptywomierza w
instalaciji.

* Sprawdzi¢ potgczenia z przeptywomierzem (par. 9.4)
« Zainstalowac¢ przeptywomierz na instalacji (par. 7.1)

Zawory sekcyjne i gléwne sterowanie w pozycji
OFF.

« Ustawi¢ zawory sekcyjne i gtéwne sterowanie w pozycji ON (par. 13.2.2)

15.3 Normy czyszczenia

- Do czyszczenia uzywac¢ wytacznie miekkiej i wilgotnej szmatki.
- NIE uzywac¢ detergentéw ani substancji agresywnych

* NIE uzywac¢ bezposrednio strumienia wody do czyszczenia monitora.
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16 DANE TECHNICZNE
¢ Menu zaawansowane
Dana Opis Min. Max. UDM DEFAULT Inne ustawialne wartosci / Uwagi
> Angielski, Wioski, Hiszpanski, Portugalski, Francuski,
Jezyk Jezyk do wyswietlania - - - Angielski Niemiecki, Polski, Chorwacki, Wegierski, Grecki, Rosyjski,
Turecki.
Jednostka miary Jednostka miary do wyswietlania - - - EU US, US TURF
llosc sekgji ”OS(.: zaworow _sekoy_Jnych " 1 7 - 5 -
znajdujgcych sie na instalaciji
0.00 30.00 m 4.00 Swi ia tej Sci ; ife 56
Szerokosc belki Sekcje 1+7 W .Cell.J wyswletlema tej wartosci nalezy ustawi¢ szerokosé
0.0 100.0 ft 13.1 kazdej sekgji belki
Dozow. zmienne Regulacja dozpwanla wykonana _ _ ~ Nie Tak
za pomocg Skipper
99.99 EU: cm/pls 50.00 Liczba statej do ustawienia: 1 + 3
. . Kolo Wylaczony US - TURF: ) ! ’ . .
Czujn.predkosci 99.99 in/pls 19.68 Grupuje podmenu: Ustaw. reczne, Liczenie autom.
Zrodlo GPS - - - Nie Tak
Zawory sekcyj. - - - 3-drogowy | 2-drogowy
" Auto
Zawory Zarzadz.sekgcji -- - -- (Modo M) Reczny (tryb P)
Regulacja - - - 3-drogowy | 2-drogowy
Ogolna - - - 3-drogowy | 2-drogowy
EU: pis/I 600
Przeplywomierz Stala Wylaczony 30000 US - TURF: 2271 Dana konieczna do obliczenia wydatkowania
pls/gal
. L 1000.0 EU: bar
L Dana konieczna do okreslenia
Czujnik cisnien. ) e Wylaczony Wylaczony | --
chwilowego cisnienia US - TURF:
14500
PSI
Oblicz przeplyw* Czujnik uzywany do obliczania B _ _ Przeplywomierz Czujnik cisnien.
przeply dystrybuciji plyw! * Tylko w przypadku, gdy jest uaktywniony czujnik ci$nienia
Oblicz.cisnienia Uaktywnienie/wytaczenie -~ - - Nie Tak
obliczania ci$nienia
llosc dyszy* llo$¢ dysz znajdujgcych sie na 1 1000 _ 40 Tylko w_pr?zypadk"u, gd)_/ zost_a’fa_lrjstawmne Tak" w
belce poprzedniej pozyciji (Obliczanie ci$n.).
. Opcja uaktywnia wptyw catej _ _ _ - .
Poziom cysterny konfiguracii Setup cysterny Reczny Czujnik poziomu
1 20000 EU: I 1000
Pojem.zbiornika - . -
! 1 5500 US - TURF: 264
Setup cysterny Reczny gal
1000 EU:I 50 Ponizej tej wartosci komputer wigcza alarm dzwigkowy i
Rezerwa zbiornik Nie US - TURF: -
264 qal 13 wizualny
Menu oprysku Pozw'ala_ na wy bor czy wyswietlaé - - - Wersja Wersja skrocona
czy nie liczniki wynikow rozbudow
pls = impuls
turn = obrét
* Menu uzytkownika
Dana Opis Min. Max. Uubm DEFAULT Inne ustawialne wartosci / Uwagi
Wybér ustawianego cyklu pracy 1 10 -- - -
Typ dozowania - - - Stala Zmienna, Wylaczony
Ustaw.c.orac 6000 EU: I/ha -
-c-pracy Dozowanie ustaw. OFF US - TURF: -
600 -
GPA
Typ dyszy - - - ISO USRA+E
Typ dysz - - - - Wybér ustawionej dyszy: ISO, USR
0.01 99.99 EU: I/min 1.00
Dane dyszy Przepl. 0001 | 99.990 | USIIURF| 0264
0.00 9999 EU- bar 30 Warto$¢ modyfikowalna TYLKO dla dysz personalizowanych
Cisnienie 0 9999 US - TURF: m
PSI
Cisnienie minimalne do 100.0 EU: bar
Min. reg.cisn. zablokowania automatycznej Wylaczony 1450 US - TURF: | Wylaczony |--
regulacji PSI
Wybor kola Wybdr wstepnie ustawionego kota| 1 3 - - --
. . - 99.9 EU: km/h
Predk.minimalna Ponizej ustawionej wartosq . | Wylaczony US -TURF: | Wylaczony |--
) komputer przerywa opryskiwanie 99.9 I;/IPH :
Korekta przepl. Wspotczynnik gestosci cieczy 0.01 10.0 - 1.00 --
0.01 100.00 EU: kg/l 1.00
Korkta poziomu Ciezar ciecz: - : --
P ° v 0.01 1000.00 US - TURF: 133.53
oz/gal
Kontrast displ. Regulacja kontrastu 0 100 % 50 --
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* Wartosci dystrybucji

Dana Min. Max. UDM Opis Uwagi
) " 0 99999 EU: I/ha o . . . S
Pojemnosé - llo$¢ cieczy rozprowadzonej dla Wyswietlona na pierwszej linii displayu
stosowana 0.0 99999,9 US: GPA jednostki powierzchni podczas zabiegu
0.00 199999,99 US TURF: GPK
Predkosc 88 1388 Us - UESU‘.I'lkJrIT:\I/p: MPH Predkos$¢ przesuwu pojazdu -
0.0 999.9 EU: bar Obecny tylko w przypadku, gdy w pozycji
Cisnienie Cisnienie dystrybucji zaawansowanego menu "Obliczanie
0 9999 us: PSI ci$nienia" zostata wybrana warto$¢ TAK
Przepl 0.0 999,9 EU: I/min Ciecz rozprowadzona dla jednostki Ciecz rzeczywiscie wydana z dysz
i 0.0 999,9 US - US TURF: GPM | czasu
0.000 | 999999 EU: ha Przecinek mobilny
Powierzchnia 0.000 | 999999 US: acres Obrobiona powierzchnia Licznik wynikéw zwigksza sig gdy gtéowny
0.000 | 999999 |US TURF: 1000 square ft przetacznik znajduje sie na ON
. 0 999999 EU: | . Licznik wynikéw zwigksza sig gdy gtéowny
Wydatek cieczy 0 1999999 | US-US TURF.gal | RoZProwadzona ciecz przelacznik znajduje sie na ON
0 20000 EU: | . ) - Przecinek mobilny
Poziom cysterny Poziom cieczy pozostajace] w Licznik wynikéw zmniejsza sig gdy gtéwny
0 5500 US - US TURF: gal cysternie

przetacznik znajduje sie na ON
Przecinek mobilny

Czas 00:00 | 10000 | EU-US-USTURF:h |Czas pracy :;';2;;;;{2 Ilz(::j{ ;:}'f;zzs:gﬁdy gtéwny
Od 00:01 do 99:59 formatem jest hh:mm

0.000 | 99999 EU: km Przecinek mobilny
Odleglosc - Przebyta odlegtosé Licznik wynikéw zwigksza sie gdy gtéwny
0.000 99999 US - US TURF: miles przetgcznik znajduje sie na OFF

16.1 Dane techniczne komputera

Opis
Wyswietlacz 2 linie :35 ?6alzf:2|gg\f ;ygjgxietlany
Napigcie zasilania 11 +14 Vdc
Zuzycie (za wyjatkiem zawordéw) 150 mA
Temperatura robocza O:C _ 60 OCO
+32°F + +140 °F
Wejscia cyfrowe dla czujnikéw open collector: max 2000 imp/s
800 g - Bravo bez sterowan hydraulicznych
Ciezar 1140 g - Bravo ze sterowaniami hydraulicznymi

(bez okablowania)

Ochrona przed odwréceniem
biegunowosci

Ochrona przed zwarciem .
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17 LIKWIDACJA NA ZAKONCZENIE EKSPLOATACJI
Nalezy zlikwidowa¢ w oparciu o przepisy obowigzujgce w panstwie, w ktérym dokonuje sie rozbiérki urzgdzenia.
18 WARUNKI GWARANCJI

ARAG s.r.l. udziela gwarancji na niniejszg aparature na okres 360 dni (1 rok) od daty sprzedazy klientowi uzytkownikowi (potwierdzeniem
bedzie kwit dostawy towaru).

Komponenty wchodzgce w sktad urzadzenia, ktére wedtug niepodwazalnej oceny ze strony ARAG bedg posiadaty pierwotne defekty
materiatu lub obrébki, zostang naprawione lub wymienione nieodptatnie w najblizszym Centrum Serwisu Technicznego w momencie
zazadania wykonania interwenc;ji. Nie bedg pokrywane koszty zwigzane z:

demontazem i ponownym montazem aparatury na oryginalnej instalacji;

transportem aparatury do Centrum Serwisu Technicznego.

Nie sg objete gwarancja:

szkody spowodowane transportem (zarysowania, wgniecenia i tym podobne);

szkody spowodowane btedng instalacjg lub wady spowodowane niedostateczng lub nieodpowiednig instalacjg elektryczng lub zmiany
wynikajgce z warunkow $rodowiskowych, klimatycznych lub innej natury;

szkody spowodowane stosowaniem nieodpowiednich produktéw chemicznych do nawadniania, odchwaszczania i innych zastosowan w
uprawie, ktére mogg spowodowac uszkodzenia urzadzenia;

awarie spowodowane niedbatos$cig, naruszeniem, niezdarnoscig uzycia, naprawg lub modyfikacjg wykonang przez nieupowaznionych
pracownikow;

bfedna instalacja i regulacja;

szkody lub zte funkcjonowanie, spowodowane brakiem wykonania konserwacji zwyktej, taki jak czyszczenie filtrow, dysz itp.;

to co mozna uzna¢ za zwykte popsucie sie z powodu uzywania;

Przywrdcenie dziatania urzgdzenia bedzie wykonane w granicach czasowych zaleznych od wymogdw organizacyjnych Centrum
Serwisowego.

Warunki gwarancyjne nie bedg uznane w przypadku zespotow lub komponentow, ktére nie zostaty wczesniej umyte i wyczyszczone z
resztek uzywanych produktow;

Naprawy wykonane w ramach gwarancji sg gwarantowane przez jeden rok (360 dni) od daty wymiany lub naprawy.

ARAG nie bedzie uznawat dodatkowych gwarancji, za wyjgtkiem wyszczegdlnionych w niniejszym opisie przypadkow.

Zaden przedstawiciel ani sprzedawca nie jest upowazniony do odpowiedzialno$ci za produkty ARAG.

Okres obowigzywania gwarancji uznanych przez prawo, witgcznie z gwarancjami handlowymi i normami odnosnie szczegolnych
wypadkoéw sg ograniczone, pod wzgledem czasu, do tego podanego wyzej.

W zadnym wypadku ARAG nie uzna strat w zyskach bezposrednich, posrednich, specjalnych poniesionych w wyniku ewentualnych
uszkodzen.

Wymienione czesci w ramach gwarancji pozostajg wtasnoscig firmy ARAG.

Wszystkie informacje odno$nie bezpieczenstwa znajdujgce sie w dokumentacji sprzedazy oraz dotyczgce granic zastosowania, 0osiggow i
charakterystyki produktu musza by¢ przekazane koncowemu uzytkownikowi na odpowiedzialno$¢ nabywcy.

Przy kazdym sporze Sgdem Wtasciwym jest Sgd w Reggio Emilia.
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Oswiadczenie zgodnosci CE

J/ARAG

ARAG s.r.l.

Via Palladio, 5/A

42048 Rubiera (RE) - Italy
P.IVA 01801480359

Dichiara

che il prodotto
descrizione: Computer

modello: Bravo 180S
serie: 46718xxxx

risponde ai requisiti di conformita contemplati nelle seguenti Direttive Europee:

2004/108/CE
(Compatibilita Elettromagnetica)

Riferimenti alle Norme Applicate:

UNI EN ISO 14982
(Macchine agricole e forestali - Compatibilita elettromagnetica
Metodi di prova e criteri di accettazione)

Rubiera, 22 Aprile 2013
Giovanni Montorsi

s

(Presidente)




Uzywac tylko i wytgcznie oryginalnych przyrzaddw i czesci zamiennych ARAG, w celu utrzymania wraz z uptywem czasu warunkow bezpieczenstwa przewidzianych
przez producenta. Odnosic sie zawsze do katalogu cze$ci zamiennych ARAG.

05/2013

D20272_PL-m01

J/ARAG

42048 RUBIERA (Reggio Emilia) - ITALY
Via Palladio, 5/A

Tel. +39 0522 622011
Fax +39 0522 628944

http.//www.aragnet.com
info@aragnet.com
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