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PIERWSZE KROKI

1 Wlacz zasilanie :
Naciénij PRZYCISK ZASILANIA O aby wigczy¢ konsole.

2 Strona gtéwna
Po zakonczeniu sekwencji uruchamiania pojawia sie strona gtéwna,
na ktorej mozna wybra¢ nowe zadanie lub kontynuowag istniejace.

3 Przejdz do ustawien urzadzenia
1. Naciénij dolny przycisk USTAWIENIA JEDNOSTKI .
Opcje Konfiguracji ¢* - 83 wyswietlane w pierwszej kolejnosci. Do opcji
Zarzadzania danymi (=2, Ustawien konsoli i Narzedzi B& mozna
wej$¢ naciskajac klawisze przyciskéw bocznych.

Ustawienia regionalne

2. Naciénij przycisk boczny KONSOLA [,

3. Naciénij LE=AEELTETY.

Opcja ,Ustawienia regionalne” jest uzywana do konfiguracji
jednostek, jezyka i ustawien strefy czasowej.

Ustawienia GPS

1. Naciénij przycisk boczny KONFIGURACJA @S

2. Nacinij 523

GPS stuzy do konfiguracji rodzaju GPS, portu GPS i PRN oraz
do wysSwietlania informacji o stanie GPS.

Ustawienia urzadzenia

1. Naciénij przycisk boczny KONFIGURACJA .

2. Naciénij SS90

Ustawienia osprzetu sg uzywane do okre$lania réznych ustawien
zwigzanych zaréwno z trybem prostym, rozpylacza oraz zakosowym.
Ustawienia réznig sig¢ w zaleznosci od obecnego SmartCable lub
modutu SDM.

Ustawienia sterowania wspomaganego/
automatycznego
1. Naciénij przycisk boczny KONFIGURACJA @S.

YA\ Ster. wspom/auto §

Gdy bedzie obecny modut kontroli sterowania (SCM), dostepne
beda opcje sterowania wspomaganego/automatycznego.
Szczegdtowe instrukcje ustawien podano w podrecznikach
instalacyjnych sterowania wspomaganego/automatycznego.

4 Przejdz do ekranu nawigacji

1. Naciénij przycisk NAWIGACJA Z WIDOKIEM POJAZDU E
NAWIGACJA Z WIDOKIEM POLA - lub przycisk
NAWIGACJA - WIDOK RZECZYWISTY i@,

2. Naci$nij przycisk OPCJE NAWIGACJI | TRAS a,
aby wyswietli¢ opcje nawigacii.

Wybierz tryb nawigacji &
» Prosta nawigacja AB &= » Ostatni przejazd €
» Zakrzywiona nawigacja AB &% » Nastepny rzad &
» Nawigacja okrezna ©

Oznacz punkty Ai B (ANB
Aby wytyczy¢ wzorzec trasy AB.
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Informacje o bezpieczenstwie
A Firma TeeJet Technologies nie odpowiada za uszkodzenia lub szkody fizyczne, spowodowane niestosowaniem sie do tych

wymogdw bezpieczenstwa.
Jako operator pojazdu odpowiadasz za jego bezpieczne dziatanie.
Matrix Pro GS wraz z urzadzeniem sterowania wspomaganego/automatycznego nie majg za zadanie zastapienie operatora pojazdu.
Nie opuszczaj pojazdu podczas dziatania Matrix Pro GS.
Upewnij sie, ze w okolicy pojazdu nie znajdujq sie ludzie ani przeszkody przed i podczas dziatania.

Matrix Pro GS jest przeznaczony do wspomagania i poprawiania wydajno$ci podczas pracy w polu. Kierowca odpowiada w petni
za jakoS€ pracy i jej rezultaty.

Przed uzytkowaniem na drogach publicznych odtacz lub usun wszelkie urzadzenia sterownia wspomaganego/automatycznego.

n www.teejet.com
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ROZDZIAL 1 - PRZEGLAD SYSTEMU

Dzieki zastosowaniu technologii magistrali CAN, Matrix Pro GS umozZliwia zarzadzanie réznymi podigczonymi modutami wraz z mapami
GPS, nawigacja, funkcjami FieldPilot® i BoomPilot® oraz zbieraniem danych przez jedna konsole. UmoZliwia to zastapienie jednym
systemem wielu konsoli w kabinie.

Dostepne aktualizacje produktu

+ FieldPilot® - sterowanie automatyczne + Moduty wyboru wideo dla 8 kamer

+ UniPilot® - sterowanie wspomagane + Ulepszenia zewnetrznego odbiornika GPS lub anteny

+ BoomPilot® - sterowanie automatyczne sekcjami belki + Fieldware® - aplikacja organizacji danych rozszerzona o tacza

+ Zyroskopowy modut przechytu + Zestaw interfejsu czujnika ci$nienia do monitora wielkoSci
kropli

ELEMENTY SYSTEMU
Konsola Matrix Pro 570GS

Matrix 570GS zaprojektowany jest tak, by zapewniat lata pracy w typowych rolniczych warunkach uzytkowania. Szczelna obudowa, wraz
z gumowymi ostonami potaczen dla wszystkich wtyczek oznacza, ze zapylone $rodowiska nie sprawig ktopotéw. Chociaz sporadyczne
ochlapanie woda nie uszkodzi jednostki, Matrix Pro 570GS nie jest zaprojektowany pod katem bezposredniego wystawienia na deszcz.
Nie uzywa¢ Matrix Pro GS w warunkach duzej wilgoci.

Rysunek 1-1: Przéd i tyt konsoli Matrix Pro 570GS

Whbudowany pasek $wietlny

Przycisk zasilania

Port USB z ostong gumowa

Jasny ekran dotykowy

Gtosnik

Przycisk zasilania
Zintegrowane mocowanie RAM
(wymagany montaz)

—— Zlacze anteny GPS

Gumowe pokrywy ztaczy
Port USB z ostong gumowa,

. Cofnigte zlacza
Standardowe mocowanie RAM

(wymagany montaz) Ziacze szybkiego sygnatu
Ztacze kamery

Ztacze zasilania

98-05273-PL R4 n
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Konsola Matrix Pro 840GS

Matrix 840GS zaprojektowany jest tak, by zapewniat lata pracy w typowych rolniczych warunkach uzytkowania. Szczelna obudowa, wraz
Z gumowymi ostonami potaczen dla wszystkich wtyczek oznacza, ze zapylone srodowiska nie sprawig ktopotéw. Chociaz sporadyczne
ochlapanie woda nie uszkodzi jednostki, Matrix Pro 840GS nie jest zaprojektowany pod katem bezposredniego wystawienia na deszcz.
Nie uzywa¢ Matrix Pro GS w warunkach duzej wilgoci.

Rysunek 1-2: Przod i tyt konsoli Matrix Pro 840GS

Whbudowany pasek LED
Przycisk zasilania

Przycisk Start

Port USB I —
z ostong gumowg ' \ Przyciski powigkszenia/

L X Gtosnik
zmniejszenia

J kran dotyk
asny ekran dotykowy Ztacze anteny GPS

Standardowe
mocowanie RAM
(wymagany montaz)

Zintegrowane mocowanie RAM
(wymagany montaz)

Gumowe pokrywy ztaczy

Ztacze szybkiego sygnatu
Ztacze kamery

Ztacze zasilania

Kamera RealView®

Kamera RealView TeeJet Technologies pozwala wySwietla¢ obrazy na ekranie urzadzenia Matrix Pro GS. Kamera moze by¢ skierowana
w przéd i zapewniaC nawigacje na obrazie lub moze by¢ skierowana na inne aspekty operacyjne sprzetu. Kamera jest wyposazona

w elastyczne mocowanie RAM, zintegrowang ostone przeciwstoneczng i zapewnia oswietlenie podczerwone, co umozliwia czytelny
obraz takze noca.

Informacje dodatkowe

Wszelkie zmiany zapisywane sg automatycznie. Sekwencja rozruchu

Konsola potrzebuije ok. 40 sekund na uruchomienie. W tym czasie
bedzie wyswietlane kilka ekrandw, diody zapalg sie i zgasna, a
poziomy jasno$ci bedg sie waha¢. Po zakonczeniu sekwencii
uruchamiania pojawi si¢ ekran startowy.

Konsole nalezy wytaczy¢ i wiaczy€ przy zmianie lub podtgczaniu
sprzetu do systemu Matrix Pro GS.

Wiaczanie zasilania |
Nacisnij PRZYCISK ZASILANIA, O aby wiaczy¢ konsole. ] .
Zalecana instalacja anteny

Po wigczeniu zasilania system Matrix Pro GS rozpocznie swojg Antena GPS powinna zosta¢ zamontowana w pozycji jak

sekwencjg uruchamiania. najbardziej wysunietej do przodu kabiny, na powierzchni
metalowej wynoszacej co najmniej 10 cm kwadratowych.

Wylaczanie zasilania

Aby wytaczy¢ zasilanie, nacisnij i krotko przytrzymaj PRZYCISK

ZASILANIA (!) az na ekranie pojawi sie potwierdzenie trybu

zamykania.

OSTRZEZENIE! Po wytaczeniu konsoli odczekaj 30 sekund przed
jej ponownym uruchomieniem.

n www.teejet.com
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KONFIGURACJE

Ponizszy diagram odzwierciedla typowe konfiguracje urzadzenia Matrix Pro GS Poniewaz mozliwo$¢ kombinacji jest do$¢ duza, powinna
ona by¢ uzywana wytacznie jako punkt odniesienia.

PRZEGLAD

Rysunek 1-3: Matrix Pro GS z VSM wraz z & kamerami RealView, funkcjami FieldPilot oraz BoomPilot

Matrix Matrix Pro 840GS
78-50187 Antena GPS 75-30084
Sterowanie RXA-30 R e0i5e ’(75-30090 plus GLONASS
Antena GPS 65-05226 - 7
wspomagane/automatyczne s#) [ Zestaw, wspomik ([ =}, 78-50190 plus GLONASS -
BoompPilot i

Akcesoria dodatkowe

Matrix Pro 570GS —
75-30082 -
75-30083 plus GLONASS & pindw

Zestaw, ramka RAM z przyssawka
90-02349 (Matrix 570)
90-02700 (Matrix 840)

45-05626

Przewdd zasilanie/
CAN/dane
(element zestawéw
FieldPilot, UniPilot
lub BoomPilot)

45-05617: 6m
45-05618: 18m
Przewod przedtuzajacy do kamery

()=

Szeregowe

Rozdzielacz
sygnatu wideo
78-08067: 4 kanat
78-08068: 8 kanat

Bezpiecznik 10A
45-07703
Wejscie/wyjscie zasilania SCM

78-08075
Modut kontroli sterowania (SCM)

45-08117
przedtuzacz CAN — 6m

90-04005: 3 m
— 90-04006: 10 m
rrrrrrrrr = Zestaw interfejsu ci$nienia
monitora wielko$ci kropli (DSM)

Regulator

45-05381 o
napiecia

Akumulator
3.66m
bezpiecznikami
15A

Zdalny
przetgcznik
ABSC

91-07011
Zestaw

32-04020
Opcjonalny
przetacznik
nozny

:

Ikelelele)]

s Kontroler przeptywu
32-04040 —

Zdalny Wiazka BoomPilot
wiacznik/ numer czesci zalezy
wylacznik | od Kontrolera przeptywu

Modut napedu

sekciji
BoomPilot
(L (15 sekgji)

45-10103

Wiazka konsoli
sterujacy

98-05273-PL R4 n



MATRIX'PRO5106s © MATRIX PROsaoes

ROZDZIAL 2 - WPROWADZENIE
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Matrix Pro GS mozna uzywac jako biezacego system zadania lub zaawansowanego systemu zarzgdzania wieloma zadaniami.
Niezaleznie od trybu konsoli podstawowe funkcje ekranu sg takie same.

+ Dolne i boczne zaktadki dajg dostep do réznych ekrandw i podekrandéw
+ Wyskakujace ostrzezenia i okienka informaciji informujg o dziataniach konsoli oraz szczegdtach ustawien czy funkcji nawigacji
+ Opcje ustawien mozna z fatwo$cig zastosowa¢ z menu rozwijanych i ekranéw wpisywania z klawiatury

Szybkie wyszukiwanie opcji ustawient umozliwia wykres struktury menu trybow ustawien urzadzenia.

UZYTKOWANIE EKRANU PODSTAWOWEGO

Dolne przyciski Opcje niedostepne, gdy zadanie jest aktywne
Dolne przyciski sa zawsze dostepne na ekranie. Te przyciski dajg. ~ Gdy zadanie jest dostepne pewne opcje ustawien nie sg dostepne.
dostep do zadan, opcji ustawien i nawigacii Informacje o opcjach niedostepnych znajdujg sie w karcie struktury

/I'-1\ Strona glownalzadania menu trybéw ustawien urzadzenia.

Rysunek 2-2: Przyktady opcji niedostepnych

% Ustawienia urzadzenia
E Nawigacja z widokiem pojazdu
- Nawigacja z widokiem pola

@ Nawigacja RealView lub
kamera RealView - podglad obrazu na petnym ekranie

UWAGA: Opcje Nawigacja RealView sq dostepne wytgcznie
Z kamera zainstalowang w systemie.

Rysunek 2-1: Dolne przyciski

n www.teejet.com
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Kolory ekranu konsoli

Konsoli mozna uzywac w szesciu wersjach kolorystycznych.

Z dolnego przycisku ustawien urzadzenia nacisnij boczng
zaktadke KONSOLI @ i wybierz opcje [N tred: Weisni
strzatke w DOL ; zeby mie¢ dostep do opcji Schemat koloréw,
gdzie mozna wybra¢ wersje kolorystyczna.

Rysunek 2-3: Wersje kolorystyczne

Zreut ekranowy

' Konsola-=Wydwietlacz

Schemat kodorow

Konsola-=Wyswietlacz

Schemat kolortw

Jasnodd LCD 30

Zrzut ekranowy

& Ol | @]

EOE

Tryb podstawowy lub zaawansowany
Informacie o przetaczaniu migdzy trybem podstawowym a
zaawansowanym podano w rozdziale o konfiguracji w czesci
Zarzadzanie danymi — Opcje.

W trybie podstawowym dostepne jest tylko jedno zadanie naraz.
Tylko obszary ograniczone i obszary zastosowan sg wyswietlane
na ekranie gtdwnym. Wytacznie biezace zadanie mozna zapisa¢
w Raportach. Korzystanie z Fieldware Link jest niemozliwe.

WPROWADZENIE

Rysunek 2-4: Strona gtéwna trybu podstawowego

W trybie zaawansowanym stale dostepne jest wiecej niz jedno
zadanie. Na stronie gtéwnej wyswietlane sg nazwy klienta,
gospodarstwa, pola, zadania, odlegto$ci oraz obszary ograniczone
i zastosowan. Nazwa zadania jest jedyng informacja, ktorgq

mozna wpisa¢, uzywajac konsoli. Wszystkie zapisane zadania
mozna zapisa¢ w Raportach danych >w formatach: PDF, SHP

lub KML. Za pomocag Fieldware Link uzytkownik moze wpisywac
klientéw, gospodarstwa, pola, jak réwniez kopiowac i edytowaé
zadania w celu ponownego uzywania granic i linii nawigaciji. Klient,
Gospodarstwo i Pole to informacje, ktére mozna podac jedynie,
uzywajac Fieldware Link.

Rysunek 2-5: Strona gféwna trybu zaawansowanego

98-05273-PL R4 “
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Wyskakujace ostrzezenia i informacje Informacje o opcjach ustawien

Wyskakujace ostrzezenie lub okienko informacyjne jest wyswietlane  Nacignij ikone lub nazwe opcji w dowolnym menu, aby wyswietlic
przez okoto pie¢ (5) sekund. Dotknigcie dowolnego obszaru ekranu  jej opis i zakres wartosci. Nacisniecie dowolnego obszaru ekranu
usuwa okienko informacyjne. usuwa okienko informacyjne.

Rysunek 2-6: Okienka informacyjne Rysunek 2-9: Przykiad tekstoweqo okienka informacyjneqo

Wybér opcji z menu rozwijanego

Naciénij strzatke w DOL ‘ , Zeby przej$¢ do opciji. Uzyj strzatek
GORA/DOL = = lub w razie potrzeby suwakiem przewijaj
rozwinietg liste. Wybierz odpowiednig opcje. Aby zamknag liste
bez wybierania opcji, dotknij ekranu w dowolnym miejscu poza
menu rozwijanym.

Rysunek 2-7: Przyktad menu rozwijanego

Ekran wpisywania z klawiatury

Naciénij ikone KLAWIATURY & Uzyj klawiatury
numerycznej do wpisania wartosci.

Nacisnij ikone AKCEPTUJ @ aby zapisa¢ ustawienia, lub
naciénij ikone ANULUJ @ aby wyj$¢ z funkcji klawiatury
bez zapisywania.

Rysunek 2-10: Przyktadowa klawiatura

Przewijanie ekranow

Niektdre ekrany maja wiecej informacji lub opciji, ktorych nie mozna
zobaczy¢ na biezacym ekranie. Strzatkami GORA/DOL =
lub suwakiem, aby uzyska¢ dostep do dodatkowych opcji lub
informaciji niewidocznych na biezacym ekranie.

Rysunek 2-8: Przyktad przewijania ekrandw

n www.teejet.com



MATRIN PR0Os5706s © MATRIN PR0saocs

OPCJE MENU TRYBOW USTAWIEN URZADZENIA

2 Konfiguracja (strona 12)

Osprzet

Typ urzedzenia

Wysoko$¢ anteny GPS

Typ osprzetu

Uktad symetryczny osprzetu
Odlegto$¢ przesunigcia osprzetu
Kierunek przesuniecia osprzetu
Liczba sekcji osprzetu

Szeroko$¢ nawigacii

Szerokos¢ zastosowania/robocza
Alarm obszaru zastosowania

Kierunek przesuniecia belki
Odlegtos¢ anteny do belki
Natozenie

Czasy op0znienia wh./wyt.

Tryb prosty

Typ ustawiania: TeeJet
+ Odlegtos¢ anteny do dyskow
+ Natozenie
+ Czasy op6znienia wh./wyt.
+ Odlegto$¢ przesuniecia
rozrzutu
* Przesunigcia sekcji

Tryb
" + Diugosci sekcji

= rozpylacza
Typ ustawiania: OEM
+ Odlegtos¢ anteny do dyskow
+ Odlegtos$¢ poczatkowa/
koncowa
* Przesunigcia poczatku/
konca sekciji

Kierunek przesuniecia sekcji 1
Antena do sekgji 1

Natozenie

Czasy op6znienia wt./wyt.
Przesunigcia sekcji

Tryb
zakosowy

AKX X X X X X X X%

X LUK XK AKX

X XX XX

x

Sterowanie
WSpO-
magane/
automa-
tyczne

= Wiaczony/Wytaczony

Typ zaworu

Czestotliwos¢ zawordw
Lewy/prawy minimalny cykl roboczy
Maksymalny cykl roboczy

Ustawienia
Zaworow

Przyblizona regulacja sterowania
Doktadna regulacja sterowania
Strefa martwa

Wyprzedzanie kierunku

Ustawienia

sterowania

= Test zaworéw

= Diagnostyka zaworow

= Opcje Czujnik kierownicy

Czujnik Wiacz

= kata Kalibracja czujnika
sterowania  Kalibracja liniowa

LA v xxx % A% X%

x

x

Korekcja
przechytu

Wiaczony/Wytaczony
~ Poziom pola

Pasek LED

Jasnos¢ LED
= Tryb wySwietlania
Rozmieszczenie LED

ARSNESN TR

GPS

Typ GPS
Port GPS

- Informacje o stanie GPS
Programowanie odbiornika
PRN

Wideo

= Kamery

| % x <% %

2 Konfiguracja (strona 12)

Maksymalne cinienie znamionowe | v*
Czujniki = Cisnienie:  Alarm niskiego ci$nienia 4
Alarm wysokiego cisnienia 4
Monitor
wielkosci _ W%qc;ony/Wy%qczony v
kropli Wybér dyszy

= Zarzadzanie danymi (strona 20)

Eksportuj x

= Transfer Importu; x

Dane Usun *
zadania Nowy x
= Zarzadzaj | Kopiuj x

Usun x

Zapisz PDF x

Zapisz KML x

Raporty = 7a0isz SHP x
Zapisz dowolny typ pliku x

Opcje = Tryb zadania x
Eksportuj v

= Transfer | Importuj v

Usun v

Ustawienia Nowy v
maszyny Kopiuj v
- Zarzadzaj | Usun v

Zapisz v

Wezytaj x

™ Ustawienia konsoli (strona 26)

Kolory interfejsu uzytkownika x

Wyéwietlacz = JasNos¢ ekranu LCD v
y Zrzut ekranowy v
Kalibracja ekranu v

Ustawienia Jednostki v
regionane Jezyk v
Strefa czasowa v

Glosnose = Glo$nos¢ v
Trybdemo = Start v
Informacje systemowe v

Informacie = Kod QR - bezposredni link do Instrukcji v

! uzytkownika
Zapisz informacje systemowe 4

* * Narzedzia (strona 29)

_ Kalkulator

Dodatki Konwerter jednostek

<

v Dostepne podczas aktywnego zadania
x Niedostepne podczas aktywnego zadania

98-05273-PL R4
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ROZDZIAL 3 - ZADANIA /STRONA GLOWNA

Po zakonczeniu sekwencji uruchamiania pojawia sie strona gtéwna, na ktérej mozna wybra¢ nowe zadanie lub kontynuowac istniejace.
Przed rozpoczeciem lub kontynuowaniem zadania konsola potrzebuje sygnatu GPS.

Ustawienia dla danego pojazdu i jego elementéw muszg by¢ wykonane przed rozpoczeciem zadania.
Kiedy zadanie jest aktywne, pewne opcje ustawien nie mogg zosta¢ zmienione. Wigcej informacji na wykresie struktury menu trybow
ustawien urzadzenia, w rozdziale wprowadzajacym.

Informacje o przetaczaniu miedzy trybem podstawowym a zaawansowanym podano w rozdziale o konfiguracji w czesci Zarzadzanie
danymi —> Opcje.

Tryb podstawowy
W trybie podstawowym dostepne jest tylko jedno zadanie naraz. Tylko obszary ograniczone, obszary zastosowan oraz czas aplikacji sg
wysSwietlane na stronie gtéwnej. Wytacznie biezace zadanie mozna zapisa¢ w Raportach. Korzystanie wraz z Fieldware Link jest niemozliwe.

Rysunek 3-1: Strona gtéwna trybu podstawowego

Tryb zaawansowany

W trybie zaawansowanym stale dostepne jest wiecej niz jedno zadanie. Na stronie gtéwnej wySwietlane s nazwy klienta, gospodarstwa,
pola, zadania, odlegtosci oraz obszaréw ograniczonych i zastosowan. Nazwa zadania jest jedyna informacja, ktdrg mozna wpisac,
uzywajac konsoli. Wszystkie zapisane zadania mozna zapisa¢ w Raportach danych —> w formatach: ODF, SHP lub KML. Za pomocg
Fieldware Link uzytkownik moze wpisywac klientow, gospodarstwa, pola, jak réwniez kopiowa¢ i edytowa¢ zadania w celu ponownego
uzywania granic i linii nawigaciji. Klient, Gospodarstwo i Pole to informacje, ktére mozna podac jedynie, uzywajac Fieldware Link.

Rysunek 3-2: Strona gtéwna trybu zaawansowanego

n www.teejet.com
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TRYB PODSTAWOWY TRYB ZAAWANSOWANY

Po zakonczeniu sekwencji uruchamiania pojawia sie strona gtéwna,
na ktdrej mozna wybra¢ nowe zadanie lub kontynuowacé istniejace.

Przed rozpoczeciem lub kontynuowaniem zadania konsola
potrzebuje sygnatu GPS.

Nowe zadanie

Rozpoczecie nowego zadania spowoduje usuniecie danych
poprzedniego zadania.

Aby rozpocza¢ nowe zadanie:

1. Na stronie gtéwnej /m\ nacisnij [N ENEEZEEIE.

Konsola przejdzie do widoku pojazdu.

Kontynuowanie zadania
Przycisk Kontynuuj jest niedostepny, gdy obecna praca oddalona
jest o wiecej niz dwie (2) strefy UTM.

Aby kontynuowac istniejace zadanie:
1. Na stronie gtéwnej /m\ nacisnij .

Konsola przejdzie do widoku pojazdu i rozpocznie dostarczanie
danych nawigacyjnych.

Zamykanie zadania
Aby zamkna¢ zadanie:

1. Na stronie gtowne; /ﬁ\ naci$nij PLILGIFZEENTEY.

Aby podczas zamykania zadania utworzy¢ raport zadania:
1. W16z naped USB do portu USB konsoli.

2. Na stronie gtownej /=, naciénij E2IN b iy
3. Wybierz:
P Tak — aby utworzy¢ raport ostatniego zadania
» Nie — aby powrdci¢ do strony gtdwnej bez zapisywania
danych

Po zakoriczeniu sekwencji uruchamiania pojawia sig strona gtéwna,
na ktdrej mozna wybra¢ nowe zadanie lub kontynuowacé istniejace.

Przed rozpoczeciem lub kontynuowaniem zadania konsola
potrzebuje sygnatu GPS.

Nowe zadanie
Rozpoczecie nowego zadania spowoduje usunigcie danych
poprzedniego zadania.

Aby rozpocza¢ nowe zadanie:
1. Na stronie gtéwnej /m\ EERIT] Nowe zadanie |
2. Naci$nij:
P Tak - aby automatycznie utworzy¢ nazwe
» Nie — aby wprowadzi¢ nazwe z klawiatury ekranowej

Informacie o kliencie, gospodarstwie i polu sg wstawiane przy
uzyciu Fieldware Link.

Konsola przejdzie do widoku pojazdu.

Rozpoczynanie zadania

Matrix Pro jest zaprogramowany z narzedziem wyszukiwania pola,
aby poméc uzytkownikowi w znalezieniu zadania w lokalizacji
najblizszej jego pojazdowi. W systemie GPS, lista pobran zadan
jest aktualizowana co 10 sekund. Podczas tej aktualizacii, lista
zadan jest porzadkowana wedtug odlegtosci i najblizsze dwa
zadania sg wyswietlane u gory listy. Pozostate zadania sq
wymienione ponizej.

Przycisk Rozpocznij zadanie jest niedostepny i odlegto$¢ jest

wskazywana jako ,Poza zakresem”, gdy obecne zadanie oddalone

jest o wiecej niz dwie (2) strefy UTM. Warto$¢ odlegtosci bedzie

widnie¢ jako ,Brak danych”, gdy do obecnego zadania nie bedzie

zapisanych informacii.

Aby kontynuowac istniejace zadanie:

1. Na stronie glownej 42>, naciénij strzatke DOL } zeby
przej$¢ do listy zadan na konsoli.

2. Wybierz nazwe zadania, ktére chcesz rozpoczaé/
kontynuowac.

3. Naci$nij przycisk G LI HTFZLENITY.

Konsola przejdzie do widoku pojazdu i rozpocznie dostarczanie
danych nawigacyjnych.

Zamykanie zadania
Aby zamkna¢ zadanie:

1. Na stronie gtéwnej /m\ YEICRIIN Zamknij zadanie |}

Aby podczas zamykania zadania utworzy¢ raport zadania:
1. Wi6z naped USB do portu USB konsoli.

2. Na stronie gtownej /m.\, nacisnij L GHFELEGIE.
3. Wybierz:
» Tak — aby utworzy¢ raport ostatniego zadania
» Nie — aby powrdci¢ do strony gtéwnej bez zapisywania
danych

98-05273-PL R4 n
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ROZDZIAL 4 - PELNOEKRANOWY WIDOK WIDEO

Petnoekranowy widok rzeczywisty wideo pozwala na wy$wietlanie obrazu na zywo. Podglad strumieni obrazu i konfiguracja kamer
bez sygnatéw GPS. Opcje nawigacji z podgladem rzeczywistym (RealView) nie sg dostepne na tym ekranie.

Jezeli modut wyboru wideo (VSM) jest zainstalowany w systemie, dwie (2) opcje wideo sg dostepne:
» Widok jednej kamery @ - mozna wybrac jedno (1) z o$miu (8) wej$¢ kamery do zmiany widoku wideo.
» Widok podzielonej kamery g & — mozna wybra¢ jedna (1) z dwoch (2) zestawow czterech (4) kamer (A/B/C/D lub E/F/G/H)
do zmiany widoku wideo i podzielenia ekranu na cztery osobne sygnaty wideo.

o
m
~
=z
=
m
=
e
=
=z

Dostepne jest rowniez:
» Przechwytywanie obrazu z kamery RealView @f - zapisuje zdjecie biezacego widoku ekranu na pamigci USB

1. Naciénij dolng zaktadke PODGLAD OBRAZU NA PELNYM EKRANIE Z KAMERY REALVIEW ®

Rysunek 4-1: Podglad obrazu na petnym ekranie z kamery RealView

n www.teejet.com
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ROZDZIAL 5 - USTAWIENIA SYSTEMU

Ustawienia systemu stuzg do konfiguracji konsoli, urzadzenia i jej osprzetu. Cztery boczne zaktadki dajg dostep do Konfiguracii
urzadzenia/osprzetu, Zarzadzania danymi, Ustawien konsoli i Narzedzi.

Cztery boczne zaktadki dajg dostep do opcji ustawien dla: % Zarzadzanie danymi
\,’3 Konfiguracja urzadzenia/osprzetu + Dane zadania (transfer, zarzadzanie)
+ Osprzet (proste, rozpylacz, zakosowo) + Raporty
+ Pasek LED + Opcje: Tryb zadania
+ Sterowanie wspomagane/automatyczne (ustawianie zaworéw, + Ustawienia urzadzenia (transfer, zarzadzanie)

ustawienia sterowania, test zaworow, diagnostyki zaworow, i Ustawienia konsoli
czujnik kierownicy, czujnik kata sterowania)

<
z
=
E
S
)
o

+ Wyswietlacz

+ Korekcja przechytu
+ GPS
+ Konfiguracja wideo

+ Ustawienia regionalne
+ Glosnos¢
. + Tryb demo
+ Czujniki (monitor cinienia) o _ -
+ Informacje o systemie

+ Monitor wielko$ci kropli
i Narzedzia (Kalkulator, Konwerter jednostek)

Rysunek 5-1: Opcje ustawienr

Przyciski boczne
Przycisk boczny Konfiguracja
Przycisk boczny Zarzadzanie danymi
Przycisk boczny Ustawienia konsoli

Przycisk boczny Narzedzia

Przycisk boczny Ustawienia jednostki

98-05273-PL R4 n
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Opcje niedostepne, gdy zadanie jest aktywne
Kiedy zadanie jest dostepne pewne opcje ustawien nie sg dostepne. Informacje o opcjach niedostepnych znajdujq sie w karcie struktury
menu trybéw ustawien urzadzenia.

Rysunek 5-2: Przyktady opcji niedostepnych

"\ KONFIGURACJA

Konfiguracja stuzy do konfigurowania osprzetu, paska LED, sterowania wspomaganego/automatycznego, korekcji przechytu, GPS, wideo,
czujnikdw i monitora rozmiaru kropli.

UWAGA: Dostepno$¢ funkcji bedzie sie rozni¢ w zaleznosci od urzadzen dostepnych w systemie Matrix Pro GS.

1. Naciénij dolny przycisk USTAWIENIA JEDNOSTK! [,
2. Nacinij przycisk boczny KONFIGURACJA @9,
3. Wybierz pomigdzy:

» Osprzet - stuzy do ustalenia rodzaju osprzetu, wysokosci i czujnika kierownicy oraz przeprowadzania testéw lub
anteny GPS, typu osprzetu, symetrycznego uktadu osprzetu, diagnostyki zaworéw
odlegtosci/kierunku przesunigcia osprzetu, liczby sekdji » Korekcja przechytu — uzywana do wigczania/wytaczania
osprzetu, szerokosci nawigacii, szerokosci zastosowania/ i kalibracji modutu zyroskopu przechytu, pozwalajacego na
roboczej i czasow alarmu obszaru zastosowania. korekcje przechytu na terenie pagérkowatym i nachylonym
e W trybie prostym - kierunek przesunigcia belek, » GPS - uzywany jest do ustalania typu i portu GPS oraz PRN
odlegto$¢ anteny do belki, procent naktadania, czas i podgladu statusu GPS.
opo6znienia wigczenia osprzetu, czas opdznienia wytaczenia > Wideo — uzywane jest do ustawien poszczegdlnych kamer .

osprzetu P Czujnik — uzywany do ustalania ustawien czujnika cisnienia

» Monitor rozmiaru kropli — stuzy do wigczania/wytaczania
i programowania oraz do ustawiania biezacych dysz

Rysunek 5-3: Opcje konfiguraciji

o W rybie rozpylacza: TeeJet — odlegtos¢ anteny do dyskéw,
procent nakladania, czas opdznienia wigczenia osprzetu,
czas opoznienia wytaczenia osprzetu, odlegtos¢ przesuniecia
rozrzutu, odlegtosci przesuniecia sekcji i dtugosci sekcii

e W trybie rozpylacza: OEM - odlegto$¢ anteny do dyskdw,
odlegto$¢ poczatkowa, odlegtos¢ koricowa, przesunigcie
poczatku sekcji, przesuniecie konca sekcii

o W trybie zakosowym — kierunek przesuniecia sekcji 1,
odlegto$¢ anteny do sekcji 1, procent naktadania,
czas opdznienia wigczenia osprzetu, czas opdznienia
wytaczenia osprzetu

» Pasek LED — uzywany do okreslania jasnosci LED, trybu
wys$wietlania i rozmieszczenia LED
» Sterowanie wspomagane/automatyczne — uzywane do

wigczania/wylaczania automatycznego i wspomaganego
sterowania oraz okreslania ustawien zaworu, sterownia

n www.teejet.com
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Osprzet Ustawienia pojedynczej sekcji
Ustawienia osprzetu sg uzywane do okreélania réznych ustawien ~ Gdy brak jest SmartCable lub Section Driver Module (SDM),
zwigzanych zaréwno z trybem prostym, rozpylacza oraz zakosowym. ~ Wykorzystywane jest ustawienie tylko jednej sekcji. Za jedng

Szczegblowe instrukcje ustawier podano w rozdziale Osprzet, sekcje przyjmuie sig catg belkg lub obszar podawania.
w tej Instrukcji. UWAGA: Jesli obecny jest SmartCable lub modut SDM,
Ustawienia roznia sie w zaleznosci od obecnego SmartCable lub nalezy odnalez¢ ,Ustawienia SmartCable lub Modutu
modutu SDM. sterowania sekcjg (SDM)” w celu poznania etapéw
. t ustawien.
rz =

yp 0sprzetu . N 1. Naciénij przycisk boczny KONFIGURACJA 5.
Typ osprzetu pozwala wybra¢ wzdr zastosowania najlepiej o
odpowiadajacy systemowi uzytkownika. 2. Nacisnij m

o W trybie prostym — sekcje belki nie maja dtugosci i sq w linii 3. Wybierz pomigdzy:
statej odlegtosci od anteny » Typ urzadzenia — stuzy do wyboru typu urzgdzenia
najblizszego uzywanemu przez uzytkownika.

o W trybie rozpylacza — tworzona jest wirtualna linia, zgodna
z dyskami podawania, od ktorych sekcja lub sekcje » Wysokos¢ anteny GPS - stuzy do podawania wysokosci
stosowania moga mie¢ rézna diugosé i moga by¢ w réznych anteny od ziemi
odlegtosciach od linii » Typ osprzetu — stuzy do wyboru uktadu sekciji dla lokalizacji

o W trybie zakosowo — tworzona jest wirtualna linia zgodnie zastosowanego produktu
z sekcjg Czescig 1, od ktdrej sekcja lub sekcje stosowania » Odlegto$¢ przesunigcia osprzetu — stuzy do wprowadzania
nie maja diugo$ci i moga by¢ w réznych odlegtosciach od odlegto$ci od osi urzadzenia do $rodka osprzetu
anteny P Kierunek przesunigcia osprzetu — kierunek od osi

Rysunek 5-4: Typ osprzetu — Prosty urzadzenia do $rodka osprzetu, patrzac w kierunku ruchu

urzadzenia w przdd

P Szeroko$¢ nawigaciji — stuzy do wprowadzania odlegtosci
miedzy liniami nawigacji

P Szeroko$¢ zastosowania [Osprzet typu prostego] — stuzy do
wprowadzenia catkowitej szeroko$ci osprzetu

P Szeroko$¢ robocza [Osprzet typu rozpylacz] - stuzy do
wprowadzenia catkowitej szeroko$ci osprzetu

P Alarm obszaru stosowania — stuzy do ustawiania alarmu
sygnalizujacego zjazd z obszaru zastosowania lub wjazd na
obszar zastosowania

4. Nacisnij strzatke NASTEPNA STRONA BB, aby skonfigurowac
opcje szczegolnego typu osprzetu.
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Rysunek 5-5: Typ osprzetu — Rozpylacz

Rysunek 5-6: Typ osprzetu — Zakosowo
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Rysunek 5-7: Osprzet

Ustawienia SmartCable lub Modutu Sterowania
Sekcja (SDM)

Gdy w systemie jest SmartCable lub Section Driver Module (SDM),
wykorzystywane jest ustawienie SmartCable lub SDM. Obszar belki
lub podawania mozna wprowadza¢ jako do 15 sekgji. Kazda sekcja
moze mie€ inng szeroko$¢ i tryb rozpylacza, moga tez roézni¢
sie diugoscia. Dodatkowe opcje dostepne w SDM to naktadanie
zastosowan, opoznienie zastosowan oraz tryb zakosowy.

UWAGA: Jesli brak jest SmartCable lub modutu SDM, nalezy
sprawdzi¢ w czesci ,Ustawienia pojedynczej sekcji’,
aby poznac etapy ustawien.

1. Nacisnij przycisk boczny KONFIGURACJA .
2. Naciénij [
3. Wybierz pomiedzy:
» Typ urzadzenia - stuzy do wyboru typu urzadzenia
najblizszego uzywanemu przez uzytkownika.
» Wysoko$¢ anteny GPS - stuzy do podawania wysokosci
anteny od ziemi
» Typ osprzetu — stuzy do wyboru uktadu sekcji dla lokalizacii
zastosowanego produktu.
» Symetryczny ukiad osprzetu — stuzy do ustalania, czy sekcje
Sg sparowane, a tym samym czy majg te sama szerokosc¢,
przesuniecie i dlugo$c¢
» Odlegtos¢ przesuniecia osprzetu — stuzy do wprowadzania
odlegto$ci od osi urzadzenia do $rodka osprzetu

» Kierunek przesuniecia osprzetu — kierunek od osi
urzadzenia do $rodka osprzetu, patrzac w kierunku ruchu
urzadzenia w prz6d

» Liczba sekcji osprzetu — stuzy do wybierania liczby sekcji
osprzetu

» Szeroko$¢ nawigacii — stuzy do wprowadzania odlegtosci
migdzy liniami nawigacji

» Szeroko$¢ zastosowania [Osprzet typu prostego lub
zakosowego] - stuzy do wprowadzenia catkowitej szeroko$ci
wszystkich sekcji osprzetu

» Szeroko$¢ robocza [Osprzet typu rozpylacz] — stuzy do
wprowadzenia catkowitej szerokosci wszystkich sekcji
osprzetu

4. Naciénij strzatke NASTEPNA STRONA [BX, aby skonfigurowaé
opcje szczegoblnego typu osprzetu.
Rysunek 5-8: Osprzet
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Pasek LED
Pasek LED uzywany jest do konfiguraciji jasno$ci LED, trybu
wyswietlania oraz rozmieszczania LED.

1. Naciénij przycisk boczny KONFIGURACJA @S

2. Naciénij [ZEEEGE=).

3. Wybierz pomiedzy:

P Jasno$¢ LED - stuzy do dostosowania jasno$ci LED

» Tryb wySwietlacza — stuzy do okre$lenia, czy pasek LED
ma reprezentowac pokos czy pojazd. Po ustawieniu na
Pokos diody LED przedstawiajg potozenie linii nawigacii,
a ruchoma dioda LED przedstawia pojazd. Po ustawieniu
na Pojazd $rodkowa dioda LED przedstawia lokalizacje
pojazdu, a ruchoma dioda LED przedstawia linie nawigacji.

P Rozstawienie LED - stuzy do ustawiania odlegto$ci od linii
nawigacji lub pojazdu, ktore przedstawia kazda $wiecaca
sie dioda.

4. Naciénij strzatke POWROTU 9 lub przycisk boczny
KONFIGURACJI , aby powrdci¢ do ekranu gtownego
Konfiguracii.

Rysunek 5-9: Pasek LED

Sterowanie wspomagane/
automatyczne

Gdy bedzie obecny modut kontroli sterowania (SCM), dostepne
beda opcje sterowania wspomaganego/automatycznego.
Szczegotowe instrukcje ustawien podano w podrecznikach
instalacyjnych sterowania wspomaganego/automatycznego.

UWAGA: Aktualizacja oprogramowania SCM moze by¢ konieczna
podczas unowoczesniania systemu do Matrix Pro GS
Z poprzednich systemdw Matrix. Aby zobaczy¢ wersje
informacji dotyczacych oprogramowania, patrz ekran
Informacje o konsoli>.

Ustawienie Sterowania wspomaganego/automatycznego

jest uzywane do wigczania/wytaczania automatycznego lub
wspomaganego sterowania i konfigurowania ustawien zaworéw,
sterowania, testowania i diagnostyki zaworéw oraz czujnika kata
sterowania.

1. Naciénij przycisk boczny KONFIGURACJA 2.

YA \EWRZ] Ster. wspom/auto §

3. Wybierz go, jesli sterowanie wspomagane/automatyczne jest
wigczone lub wytgczone.

4. Gdy jest wigczone, wybierz sposréd:

» Ustawienia zawordw — stuza do konfiguracji typow
zawordw, czestotliwosci zawordw, lewego i prawego
minimalnego cyklu roboczego oraz maksymalnego cyklu
roboczego

P Ustawienia sterowania — stuzy do okre$lenia przyblizonego
ustawienia sterowania, doktadnego ustawienia sterowania,
strefy martwej i wyprzedzania kierunku

P Test zawordw — stuzy do weryfikacji, czy sterowanie jest
kierowane prawidtowo

» Diagnostyka zawordw — stuzy do testowania zaworow
w celu weryfikaciji, czy sg one odpowiednio poditgczone

» Opcje: Czujnik kierownicy — stuzy do okreslenia, czy czujnik
wytaczenia sterowania jest magnetyczny lub cisnieniowy

» Czujnik kata sterowania — stuzy do ustalenia i kalibracji
czujnika kata sterowania (SAS) jako podstawowy czujnik
sprzezenia zwrotnego automatycznego sterowania.

5. Naciénij strzatke POWROTU lub przycisk boczny
KONFIGURACJI , aby powrdci¢ do ekranu gtéwnego
Konfiguracii.

Rysunek 5-10: Sterowanie wspomagane/automatyczne
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Sterowanie wspomagane/automatyczne jest niedostepne
Jesli system ster. automatycznego nie jest zainstalowany, opcje
ustawien beda niedostepne.

Rysunek 5-11: Nie wykryto sterowania wspomaganego/
automatycznego

Korekcja przechytu

Gdy jest obecny modut kontroli sterowania (SCM) lub modut
zyroskopowy przechytu (TGM) opcja korekcji przechytu jest
dostepna. Szczegdtowe instrukcje ustawier podano w podrecznikach
instalacyjnych sterowania wspomaganego/automatycznego lub

w broszurze dotyczacej ustawien przechytu.

Funkcja korekeji przechytu koryguje sygnat GPS w celu skompensowania
btedéw w pozycji GPS podczas pracy na pochylym terenie.
. Naciénij przycisk boczny KONFIGURACJA [BS.

B \EREQ RN Y Korekcja przechytu !

1
2
3. Wybierz, korekcje przechytu, jesli jest wiaczona lub wytgczona.
4. Gdy jest wigczona, wybierz , aby skalibrowaé
korekcje przechytu
5. Naci$nij strzatke POWROTU 9 lub przycisk boczny
KONFIGURACJI , aby powrdci¢ do ekranu gtownego
Konfiguracji.
UWAGA: Jedli uzywana jest funkcja FieldPilot lub UniPilot,
Zyroskopowy modut przechytu jest juz wbudowany w system.
UWAGA: Przed kalibracjg przechytu nalezy wprowadzi¢ wysoko$¢
anteny.

Rysunek 5-12: Korekcja przechytu

Opcja poziomu pola jest niedostepna

Jesli pojazd jest w ruchu, opcja poziom pola nie jest dostepna.
Pojazd musi by¢ zatrzymany przez co najmniej 10 sekund, aby
rozpocza¢ kalibracje korekcji przechytu.

Opcja korekcji przechytu jest niedostepna
Jesli TGM lub SCM nie sg podigczone, opcja ustawien jest
niedostepna.

Rysunek 5-13: Nie wykryto opcji korekcji przechytu
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GPS

GPS stuzy do konfiguraciji rodzaju GPS, portu GPS i PRN oraz
réwniez wySwietlania informaciji o stanie GPS. Szczegdlowe
instrukcje ustawien podano w rozdziale GPS, w tej Instrukcji.

UWAGA: Ustawienia te sq wymagane do wspomaganego
i automatycznego sterowania oraz dziatania czujnika
przechytu i odpowiedniego dziatania osprzetu.

1. Nacisnij przycisk boczny KONFIGURACJA .
2. Naciénij [
3. Wybierz pomiedzy:
» Typ GPS — wybierz zrédto transmisji sygnatu GPS
» Port GPS - ustawia port komunikacji (D)GPS
» Informacje o stanie GPS — wys$wietla informacje dotyczace
GGANTG (transmisja danych), liczby satelitow, HDOP,
PRN, jakosci GGA, odbiornika GPS i wers;ji odbiornika
i strefy UTM
» Progamowanie odbiornika — umozliwia bezposrednie
programowanie odbiornika GPS przez interfejs wiersza
polecen
» PRN — wybiera PRN SBAS, ktory zapewnia dane korekciji
réznicowej GNSS. Ustaw na m aby automatycznie
wybiera¢ PRN
» Inny PRN — gdy PRN nie jest automatyczny, drugi
zastepczy PRN SBAS poda drugi zestaw danych korekcji
réznicowej GNSS.
4. Naci$nij strzatke POWROTU 4’ lub przycisk boczny
KONFIGURACJI , aby powrdci¢ do ekranu gtéwnego
Konfiguracii.

Rysunek 5-14: GPS

Brak widoku PRN

Gdy typ GPS jest ustawiony na ,GPS + GLONASS’, opcje PRN sg

niedostepne ani nie pojawiajg sie na ekranie.

Wideo

Ustawienia wideo uzywane sg do ustawienia poszczegdlnych
kamer przy uzyciu osmio- (8) lub czterokanatowego (4) modutu
wyboru wideo (VSM). Jesli VSM jest zainstalowane, mozliwa jest
konfiguracja do 8 kamer.

1. Nacisnij przycisk boczny KONFIGURACJA .
2. Naciénij [T
3. Zaznacz odpowiednie pola:
> Wstecz- DA
» Widok odwrdcony - vBC
Dla normalnego widoku wideo ABC odznacz wszystkie
pola wyboru.

4. Naci$nij strzatke POWROTU 9 lub przycisk boczny
KONFIGURACU! (g, aby powrdcié do ekranu giownego
Konfiguracii.

Rysunek 5-15: Wideo z czterokanatowym VSM

Opcja ustawier wideo jest niedostepna
Jesli kamera lub VSM nie sg podigczone, opcja ustawien jest
niedostepna.

Rysunek 5-16: Opcja wideo jest niedostepna
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Czujniki Opcja czujnikow jest niedostepna

Gdy w systemie obecny jest czujnik, opcje ustawien i konfiguracji ~ Jesli zestaw interfejsu czujnika cisnienia nie jest zainstalowany,
czujnika sg dostepne. opcje ustawien sa niedostepne.

1. Naciénij przycisk boczny KONFIGURACJA _ Rysunek 5-19: Nie wykryto zestawu czujnika ciSnienia

2. Naci$nij [0

Rysunek 5-17: Czujniki

Czujnik cisnienia

Gdy zestaw interfejsu czujnika ci$nienia jest obecny, opcje czujnika
ciSnienia stosowane sg do wprowadzenia maksymalnego cisnienia
znamionowego (producenta) i do ustawiania definiowanych przez
uzytkownika alarméw wysokiego i niskiego cinienia.

UWAGA: Jesli zestaw interfejsu czujnika cisnienia jest stosowany,
monitor wielkoSci kropli jest dostepny.

Naci$nij przycisk boczny KONFIGURACJA .
NN Czujniki
Naciénij [ )
Wybierz pomiedzy:
» Maksymalne ci$nienie znamionowe — stuzy do ustalenia
maksymalnego ci$nienia czujnika cisnienia, zgodnie
Rysunek 5-18: Modut wejsé/wyjs¢ z zaleceniami producenta
» Alarm niskiego ci$nienia — stuzy do wprowadzania
ustalonego przez uzytkownika punktu niskiego ci$nienia, po
osiggnieciu ktérego rozlegnie sie alarm dzwiekowy
» Alarm wysokiego cisnienia — stuzy do wprowadzania
ustalonego przez uzytkownika punktu wysokiego cisnienia,
po osiagnieciu ktérego rozlegnie sie alarm dzwiekowy
5. Naciénij strzatke POWROTU 9 lub przycisk boczny
KONFIGURACJI , aby powrdci¢ do ekranu gtéwnego
Konfiguracii.

el

Magistrala CAN rozpoznaje zestaw interfejsu czujnika ciSnienia
jako modut wejséiwyjsé (IOM)
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Rysunek 5-20: Czujnik cisnienia Rysunek 5-21: Monitor wielkoSci kropli
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Monitor wielkosci kropli Monitor wielkosci kropli jest niedostgpny
Gdy zestaw interfejsu czujnika ci$nienia jest obecny, monitor Jesli zestaw interfejsu czujnika ci$nienia nie jest zainstalowany,
wielkosci kropli jest uzywany do wtaczenia/wytgczenia monitora opcje ustawien sg niedostepne.

wielkos¢ kropli (DSM), zaprogramowania do pieciu (5) dysz

. ORI Rysunek 5-22: Nie wykryto zestawu czujnika cisnienia
i wyboru biezacej dyszy.

Szczegdtowe instrukcje ustawien podano w rozdziale dot.
monitora wielkosci kropli, w tej Instrukgii.

1. Naciénij przycisk boczny KONFIGURACJA @.

YAR\ERGI] Monitor wielkosci kropli |

3. Wybierz, czy monitor wielko$ci kropli jest wtaczony lub
wytgczony.
4. Gdy jest wigczony, wybierz sposrod:
P Ustawienia dysz — wybiera do pieciu (5) dysz, aby je szybko
przywotac
P Biezgca dysza — wybiera biezacg dysze do ustalenia
danych wielkosci kropli
5. Naciénij strzatke POWROTU 9 lub przycisk boczny
KONFIGURACJI , aby powréci¢ do ekranu gtéwnego
Konfiguracii.
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&= 7 ARZADZANIE DANYMI

Zarzadzanie danymi umozliwia przenoszenie i zarzadzanie danymi
zadania, raportowanie danych zadania, zmiang trybu zadania oraz
przenoszenie ustawien urzadzenia i zarzadzanie nimi.

1. Naciénij dolny przycisk USTAWIENIA JEDNOSTKI .
2. Naciénij boczny przycisk ZARZADZANIE DANYMI %
3. Wybierz pomiedzy:

» Dane zadania — w trybie zaawansowanych zadan, stuzy do
przesytania informacji 0 zadaniu (usuwanie, importowanie,
eksportowanie) i do zarzgdzania informacjami o zadaniu
(tworzenie nowego zadania, usuwania zadan lub kopiowanie
danych nawigacji zadania, danych ograniczen ilub zastosowan
do nowego zadania)

» Raporty — stuzy do tworzenia raportéw z zadan i zapisywanie
ich na napedzie USB

» Opcje — stuza do wyboru trybu podstawowego lub
zaawansowanego zadania

» Ustawienia urzadzenia — stuzg do przesytania ustawien
urzadzenia (usuwanie, importowanie, eksportowanie)
i zarzadzania ustawieniami urzadzenia (tworzenie ustawien
nowego urzadzenia, kopiowanie ustawier urzadzenia,
usuwanie ustawien urzadzenia, zapisywanie biezacych
ustawien urzadzenia do wybranego pliku lub wezytywanie
ustawien urzadzenia z wybranego pliku)

Rysunek 5-23: Opcje zarzadzania danymi

Dane zadania

W trybie zaawansowanych zadan, opcje danych zadania stuzg,
do przesytania informacji o zadaniu (usuwanie, importowanie,
eksportowanie) i do zarzgdzania informacjami o zadaniu
(tworzenie nowego zadania, usuwania zadan lub kopiowanie
danych nawigacji zadania, danych ograniczen i/lub zastosowan
do nowego zadania)

Dane zadania zawierajg;
+ Nazwe zadania
+ Nazwy: klienta, gospodarstwa i pola
+ Cranica
+ Obszar pokrycia
+ Linie nawigacji
1. Naci$nij boczny przycisk ZARZADZANIE DANYMI E

2. Neoir EEEEEERPRE

Rysunek 5-24: Dane zadania

Dane zadania sq niedostepne
W trybie prostym zadania, opcje danych zadania sg niedostepne.

Rysunek 5-25: Dane zadania sq niedostepne
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Transfer

Podczas uzycia trybu zadania zaawansowanego ekran
przesytania danych zadania umozliwia przenoszenie wybranych
zadan na naped USB lub z niego, jak réwniez usuwanie zadan.

Zadania zapisane w pamigci USB mozna otwiera¢ i aktualizowac
z uzyciem Fieldware Link. Korzystajac z Fieldware Link uzytkownik
moze wpisywac dane klientéw, gospodarstwa i pola oraz
kopiowac/edytowa¢ zadania w celu ponownego uzywania granic

i linii nawigacji. Z Fieldware Link zadania mogg by¢ przenoszone

z powrotem na urzadzenie USB i z niego do uzycia w wewnetrznej
pamieci konsoli.

UWAGA: Gdy zadanie jest aktywne/rozpoczete, opcje
przenoszenia sq niedostepne. Zatrzymaj biezace
zadanie, aby wigczy¢ te funkcje.

Zadanie przeniesione na no$niki pamieci sq usuwane
Z konsoli i nie sq juz dostepne.

Naciénij boczny przycisk ZARZADZANIE DANYMI =)

] oare acnis
NERRI] Transfer |

Wybierz pomigdzy:

P Przenie$ dane zadania na pamig¢ USB - stuzy do
przenoszenia danych zadania z pamigci wewnetrznej na
pamie¢ USB

P Przenie$ dane zadania do wewnetrznej pamieci — stuzy do
przenoszenia danych zadania z pamieci USB na pamig¢
wewnetrzng

P Usun dane zadania - stuzy do usuwania danych zadania
z pamieci wewnetrznej lub no$nika USB

5. Nacisnij strzatke POWROT 2 lub przycisk boczny

ZARZADZANIE DANYMI E aby powrdci¢ do gtéwnego

ekranu Zarzadzania danymi.

Rysunek 5-26: Dane zadania — Transfer

=

Zarzadzaj

W trybie zaawansowanym zadania, na ekranie zarzadzania
danymi zadahn mozna utworzy¢ nowe puste zadanie

z wykorzystaniem wybranych i kopiowanie danych nawigacii
wybranego zadania, danych granicznych iflub zastosowania do
nowej pracy, a takze mozna usuwaé wybrane zadanie.

UWAGA: Gdy zadanie jest aktywne/rozpoczete, opcje zarzadzania
sq hiedostepne. Zatrzymaj biezgce zadanie, aby
wigczyc te funkcje.

Naciénij boczny przycisk ZARZADZANIE DANYMI =)

\ERRI Dane zadania|

N\ERRI Zarzadzai }

Wybierz pomiedzy:

» Utwdrz nowe zadanie - stuzy do tworzenia nowego pustego
zadania, bez powigzanych danych nawigacji i/lub danych
zastosowania.

» Kopiuj dane zadania - stuzy do kopiowania danych
nawigacji, danych granicznych i/lub zastosowania
z wybranego zadania do nowego zadania.

P Usun dane zadania z pamigci wewnetrznej — stuzy do
usuwania danych zadania z pamieci wewnetrzne;

5. Naci$nij strzatke POWROT lub przycisk boczny
ZARZADZANIE DANYMI % aby powrdci¢ do gtéwnego
ekranu Zarzadzania danymi.

Rysunek 5-27: Dane zadania — Zarzadzaj

o h =
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Raporty Rysunek 5-29: Raporty — Tryb podstawowy zadan

Raporty stuzg do tworzenia raportéw z zadan i zapisywania ich
w pamigci USB.

UWAGA: Jesli na stronie opcji wybrano tryb zadania prostego,
mozna zapisac tylko biezgce zadanie.

Gdy zadanie jest aktywne/rozpoczete, raporty sq
niedostepne. Zatrzymaj biezgce zadanie, aby wigczy¢
te funkcje.

Podczas zamykania zadania, gdy nosnik USB

jest w konsoli, pojawi sie opcja utworzenia raportu
Z biezacego zadania.

Nacisnij boczny przycisk ZARZADZANIE DANYMI %
\EREN] Raporty |
Umies¢ naped USB w konsoli.
Wybierz zadanie do zapisania.
Wybierz:
» PDF == — raport do wydrukowania
» KML “* — Mapa Google Earth
» SHP = — dane ksztattu ESRI .
> WSZYSTKIE == — wszystkie dostepne typy plikow Opcje
6. Naciénij strzatke POWROT 9 b przycisk boczny Opcje pozwalaiq operatorowi na wybor pomiqdzy trybem
ZARZADZANIE DANYMI =, aby powréci¢ do gtownego podstawowym i zaawansowanym zadan.
ekranu Zarzadzania danymi. UWAGA: Gdy zadanie jest aktywne/rozpoczete, tryb zmiany
UWAGA: Ikony plikéw == == == == [yb przyciski nie sq dostepne zadania jest niedostepny. Zatrzymaj biezgce zadanie,
(wyszarzone), dopoki pamigé USB nie zostanie aby wiqczyc te funkcje.
poprawnie wsunigta. OSTRZEZENIE! Zmiana trybéw usuwa wszelkie wewnetrzne dane
Rysunek 5-28: Raporty — Tryb zaawansowany zadan 0 zadaniach.
i . Naciénij boczny przycisk ZARZADZANIE DANYMI e
RECE] Opce |
. Naciénij strzatke DOL J“ zeby przejsé do listy opiji.
. Wybierz;

» Podstawowy — tylko obszar ograniczony i obszary
zastosowan sg wyswietlane na stronie gtéwnej. Tylko
biezace zadanie mozna zapisa¢ w raportach. Korzystanie
z Fieldware Link nie jest moZliwe.

» Zaawansowane — na stronie gtownej wySwietlane sg nazwy
klienta, gospodarstwa, pola, zadania, obszary ograniczone
i zastosowania oraz odlegto$ci dla wybranych zadan.
Nazwa zadania jest jedyng informacja, ktérqg mozna wpisaé,
uzywajac konsoli. Wszystkie zapisane zadania mozna
zapisa¢ w raportach -> danych w formatach: PDF, SHP lub
KML. Za pomocg Fieldware Link uzytkownik moze wpisywac
klientow, gospodarstwa, pola, jak réwniez kopiowaé
i edytowa¢ zadania w celu ponownego uzywania granic i linii
nawigacji. Klient, Gospodarstwo i Pole to informacie, ktére
mozna poda¢ jedynie, uzywajac Fieldware Link.

. ,Zmiana trybéw zadan wymaga usuniecia danych wszystkich
zadan. Czy zmieni¢ tryby™?

Nacisnij:

» Tak — aby wprowadzi¢ zmiany

» Nie — aby pozostawi¢ biezgce ustawienie

6. Nacisnij strzatke POWROT 9 lub przycisk boczny
ZARZADZANIE DANYMI % aby powrdci¢ do gtéwnego
ekranu Zarzadzania danymi.
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Rysunek 5-30: Opcje — Zmiana trybu zadania Ustawienia u rzqdzeni a

Ustawienia urzadzenia stosowane sg do przesytania ustawien
urzadzenia (usuwanie, importowanie, eksportowanie)

i zarzadzania profilami ustawien urzadzenia (utworz nowy profil,
kopiuj lub usun profil, zapisz biezacy profil lub wczytaj ustawienia
urzadzenia z wybranego profilu)

PRZEGLAD

Ustawienia urzadzenia zawieraja;
+ Ustawienia urzadzenia
+ Ustawienia Sterow. wspomaganego/automatycznego
+ Wigcz/Wytacz przechyt

WPROWADZENIE

UWAGA: Nie wszystkie ustawienia sq zapisywane jako cze$¢
ustawieni urzadzenia. Zobacz tabele dostepno$c
ustawien, w ktérej podano szczegéty.

1. Naciénij boczny przycisk ZARZADZANIE DANYMI =),

2. Naci$nij UEEEERTFZ LN EY.

Rysunek 5-31: Ustawienia urzadzenia

STRONAGLOWNA | |

PELNY EKRAN

<
z
=
E
=
)
o

NAWIGACJA

GPS

OSPRZET

MONITOR KROPLI
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Transfer

Na ekranie transferu ustawient mozna przesta¢ ustawienia
wybranego urzadzenia na naped USB lub z niego, jak réwniez
mozna usuwac ustawienia urzadzenia.

Ustawienia urzadzenia zapisane w pamigci USB mozna otwiera¢

i aktualizowa¢ z uzyciem Fieldware Link. Z Fieldware Link ustawienia
urzadzenia moga by¢ przenoszone z powrotem na urzadzenie USB
i z niego do uzycia w wewnetrznej pamieci konsoli.

UWAGA: Nie wszystkie ustawienia zapisane jako cze$¢ ustawien
urzgdzenia sg dostepne do edycji w Fieldware Link.
Zobacz tabele dostepnosc ustawien, w ktorej podano
szczegofy.
Ustawienia urzadzenia przeniesione na nosniki pamieci
$g usuwane z konsoli i nie sq juz dostepne.

Nacinij boczny przycisk ZARZADZANIE DANYMI =3,

SR stavionia ursadzoia

NERRN] Transter

Wybierz pomigdzy:

» Przenie$ ustawienia urzadzenia na pamig¢ USB - stuzy do
przenoszenia ustawien urzadzenia z pamieci wewnetrznej
na pamie¢ USB

» Przenie$ ustawienia urzadzenia do pamieci wewnetrznej —
stuzy do przenoszenia ustawien urzadzenia z pamigci USB
do pamieci wewnetrznej

» Usun ustawienia urzadzenia — stuzy do usuwania ustawien
urzadzenia z pamieci wewnetrznej lub z pamieci USB

5. Naciénij strzatke POWROT 4, lub przycisk boczny
ZARZADZANIE DANYMI =3, aby powrécic do gtéwnego
ekranu Zarzadzania danymi.

Rysunek 5-32: Ustawienia urzadzenia — Transfer

el

Zarzadzaj

Na ekranie ustawien urzadzenia mozna utworzy¢ nowe puste
ustawienia urzadzenia, skopiowaé ustawienia wybranego urzadzenia
do ustawiert nowego urzadzenia, usunag ustawienia wybranego
urzadzenia, zapisa¢ biezace ustawienia urzadzenia do ustawien
wybranego urzadzenia lub wezyta¢ wybrane ustawienia urzadzenia
do biezacych ustawien.

1. Naciénij boczny przycisk ZARZADZANIE DANYMI [=.

Rl \EENT] Ustawienia urzadzenia |
S INEWRI] Zarzadza) )
4. Wybierz pomiedzy:

» Utwdrz ustawienia nowego urzadzenia - stuzy do utworzenia
ustawien nowego urzadzenia bez informacji o powiazanym
osprzecie

» Kopiuj ustawienia urzadzenia - stuzy do kopiowania
wybranych ustawien urzadzenia do ustawierh nowego
urzadzenia

» Usun ustawienia urzadzenia z pamigci wewnetrznej — stuzy
do usuwania ustawien urzadzenia z pamigci wewnetrznej

» Zapisz ustawienia urzadzenia — stuzy do zapisywania
biezacych ustawien urzadzenia do wybranych ustawien
urzadzenia

» taduj ustawienia urzadzenia - stuzy do wczytywania
wybranych ustawien urzadzenia do biezacych ustawien

5. Naciénij strzatke POWROT 4’ lub przycisk boczny

ZARZADZANIE DANYMI % aby powrdci¢ do gtéwnego

ekranu Zarzgdzania danymi.

Rysunek 5-33: Ustawienia urzadzenia — Zarzadzaj

SpreaderTeejet
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Dostepnos¢ ustawien urzadzenia

Mozna edytowac w Zapisane do wyeksportowanego
profilu w
Ustawienie Matrix Pro GS | FieldWare Link | Matrix Pro GS | FieldWare Link
Typ urzadzenia v x 4 zachowane z
Matrix Pro GS
Wysoko$¢ anteny GPS v v v v
Typ osprzetu v v v v
Uktad symetryczny osprzetu v x x x
= Odlegto$¢ przesuniecia osprzetu v v v v
Odlegto$¢ przesuniecia osprzetu v v v v
Liczba sekji osprzetu v v v v
Szeroko$¢ nawigacii v v v v
Szeroko$¢ zastosowania/robocza v v v v
Alarm obszaru zastosowania v x x x
Kierunek przesuniecia belki v v v v
Odlegto$¢ anteny do belki v v v v
Tryb prosty Natozenie v v v v
Czasy opdznienia wh./wyt. v v v v
Osprzet Typ ustawiania: TeeJet v v v v
Odlegtosc anteny do dyskow v v v v
Natozenie v v v v
Czasy opdznienia wh./wyt. v v v v
Odlegtos¢ przesuniecia rozrzutu v v v v
Tryb Przesunigcia sekcji v v v v
= rozpylacza  pjugosci sekaji v v v v <
z
Typ ustawiania: OEM v v v v S
Odlegto$¢ anteny do dyskow v v v v =
Odlegtos¢ poczatkowalkoricowa v v v v >
Przesuniecie poczatku/konca sekcji v v v v
Kierunek korekcji sekciji 1 v v v v
Tvb Antena do sekcji 1 v v v v
ze?ll(osow Natozenie v v v v
y Czasy opdznienia wh./wyt. v v v v
Przesuniecia sekcji v v v v
Zastosowanie Ustawienia urzadzenia x v x x
= Produkt x v x x
— Wiaczony/Wyt v v zachowane z
aczonylviyraczony * Matrix Pro GS
Typ zaworu v x v
Ustawienia  Czestotliwo$¢ zaworow v x v zachowane z
zaworéw Lewy/prawy minimalny cykl roboczy v x v Matrix Pro GS
Maksymalny cykl roboczy v x v
Przyblizona regulacja sterowania v x v
_ Ustawienia Dokfadna regulacja sterowania v x 4 zachowane z
Sterow sterowania  Strefa martwa v x v Matrix Pro GS
' Wyprzedzanie kierunku v x v
wspomagane/
automatyczne i zachowane z
- v v
Test zaworow * Matrix Pro GS
= ni X v v zachowane z
Diagnostyka zaworow x Matrix Pro GS
= Opcje Czujnik ki i v v zachowane z
pd ik erowhicy * Matrix Pro GS
. Wiacz v x v
- gél:gw;ﬁga Kalibracja czujnika v x 4 ’aachovl\)/an%zs
Kalibracja liniowa v x v atrix Pro
Korekcja - Wiaczony/Wytaczony v x v zachowane z
przechytu Poziom pola v x v Matrix Pro GS
cigg dalszy...
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Mozna edytowaé w Zapisane do wyeksportowanego
profilu w

Ustawienie Matrix Pro GS | FieldWare Link | Matrix Pro GS | FieldWare Link
Pasek LED 4 x x x
GPS v x x x
Wideo v x x x
Maksymalne ci$nienie znamionowe v x x x
Cazujniki = Cisnienie:  Alarm niskiego ciénienia v x % <
Alarm wysokiego ci$nienia v x x x
Monitor _ Wigczony/Wylaczony v x x x
wielkosci kropli ~ Wybor dyszy v x x *

Ustawianie konsoli stuzy do konfigurowania wy$wietlacza i ustawien Wyéwietlacz
regionalnych. Informacje na temat innych urzadzen dotaczonychdo  Wyswietlacz pozwala na konfiguracje wersji kolorystycznych
systemu mozna znalezé w czesci Informacie. i jasnosci LCD, ustawianie dostepnosci zrzutéw ekranowych

C
g
b
=
z
z
>

1. Naciénij dolny przycisk USTAWIENIA JEDNOSTKI .
2. Naci$nij przycisk boczny KONSOLA i
3. Wybierz pomiedzy:
» Wyswietlacz — stuzy do konfigurowania wersji kolorystycznych
i jasnosci LCD, ustawiania dostepnosci zrzutéw ekranowych
i kalibracji ekranu dotykowego
» Regionalne - pozwalajg na konfiguracje jednostek, jezyka
i ustawien strefy czasowej.
» Glo$nos¢ — stuzy do dostosowania poziomu gto$nosci
gtosnika
» Tryb demo - stuzy do rozpoczecia odtwarzania
symulowanych danych GPS.
» Informacje — wySwietla wersje oprogramowania systemowego,
a takze wersje programéw modutéw podtaczonych do
magistrali CAN i kodu QR wy$wietlacza do bezposredniego
potaczenia z Instrukcjg uzytkownika

Rysunek 5-34: Opcje konsoli

i kalibracje ekranu dotykowego

1.

Naciéni przycisk boczny KONSOLA (&,

2. Nacisnij VETEIEREA.

4.

Wybierz pomigdzy:

» Schemat kolorédw — stuzg zmianie koloru tta i tekstu
wy$wietlacza

» Jasnos¢ LCD — pozwala dostosowac jasnos¢ wyswietlacza
konsoli

» Zrzut ekranowy — pozwalajg na zapisywanie zdjec¢ ekranu
na pamie¢ USB

» Kalibracja ekranu dotykowego — pozwala na wymuszenie
kalibracji ekranu dotykowego

Naciénij strzatke POWROTU 9 lub przycisk boczny
KONSOLA . aby powrdci¢ do ekranu gtéwnego Ustawien

konsoli.

Rysunek 5-35: Opcje wyswietlacza
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Ustawienia regionalne Glosnosc¢
Opcja ,Regionalne” jest uzywana do konfiguracji jednostek, jezyka ~ Opcja glosno$¢ dopasowuje poziom dzwigku gtosnika.
| ustawien strefy czasowej. 1. Naciénij przycisk boczny KONSOLA (.
1. Naciénij przycisk boczny KONSOLA [ e ] Glosnosé
PAR\EVE] Regionalne | 3. Naciénij
3. Wybierz pomigdzy: » Strzatke GORA ﬂ, aby zwiekszyé glognosé
» Jednostki — okre$lanie systemowego systemu miar » Strzatke DOL 7, aby przyciszyé
> Jezyk - okreslanie jezyka systemowego 4. Naciénij strzatke POWROTU 9 1ub przycisk boczny
» Strefa czasowa — okreslanie lokalnej strefy czasowej KONSOLA &, aby powrdci¢ do ekranu gidwnego Ustawien
4. Naciéni strzatke POWROTU 9 1ub przycisk boczny konsoli.
KONSOLA . aby powrdci¢ do ekranu gtéwnego Ustawien Rysunek 5-37: Opcje gfodnosci

konsoli.
Rysunek 5-36: Ustawienia regionalne
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Tryb demo

Tryb demo jest uzywany do rozpoczynania odtwarzania

symulowanego sygnatu GPS.

UWAGA: To urzgdzenie dezaktywuje przychodzace pozycje
GPS i rozpocznie odtwarzanie symulowanych danych.

Konieczny restart konsoli, aby przywrécic rzeczywiste
dane GPS.

Naciéni przycisk boczny KONSOLA (&,

NERR] Tryb demo )

Naciénij 5.

Naciénij strzatke POWROTU 4’ lub przycisk boczny
KONSOLA . aby powrdci¢ do ekranu gtéwnego Ustawien
konsoli.

Rysunek 5-38: Opcje trybu demo

o p =

Informacje

Ekran Informacje/zapisz wys$wietla wersje oprogramowania
systemowego, a takze wersje programéw modutéw podtgczonych
do magistrali CAN i kodu QR wyswietlacza do bezposredniego
potaczenia z instrukcjami uzytkownika

Aby wspomac rozwigzywanie probleméw w terenie, uzytkownik
moze uzy¢ przycisku Zapisz, aby pobra¢ na nosnik USB plik
tekstowy, zawierajacy aktualne informacje o programach, a
nastepnie wystac jg pocztg elektroniczng do personelu pomocy
techniczne;j.
1. Naci$nij przycisk boczny KONSOLA .
2. Naciénij , aby wyswietli¢ dane takie jak:
<4Numer modelu urzadzenia
<AWersja oprogramowania
<«4Kod QR - bezpos$redni link do instrukcji uzytkownika Matrix
Pro GS w witrynie www.TeeJet.com
<qPodtagczone moduty
LUB
Nacisnij m, aby zapisa¢ Informacje w pamieci USB
,Zapisano informacje na pamie¢ przeno$ng’ potwierdza fakt
zapisu.
3. Naciénij strzatke POWROTU \] lub przycisk boczny

KONSOLA i aby powrdci¢ do ekranu gtéwnego Ustawien
konsoli.

UWAGA: Opcja m nie moze zosta¢ wybrana (jest

wyszarzona), dopoki pamie¢ przeno$na nie zostanie

poprawnie zainstalowana.

Rysunek 5-39: Opcje Informaciji

m www.teejet.com
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Menu Narzedzia pozwala operatorowi przeprowadzaé réznego Rysunek 5-41: Kalkulator
rodzaju kalkulacje przy uzyciu kalkulatora lub konwertera
jednostek. Konwerter walut przelicza rézne jednostki w oparciu o
obszar, dtugos¢ lub ilos¢
1. Naciénij dolny przycisk USTAWIENIA JEDNOSTKI (2.
2. Naciénij boczna zaktadke NARZEDZIA .
< ERET] Dodatki
4. Wybierz pomigdzy:

P Kalkulator — do wykonywania obliczen matematycznych

» Konwerter jednostek — do wykonywania przeliczania
jednostek powierzchni, odlegtosci i iloSci

Rysunek 5-40: Narzedzia

ZEGLAD

PRZ|

WPROWADZENIE

STRONAGLOWNA | |

PELNY EKRAN

<
z
=
E
=
)
o

Rysunek 5-42: Konwerter jednostek

NAWIGACJA

GPS

OSPRZET

MONITOR KROPLI
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ROZDZIAL 6 - NAWIGACJA

Matrix Pro GS pozwala na jednoczesne uzycie produktu i nawigacji pojazdu. Nawigowanie jest mozliwe od razu po ukoriczeniu
ustawien. Pie¢ trybow nawigacji pozwala operatorowi optymalizowa¢ prace w polu: Prosta AB @ Zakrzywiona AB @ Okrezna ,

Nawigacja ostatniego przejazdu @ i Nastepnego rzedu @ Dodatkowymi elementami optymalizujgcymi prace sa Stosowanie granic &3,

Tryb jazdy po krzywej z wyprzedzeniem kierunku @9, Powrét do punktu @ nawigacja RealView przez wideo ®.

Trzy ekrany nawigacii stale informujg uzytkownika. Aby wybieraé tryb nawigacii:
Nawigacja z widokiem pojazdu tworzy komputerowy 1. Nacisni przycisk OPCJE NAWIGACJI1 TRAS E

obraz, wskazujacy potozenie pojazdu, wyswietlany w widoku aby wyswietli¢ opcje nawigacji.
aplikacji 2. Naciénij ikone TRYBU NAWIGACJ! &.

3. Wybierz pomiedzy:
» Prosta nawigacja AB
P Zakrzywiona nawigacja AB A
» Nawigacja okrezna @
n » Nawigacja ostatniego przejazdu @
"ﬁr » Nawigacja nastepnego rzedu
Rysunek 6-1: Wybierz tryb nawigacji

4 2EP
T

Nawigacja widoku pol tworzy generowany
komputerowo obraz pozycji pojazdu i obszaru dziatania
z perspektywy lotniczej.

a L im
—
Nawigacja RealView pozwala na wy$wietlenie obrazu
na zywo zamiast obrazu wygenerowanego komputerowo.

m www.teejet.com
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Opcje ekranu nawigacji

a Opcje nawigacji i tras Opcje nawigacji RealView

Linie nawigacji @ Wybér kamery wideo — wybér jednego z o$miu widokdw
L \ 4 z kamer, jezeli jest wigczony modut wyboru trybu wideo
0 Punkt A . - zaznacza poczatkowy punkt linii nawigacji. (VSM)

Widok podzielonej kamery — mozna wybra¢ jeden z dwéch
zestawow czterech kamer (A/B/C/D lub E/F/G/H) do zmiany
widoku wideo i podzielenia ekranu na cztery osobne

Anuluj Punkt A — anuluje proces zaznaczania punktu A. sygnaty wideo.

Przywraca poprzednie dane trasy AB (jesli s wytyczone).

Punkt B @ - zaznacza punkt koricowy linii nawigacji.
Szare = nie przejechano jeszcze minimalnego dystansu.

®®
®®

e

G Ustawienia nawigaciji z podgladem — uzyskaj dostep funkcji
Punkt B nastepnego rzedu @) - zaznacza punkt korcowy ® nawigacji z podgladem lub kata sterowania i dostosuj linie
rzedu. nawigaciji.
Stopiert azymutu 4 — tworzy prosta linie nawigacji po trasie @ Naw.igac.j‘a na obraziel wideo - naktada tréjwymiart?we !fnie
mierzona w stopniach, w prawo od potnocnej linii wzorca. 0 | nawigacii na obraz wideo celem pomocy przy nawigacii.
Pétnoc = 0, Wschod = 90, Potudnie = 180, Zachéd = 270. | Wskaznik kata sterowania — wySwietla kierunek w ktorym
Przesuniecie A+ — przesuwa istniejaca linie przejazdu na . | nalezy wyregulowat kierownice.
biezacq pozycje pojazdu. AV lkony Géra i D6t — stuza do dostosowania linii nawigacji
Nastepna prosta nawigacja AB lub linia nawigacji stopnia zgodnie z widokiem kamery.

azymutu — wskazuje kolejna prosta linie nawigacji zapisang a Przechwytywanie obrazu z kamery — zapisuje zdjecie
w biezacym zadaniu. biezacego widoku ekranu na pamieci przenosnej

Nastepna zakrzywiona nawigacja AB — pokazuje nastepng
trase jazdy po krzywej AB zapisang w biezacym zadaniu.

cee ee 60
©

Kolejna okrezna nawigacja — pokazuje nastepna linig nawigacji E ]
okreznej AB zapisang w biezacym zadaniu. Opc1e ekranu
Tryb jazdy po krzywej z wyprzedzeniem kierunku — wskaznikiem Powigksz/Zmniejsz
pokazuje, dokad biezace sterowanie zaprowadzi pojazd F & | lkony - uzywane w urzadzeniu Matrix Pro 570GS
\,‘ \—‘
Powmt do punktu ﬁ v Przyciski — uzywane w urzadzeniu Matrix Pro 840GS 5
Q Zaznacz punkt . —wyznacza punkt w lokalizacji pojazdu. g
Wyszarzony = GPS jest niedostgpny. Widok pojazdu — ikony lub przyciski regulujg widok @ E:
G Nawigacja Powrét do Punktu — podaje odlegtos¢ i nawiguje z pojazdu lub perspektywe siegajaca horyzontu do
z powrotem do ustalonego punktu. widoku z lotu ptaka.
Usun punkt — usuwa zaznaczony punkt. Widok pola — ikony lub przyciski zwigkszaja/zmniejszajg
o obszar wy$wietlany ekranie.

Anuluj nawigacije — ukrywa odlegto$¢ i nawigowanie do
© e b

okre$lonych obszarach bez poruszania pojazdu. Strzatki na
Zaznacz granice — ustala obszar stosowania i okre$la strefy, ekranie przenosza widok w odpowiednim kierunku.

Q ktorych dane nie beda wykorzystane w nawigacji. Podczas
tworzenia zewnetrznej lub poczatkowej granicy, linia graniczna
bedzie na zewnarz najbardziej zewnetrznej sekcji belek.
Podczas tworzenia wewnetrznej lub dodatkowej granicy, linia
graniczna bedzie wewnetrzng najbardziej wewnetrznej sekcji
belek. Wyszarzony = GPS jest niedostepny.

te
e~

Widok ogolny — zmienia widok na najszerszy mozliwy.

Zakoncz granice — koriczy proces ustalania granicy. Granice
E mozna réwniez zamkna¢ przejezdzajac po szerokosci pasa
od punktu poczatkowego. Szare = nie przejechano jeszcze
minimalnego dystansu.

Anuluj granice — anuluje proces wyznaczania nowej granicy.
Q Przywraca poprzednig granice (jesli jest wytyczona).

Usun granice — usuwa z biezacego zadania wszelkie
& | wytyczone granice.

BoomPilot

i Pojedyncza sekcja — wigcza lub wytacza wszystkie belki.
Wyszarzony = GPS jest niedostepny.

SmartCable/SDM — wybiera tryb BoomPilot. Wyszarzony =
GPS jest niedostepny.

98-05273-PL R4 m
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PASEK NAWIGACIJI

Pasek nawigacji przedstawia dane robocze do wyboru (biezaca predkos¢, kurs, obszar taczny zastosowania, biezacy czas, numer
pokosu, biezace cisnienie w systemie i biezaca wielko$¢ kropli) aktywnosé nawigacji (btad trasy poprzecznej [w metrach], biezaca

aktywnos$¢ i status GPS) oraz status belki.
Rysunek 6-2: Przyktad paska nawigacji

Aktywno$¢ nawigacji i Stan belki

Informacje do wyboru

Informacje do wyboru

Informacje do wyboru
Predko$¢ — wyswietla biezaca predkos¢ jazdy

Kurs — wySwietla kurs jazdy zgodnie z ruchem wskazéwek zegara
od pétnocnej linii bazowej. Pétnoc = 0, Wschdd = 90, Potudnie = 180,
Zachod = 270.

Obszar zastosowania ogotem — wy$wietla taczny obszar zastosowania
przez aplikacje, wraz z obszarami pokrytymi podwojnie.

Czas aplikacji — wy$wietla taczny czas zastosowania podczas
biezacego zadania.

Czas — wyswietla biezacy czas w oparciu 0 wybrang strefe
CZasowa.

llos¢ pokosu — wySwietla numer obecnego pokosu w odniesieniu
do poczatkowej linii nawigacji. WySwietlana liczba jest dodatnia,
gdy pojazd znajduje sie na prawo od linii odniesienia AB lub

ujemna, gdy pojazd znajduje si¢ na lewo od linii odniesienia AB.

Cisnienie systemu — wySwietla biezace ci$nienie w systemie
(dostepne tylko wtedy, gdy istnieje w nim czujnik ci$nienia)
Wielko$¢ kropli — wySwietla wielko$¢ kropli biezacej dyszy
(dostepne tylko wtedy, gdy istnieje w nim czujnik ci$nienia)

Aktywnos¢ nawigacji i Stan belki

Status GPS — Wyswietla ,Brak GPS”, gdy GPS jest niedostepny,
lub ,Opdznienie GPS”, gdy GPS otrzymuje mniej niz 5 Hz danych
GGA.

Btad przekroczenia trasy — wyswietla odlegtos¢ od wybrane; linii

nawigacji.

Aktywno$¢ biezaca — WysSwietla czynnosci takie jak oznaczenie

punktu A lub B, podchodzenie do konca rzedu, wskazujac chwile
skretu i odlegtos¢ do powrotu do oznaczonego punktu.

Status belki — dla kazdej wybranej, zaprogramowane;j sekcji belek
wySwietlany jest jeden punkt. Zielony punkt wskazuje aktywng
sekcje, czerwony punkt wskazuje sekcje obecnie nieaktywna.

E www.teejet.com



MATRIN PR0Os5706s © MATRIN PR0saocs

PASEK STANU

Pasek stanu zawiera informacje o statusie GPS, trybie nawigacji, granicach obszaru, zataczeniu sterowania wspomaganego/

automatycznego i stanie sterowania urzadzeniami i o wielkosci kropel

Rysunek 6-3: Pasek stanu

Stan GPS ——

Tryb nawigacji

Status obszaru ograniczonego

Status sterowania wspomaganego/
automatycznego

Status korekcji przechytu

Status funkcji BoomPilot

Status kropli/ci$nienia

" Czerwony = bez GPS
e Zotty = tylko GPS
H Zielony = DGPS, WAAS / RTK, GLONASS

W Pomaranczowy = ruch posuwisty/czysta droga

Tryb nawigacji

Prosta nawigacja AB
Zakrzywiona nawigacja AB
Nawigacja okrezna

Nawigacja ostatniego przejazdu

8000

Nawigacja nastepnego rzedu

Brak ikony = bez nawigacii

Status obszaru ograniczonego

@ Poza granicg = obecny przejazd poza obszarem
ograniczonym

@ W granicach = obecny przejazd wewnatrz obszaru
ograniczonego

Brak ikony = nie wytyczono granicy

Status sterowania wspomaganego/
automatycznego

. Zielony = wigczony, aktywnie sterowany

@ Z6ity = wigczony, wszystkie warunki dla sterowania
wspomaganego/automatycznego spetione

. Czerwony = wytaczony, nie wszystkie warunki dla

sterowania wspomaganego/automatycznego spetnione

Brak ikony = w systemie nie zainstalowano uktadu

sterowania wspomaganego/automatycznego

Status korekcji przechytu
a Kolorowy = wigczony, aktywnie stosujg korekcje przechytu
€\ Czerwony = wylaczony

Brak ikony = brak zainstalowanego modutu

zyrokompasu przechytu lub przechyt jest zwigzany
ze sterowaniem wspomaganym/automatycznym

Status funkcji BoomPilot

A. Czerwony = wylaczony/reczny
A Zielony = automatyczny

A\ Zotty = caly wigczony

Brak ikony = sekcja pojedynczej belki (w systemie nie
zainstalowano SmartCable ani SDM)

Status kropli/cisnienia

Kolorowy = wigczony. Kolor kropli jest bezpo$rednio
zwigzany z biezacg ich wielkoscia. Opcje kolorystyczne
Y YXOF Y YO

Przekre$lone = wytgczone

)

Brak ikony = nie zainstalowano zestawu interfejsu
czujnika ci$nienia

Ekrany statusu/ informagji
Stan GPS

Stan GPS wyswietla informacje dotyczace ilosci danych, liczby
satelitdw w oknie odbioru oraz jakosci i ID satelity.

1. Naciénij ikone STAN GPs fiefl /0] lell [l

Rysunek 6-4: Stan GPS
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Status trybu nawigacji

Status trybu nawigacji wyswietla informacje dotyczace odczytu
wzoru nawigacji, nazwy biezacej linii nawigaciji oraz liczby linii
nawigacji zapisanych w konsoli.

1. Naciénij ikone TRYBU NAWIGACJI = & © @ ().

Rysunek 6-5: Status trybu nawigacji

Status obszaru ograniczonego

Status obszaru ograniczonego wyswietla informacje dotyczace
obszardw w obecnych granicach.

1. Naciénij ikong OBSZAR OGRANICZONY @ @

Rysunek 6-6: Status obszaru ograniczonego

Status sterowania wspomaganego/
automatycznego

Status sterowania wspomaganego/automatycznego
wysSwietla informacje dotyczace biezacego statusu sterowania
wspomaganego/automatycznego w tym statusu przechytu.

1. Naciénij ikone STATUS STEROWANIA WSPOMAGANEGO/
AUTOMATYCZNEGO @ @ @.

Rysunek 6-7: Status sterowania wspomaganego/automatycznego

Status korekcji przechytu
Status korekcji przechytu wyswietla informacje dotyczace
biezacego statusu systemu korekcji przechytu.

1. Naciénij ikone STATUS KOREKCJI PRZECHYLU aa

Rysunek 6-8: Status korekgji przechytu

Status funkcji BoomPilot
Status funkcji BoomPilot wyswietla informacje dotyczace
biezacego statusu systemu BoomPilot.

1. Naciénij ikong STATUS BOOMPILOT A A A

Rysunek 6-9: Status funkcji BoomPilot

Status kropli/ci$nienia
Status kropli/cisnienia wy$wietla informacje dotyczace biezacego
statusu wielko$ci kropli i ciSnienia w systemie.

1. Naciénij ikone STATUS KROPLICISNIENAG @ & & &

4

Rysunek 6-10: Status kropli/ciSnienia
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EKRANY NAWIGACJI

Nawigacije i trasy Matrix Pro GS sg dostepne z ekranéw Widoku pojazdu, Widoku pola lub RealView
+ Naciénij przycisk OPCJE NAWIGACJI | TRAS a aby wyswietli¢ opcje nawigacji
+ Naciénij przycisk OPCJE REALVIEW @

Rysunek 6-11: Opcje ekranu nawigacji

w celu wySwietlenia ustawier kamer i opcji nawigacii

Opcje nawigaciji i tras

L0A0000
N L d24% <
@0®O
L JAR=L

1B

Ikona powigksz/zmniejsz nie jest dostepna w urzadzeniu Matrix Pro
840GS ani na ekranach nawigacji RealView

Opcje RealView

Strona gtéwna/zadania

(lub nacisnij przycisk strony gtéwne;)
Ustawienia urzadzenia

Nawigacja z widokiem pojazdu
Nawigacja z widokiem pola
Nawigacja RealView
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Widok pojazdu
Widok pojazdu tworzy wykreowany komputerowo obraz pozycji pojazdu wys$wietlany w obszarze dziatania. Na tym ekranie
wszystkie ustawienia i opcje nawigacji dostepne s z zaktadki po prawej stronie ekranu.

Rysunek 6-12: Widok pojazdu

Pasek nawigacji

Kompas horyzontu

P Pojazd z aktywnymi sekcjami belki
przedstawionymi w czasie rzeczywistym

Pasek stanu . T
Przycisk opcji nawigacii i tras

Kolorowy obszar pokrycia

Linie nawigacji

Natozenie obszaru pokrycia

Nawigacja na ekranie + Powieksz/Zmniejsz & perspektywe — dopasowuje widok
+ Linie nawigacji pojazdu lub perspektywe do horyzontu z punktu widzenia
<qLinia pomaranczowa — aktywna linia nawigacji z pojazdu do widoku z lotu ptaka.
<«Linie czarne (wiele) — przylegte linie nawigacii + Sekcje belki

<Linie czama - linia graniczna <«Puste kwadraty — belki nieaktywne

* Punkty — markery dla ustalonych punktow <«Biate kwadraty — belki aktywne
<4 Czerwony punkt — powr6t do punktu

<ANiebieski punkt — marker A Matrix Pro 840GS - pomoc dla przyciskéw konsoli
<Zielony punkt — marker B « Powieksz/Zmniejsz & perspektywe — przyciski Gora/Dot & V'
+ Kompas horyzontu — na horyzoncie mozna wyswietlac dopasowuj widok pojazdu lub perspektywe do horyzontu
kierunek ogélny (przy zblizeniu) z punktu widzenia z pojazdu do widoku z lotu ptaka.
+ Obszar pokrycia — pokazuje obszar zastosowania i nafozenie: ~ * Strona g’réwna/zadarlia ~ Przycisk start D daje dostep
<«Niebieski - jedno zastosowanie do ekranu Strona gtéwna/zadania.

<4 Czerwony - dwa lub wiecej zastosowan

Aby dotrze¢ do ekranu widoku pojazdu:

1. Nacisnij przycisk NAWIGACJA Z WIDOKIEM POJAZDU @
Rysunek 6-13: Widok pojazdu i pokazane typowe ikony

m www.teejet.com
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Widok pola

E Widok pola tworzy generowany komputerowo obraz pozycji pojazdu i obszaru dziatania z perspektywy lotniczej. Na tym ekranie
wszystkie ustawienia i opcje nawigacii oraz tryb pan dostepne sg z zaktadki opcji po prawej stronie ekranu.

Rysunek 6-14: Widok pola

Pasek nawigacji

Obraz pojazdu

Pasek stanu Przycisk opcji nawigacji i tras

Zaktadka Opcji ekranu

Natozenie obszaru pokrycia

Linie nawigacji ] Kolorowy obszar pokrycia

Nawigacja na ekranie + Pan - dopasowuje widoczny obszar mapy bez poruszania
+ Linie nawigacji pojazdu.
<«Linia pomaranczowa — aktywna linia nawigacii
<«Linie czarne (wiele) — przylegte linie nawigacii
<«Linie czarna - linia graniczna

+ Powigksz/zmniejsz — dopasowuje widoczny obszar mapy.

Matrix Pro 840GS - pomoc dla przyciskéw konsoli
+ Punkty — markery dla ustalonych punktéw « Przyciski powieksz/zmniejsz — gora/dot £ v dopasowujg
<4 Czerwony punkt — powrét do punktu widoczny obszar mapy.
<ANiebieski punkt — marker A
<«Zielony punkt — marker B

+ Strona gtéwna/zadania — Przycisk start @ daje dostep do
ekranu Strona gtéwna/zadania.

+ Obszar pokrycia — pokazuje obszar zastosowania i natozenie:
<«Niebieski — jedno zastosowanie
<« Czerwony — dwa lub wiecej zastosowan

Aby dotrze¢ do ekranu widoku pola:

1. Nacisnij przycisk NAWIGACJA WIDOKU POLA m
Rysunek 6-15: Widok pola i pokazane typowe ikony
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Nawigacja RealView
Nawigacja RealView pozwala na wySwietlenie obrazu na zywo zamiast obrazu wygenerowanego komputerowo. Na tym ekranie
wszystkie ustawienia i opcje nawigaciji dostepne sg z zaktadek po prawej stronie ekranu.

Jesli zainstalowano w systemie modut VSM, dostepne sg dwie opcje wideo:
+ Widok jednej kamery — mozna wybra¢ jeden z do o$miu wej$¢ kamer do zmiany widoku wideo.

+ Widok podzielonej kamery — mozna wybra¢ jeden z dwoch zestawow czterech kamer (A/B/C/D lub E/F/G/H) do zmiany widoku wideo
i podzielenia ekranu na 4 osobne sygnaty wideo.

Z tego ekranu mozna wej¢ do trybu ekranu nawigaciji na obrazie wideo i trybu kata sterowania, przez zaktadki ikony po prawej stronie
ekranu.

Rysunek 6-16: Nawigacja RealView

Pasek nawigacii

Linie nawigacji =
Linia horyzontu

Pasek stanu Przycisk opcji nawigacii i tras

Przycisk opcji RealView

Kat sterowania

Nawigacja na ekranie
+ Linie nawigacji
<«Linia pomarafczowa — aktywna linia nawigacji
<Linie czarne (wiele) — przylegte linie nawigacii

+ <«Pozioma czarna linia — regulowana linia horyzontu

Aby dostac sie do ekranu RealView:

1. Naciénij przycisk NAWIGACJA REALVIEW &
Rysunek 6-17: RealView i pokazane typowe ikony

AAEBAREERAASEEEN

CTA A
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&= |Prosta nawigacja AB
e

Nawigacja prosta AB aktywuje nawigacje w linii prostej na podstawie punktow
odniesienia A i B. Poczatkowe punkty A i B stuzg do obliczenia wszystkich
innych réwnolegtych tras nawigacji.

UWAGA: Przesunigcie do nastepnego rzedu zostanie obliczone za pomocg
szerokosci pasa nawigacji, ktory jest zakodowany w Ustawieniach
w Menu urzadzenia.

Zakrzywiona nawigacja AB

Zakrzywiona nawigacja AB podaje trase wzdtuz zakrzywionych linii na
podstawie pierwszej linii odniesienia AB. Ten wzorzec wyjsciowy jest uzywany
do obliczania innych tras nawigacji.

©H

UWAGA: Zaleca sig by nawigacja zakrzywiona nie przekraczata 30° w obrebie
linii A-B.
Przesuniecie do nastepnego rzedu zostanie obliczone za pomocq
szeroko$ci pasa nawigacji, ktéry jest zakodowany w Ustawieniach
w Menu urzadzenia.

WSKAZOWKA: Przy pracy z obszarem ograniczonym, wzér nawigacji
wykraczajacy poza ustalone punkty AB bedzie linig prostej
nawigacji.

Nawigacja okrezna

Nawigacja okrezna zapewnia nawigowanie wokot miejsca centralnego,

w kierunku na zewnatrz lub do wewnatrz poczatkowej linii referencyjnej AB.
Ten wzorzec wyjsciowy jest uzywany do obliczania innych tras nawigacji.

ol

Tryb ten jest uzywany do jazdy w centrum pola przy jednoczesnym
naprowadzaniu wzdtuz linii okregu, zgodnej z promieniem systemu
nawadniania w centrum obrotu.

UWAGA: Przesuniecie do nastepnego rzedu zostanie obliczone za pomocq
szerokosci pasa nawigacji, ktory jest zakodowany w Ustawieniach
w Menu urzadzenia.

Nawigacja ostatniego przejazdu

Nawigacja ostatniego przejazdu zapewnia wierng nawigacje trasg ostatniego
przejazdu. Konsola automatycznie wykryje najblizsza linie ,dziatania” i ustali
réwnolegly przejazd w oparciu o t¢ linie.

2g

UWAGA: Jesli wytyczono granice, ale nie nastapito dziafanie podczas procesu
granic, nawigacja sie nie rozpocznie.

Nawigacja nastepnego rzedu

Nawigacja nastepnego rzedu wskazuje lokalizacje nastepnego rzedu i
przekazuje dane przejazdu na koricu rzedéw do kolejnego przylegtego rzedu.
Gdy operator wyznacza koniec rzedu i rozpoczyna zwrot do nastepnego
rzedu, podawane sg dane prostej linii AB dla nastepnego rzedu. Gdy pojazd
jest w trybie nastepnego rzedu, nawigacja jest wylgczona.

UWAGA: Przesuniecie do nastepnego rzedu zostanie obliczone za pomocq
szerokosci pasa nawigacji, ktory jest zakodowany w Ustawieniach
w Menu urzadzenia.

Funkcja nawigacji kolejnego rzedu nie obstuguje pomijania rzedéw.

@) |Brak nawigacji

Brak nawigacji wytacza nawigacje.

UWAGA: Tryb braku nawigacji nie kasuje ustalonych juz linii lub punktow z konsoli. Informacje o usuwaniu ustalonych/
zapisanych danych z konsoli w sekcji zarzgdzania danymi w ustawieniach.
98-05273-PL R4 m
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LINIE NAWIGACJI

Tryb jazdy po krzywej z wyprzedzeniem kierunku (4 ] wskazuje
kierunek jaki pojazd obierze podczas sterowania w jednym
z podanych kierunkow.

Linie nawigaciji AB, Linie nawigacji na Azymut, Linie nawigacii
nastepnego przejazdu i Linie nawigacji nastepnego rzedu sg

dostepne w zalezno$ci od biezacego trybu nawigaciji. Dla jednego
zadania moze by¢ przechowywane w konsoli do 25 ustalonych linii
nawigaciji. Przetgczanie z jednego trybu nawigacji na inny zmienia

dostepne linie nawigacii.
W kazdym trybie nawigacji moze by¢ utworzonych wiele linii

nawigaciji. Jezeli zapisana jest wiecej niz jedna linia nawigaciji w trybie

pojedynczej nawigacii, pojawi sie opcja Nastepne;j linii nawigacii.
Przez wi$nigcie opcji Nastepnej linii nawigacji @) @9 @ pojazd

zostanie skierowany na nastepna linie nawigacji zapisang w konsoli.

Za pomocq Fieldware Link lub opcji Dane -> Dane zadania ->

Zarzadzaj uzytkownik moze kopiowa¢ i edytowac zadania w celu
ponownego uzywania granic i linii nawigacji w réznych aplikacjach

na tym samym polu.

Linia nawigacji w trybie jazdy po
krzywej z wyprzedzeniem kierunku
o Nawigacja w trybie jazdy po krzywej z wyprzedzeniem

kierunku wskaznikiem pokazuje, dokad biezace sterowanie

zaprowadzi pojazd. Tryb jazdy po krzywej z wyprzedzeniem
kierunku jest dostepny we wszystkich trybach nawigaciji.

Aktywacja trybu jazdy po krzywej z wyprzedzeniem kierunku:
1. Naciénij przycisk OPCJE NAWIGACJI | TRAS a
aby wyswietli¢ opcje nawigacji.
2. Wybierz ikone TRYBU JAZDY PO KRZYWEJ Z
WYPRZEDZENIEM KIERUNKU @.

Wskaznik bedzie widoczny na ekranie nawigacji.

Rysunek 6-18: Tryb jazdy po krzywej z wyprzedzeniem kierunku

Usuwanie Trybu jazdy po krzywej z wyprzedzeniem kierunku:

1. Naciénij przycisk OPCJE NAWIGACJI | TRAS a aby
wyswietli¢ opcje nawigacii.

2. Wybierz ikone TRYBU JAZDY PO KRZYWEJ Z
WYPRZEDZENIEM KIERUNKU @9.

Oznaczanie punktow AiB
Q @ Aby wytyczy¢ wzorzec trasy AB:

1. Podjecha¢ do miejsca wybranego punktu A @

N

o W

Nacisnij przycisk OPCJE NAWIGACJI | TRAS E

aby wyswietli¢ opcje nawigacii.

Gdy pojazd jest w ruchu, naciénij ikone OZNACZ A 0

Podjedz do miejsca wybranego punktu B @.

Naci$nij ikone OZNACZ B @ aby wyznaczy¢ linie AB.

,Czy nazwac te parametry nawigacji"?

Naci$nij:

» Tak — aby wpisa¢ nazwe i zapisac linie nawigacji w konsoli

» Nie — aby automatycznie utworzy¢ nazwe i zapisa¢ dang
trase w konsoli.

Konsola rozpocznie dostarczanie danych nawigacyjnych.
UWAGA: Ikona OZNACZ B &) nie jest aktywna (wyszarzona)

dopdki minimalny dystans nie zostanie przejechany
(3,0 metry w nawigacji prostej lub zakrzywionej,
50,0 metrow w nawigacji okrezney).

UWAGA: Nie trzeba przejechac catej Srednicy okregu obrotu aby

zainicjowac nawigacje okrezna.

Uzyj ikony ANULUJ PUNKT @ aby anulowa¢ polecenia punktu A
i powroci¢ do poprzedniej trasy (jesli zostata wytyczona).

Rysunek 6-19: Zaznacz punkt A
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Rysunek 6-20: Zaznacz punkt B Funkcja Przesun A+
Funkcja przesunigcie A+ pozwala na przeniesienie istniejace; linii
nawigacji w obecne potozenie pojazdu.

Aby dopasowac linie nawigacii:

1. Naci$nij przycisk OPCJE NAWIGACJI | TRAS a
aby wyswietli¢ opcje nawigacii.

2. Naciénij ikone PRZESUNIECIA A+ (A)

Rysunek 6-23: Funkcja Przesunigcie A+

Rysunek 6-21: Zapisz trase

NAWIGACJA
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Opcja nastepnej linii nawigacji

Jezeli zapisana jest wiecej niz jedna linia nawigacii, pojawi sie
opcja Nastepnej linii nawigacji. Przez wcisniecie opcji Nastepnej
linii nawigacji @) @ @ pojazd zostanie skierowany na
nastepna linie nawigacji zapisang w konsoli.

Aby zmieni¢ inne dostepne linie nawigacji:
1. Nacisnij przycisk OPCJE NAWIGACJI | TRAS a
aby wyswietli¢ opcje nawigacii.
2. Naciénij ikone NASTEPNA TRASA P @.
Przetaczaj sie pomiedzy trasami przez ponowne wciskanie ikony

NASTEPNA TRASA @) & @.

Rysunek 6-24: Nastepna trasa

Aby zobaczyé¢, ktory wzorzec trasy jest aktywny, na pasku stanu
nacisnij ikone trybu nawigacii.

Rysunek 6-25: Zobacz, ktdry wzorzec trasy jest aktywny

Nawigacja ostatniego przejazdu

- Nawigacja ostatniego przejazdu zapewnia wierng nawigacje
trasq ostatniego przejazdu. Konsola automatycznie wykryje

najblizsza linig ,dziatania” i ustali réwnolegly przejazd w oparciu o

te linie.

W celu aktywacji nawigaciji ostatniego przejazdu:

1. Podjedz do danego miejsca i wykonaj pierwszy przejazd.

2. Powroci¢ nastepnie do obszaru dziatania.

3. Konsola rozpocznie dostarczanie danych nawigacyjnych.

UWAGA: Jesli wytyczono granice, ale nie nastapito dziatanie
podczas procesu granic, nawigacja sie nie rozpocznie.
Rysunek 6-26: Ustalanie pierwszego przejazdu
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Linie nawigacji nastepnego rzedu
Na podstawie zaprogramowanej szerokoSci nawigacji,
nawigacja nastepnego rzedu wskazuje lokalizacje
nastepnego rzedu i przekazuje dane przejazdu na koricu rzedow
do kolejnego przylegtego rzedu. Kiedy operator sygnalizuje
koniec rzedu, Prosta AB bedzie ustalona jako biezacy rzad i
nawigowanie zostanie zastosowana dla rzedu nastepnego. Gdy
pojazd jest w trybie nastepnego rzedu, nawigacja jest wytaczona.

UWAGA: Przesuniecie do nastepnego rzedu zostanie obliczone za
pomocg szeroko$ci pasa nawigacji, ktory jest zakodowany
w Ustawieniach w Menu maszyny.

Aktywacja linii nawigacji nastepnego rzedu:

1. Naciénij przycisk OPCJE NAWIGACJI | TRAS a,
aby wyswietli¢ opcje nawigacii.

2. Nakoncu rzedu (podczas kierowania w linii prostej)
nacisnij ikong ZNACZNIK B @
<Koniec rzedu zostanie oznaczony zielonym punktem @.

3. Skre¢ w kierunku nastepnego rzedu.

4. W oparciu 0 wybrany kierunek, nawigacja zostanie
zapewniona dla nastepnego przylegajacego rzedu.
<«Kiedy pojazd jest w rzedzie, linia nawigacii jest usuwana

5. Powtdrz na koncu nastepnego rzedu.

UWAGA: Funkcja nawigacji kolejnego rzedu nie wspiera pomijania

rzedow.

Rysunek 6-28: Oznacz koniec rzedu

Stopien azymutu

@ Azymut to kat od poziomu mierzony w prawo od pétnocnej
linii bazowej. Przy uzywaniu azymutu, punkt z ktérego

wychodzi azymut to centrum pozornego okregu. Okreg jest

podzielony na 360°. Pétnoc = 0, Wschéd = 90, Potudnie = 180,

Zachod = 270.

Stopien azymutu moze by¢ wpisany dla okre$lenia dokfadnej
lokalizacji pojazdu. Kiedy tryb nawigacji jest wybrany, stopien
azymutu moze zosta¢ wpisany.

Aby ustanowic linie nawigacji wedtug stopnia azymutu:
1. Nacisnij przycisk OPCJE NAWIGACJI | TRAS a aby
wys$wietli¢ opcje nawigacji.
2. Naci$nij ikonge AZYMUT, @ aby wprowadzic stopiefi azymutu.
3. Na ekranie wejSciowym ustal stopnie azymutu.
4. Nacisnij:
» Akceptuj @ w celu zapisania ustawien
» Anulyj @ aby opusci¢ klawiature bez zapisywania
5. ,Czy nazwa¢ te parametry nawigacji"?
Nacisnij:
P Tak — aby wpisa¢ nazwe i zapisa¢ linie nawigacii
» Nie — aby automatycznie utworzy¢ nazwe
Konsola rozpocznie dostarczanie danych nawigacyjnych.
Aby wytyczy¢ dodatkowa trase jazdy na azymut, wykonaj te same

czynnosci, jakie wykonate$ podczas ustalania pierwszej trasy
jazdy na azymut.

Rysunek 6-29: Nawigacja na azymut

NAWIGACJA
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8) STOSOWANIE GRANIC

Stosowanie granic okresla obszary, gdzie aplikacja jest a gdzie
nie jest stosowania podczas uzywania opcji ABSC lub BoomPilot.
Granice moga by¢ okre$lane w dowolnym trybie nawigacji. Jedna
zewnetrzna granica i do pieciu (5) wewnetrznych granic moze by¢
jednoczesnie przechowywanych.

Za pomocg opcji Dane -> Dane zadania -> Zarzadzaj lub
Fieldware Link lub mozna kopiowa¢ i edytowaé zadania w celu
ponownego uzywania granic i linii nawigacji w réznych aplikacjach
na tym samym polu.

Dla okreslenie zewnetrznych granic aplikacji:
1. Przejedz do wybranej lokalizacji na obwodzie pola/obszaru
zastosowania.

2. Nacisnij przycisk OPCJE NAWIGACJI | TRAS s, aby
wyswietli¢ opcje nawigacii.

3. Podczas ruchu pojazdu, nacisnij ikone GRANICY &

4. Podjedz do krawedzi zewnetrznej pola/obszaru.

5. Zakoncz granice:

» Przejedz szeroko$¢ jednego pokosu punktu wyjscia.
Granica zamknie sie automatycznie (biata linia zmieni kolor
na czarny)

» Nacisnij ikone KONIEC GRANICY &, Linia prosta zamknie
granice miedzy biezacq lokalizacjg uzytkownika a punktem
wyjscia

6. Nacisnij:
» Zapisz — w celu zapisania granicy
» Usun —w celu usuniecia granicy

UWAGA: Na zewnetrznej lub poczatkowej granicy, ikona KONIEC
GRANICY B8 nie jest dostepna (wyszarzona), az do
przejechania minimalnej odlegtodci (pie¢ razy szerokosé¢
pasa).

Jezeli odwzorowywanie granicy przy ztozonej i wytaczonej

co hajmniej jednej belce, konieczne jest zachowanie takiej
konfiguracji belki na czas przejazdu przez granice. Wszelkie
zmiany w liczbie wigczonych belek, a zatem szerokosci maszyny,
po rozpoczeciu odwzorowywania granicy, spowoduja jej
mapowanie przez aplikacje po zewnetrznej krawedzi wszystkich
zaprogramowanych belek — niekoniecznie belek wiaczonych

w dowolnej chwili w czasie przejazdu granicy.

Podczas odwzorowywania granicy przy wytagczonych niektorych
belkach nalezy wiaczyé BoomPilot w tryb reczny A i WLACZYC
przetaczniki Gtowny i Belki dla wszystkich belek, ktére beda
uzywane podczas przejazdu granicy. Gdy przebieg granicy
zostanie ukoficzony, przetaczniki belki mozna WYLACZYC,
przetacznik Gtowny pozostaje WLACZONY, BoomPilot mozna
ponownie ustawi¢ w tryb automatyczny 4\ i mozna uzywac
automatycznego sterowania sekcjami belek.

Uwaga: Jesli granica jest odwzorowana z kilkoma belkami
ztoZzonymi, jak to opisano powyzej, konieczne moze by¢
uzycie ikony PRZESUNIECIE A+ @ na lini nawigacji do
wiadciwej pozycji dla kolejnych przejazddw na polu.

Rysunek 6-30: Wytyczanie granicy

Rysunek 6-31: Zakoncz granice — Linia prosta do punktu
startowego

EREAREAREERENRAS
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Rysunek 6-33: Zapisz granice

Rysunek 6-36: Zakoricz granice — Jedz do punktu startowego

lkong ANULUJ GRANICE (€2 mozna anulowa¢ proces tworzenia
nowej granicy pola i powréci¢ do poprzedniej granicy (jesli jest
wytyczona).

Aby utworzy¢ wewnetrzng granice, wykonaj te same dziatania,
jak w przypadku pierwszej granicy.

Rysunek 6-34: Dodaj wewnetrzng granice

Podczas tworzenia zewnetrznej lub poczatkowej granicy, linia
graniczna bedzie na zewnaftrz najbardziej zewnetrznej sekciji belek.
Podczas tworzenia wewnetrznej lub dodatkowej granicy, linia
graniczna bedzie wewnetrzng najbardziej wewnetrznej sekcji belek.

lkong USUN GRANICE &% mozna usunaé wszystkie granice pola
dla biezacego zadania.

Rysunek 6-35: Zakoricz granice — Jedz do punktu startowego

Zgodnie ze biezacq lokalizacja uzytkownika, po wytyczeniu
granicy, na pasku stanu wys$wietlana jest ikona W GRANICY
lub ikona POZA GRANICA.

98-05273-PL R4
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Powrét do punktu nawiguje z powrotem do ustalonego punktu Rysunek 6-38: Usun punkt
w Widoku pojazdu lub Widoku pola. W Widoku pojazdu strzatka
kieruje pojazd z powrotem do ustalonego punktu. W Widoku pola
wysSwietlany jest tylko punkt.

Punkt powrotu jest zalezny od zadania i pozostaje aktywny dopdki
zadanie nie zostanie anulowane.

Oznaczanie punktu powrotu

Aby oznaczy¢ punkt powrotu:

1. Podjedz do wybranego miejsca punktu powrotu @.

2. Naci$nij przycisk OPCJE NAWIGACJI | TRAS a aby
wyswietli¢ opcje nawigacii.

3. Naciénij ikone DODAJ PUNKT @

Rysunek 6-37: Punkt powrotu jest oznaczony — Widok pojazdu Nawigowanie do punktu powrotu

Aby pokaza¢ odlegto$¢ i trase do ustalonego punktu:

1. Naciénij przycisk OPCJE NAWIGACJI | TRAS a
aby wyswietli¢ opcje nawigacii.

2. Naci$nij ikone POWROT DO PUNKTU (-]

Konsola zacznie podawa¢ na pasku nawigacji informacje o

odlegtosci od pojazdu do wyznaczonego punktu.

Uzyj ikony ANULUJ NAWIGACJE POWROTU DO PUNKTU ®
w celu ukrycia odlegtosci i nawigacji do ustalonego punktu.

Nawigacji nie mozna obliczyé, gdy na pasku nawigacji pojawi
sie ,?".

Rysunek 6-39: Nawigacja powrotu do punktu — Widok pojazdu

Usun punkt powrotu

W celu usunigcia punktu powrotu:
1. Naciénij przycisk OPCJE NAWIGACJI | TRAS E
aby wyswietli¢ opcje nawigacji.
2. Naciénij ikone USUN PUNKT ®
lkona Usun punkt nie jest dostepna podczas aktywnego powrotu
do punktu.
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BOOMPILOT

Sekcja pojedyncza

Jezeli SmartCable lub modut SDM nie jest obecny, BoomPilot jest

uzywany do wiaczania lub wytaczania wszystkich belek. Mozna

zobrazowac szeroko$¢ tylko jednej sekciji belki, a pasek stanu nie

bedzie mie¢ zadnych ikon.

UWAGA: Jezeli SmartCable lub modut SDM jest obecny, wigcej
informacji dostepne jest w sekcji SmartCable lub SDM.

Tylko konsola
W celu wylgczenia aplikacji lub uzywania konsoli:
1. Naciénij przycisk OPCJE NAWIGACJI | TRAS E
aby wyswietli¢ opcje nawigacii.
2. Naci$nij ikong BOOMPILOT A
UWAGA: GPS jest n%ostepny, kiedy ikona BOOMPILOT
jest szara

W obszarach, gdzie aplikacja nie jest pozadana:
<«Nacisénij ikone BOOMPILOT A

Naci$nij ponownie ikone BOOMPILOT A w celu wznowienia
dziatania aplikacji.

Rysunek 6-40: Wszystkie belki wtaczone/wytaczone — Brak SDM

Z opcjonalnym przetacznikiem wt./wyl. pracy
BoomPilot moze zosta¢ pominigty przez uzycie

opcjonalnego przefacznika wigczenia/wytaczenia pracy.
UWAGA: Jesli przefacznik wi./wyt. pracy jest w pozycji ,Wiaczone’,

cafa sekcja bedzie aktywowana, a ikona BOOMPILOT
pozostanie bez zmian.

Uzywanie przetacznika wt./wyt. pracy
W celu wigczenia aplikaciji przetacznikiem wt./wyt. pracy:
1. Ustaw przetacznik wh./wyt. w potozenie wigczenia.

W celu wytaczenia aplikaciji przetacznikiem wi./wyt. pracy:
1. Ustaw przetgcznik wh./wyt. w potozenie wytgczenia.

Uzywanie konsoli

W celu wytgczenia aplikacji z uzyciem konsoli:

1. Przetacznik wt./wyt. pracy powinien zosta¢ pozostawiony
W pozycji wylaczenia.

2. Nacisnij przycisk OPCJE NAWIGACJI | TRAS a
aby wyswietli¢ opcje nawigacii.

3. Naciénij ikone BOOMPILOT A

UWAGA: GPS jest niedostepny, kiedy ikona BOOMPILOT jest

Szara £).

W obszarach, gdzie aplikacja nie jest pozadana:

1. Naciéni ikong BOOMPILOT A\.

Naciénij ponownie ikone BOOMPILOT A w celu wznowienia
dziatania aplikacii.

98-05273-PL R4

<
=
J
<
9
=
<
z




VIDVYDIMYN

MATRIK PRO5706s © MATRIK PROsaocs

SmartCable lub modut sterowania sekcja (SDM)

Jesli obecny jest SmartCable lub modut SDM, BoomPilot jest
uzywany do wyboru ustawienia automatycznego sterowania
sekcja na tryb wytaczony/reczny A\, automatyczny A lub
Wszystko wigczone

UWAGA: Jesli SmartCable lub modut SDM nie jest obecny, nalezy
zapoznac sie z czecig Sekcja pojedyncza, aby zobaczyc
przyktad.

GPS jest niedostepny, kiedy ikona BOOMPILOT

jest szara A\ Ikona BoomPilot na pasku statusu
bedzie pokazana jako Wyt./Reczny

Rysunek 6-41: Automatyczny dla wszystkich sekcji w trybie

Tylko konsola
Aby przetaczy¢ funkcje BoomPilot na tryb automatyczny A:
1. Naciénij przycisk OPCJE NAWIGACJI | TRAS a

aby wyswietli¢ opcje nawigacji.

2. Naciénij ikone BOOMPILOT A\.

<4Automatyczn
na zielong

— ikona paska statusu zmieni sie

W obszarach, gdzie aplikacja nie jest pozadana:
1. Naci$nij przycisk OPCJE NAWIGACJI | TRAS a

aby wySwietli¢ opcje nawigacji.
2. Naci$nij ikone BOOMPILOT A

<4 Wylaczony/Reczny — ikona paska statusu zmieni sie

na czerwong,

Naci$nij ponownie ikone BOOMPILOT A aby wznowi¢ dziatanie
aplikacji.

Aby wigczy¢ wszystkie sekcje A
1. Nacisnij przycisk OPCJE NAWIGACJI | TRAS a
aby wyswietli¢ opcje nawigacji.
2. Nacisnij i przytrzymaj ikone BOOMPILOT A
<AWszystko wiaczone — ikona paska statusu zmieni kolor
na 2oty

Konfiguracja przetaczania Matrix Pro GS Boompilot

Kontroler tempa lub skrzynka rozdzielcza
Aby przetaczy¢ funkcje BoomPilot pomiedzy wyt./reczny A
a automatycznym A gdy w systemie jest kontroler tempa lub
skrzynka rozdzielcza:
1. Przetacz gtowny kontroler tempa na pozycje ,\Wt.”.
Wiaczniki poszczegolnych sekcji belki powinny pozostaé
w pozycjach ,Wyt.".
2. Naci$nij przycisk OPCJE NAWIGACJI | TRAS a
aby wyswietli¢ opcje nawigacii.
3. Naciénij ikone BOOMPILOT A
<4Automatyczny - ikona paska statusu zmieni si¢
na zielong,

W obszarach, gdzie aplikacja nie jest pozadana:
1. Naciéni] przycisk OPCJE NAWIGACJI | TRAS [,
aby wyswietli¢ opcje nawigacii.

2. Naciénij ikone BOOMPILOT A\.
<AWytgczony/Reczny — ikona paska statusu zmieni sie
na czerwong

Naci$nij ponownie ikone BOOMPILOT A aby wznowi¢ dziatanie

aplikacii.

LUB

1. Recznie wylacz przetgcznik gtéwny kontrolera tempa w celu
wytgczenia belek.
<AWytgczony/Reczny -

na czerwong
Dziatanie wznawia sig recznie wigczajac ten przetacznik.

ikona paska statusu zmieni sie

Aby wiaczy¢ wszystkie sekcje A
1. Naciénij przycisk OPCJE NAWIGACJI | TRAS a

aby wyswietli¢ opcje nawigacii.
2. Naci$nij i przytrzymaj ikong BOOMPILOT A

<4Wszystko wigczone — ikona paska statusu zmieni kolor

na zolty

Kontroler tempa z wewnetrznym modutem sterowania
sekcja
Przy stosowania kontrolera tempa z wewnetrznym modutem
sterowania sekcja, przetacznik gtéwny i przetaczniki sekcji belki
musza by¢ w pozycji wigczenia.

Przetacznik wt./wyt. pracy
Przelacznik wh./wyt. pracy powinien zosta¢ pozostawiony w pozycji
wytaczenia dla wszystkich opcji ustawien.

Kontroler tempa RC z wewnetrznym SDM
System BoomPilot Przetaczniki Przelaczniki Przetacznik | Ikona
(ABSC) Gtéwny belki Gtéwny belki pracy rozpylania
Tryb automatyczny Wiacz Wytacz Wiacz Wiacz Wytacz A
Tryb reczny Wiacz Wiacz Wiacz Wigcz Wylacz A
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& & , ¥ POWIEKSZ/ZMNIEJSZ I @ TRYB PAN

Widok pojazdu
Opcja powigksz/zmniejsz & perspektywe uzywana jest do regulacji
widoku pojazdu lub perspektywy do horyzontu z widoku pojazdu
do widoku z lotu ptaka.
+ Powiekszenie HA dostosuje widok do pojazdu
wys$wietlajac na horyzoncie kompas
+ Zmnigjszenie SV dostosuje widok do widoku z lotu ptaka

Rysunek 6-42: Powigksz do zmniejsz

Widok pola
Funkcja powieksz/zmniejsz uzywane sq do regulacji widocznego
obszaru mapy.
+ Funkcja powigkszania KA zmniejsza widoczny
obszar mapy
* Funkcja zmniejszania S v zwieksza widoczny
obszar mapy

Podczas trybu nawigacji Widoku pola, tryb pan pozwala na reczne
pozycjonowanie ekranu wedtug potrzeb. Niecentralna pozycja

na ekranie jest utrzymywana, gdy naciskany jest przycisk Widok
ogolny.

Aby wejS¢ w tryb pan i przesuwac ekran:
1. Naciénij przycisk OPCJI EKRANU E
2. Naciénij:

» | PRZECIAGNIJ EKRAN w odpowiednim kierunku, aby
przesung¢ widok na ekranie.

» STRZALKI I+ 4= ) B w odpowiednich kierunkach,
aby przesuwac widok na ekranie (w dot, w lewo, w prawo,
w gore).

» lkone WIDOKU OGOLNEGO @ zeby wysrodkowaé
pojazd na ekranie i rozszerzy¢ widok do najszerszego
mozliwego ekranu. ,

UWAGA: Nacisnij i &przytrzymaj STRZALKI ‘ = ‘\'
aby szybko zmienia¢ ustawienia.

Aby wytaczy¢ opcje trybu pan:
1. Nacisnij przycisk WYLACZ OPCJE .
Rysunek 6-43: Tryb Pan

NAWIGACJA
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OPCJE SZCZEGOtOWE REALVIEW

Nawigacja RealView pozwala na wyswietlenie obrazu na zywo
zamiast obrazu wygenerowanego komputerowo.

Jezeli Modut wyboru wideo (VSM) jest zainstalowany w systemie,
dwie (2) opcje wideo sg dostepne:
» Widok jednej kamery @ — mozna wybrac jedno (1)
z o$miu (8) wejs¢ kamery do zmiany widoku wideo.
» Widok podzielonej kamery g & — mozna wybra¢ jedna (1)
z dwdch (2) zestawow czterech (4) kamer (A/B/C/D lub
E/F/G/H) do zmiany widoku wideo i podzielenia ekranu
na cztery osobne sygnaty wideo.

Dostepne jest rowniez:
» Przechwytywanie obrazu z kamery RealView @ - zapisuje
zdjecie biezacego widoku ekranu na pamieci USB

Opcja Nawigacja RealView zawiera takze opcje nawigowania
wideo, wskaznika kata sterowania i przechwytywania obrazu
z kamery.

Rysunek 6-44: Opcje RealView

Rysunek 6-45: Wybér pojedynczej kamery

m www.teejet.com



MATRIX"PRO5106s © MATRIX PROsaoes

Opcje ustawien RealView

« 4+ Opcje ustawien RealView dajg dostep do dodatkowych
narzedzi nawigacji takich jak nawigowanie wideo i wskaznik

kata sterowania.

Aby dostac sie do opcji RealView:

1. Naciénij przycisk OPCJI REALVIEW E w celu wySwietlenia
opcji widoku rzeczywistego.

2. Naciénij ikong OPCJI REALVIEW ¢%.

3. Wybierz pomiedzy:

» Nawigacja na obrazie wideo @ - naktada tréjwymiarowe
linie nawigacji na obraz wideo celem pomocy przy
nawigacji.

» Wskaznik kata sterowania |~ - wyswietla kierunek
w ktérym nalezy ustawia¢ kierownice.

» Dostosowywanie linii horyzontu 4 W - dostosowuje
linie horyzontu przesuwajac ja w gore lub w dét

Rysunek 6-47: Opcje ustawieri RealView
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ROZDZIAL 7 - GPS

GPS stuzy do konfiguraciji rodzaju GPS, portu GPS i PRN oraz do wy$wietlania informacii o statusie GPS.

Sd9

GPS

UWAGA: Ustawienia te sq wymagane do wspomaganego i Rysunek 7-1: GPS
automatycznego sterowania oraz dziatania czujnika
przechytu i odpowiedniego dziatania osprzetu.

1. Naciénij przycisk boczny KONFIGURACJA .

2. Nacisni 55

3. Wybierz pomiedzy:

» Typ GPS - ustawia akceptacje zrodta transmisji sygnatu
GPS

» Port GPS - ustawia port komunikacji (D)GPS

» Informacje o stanie GPS GPS - wy$wietla informacje
dotyczace GGA/VTG (transmisja danych), liczby satelitow,
HDOP, PRN, jakosci GGA, odbiornika GPS i wersji odbiornika
oraz strefy UTM

» Progamowanie odbiornika — pozwala na bezpo$rednie
programowanie odbiornika GPS przez interfejs wiersza
polecen

» PRN — wybiera PRN SBAS, ktéry zapewnia dane korekcji
réznicowej GNSS

» Inny PRN — gdy PRN nie jest automatyczny, drugi zastepczy
PRN SBAS poda drugi zestaw danych korekgji réznicowe;
GNSS

4. Naci$nij strzatke POWROTU ] lub przycisk boczny
KONFIGURACJI , aby powrdci¢ do ekranu gtéwnego
Konfiguracji.

E www.teejet.com
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Typ GPS
Typ GPS mozna dostosowa¢ do akceptowania transmisji
zrodtowych GPS (tylko sygnaty nieskorygowane), transmisje
zrodtowe DGPS (tylko sygnaly po korekcji roznicowej) lub obydwa
rodzaje sygnatow.
1. Naciénij strzatke DOL ¥ zeby przejéé do listy opcji.
2. Wybierz:

» Tylko GPS - sygnaly nieskorygowane

» Tylko DGPS - sygnaty skorygowane réznicowo

» GPS/DGPS - dowolny typ sygnatow

P GPS + GLONASS - sygnaty nieskorygowane z systemow
GPS i GLONASS

Rysunek 7-2: Typ GPS

Tylko DGPS i

¥

UWAGA: Po wybraniu opcji ,GPS GLONASS", PRN jest
niedostepny ani nie jest widoczny na ekranie.

Port GPS
Port COM mozna ustawi¢ na ,Wewnetrzny”, aby korzysta¢
z wewnetrznego (D)GPS (jesli jest na wyposazeniu) i wysyla¢
sygnaly lub mozna ustawi¢ na ,Zewnetrzny”, aby odbiera¢ dane
zewnetrzne (D)GPS.
1. Naciénij strzatke DOL ¥, zeby przejsé do listy opciji.
2. Wybierz:

» Wewnetrzny — uzywa wewnetrznego (D)GPS

(jesli zainstalowano) i wysyta sygnaty

P Zewngtrzny — odbiera dane z zewnetrznego (D)GPS

UWAGA: Praca z sygnatami GPS takimi jak Omnistar HP/XP lub
RTK wymaga ustawienia portu GPS na Zewnetrzny.

Rysunek 7-3: Port GPS

Minimalne wymogi konfiguracyjne odbiornika
zewnetrznego

Zanim Matrix potaczy sie i bedzie dziatat z zewnetrznym
odbiornikiem GPS, nalezy zapewni¢ ponizsze minimalne warunki
konfiguracyjne.

Ustawienia portu szeregowego

Szybko$¢ transmisji: 19.200
Bity informacji: 8
Parzystos¢: Brak
Bity koricowe: 1

Wymogi podiaczenia portu szeregowego
Meski przewod ztacza szeregowego 9 pindw RS-232

UWAGA: Zerowy adapter modemu moze byc wymagany
w zalezno$ci od pindw wychodzacych z odbiornika.

Ciagi znakéw NMEA

GGA 5Hz
Opcjonalny VTG 5Hz, 2 Hz, Wyt.
ZDA 0,2 Hz

Informacje o stanie GPS

Wyswietla migawke informacji o biezacym stanie GPS.
(ANERENT] Pokaz stan |

2. Przejrzyj dane zawierajace:

<« Transmisja danych GGAVTG - liczba pozycji GPS na
sekunde.

«dLiczba satelitow — liczba satelitow GPS w widoku
(dla DGPS wymagane sg co najmniej 4)

<4HDOP - miara sity satelitarnej geometrii w ptaszczyznie
poziomej. Preferowana warto$¢ HDOP musi by¢ mniejsza
niz 2.

<«4PRN - identyfikator biezacego satelity DGPS

«Jakos¢ GGA - biezacy wskaznik jakosci sygnatu GPS
(patrz wykres GGA)

<4 Odbiornik — biezacy wskaznik odbiornika

<4Wersja odbiornika — wersja oprogramowania
zainstalowanego w odbiorniku

<« Strefa UTM - strefa, w ktdrej obecnie sig znajduje
3. Naci$nij m aby powrdci¢ do ekranu ustawien GPS

UWAGA: Jesli brak GPS, wszystkie opcje bedg oznaczone jako
,Bfedny”

98-05273-PL R4 a
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Rysunek 7-4: Informacje o stanie GPS

Informacje o stanie GPS na ekranach nawigacji
Stan GPS wyswietla informacje dotyczace ilosci danych, liczby

satelitow w oknie odbioru oraz jako$ci i ID satelity.

1. Naciénij ikone STAN GPs lefl 12/ el el -

Wymogi GGA

Jako$¢ GGA potrzebna do pracy z roznymi rodzajami sygnatu

moze sie rézni¢. Wymogi podano w tabeli ponizej.

Obstuga Wskaznik Doktadnosé
Tylko GPS 1 <3m
WAAS/EGNOS/Beacon 2 <im

RTK 4 4 cm
Omnistar HP/XP 5 10 cm
Glide/ClearPath 9 <Im

Programowanie odbiornika

Program pozwala na bezposrednie programowanie odbiornika
GPS przez interfejs wiersza polecen Tylko technicy wsparcia
TeedJet powinny korzysta¢ z tej funkcji. Uzywac na wiasne ryzyko!

(ARERENT] Start }

2. Ustaw programowania zgodnie z potrzeba.
Rysunek 7-5: Programowanie odbiornika

PRN
PRN wybiera PRN SBAS, ktory zapewnia dane korekcji roznicowe;j

GNSS.
1. Naciénij strzatke DOL l, zeby przej$¢ do listy opciji.
2. Wybierz:

» Automatyczny — automatyczny wybor PRN

» Numer — skontaktuj sie z lokalnym sprzedawca, aby
uzyska¢ numer skojarzony z twoim miejscu uzytkowania
urzadzenia

Rysunek 7-6: PRN

Automatyczny

m www.teejet.com
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Inny PRN
Gdy PRN nie jest automatyczny, drugi zastepczy PRN SBAS poda
drugi zestaw danych korekcji roznicowej GNSS.
1. Naciénij strzatke DOL 4 zeby przej$¢ do listy opcii.
2. Wybierz:
» Brak - bez innego numeru PRN

» Numer — skontaktuj sie z lokalnym sprzedawca, aby
uzyskac numer skojarzony z twoim miejscu uzytkowania
urzadzenia

Rysunek 7-7: Inny PRN

Brak widoku PRN
Gdy typ GPS jest ustawiony na ,GPS + GLONASS", opcje PRN sg
niedostepne ani nie pojawiajg sie na ekranie.

Rysunek 7-8: PRN

98-05273-PL R4 E
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ROZDZIAL 8 - USTAWIENIA OSPRZETU

Ustawienia osprzetu sg uzywane do okreslania réznych ustawien zwigzanych zaréwno z trybem prostym, rozpylacza oraz zakosowym.
Ustawienia réznig sie w zaleznosci od obecnego SmartCable lub modutu SDM.

Typ osprzetu
Typ osprzetu pozwala wybra¢ wzér zastosowania najlepiej odpowiadajacy systemowi uzytkownika.
o W trybie Prosto — sekcje belki nie majg diugosci i sg w linii statej odlegtosci od anteny
o W trybie Rozpylacza - tworzona jest wirtualna linia, zgodna z dyskami podawania, ktérych sekcja lub sekcje stosowania mogg,
mie¢ rézng dtugos¢ i moga by¢ w rdznych odlegtosciach od linii
o W trybie Zakosowo — tworzona jest wirtualna linia zgodnie z sekcjg Czescig 1, od ktorej sekcja lub sekcje stosowania nie majq
dtugosci i moga by¢ w réznych odlegtosciach od anteny
Rysunek 8-1: Typ osprzetu — Proste Rysunek 8-3: Typ osprzetu — Zakosowe

Rysunek 8-2: Typ osprzetu — Rozpylacz

Numery sekcji
Sekcje sa numerowane od lewej do prawej, patrzac w kierunku ruchu maszyny w przéd.

m www.teejet.com
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UZYTKOWANIE EKRANU PODSTAWOWEGO

Opcje niedostepne, gdy zadanie jest aktywne
Kiedy zadanie jest dostepne pewne opcje ustawien nie sg,
dostepne. Informacje o opcjach niedostepnych znajdujq sie
w karcie struktury menu trybow ustawien urzadzenia.

Rysunek 8-4: Przykfady opcji niedostepnych

Wyb6ér opcji z menu rozwijanego

Weisnij strzatke w DOL < , zeby przejé¢ do opcji. Uzyj strzatek
GORADOL = = lub w razie potrzeby suwakiem przewijaj
rozwinieta liste. Wybierz odpowiednig opcje. Aby zamknac liste
bez wybierania opcji, dotknij ekranu w dowolnym miejscu poza
menu rozwijanym.

Rysunek 8-5: Przyktad menu rozwijanego

Przewijanie ekranow

Niektére ekrany maja wiecej informacji lub opcii, ktorych nie mozna
zobaczyé na biezacym ekranie. Strzatkami GORA/DOL = = lub
suwakiem aby uzyska¢ dostep do dodatkowych opcji lub informacji
niewidocznych na biezacym ekranie.

Rysunek 8-6: Przykfad przewijania ekrandw

Ekran wpisywania z klawiatury

Nacisnij ikone KLAWIATURY E. Uzyj klawiatury
numerycznej do wpisania wartosci.

Nacisnij ikone AKCEPTUJ @ aby zapisa¢ ustawienia, lub
nacisnij ikone ANULUJ @ aby wyj$¢ z funkcji klawiatury
bez zapisywania.

Rysunek 8-7: Przyktadowa klawiatura

98-05273-PL R4
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Gdy brak jest SmartCable lub Section Driver Module (SDM), Rysunek 8-8: Osprzet — sekcja pojedyncza
wykorzystywane jest ustawienie tylko jednej sekcji. Za jedng,
sekcje przyjmuije sie catg belke lub obszar podawania.

UWAGA: Jesli obecny jest SmartCable lub modut SDM, nalezy
zapoznac sie z czescig ,Ustawienia SmartCable
lub Modutu sterowania sekcjq (SDM)”, w ktérej
przedstawiono etapy wykonywania ustawien.

1. Naci$nij przycisk boczny KONFIGURACJA .
Il \ECSIT] Osprzet }
3. Wybierz pomiedzy:

» Typ urzadzenia — stuzy do wyboru typu urzadzenia
najblizszego uzywanemu przez uzytkownika.

» Wysoko$¢ anteny GPS - stuzy do podawania wysokosci
anteny od ziemi Zakres wynosi od 0,0 do 10,0 metrow.

» Typ osprzetu — stuzy do wyboru uktadu sekcji dla lokalizacji
zastosowanego produktu.

» Odleglo$é przesuniecia osprzetu @ - stuzy do wprowadzania
odlegtoéci od osi maszyny do $rodka osprzetu. Zakres
wynosi od 0,0 do 10,0 metréw.

UWAGA: Szczegébtowe instrukcje ustawien podano
w rozdziale Przesunigcie urzgdzenia, w tym rozdziale.

» Kierunek przesuniecia osprzetu @ - kierunek od osi
urzadzenia do $rodka osprzetu, patrzac w kierunku ruchu
urzadzenia w prz6d

» Szeroko$¢ nawigaciji — stuzy do wprowadzania odlegtosci
miedzy liniami nawigacji Zakres od 1,0 do 75,0 metrow.

» Szeroko$¢ zastosowania [Osprzet typu prostego] — stuzy
do wprowadzenia catkowitej szeroko$ci osprzetu Rysunek 8-9: Odlegto$¢ i kierunek przesunigcia osprzetu

» Szeroko$¢ robocza [Osprzet typu rozpylacz] - stuzy do
wprowadzenia catkowitej szerokosci osprzetu

» Alarm obszaru stosowania — stuzy do ustawiania alarmu
sygnalizujacego zjazd z obszaru zastosowania lub wjazd
na obszar zastosowania

» Alarm czasu zjazdu z obszaru zastosowania — po wigczeniu
funkgji alarmu obszaru zastosowania, stuzy do ustawiania o
iloSci czasu przed zjazdem z obszaru zastosowania, (E
po jakim rozlegnie sie alarm dzwiekowy. Zakres wynosi
od 0 do 10 sekund.

» Alarm czasu wjazdu na obszar zastosowania — po wigczeniu
funkcji alarmu obszaru zastosowania, stuzy do ustawiania
ilosci czasu przed wjazdem na obszar zastosowania,
po jakim rozlegnie sie alarm dzwigkowy. Zakres wynosi
od 0 do 10 sekund.

4. Nacisnij strzatke NASTEPNA STRONA B3, aby skonfigurowaé
opcje szczegdlnego typu osprzetu.
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Typ osprzetu — Proste

1. Na ekranie Osprzet wybierz typ urzadzenia m
2. Nacisnij strzatke NASTEPNA STRONA [E3.

3. Wybierz pomiedzy:

» Kierunek przesunieci belki — stuzy do wyboru ustawienia
belki przed lub za anteng GPS przy pojezdzie jadacym
do przodu.

» Odlegtosé anteny do belki @ — stuzy do podania odlegtosci
od anteny GPS do belki. Zakres wynosi
od 0,0 do 50,0 metrow.

4. Naciénij strzatke POWROT 9 , aby powrdci¢ do ekranu

osprzetu lub nacisnij przycisk KONFIGURACJA ,

aby powrdci¢ do ekranu gtéwnego konfiguracii.

Rysunek 8-10: Ustawienia opcji osprzetu w trybie prostym

Typ osprzetu — Rozpylacz TeeJet

1.
2.
3.

Na ekranie Osprzet wybierz typ osprzetu .

Nacignij strzatke NASTEPNA STRONA [E3.

Wybierz pomiedzy:

» Typ ustawienia — stuzy do wyboru typu rozpylacza

» Odlegtosé anteny do dyskow @ - stuzy do podania
odlegto$ci od anteny GPS do dyskéw podawania lub
mechanizmu rozpraszania. Zakres wynosi od 0,0 do
50,0 metrow.

» Odlegtosé przesuniecia rozrzutu @ — ustawia odlegtosé
przesunigcia od dyskéw lub mechanizmu rozpraszania do
miejsca, w ktdrym produkt poczatkowo uderza w ziemie.
Zakres wynosi od 0,0 do 75,0 metrow.

» Diugo$é rozpylania © - stuzy do wprowadzania dtugosci
stosowania dla sekcji. Zakres wynosi od 0,0 do 75,0 metréw.

Naciénij strzatke POWROT 9 , aby powréci¢ do ekranu

osprzetu lub nacisnij przycisk KONFIGURACJA ,

aby powrdci¢ do ekranu gtéwnego konfiguracji.

Y

Rysunek 8-11: Ustawienia opcji osprzetu w trybie rozpylacza

TeeJet

OSPRZET
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Typ osprzetu - Rozpylacz OEM

1. Na ekranie Osprzet wybierz typ osprzetu .
2. Naciénij strzatke NASTEPNA STRONA [EX.

3. Wybierz pomiedzy:

» Typ ustawienia — stuzy do wyboru typu rozpylacza m

» Odlegtos¢ anteny do dyskéw - stuzy do podania odlegtosci
od anteny GPS do dyskéw podawania lub mechanizmu
rozpraszania. Zakres wynosi od 0,0 do 50,0 metréw.

» Odlegto$¢ poczatkowa — stuzy do ustawiania odlegto$ci
poczatkowej przy wyjsciu z obszaru zastosowania.
Warto$ci mozna uzyska¢ u producenta rozpylacza.

» Odlegto$¢ koncowa — stuzy do ustawiania odlegtosci
koricowej przy wejsciu na obszar zastosowania. WartoSci
mozna uzyskac u producenta rozpylacza.

4. Naciénij strzatke POWROT ) , aby powrdcié do ekranu

osprzetu lub nacisnij przycisk KONFIGURACJA ,

aby powrocic¢ do ekranu gtéwnego konfiguracii.

Rysunek 8-12: Ustawienia opcji osprzetu w trybie rozpylacza OEM
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USTAWIENIA SMARTCABLE LUB MODULU STEROWANIA SEKCJA (SDM)

Gdy w systemie jest SmartCable lub modutu sterowania sekcjg, Rysunek 8-13: Osprzet — SmartCable lub modut sterowania
(SDM), wykorzystywane jest ustawienie SmartCable lub SDM. Belke sekcjq (SDM)

lub obszar podawania mozna wprowadza¢ jako do 15 sekcji. Kazda
sekcja moze mie¢ inng szeroko$¢ i tryb rozpylacza, moga tez réznié
sig diugoscig. Dodatkowe opcje dostepne w SDM to naktadanie
zastosowan, opdznienie zastosowarn oraz tryb zakosowy.

UWAGA: Jesli brak jest SmartCable lub modutu SDM, nalezy
sprawdzic w czesci ,Ustawienia pojedynczej sekcji”,
aby poznac etapy ustawien.

1. Naci$nij przycisk boczny KONFIGURACJA .
2. Nacisni [0
3. Wybierz pomigdzy:
» Typ urzadzenia - stuzy do wyboru typu urzgdzenia
najblizszego uzywanemu przez uzytkownika.

» Wysoko$¢ anteny GPS - stuzy do podawania wysokosci
anteny od ziemi Zakres wynosi od 0,0 do 10,0 metréw.

P Typ osprzetu — stuzy do wyboru uktadu sekciji dla lokalizacji
zastosowanego produktu.

» Symetryczny uktad osprzetu — stuzy do ustalania, czy sekcje
sq sparowane, a tym samym czy majq te sama szerokos¢,
przesuniecie i diugosé

» Odlegtosé przesuniecia osprzetu @ — stuzy do
wprowadzania odlegtosci od osi urzadzenia do $rodka
osprzetu. Zakres wynosi od 0,0 do 10,0 metrow.

UWAGA: Szczegdfowe instrukcje ustawien podano
w rozdziale Przesunigcie osprzetu, w tym rozdziale.

» Kierunek przesuniecia osprzetu @ — kierunek od osi

urzadzenia do $rodka osprzetu, patrzac w kierunku ruchu [Sekcja 1:3.01 m
urzadzenia w przéd

P Liczba sekcji osprzetu — stuzy do wybierania liczby sekc;i
osprzetu

P Szeroko$¢ nawigacji — stuzy do wprowadzania odlegtosci
migdzy liniami nawigacji Zakres wynosi od 1,0 do
75,0 metrow.

P Szeroko$¢ zastosowania [Osprzet typu prostego lub
zakosowego] - stuzy do wprowadzenia catkowitej szeroko$ci
wszystkich sekcji osprzetu Kazda sekcja moze by¢ o roznej
szerokosci. Sekcje sa numerowane od lewej do prawej, Rysunek 8-14: Odlegto$¢ i kierunek przesunigcia osprzetu
patrzac w kierunku ruchu urzadzenia w przéd. Zakres dla 1
kazdej sekcji wynosi od 0,0 do 75,0 metrow. Laczna warto$é
dla wszystkich sekcji musi by¢ wigksza niz 1,0 metr.

P Szeroko$¢ robocza [Osprzet typu rozpylacz] — stuzy do
wprowadzenia catkowitej szerokosci wszystkich sekcji
osprzetu Kazda sekcja moze by¢ o réznej szerokoSci. GE 7 T
Sekcje sq numerowane od lewej do prawej, patrzac o
w kierunku ruchu maszyny w przdd. Zakres dla kazdej
sekcji wynosi od 0,0 do 75,0 metrow. taczna warto$¢ dla (E -
wszystkich sekcji musi by¢ wieksza niz 1,0 metr.

4. Nacisnij strzatke NASTEPNA STRONA B3, aby ustawi¢ opcje -

szczegolnego typu osprzetu.
98-05273-PL R4 m
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Typ osprzetu - Proste
1. Na ekranie Osprzet wybierz typ osprzetu m
2. Naciénij strzatke NASTEPNA STRONA [EX.
3. Wybierz pomiedzy:
» Kierunek przesunieci belki — stuzy do wyboru ustawienia

belki przed lub za anteng GPS przy pojezdzie jadacym do
przodu.

» Odlegto$¢ anteny do belki @ — stuzy do podania odlegtosci
od anteny GPS do belki. Zakres wynosi od 0,0 do 50,0 metrow.

» Natozenie - stuzy do wyboru liczby natozen, gdy sekcje sg
wigczane i wytaczane podczas stosowania automatycznego
sterowania sekcjami belek

» Czas opdznienia wigczenia — stuzy do ustawienia czasu, po
jakim zostanie wtgczona kazda sekcja podczas wkraczania
na obszar, na ktérym nie wykonano zadnych zastosowan.
Jesli stosowanie wigcza si¢ zbyt szybko podczas
wkraczania na obszar, na ktérych nie wykonano zadnych
zastosowan, zmniejsz czas opdznienia wigczania. Jesli
aplikacja wtacza sie zbyt p6zno, zwieksz czas opdznienia
wiaczania. Zakres wynosi od 0 do 10 sekund.

» Czas opdznienia wytaczenia — stuzy do ustawienia czasu,
po jakim zostanie wytaczona kazda sekcja podczas
wkraczania na obszar, na ktérym wykonano zastosowania.
Jesli stosowanie wytacza sie zbyt szybko podczas
wkraczania na obszar, na ktérym wykonano prace, zmniejsz
czas opdznienia wytaczania. Jesli aplikacja wytacza sie
zbyt p6zno, zwieksz czas op6znienia wytgczania.

Zakres wynosi od 0 do 10 sekund.
4. Naciénij strzatke POWROT 9 , aby powréci¢ do ekranu

osprzetu lub naciénij przycisk KONFIGURACJA ,

aby powrdci¢ do ekranu gtéwnego konfiguraci.

Rysunek 8-15: Ustawienia opcji osprzetu w trybie prostym
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Typ osprzetu — Rozpylacz TeeJet
1. Na ekranie Osprzet wybierz typ urzadzenia .
2. Nacisnij strzatke NASTEPNA STRONA [E3.
3. Wybierz pomiedzy:
» Typ ustawienia — stuzy do wyboru typu rozpylacza

» Odleglo$¢ anteny do dysku @ - stuzy do podania odlegtosci
od anteny GPS do dysku podawania lub mechanizmu
rozpraszania. Zakres wynosi od 0,0 do 50,0 metréw.

P Natozenie - stuzy do wyboru liczby natozen, gdy sekcje sq
wigczane i wylaczane podczas stosowania automatycznego
sterowania sekcjami belek

Rysunek 8-17: Ustawienia opcji osprzetu w trybie rozpylacza TeeJet

P Czas opdznienia wtgczenia — stuzy do ustawienia czasu, po
jakim zostanie wtgczona kazda sekcja podczas wkraczania
na obszar, na ktérym nie wykonano zadnych zastosowan.
Jesli stosowanie wigcza sie zbyt szybko podczas
wkraczania na obszar, na ktérych nie wykonano zadnych
zastosowan, zmniejsz czas opdznienia wigczania. Jesli
aplikacja wigcza sie zbyt p6zno, zwieksz czas op6znienia
wigczania. Zakres wynosi od 0 do 10 sekund.

» Czas opdznienia wytaczenia — stuzy do ustawienia czasu,
po jakim zostanie wytaczona kazda sekcja podczas
wkraczania na obszar, na ktérym wykonano zastosowania.
Jesli stosowanie wytacza sie zbyt szybko podczas
wkraczania na obszar, na ktérym wykonano prace, zmniejsz
czas op6znienia wytaczania. Jesli aplikacja wytgcza sie
zbyt pdzno, zwieksz czas opbznienia wytgczania. Zakres
wynosi od 0 do 10 sekund.

» Odleglo$¢ przesuniecia rozrzutu @ — stuzy do ustawiania
odlegtosci przesuniecia od dyskow lub mechanizmu
rozpraszania do miejsca, w ktdrym produkt poczatkowo uderza
w ziemig na sekdji 1. Zakres wynosi od 0,0 do 75,0 metrow.

» Przesuniecie sekcji © — stuzy do ustawiania odlegtosci
przesunigcia od krawedzi czotowej sekgji 1 (linia przesunigcia
rozrzutu) do krawedzi czolowej kazdej sekcji. Sekcja 1 jest
zawsze w odlegtosci 0,0 metra. Wszystkie pozostate sekcje
moga by¢ w réznych odlegtosciach. Sekcje sg numerowane
od lewej do prawej, patrzac w kierunku ruchu maszyny
w przdd. Zakres wynosi od 0,0 do 75,0 metrow.

Sekcja 1: 2,59 m

» Diugosci sekcji @ — stuzy do wprowadzania dtugosci sekgji
zastosowania dla kazdej sekcji. Kazda sekcja moze by¢
w réznych odlegtosciach. Sekcje sg numerowane od lewej
do prawej, patrzac w kierunku ruchu maszyny
w przod. Zakres wynosi od 0,0 do 75,0 metrow.

4. Nacisnij strzatke POWROT 9 , aby powréci¢ do ekranu
osprzetu lub nacisnij przycisk KONFIGURACJA ,
aby powrdci¢ do ekranu gtéwnego konfiguracji.
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Rysunek 8-18: NatoZenie

Typ osprzetu - Rozpylacz OEM

Na ekranie Osprzet wybierz typ osprzetu .

2. Naciénij strzatke NASTEPNA STRONA [EX.
3. Wybierz pomigdzy:

» Typ ustawienia — stuzy do wyboru typu rozpylacza m

» Odlegto$¢ anteny do dysku — stuzy do podania odlegtosci
od anteny GPS do dysku podawania lub mechanizmu
rozpraszania. Zakres wynosi od 0,0 do 50,0 metrow.

» Odlegtos$¢ poczatkowa — stuzy do ustawiania odlegtosci
poczatkowej przy wyjsciu z obszaru zastosowania. WartoSci
mozna uzyskac u producenta rozpylacza.

» Odlegto$¢ koncowa — stuzy do ustawiania odlegtosci
kofcowej przy wejsciu na obszar zastosowania. Wartosci
mozna uzyskac u producenta rozpylacza.

» Przesunigcia poczatkéw sekcji — stuzy do ustawiania
odlegtosci przesuniecia od krawedzi czotowej sekcji 1 do
krawedzi czotowej kazdej sekcji. Sekcja 1 jest zawsze
w odlegtosci 0,0 metra. Wszystkie pozostate sekcje moga
by¢ w réznych odlegtosciach. Sekcje sg numerowane
od lewej do prawej, patrzac w kierunku ruchu maszyny

w przod. Wartosci mozna uzyskaé u producenta rozpylacza.

» Przesuniecia korcow sekcji — stuzy do ustawiania
odlegto$ci przesuniecia od krawedzi czotowej sekcji 1 do
krawedzi koficowej kazdej sekcji. Kazda sekcja moze by¢
w réznych odlegto$ciach. Sekcje sa numerowane od lewe;
do prawej, patrzac w kierunku ruchu maszyny w przéd.
Warto$ci mozna uzyska¢ u producenta rozpylacza.

4. Naciénij strzatke POWROT 45 , aby powrécié do ekranu
osprzetu lub naciénij przycisk KONFIGURACJA [,
aby powrdci¢ do ekranu gtéwnego konfiguracii.

Rysunek 8-19: Ustawienia opcji osprzetu w trybie rozpylacza OEM

Sekcjd 2: 0,15 m

Typ osprzetu — Zakosowe

1. Na ekranie Osprzet wybierz typ osprzetu .
2. Naci$nij strzatke NASTEPNA STRONA B3

3. Wybierz pomigdzy:

» Kierunek przesunieci sekcji 1 — stuzy do wyboru ustawienia
sekcji 1 (punkt zerowy przesunie¢ sekcji) przed lub za
anteng GPS przy pojezdzie jadacym do przodu.

» QOdlegtosé anteny do sekcji 1 @ — stuzy do podania
odlegtosci od anteny GPS do sekcji 1 (punkt zerowy
przesunieé sekciji). Zakres wynosi od 0,0 do 50,0 metréw.

» Natozenie — stuzy do wyboru liczby natozen, gdy sekcje sg
wigczane i wytaczane podczas stosowania automatycznego
sterowania sekcjami belek

» Czas opdznienia wigczenia — stuzy do ustawienia czasu,
po jakim zostanie wigczona kazda sekcja podczas wkraczania
na obszar, na ktérym nie wykonano zadnych zastosowar.
Jesli stosowanie wigcza sie zbyt szybko podczas wkraczania
na obszar, na ktérych nie wykonano zadnych zastosowan,
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zmniejsz czas opdznienia wigczania. Jesli aplikacja wiacza ~ Rysunek 8-20: Ustawienia opcji osprzetu w trybie zakosowym
sig zbyt pozno, zwieksz czas opdznienia wigczania. Zakres
wynosi od 0 do 10 sekund.

» Czas opdznienia wytaczenia — stuzy do ustawienia czasu,
po jakim zostanie wytaczona kazda sekcja podczas
wkraczania na obszar, na ktérym wykonano zastosowania.
Jesli stosowanie wytacza sie zbyt szybko podczas
wkraczania na obszar, na ktorym wykonano prace, zmniejsz
czas opoznienia wytaczania. Jesli aplikacja wylacza sie
zbyt pdzno, zwieksz czas opdznienia wytgczania. Zakres
wynosi od 0 do 10 sekund.

» Przesuniecia sekcji @ — stuzy do ustawiania odlegtosci
przesuniecia od sekcji 1 (linia odlegtosci anteny do sekcji 1)
do kazdej sekcji. Dodatnia warto$¢ przesuniecia przeniesie
te sekcje za sekcje 1. Ujemna warto$¢ przesuniecia
przeniesie te sekcje przed sekcje 1. Sekcja 1 jest zawsze
w odlegtosci 0,0 metra. Wszystkie pozostate sekcje mogg
by¢ w réznych odlegtosciach. Sekcje sq numerowane
od lewej do prawej, patrzac w kierunku ruchu maszyny
w przod. Zakres wynosi od -75,0 do +75,0 metréw.

4. Naciénij strzatke POWROT 9 , aby powréci¢ do ekranu
osprzetu lub naciénij przycisk KONFIGURACJA ,
aby powrdci¢ do ekranu gtéwnego konfiguracji.

” Sekcja 2:-5,18 m

OSPRZET
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Odlegto$¢ przesuniecia osprzetu stuzy do wprowadzania Rysunek 8-22: Odlegto$¢ przesuniecia osprzetu
odlegto$ci od osi urzadzenia do $rodka osprzetu. Gdy
odwzorowanie na ekranie nie wykazuje naktadania ani odstepow,
ale zastosowanie na polu stale daje naktadanie lub odstepy

tylko z jednej strony w kierunku jazdy, nalezy obliczy¢ korekte
odlegto$ci przesuniecia osprzetu; obliczong korekte nalezy
wprowadzi¢ do wartosci odlegto$ci przesuniecia osprzetu.

W przypadku korzystania z spryskiwacza lub rozpylacza
samobieznego uzyj obliczenia korekty przesuniecia GPS
do obliczenia korekty odlegtosci przesunigcia osprzetu.

W przypadku korzystania z osprzetu ciggnionego lub
doczepianego, uzyj obliczenia korekty przesunigcia osprzetu do
obliczenia korekty odlegto$ci przesunigcia osprzetu.

UWAGA: Podczas korzystania ze sterowania wspomaganego/
automatycznego, je$li odwzorowanie na ekranie
pokazuje naktadania i odstepy, konieczna moze
by¢ korekta ustawien sterowania wspomaganego/
automatycznego.

Obliczanie korekty przesunigcia GPS
Aby obliczy¢ korekte przesunigcia GPS przy zastosowaniu tej samej linii nawigacji:
1. Utworz linig prosta AB.

2. Przy wiaczonym sterowaniu wspomaganym/automatycznym, przejedz obok @ co najmniej 30 metréw i rozmie$é flagi przy belce
zaczepowej lub obok maszyny.

3. Zawroé i zatacz sterowanie wspomagane/automatyczne na przejazd @ na tej samej linii nawigacji AB. Umiesc flagi przy belce
zaczepowej lub obok maszyny albo zatrzymaj sie na linii nawigacji AB, obok flag umieszczonych podczas przejezdzania @.

4. Zmierz roznice © miedzy flagami przejazdu @ i przejazdu @.
5. Zmierzong odlegto$¢ © podziel na pét. Ta réznica bedzie korekta przesuniecia.

6. Zwigksz lub zmniejsz odlegto$¢ przesuniecia zgodnie z potrzeba, zaleznie od miejsc, w ktdrych wystepujg naktadania zastosowan
oraz zgodnie z ustawieniem kierunku przesuniecia biezacego osprzetu.

Obecne ustawienia przesuniecia

Kierunek przesuniecia =

W prawo
Nakfadanie zastosowan Kierunek przesuniecia = Kierunek przesuniecia = Odlegtosé przesuniecia =
na polu w lewo W prawo Om
) ) ) zwigksz warto$¢ odlegtosci zmniejsz warto$¢ odlegtosci zwigksz warto$¢ odlegtosci
Po prawej stronie przejazdu @ . L .
przesunigcia przesuniecia przesuniecia
zmien kierunek przesuniecia
. ) ) zmniejsz warto$¢ odlegtosci zwigksz warto$¢ odlegtosci ) P Lo ¢ .
Po lewej stronie przejazdu @ L L urzadzenia w lewo i zwieksz warto$¢
przesunigcia przesuniecia s .
odlegtosci przesuniecia

Rysunek 8-23: Odlegtos¢ przesuniecia GPS

// /!
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Korekta przesuniecia osprzetu
Aby obliczy¢ korekte przesuniecia osprzetu z zastosowaniem przylegtych linii nawigacji:

1.
2.

Utwérz linig prosta AB.

Przy wigczonym sterowaniu wspomaganym/automatycznym, przejedz obok @ tak, jakbys obstugiwat osprzet i rozmie$é flagi przy
zewnetrznych krawedziach osprzetu.
Zawr6é i zatacz sterowanie wspomagane/automatyczne na przejazd @ na przylegtej linii nawigacji AB. Umies¢ dodatkowe flagi przy
zewnetrznych krawedziach osprzetu lub zatrzymaj sie na linii nawigacji AB, obok flag umieszczonych podczas przejezdzania @.

Zmierz réznice © migdzy flagami przejazdu @ i przejazdu @.

Zmierzong odlegto$¢ © podziel na pot. Ta réznica bedzie korekta przesuniecia.

Zwigksz lub zmniejsz odlegtos¢ przesuniecia @ zgodnie z potrzeba, zaleznie od miejsc, w ktdrych wystepujg naktadania
zastosowan oraz zgodnie z ustawieniem kierunku przesuniecia biezacego osprzetu.

Obecne ustawienia przesuniecia

Kierunek przesuniecia =
w lewo

Kierunek przesuniecia =
W prawo

Kierunek przesuniecia =

W prawo
Odlegtosé przesuniecia =
Om

Zastosowania na polu

Naktadanie po prawej stronie

Odstep po prawej stronie przejazdu @

przejazdu @ lub zwigksz warto$¢ odlegtosci zmniejsz warto$¢ odlegtosci zwigksz warto$¢ odlegtosci
przesuniecia przesuniecia przesuniecia

Odstep po lewej stronie przejazdu @

Nakiacanie po ewe] sronie zmniejsz warto$¢ odlegtosci zwigksz warto$¢ odlegtosci 2mien kierunek przesunigcia

przejazdu O b ! o g ¢ o 9 urzadzenia w lewo i zwigksz warto$¢
przesunigcia przesuniecia

odlegtosci przesuniecia

Rysunek 8-24: Odlegtosé i kierunek przesuniecia osprzetu
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USTAWIENIA FABRYCZNE | ZAKRESY

Sekcja pojedyncza SmartCable lub modut sterowania
- Ustawienie Sequ (SDM)
Opis Zakres .
fabryczne . Ustawienie
Opis Zakres
Typ urzadzenia Naped przedni fabryczne
Wysokos¢ anteny GPS | 3,81 m 10d0,0do10,0m | | Typ urzadzenia Naped przedni
Typ osprzetu Prosty Wysoko$¢ anteny GPS | 3,81 m | 0d 0,0do 10,0 m
Odlegto$¢ przesunigcia | 0,0 m 0d0,0do10,0m | [ Typ osprzgtu Prosty
osprzetu Uktad symetryczny Wiaczony
Kierunek przesuniecia | Na prawo osprzetu
osprzetu Odlegto$¢ przesuniecia | 0,0 m 0d 0,0do 10,0 m
Szeroko$¢ nawigacii 18,288 m 0d1,0do 75,0 m osprzetu
Szerokosé 3,6576 m 0d1,0do75,0m | |Kierunek przesunigcia | Na prawo
zastosowania/robocza osprzetu
Alarm obszaru Wytaczony Liczba sekcji osprzetu | Zalezy od kabla lub SDM
zastosowania Szeroko$¢ nawigacji 18,288 m | 0d 1,0do 75,0 m
Alarm zjazdu 00s 0d0,0do 10,0 s Szeroko$¢ Laczna warto$¢ dla wszystkich sekcii
Alarm wjazdu 00s 0d 0,0do 10,0 s zastosowania/robocza | musi by¢ wigksza niz 1,0 metr.
Szeroko$¢ sekciji 3,6576 m | 0d0,0do 75,0 m
Typ osprzetu - Proste
: Ustawienie Typ osprzgtu - Proste
Opis Zakres .
fabryczne . Ustawienie
Opis Zakres
Kierunek przesuniecia | Do tytu fabryczne
belki Kierunek przesuniecia | Do tytu
Odlegtosé anteny 0,0m 0d 0,0do50,0m | |belki
do belki Odlegto$¢ anteny do 0,0m 0d 0,0 do 50,0 m
belki
Typ osprzetu — Rozpylacz TeeJet Nalozenie 50%
. Ustawienie Czas op6znienia 10s 0d0,0do 10,0 s
Opis .
fabryczne wigczania
Typ ustawiania TeeJet Czas opdznienia 10s 0d0,0do10,0s
Odlegtos¢ anteny 0,0m 0d 0,0 do 50,0 m wylgczania
do dyskéw
Odleglos przesuniecia | 0,0 m 0d0,0do750m | TYP 0sprzetu — Rozpylacz TeeJet
rozrzutu . Ustawienie
Opis Zakres
Diugo$é rozrzutu 00m 0d0,0do75,0m fabryczne

Typ ustawiania TeeJet
Typ osprzetu - Rozpylacz OEM Odleglo$¢ anteny do 0,0m 0d 0,0 do 50,0 m
. Ustawienie dyskow
Opis .
fabryczne Natozenie 50%
Typ ustawiania OEM Czas op6znienia 00s 0d0,0do 10,0 s
Odlegto$¢ anteny 0,0m 0d 0,0 do 50,0 m wiaczania
do dyskéw Czas op6znienia 00s 0d0,0do 10,0 s
Odlegto$¢ poczatkowa | Wartosci mozna uzyskaé wytaczania
u producenta rozpylacza Odlegtos¢ przesunigcia | 0,0 m 0d 0,0do 75,0 m
Odlegtos¢ koncowa Warto$ci mozna uzyskaé rozrzutu
u producenta rozpylacza Przesuniecie sekciji 0,0m 0d 0,0 do 75,0 m
Dtugos¢ rozrzutu 0,0m 0d 0,0do 75,0 m

m www.teejet.com
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Ustawienie
Wient Zakres

fabryczne

Typ ustawiania OEM
Odlegto$¢ anteny do 00m 0d 0,0 do 50,0 m
dyskéw

Odlegtos¢ poczatkowa

Warto$ci mozna uzyskaé
u producenta rozpylacza

Odlegtos¢ korcowa

Wartosci mozna uzyskac
u producenta rozpylacza

Przesuniecia poczatku
sekcji

Warto$ci mozna uzyskaé
u producenta rozpylacza

Przesuniecia konica
sekcji

Wartoci mozna uzyskaé
u producenta rozpylacza

Typ urzadzenia — Zakosowe

. Ustawienie
Opis T Zakres
Kierunek przesuniecia | Do tytu
sekgji 1
Odlegto$¢ anteny 00m 0d 0,0 do 50,0 m
do sekgji 1
NatoZenie 50%
Czas opbznienia 10s 0d0,0do10,0s
wigczania
Czas opbznienia 10s 0d0,0do10,0s
wytaczania
Przesuniecia sekcji 0,0m 0d-75,0do 75,0 m

98-05273-PL R4 ﬂ
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ROZDZIAL 9 - MONITOR WIELKOSCI KROPLI

Ustawienie monitora wielko$ci kropli stuzy do konfigurowania i wiaczania monitora wielkosci kropli (DSM). Do wiaczenia monitora
wielkosci kropli potrzebny jest zestaw interfejsu czujnika ciSnienia. DSM jest dostepny na wszystkich nawigacii, z paska stanu.

USTAWIANIE MONITORA WIELKOSCI KROPLI

Czujnik cisnienia
Gdy zestaw interfejsu czujnika ci$nienia jest obecny, opcje czujnika Rysunek 9-1: Czujnik ci$nienia
ci$nienia stosowane sg do wprowadzenia maksymalnego ci$nienia '
znamionowego (producenta) i do ustawiania definiowanych przez
uzytkownika alarméw wysokiego i niskiego cisnienia.

UWAGA: Jesli zestaw interfejsu czujnika cisnienia jest stosowany,
monitor wielkoSci kropli jest dostepny.

Naci$nij przycisk boczny KONFIGURACJA .
NEWENT] Czujnikil

Naciéni )

Naciénij ikone KLAWIATURY & aby wybra¢ z:

» Maksymalne ci$nienie znamionowe - stuzy do ustalenia
maksymalnego cisnienia czujnika cisnienia, zgodnie
z zaleceniami producenta

o~

» Alarm niskiego cisnienia - stuzy do wprowadzania
ustalonego przez uzytkownika punktu niskiego ci$nienia,
po osiggnieciu ktorego rozlegnie sie alarm dzwigkowy

» Alarm wysokiego cinienia - stuzy do wprowadzania
ustalonego przez uzytkownika punktu wysokiego cisnienia,
po osiggnieciu ktorego rozlegnie sie alarm dzwiekowy

5. Uzyj klawiatury numerycznej do wpisania wartosci.

6. Naciénij ikone AKCEPTUJ @ aby zapisa¢ ustawienia, lub
nacisnij ikone ANULUJ @ aby wyjs¢ z funkcji klawiatury
bez zapisywania.

7. Nacisnij strzatke POWROTU (4 lub przycisk boczny
KONFIGURACJI |2, aby powrdci¢ do ekranu gtéwnego
Konfiguracii.

www.teejet.com
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Monitor wielkosci kropli

Gdy zestaw interfejsu czujnika ci$nienia jest obecny, monitor

wielkosci kropli jest uzywany do wiaczenia/wytaczenia monitora

wielkos¢ kropli (DSM), zaprogramowania do pieciu (5) dysz

i wyboru biezacej dyszy.

1. Naciénij przycisk boczny KONFIGURACJA .

IR oo witosei kopi]

3. Wybierz, czy monitor wielkoSci kropli jest wtaczony
lub wytaczony.

4. Gdy jest wigczony, wybierz sposrdd:

P Ustawienia dysz — wybiera do pigciu (5) dysz, aby je szybko
przywotaé

P Biezaca dysza — wybiera biezacq dysze do ustalenia
danych wielkosci kropli. \

5. Naci$nij strzatke POWROTU ¢ lub przycisk boczny
KONFIGURACJI , aby powréci¢ do ekranu gtéwnego
Konfiguracii.

Rysunek 9-2: Monitor wielkoSci kropli i dysze

Monitor wielkoSci kropli jest niedostepny
Jesli zestaw interfejsu czujnika cisnienia nie jest zainstalowany,
opcje ustawien sg niedostepne.

Rysunek 9-3: Nie wykryto zestawu czujnika ciSnienia

Wiacz/wytacz monitor wielkosci kropli
Ustaw monitor wielko$ci kropli (DSM) na wigczony lub wytgczony.
1. Naciénij strzatke DOL ¥, zeby przejsé do listy opciji.
2. Wybierz:

» Wigczony

» Wytaczony
Jesli wybrano ,Wytaczony” wszystkie funkcje dysz i ustawien
zostang wytaczone (opcje beda wyszarzone).

Rysunek 9-4: Opcje wytaczonego i wigczonego DSM

MONITOR KROPLI
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Ustawienia dyszy Biezaca dysza

Ustawienia dyszy pozwalajg zapisa¢ do pieciu dysz, ktdre mozna  Opcja Biezaca dysza pokazuje aktywna dysze w celu ustalenia
szybko wywota¢ z pamieci. informacii biezacej wielkosci kropli. Dysze musza by¢ ustawione
1. Naciéni _ tak, aby byty dostepne dla wyboru biezacej dyszy.

2. Wybierz serie dysz TeeJet. 1. Naci$nij potrzebng dysze.

3. Wybierz wydajno$¢ dysz. Wybrana dysza bedzie réwniez widoczna w statusie kropli/

Rysunek 9-5: Ustaw dysze ci$nienia, na pasku stanu ekranéw nawigacii.

Rysunek 9-7: Biezaca dysza

Tl

Rysunek 9-6: Wielkos¢ kropli dla wybranych dysz TeeJet

Wielko$¢ kropli

< Drobne Grube >

www.teejet.com
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Pasek stanu Pasek nawigaciji
Status kropli/ci$nienia wys$wietla informacje dotyczace biezacego Pasek nawigacji informuje o informacjach wybranych przez
statusu wielkosci kropli i ci$nienia w systemie. uzytkownika, w tym o biezacym cisnieniu w systemie i biezgcej
1. Naciéni ikone STATUS KROPLICISNIENIAG @ & ~ & & Wielkosci kropli

OO XK. 1. Naciénij pole INFORMACJE DO WYBORU.
2. Naci$nij w dowolnym miejscu ekranu, aby powrdci¢ do ekranu 2. Wybierz pomiedzy:

nawigacji. » Ciénienie systemu — wyswietla biezace ciénienie w systemie
Rysunek 9-8: Status kropli/cisnienia » Wielkosé kropli — wyswietla wielkos¢ kropli biezacej dyszy

3. Naciénij poza polem wyboru, aby powréci¢ do ekranu
nawigacji.

Rysunek 9-9: Informacje do wyboru z paska nawigacji

Status kropli/cisnienia

Kolorowy = wigczony. Kolor kropli jest bezpo$rednio
zwigzany z biezacq ich wielkoscia. Opcje kolorystyczne

WQQQ QQQQ

&  Przekreslone = wylaczone

Brak ikony = nie zainstalowano zestawu interfejsu
czujnika ci$nienia

Tabela wielkoSci kropli

Podczas wybierania dyszy do rozpylania, wazne, aby przy
wyborze dyszy rozpylacza pamietac¢, ze dysza dajaca krople
w jednej z o$miu kategorii moze wytwarzaé krople o réznej
wielkosci przy réznych ci$nieniach. Dysza moze wytwarzac¢
Srednie krople przy niskim ci$nieniu, a krople drobne przy
wyzszym cisnieniu.

Ekstremalnie drobne XF oleto é
Bardzo drobne VF 0 g
Drobne F Pomararczowy 2
Srednie M Z6tty

Grube C ebie

Bardzo grube VC elo

Ekstremalnie grube XC Biaty

Skrajnie grube uc 3
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Dane urzadzenia

MATRIN PR0Os5706s © MATRINK PROsaocs

Wymiary Matrix Pro 570GS 16,15x 14,91 x 5,84 cm
Matrix Pro 840GS 27,0x18,0x6,0 cm
Masa Matrix Pro 570GS 0,794 kg
Matrix Pro 840GS 1,06 kg
Ztacze Zasilanie/CAN 8 pinéw Conxall
Kamera 5 pinéw Conxall
Predko$¢/czujnik 8 pindéw Conxall
OSTRZEZENIE! Pewne poczatkowe konsole Matrix posiadajg ztacze
na 4-pinowy kabel Conxall. 4-pinowe i 8-pinowe kable NIE sgq
wymienne.
Srodowiskowe Przechowywanie -10 do +70°C
Robocze 0 do +50°C
Wilgotno$¢ 90% bez kondensacii
Wyswietlacz Matrix Pro 570GS 320 x 240 rozdzielczos¢
14,5 cm
Matrix Pro 840GS 800 x 600 rozdzielczosé
21,3 cm
Wejscie/wyjscie USB 2.0
Zasilanie <<9Wprzy 12VDC

Prawa zastrzezone

© 2013, TeeJet Technologies. Wszystkie prawa zastrzezone. Zadna cze$¢ tego dokumentu lub oprogramowania tu opisanego nie moze
by¢ powielana, kopiowana, ttumaczona lub skracana w jakikolwiek sposéb i jakimikolwiek $rodkami, elektronicznymi i mechanicznymi,
bez uprzedniej pisemnej zgody TeeJet Technologies.

Znaki towarowe
O ile nie podano inaczej, wszystkie nazwy marek i produktdw sg zastrzezonymi znakami towarowymi odpowiednich firm lub organizacji.

Ograniczenie odpowiedzialnosci
TEEJET TECHNOLOGIES OFERUJE TEN PRODUKT ,TAKI JAKI JEST” BEZ ZADNEJ GWARANCJI, WYRAZONEJ CZY
DOMNIEMANEJ. FIRMA TEEJET TECHNOLOGIES NIE PONOSI ODPOWIEDZIALNOSCI ZA PRAWA AUTORSKIE ANI PATENTOWE.
W ZADNYM WYPADKU FIRMA TEEJET TECHNOLOGIES NIE JEST ODPOWIEDZIALNA ZA ZADNE STRATY BIZNESOWE, UTRATE
ZYSKOW, UTRATE MOZLIWOSCI KORZYSTANIA ANI DANYCH, PRZERWE W DZIALALNOSCI LUB ZA POSREDNIE, CELOWE,
PRZYPADKOWE CZY WYNIKOWE STRATY DOWOLNEGO RODZAJU, NAWET JESLI TEEJET TECHNOLOGIES UPRZEDZONO O
TAKICH STRATACH SPOWODOWANYCH PRZEZ OPROGRAMOWANIE TEEJET TECHNOLOGIES.
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MATRIX PRO GS

INSTRUKCJA UZYTKOWNIKA

Dostepne aktualizacje produktu

+ FieldPilot® - sterowanie automatyczne

+ UniPilot® - sterowanie wspomagane
BoomPilot® - sterowanie automatyczne sekcjami belki
Zyroskopowy modut przechytu
Moduty wyboru wideo dla 8 kamer
Ulepszenia zewngtrznego odbiornika GPS lub anteny
Fieldware® - aplikacja organizacji danych rozszerzona o tacza

Zestaw czujnika cisnienia monitora wielko$ci kropli

TeeJet Technologies TeeJet Technologies Poland TeeJet Aabybro
1801 Business Park Drive Ul. Innowatoréw 8 Mglhavevej 2
Springfield, lllinois 62703 61-670 Dabrowa k/ Poznania DK 9440 Aabybro
USA Polska Dania

www.teejet.com

A Subsidiary of @ Spraying Systems Co.
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© TeeJet Technologies 2013



	Rozdział 1 – Przegląd systemu
	Dostępne aktualizacje produktu
	ELEMENTY SYSTEMU
	Konsola Matrix Pro 570GS
	Konsola Matrix Pro 840GS
	Kamera RealView®
	Informacje dodatkowe
	Włączanie zasilania
	Wyłączanie zasilania
	Sekwencja rozruchu
	Zalecana instalacja anteny


	Konfiguracje

	Rozdział 2 – Wprowadzenie
	Użytkowanie ekranu podstawowego
	Dolne przyciski
	Opcje niedostępne, gdy zadanie jest aktywne
	Kolory ekranu konsoli
	Wyskakujące ostrzeżenia i informacje
	Wybór opcji z menu rozwijanego
	Przewijanie ekranów
	Informacje o opcjach ustawień
	Ekran wpisywania z klawiatury


	Opcje menu trybów ustawień urządzenia

	Rozdział 3 – Zadania /strona główna
	Tryb podstawowy
	Nowe zadanie
	Kontynuowanie zadania
	Zamykanie zadania

	Tryb zaawansowany
	Nowe zadanie
	Rozpoczynanie zadania
	Zamykanie zadania


	Rozdział 4 – Pełnoekranowy widok wideo
	Rozdział 5 – USTAWIENIA SYSTEMU
	Przegląd
	Opcje niedostępne, gdy zadanie jest aktywne

	￼ Konfiguracja
	Osprzęt
	Typ osprzętu
	Ustawienia pojedynczej sekcji 
	Ustawienia SmartCable lub Modułu Sterowania Sekcją (SDM)

	Pasek LED
	Sterowanie wspomagane/automatyczne
	Sterowanie wspomagane/automatyczne jest niedostępne

	Korekcja przechyłu
	Opcja poziomu pola jest niedostępna
	Opcja korekcji przechyłu jest niedostępna


	GPS
	Brak widoku PRN

	Wideo
	Opcja ustawień wideo jest niedostępna

	Czujniki
	Opcja czujników jest niedostępna
	Czujnik ciśnienia

	Monitor wielkości kropli 
	Monitor wielkości kropli jest niedostępny


	￼ Zarządzanie danymi
	Dane zadania
	Dane zadania są niedostępne
	Transfer
	Zarządzaj

	Raporty
	Opcje
	Ustawienia urządzenia
	Transfer
	Zarządzaj
	Dostępność ustawień urządzenia


	￼ Konsola
	Wyświetlacz
	Ustawienia regionalne
	Głośność
	Tryb demo 
	Informacje

	￼ NARZĘDZIA

	Rozdział 6 – NAWIGACJA
	Opcje ekranu nawigacji
	Pasek nawigacji
	Informacje do wyboru
	Aktywność nawigacji i Stan belki


	Pasek stanu
	Ekrany statusu/ informacji

	￼￼￼Ekrany nawigacji
	Widok pojazdu
	Widok pola
	Nawigacja RealView

	￼Tryby nawigacji
	Prosta nawigacja AB
	Zakrzywiona nawigacja AB
	Nawigacja okrężna
	Nawigacja ostatniego przejazdu
	Nawigacja następnego rzędu
	Brak nawigacji

	Linie nawigacji
	Linia nawigacji w trybie jazdy po krzywej z wyprzedzeniem kierunku
	Oznaczanie punktów A i B
	Funkcja Przesuń A+

	Opcja następnej linii nawigacji
	Nawigacja ostatniego przejazdu
	Linie nawigacji następnego rzędu
	Stopień azymutu

	￼Stosowanie granic
	￼Powrót do punktu
	Oznaczanie punktu powrotu
	Usuń punkt powrotu
	Nawigowanie do punktu powrotu


	￼BoomPilot
	Sekcja pojedyncza
	Tylko konsola
	Z opcjonalnym przełącznikiem wł./wył. pracy
	Używanie przełącznika wł./wył. pracy
	Używanie konsoli


	SmartCable lub moduł sterowania sekcją (SDM)
	Tylko konsola
	Kontroler tempa lub skrzynka rozdzielcza
	Kontroler tempa z wewnętrznym modułem sterowania sekcją
	Przełącznik wł./wył. pracy



	￼￼￼￼Powiększ/Zmniejsz
	Widok pojazdu
	Widok pola

	￼Tryb Pan
	￼Opcje szczegółowe RealView
	Opcje ustawień RealView


	Rozdział 7 - GPS
	GPS
	Typ GPS
	Port GPS
	Minimalne wymogi konfiguracyjne odbiornika zewnętrznego
	Informacje o stanie GPS na ekranach nawigacji
	Wymogi GGA

	Programowanie odbiornika 
	PRN 
	Inny PRN 
	Brak widoku PRN




	Rozdział 8 - ustawienia OSPRZĘTU
	Typ osprzętu
	Użytkowanie ekranu podstawowego
	Ustawienia pojedynczej sekcji 
	Typ osprzętu – Proste
	Typ osprzętu – Rozpylacz TeeJet
	Typ osprzętu – Rozpylacz OEM


	Ustawienia SmartCable lub modułu sterowania sekcją (SDM)
	Typ osprzętu – Proste
	Typ osprzętu – Rozpylacz TeeJet
	Typ osprzętu – Rozpylacz OEM
	Typ osprzętu – Zakosowe


	Regulacja odległości przesunięcia OSPRZĘTU
	Obliczanie korekty przesunięcia GPS
	Korekta przesunięcia osprzętu


	USTAWIENIA FABRYCZNE I ZAKRESY
	Sekcja pojedyncza
	SmartCable lub moduł sterowania sekcją (SDM)


	Rozdział 9 - Monitor wielkości kropli
	Ustawianie monitora wielkości kropli
	Czujnik ciśnienia
	Monitor wielkości kropli 
	Monitor wielkości kropli jest niedostępny
	Włącz/wyłącz monitor wielkości kropli  
	Ustawienia dyszy
	Bieżąca dysza


	Obsługa monitora wielkości kropli
	Tabela wielkości kropli
	Pasek nawigacji




